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P00 Grubu — Temel Fonksiyonlar

Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P00.00

Kontrol Modu

0: Sensorsiiz vektor kontrol (SVC) modu O
1: Sensorstiz vektor kontrol (SVC) modu 1
2: Gelismis Skaler (V/F) kontrol

Not: Bir vektor kontrol modunu (0 veya 1) kullanmadan 6nce, WD770'in
motor tanitmay1 gerceklestirmesini saglayin.

2

P00.01

Calistirma Komut Kaynagh

0: Keypad
1: Terminal (Dijital girisler)
2: Haberlesme

P00.02

Haberlesme Modu

0: Modbus

1: Profibus / CANopen
2: EtherNet

3. ProfiNET

4: Rezerve

5: Kablosuz haberlesme

Not: 1,2, 3, 4 ve 5 secenekleri eklenti islevleridir ve yalmzca ilgili
genisletme kartlan yapilandinldiginda kullanilabilir.

P00.03

Maks. Cikis Frekans

P00.04 (10.00 Hz. min.) - 400.00kHz

50.00 Hz

P00.04

Frekans Ust Limiti

P00.05 - P00.03

50.00 Hz

P00.05

Frekans Alt Limiti

0.00 Hz - P00.04

0.00 Hz

P00.06

Referans - A
kaynagi

P00.07

Referans - B
kaynagi

0: Keypad

1: A1

2: AI2

3: AI3

4: Pulse Giris (HDIA)

5: Basit PLC programi

6: Coklu Sabit Hizlar

7: PID kontrolu

8: Modbus haberlesme

9: PROFIBUS/CANopen haberlesme
10: Ethernet haberlesme

11: Rezerve

12: Rezerve

13: ProfiNET haberlesme

14-17: Rezerve

18: Keypad Pot. (Kiiciik glicli modeller icin)

0

15

P00.08

Referans - B icin calisma
araligi

0: Maks. cikis frekansi
1: Referans A kaynagi degeri

P00.09

Referans A ve B igin
Ayar Kombinasyonu

0: A

1: B

2: (A +B)
3: (A-B)

4: Maks. (A, B)
5: Min. (A, B)

P00.10

Panelden Referans

0.00 Hz - P00.03 (Maks. Cikis Frekansi)

50.00 Hz

P00.11

ACC Siiresi 1

P00.12

DEC Siresi 1

ACC: Sifir mzdan Maks. hiza (P00.03) ulasma sduresi.
DEC: Maks. hizdan (P00.03) sifir hiza ulasma stiresi.
Varsayilan siire bu rampa cifti (ACC 1 ve DEC 1) ‘dir.

Ayar aralig: 0.0 - 36000 s

*)

*)

P00.13

Calisma Yonu

0: Motor dogal yoniinde calisir.
1: Ters yonde calisr.
2: Ters yonde calisma izni verilmez.
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P00.14

Anahtarlama Frekansi

Ayar araligi: 1.2 - 15.0 kHz.

Not: Yiiksek tasiyici frekansinin avantaji: ideal akim dalga formu, az
akim harmonik dalgas1 ve motor giiriiltislidur. Dezavantaji: anahtar
kaybinin artmasi, VFD sicakliginin artmasi ve ¢ikis kapasitesine
etkisidir. VFD'nin yiksek anahtarlama frekansinda derate edilmesi
gerekir. Ayn1zamanda, kagak ve elektriksel manyetik parazit artacaktir.

Aksine, asin disuk bir tasiyic1 frekans dusik frekansta dengesiz
calismaya neden olabilir, torku distrebilir ve hatta salinima yol acabilir.

Anahtarlama frekansi, fabrikada uygun sekilde ayarlanmistir. Genel
olarak degistirmenize gerek yoktur.

Kullanilan frekans varsayilan anahtarlama frekansini astiginda, VFD'nin
her 1kHz anahtarlama frekansi artisi icin %10 deger kaybetmesi
gerekir.

Anahtarlama Elektromanyetik Giiriiltii ve Isinma

Frekansi Gilriiltii Kacak Akim Seviyesi

1kHz Yiksek Disik Distk

10 kHz

15 kHz Disik Yiiksek Yiksek

*)

v

P00.15

Motor Tanitma

0: islem yok

1: Dinamik tanitma 1. Motoru dondurerek kapsamli (tim parametreler)
otomatik tamma yapar. Yiiksek kontrol dogrulugu gerektiginde dinamik
otomatik tanitimin kullanilmasi onerilir.

2: Statik tanitma 1. Motoru duruyorken kapsambl (tiim parametreler)
otomatik tanimasini saglar. Motorun yiikten aynlamadigi durumlarda
kullanmlir.

3: Statik tanitma 2. Motoru duruyorken kismi (motor-1 seciliyken,
sadece P02.06, P02.07 ve P02.08 , motor-2 seciliyken, sadece P12.06,
P12.07 ve P12.08) otomatik tanimasini saglar

4: Dinamik tanitma 2. Dinamik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron
motorlar icin gecerlidir.

5: Statik tanitma 2. Statik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron
motorlar icin gecerlidir.

P00.16

AVR Fonksiyonu

0: Devre disi
1. Etkinlestir

Not: AVR: Otomatik Voltaj Dizenleme anlamina gelir. DC Bara gerilimi
dalgalanmasi nedeniyle cikis gerilimi Uzerindeki etkiyi ortadan
kaldirmaya yarar.

P00.18

Parametre Sifirlama

0: islem yok.

1: Tim degerleri fabrika ayarlarina cevirir.
2: Anza kayitlarnin temizler.

3 - 6:Rezerve

Not: Secilen islem gerceklestirildikten sonra, deger otomatik olarak 0'a
doner. Sifirlama islemi kullama sifresini silebilir. Bu islevi kullanirken
dikkatli olun.
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P01 Grubu - Start & Stop Kontrolii

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P01.00 |Baslangic modu 0: Dogrudan baslatma 0
1: DC frenlemeden sonra baslatma
2: Donen yuki yakalayarak baslatma
Not: AM tipleri icin SVC (Mod 0) seciliyken donen yiiki yakalama
fonksiyonu kullanilamaz. Ayrintilar icin PO1.35 - P01.41
parametrelerine bakin. AM ‘ler icin bu parametrelerde degisiklik
yapmaniz gerekmez.
P01.01 Dogrudan baslatma icin 0.00 - 50.00Hz 0.50 Hz
baslangic frekansi
P01.02 |Baslangi¢ frekansinda tutma | 0.0 - 50.0s 0.0s
suresi
P01.03 |Start oncesiDC frenleme 0.0 -100.0% 0.0%
Not: VFD nominal akiminin ylizdesi olarak girilir.
P01.04 |StartoncesiDC frenleme 0.00 - 50.00s 0.00s
siresi
P01.05 |ACC/DEC modu 0: Dogrusal 0
1. S-Egrisi
Not: S-Egrisi rampa tipi icin P01.06, P01.07,P01.27 ve PO1.28
parametrelerini ayarlayin.
P01.06 |S-Egrisi hizlanma baslangici | 0.0 - 50.0s 0.1s
P01.07 |S-Egrisi hizlanma sonu 0.0-500s 0.1s
P01.08 | Durdurma modu 0: Rampa ile durus 0 v
1: Bosta durus
P01.09 |Durusta DC frenleme 0.00 Hz - P00.03 (Maks. cikis frekans1) 0.00 Hz v
baslangic frekansi
P01.10 |Durusta DC frenleme oncesi |0.00 - 30.00s 0.00s v
bekleme suresi
PO1.11 | Durusta DC fren akimi 0.0 -100.0% 0.0% v
Not: VFD nominal akiminin ylizdesi olarak girilir.
P01.12 |Durusta DC fren suresi 0.00 - 50.00 s 0.00s v
P01.13 | Calisirken Yon Degisimiicin | 0.0 - 3600.0 s 0.0s v
Bekleme Siiresi
P01.14 | Calisirken Yon Degisimi 0: Sifir izdayken degisim 1
Modu 1: Baslangic frekansinda degisim
2: Durduktan sonra gecikmeli degisim
P01.15 | Durdurma hiz1 0.00 - 100.00 Hz 0,50 Hz
P01.16 |Durma hizi algilama modu 0: Ayarlanan hiza gore tespit (Benzersiz, V/F modunda)
1: Geri besleme hizina gore tespit 1
P01.17 | Durdurma Hizi Algilama 0.00- 100.00 s 0,50s
siresi
P01.18 |Enerji Geldiginde etkin olan | O: Devre disi 0 v
Terminalden Start Komutu 1: Gegerli
durumu
P01.19 | Cikis frekans1 frekans alt 0: Frekans alt sininnda calistir 0 v
limitinden diistik oldugunda 1. Durdur
secilen eylem (Alt sinin > 0 2: Uyku
Hz.icin)
P01.20 |Uyanma gecikmesi 0.0 - 3600.0 s (P01.19 = 2 oldugunda gecerlidir) 0.0s v
P01.21 | Yeniden enerji verildiginde 0: Devre dis1 birak 0 v
Restart secimi 1. Etkinlestir
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P01.22 | Yeniden enerji verildiginde 0.0 -36000s 1.0s v
Restart icin bekleme suresi
Not: PO1.21 = 1 oldugunda gecerlidir
P01.23 |Start gecikmesi 0.0-600.0s 0.0s v
P01.24 | Durdurma Hizi gecikmesi 0.0-100.0s 0.0s
P01.25 | Acik cevrimicin O Hz. cikis 0: Gerilimsiz ¢ikis 0 v
secimi 1. Gerilim ile cikis
2: DC frenleme akimu ile dur
P01.26 | Acil Stop durus suresi 0.0-600s 2.0s v
P01.27 |S-Egrisi yavaslama 0.0-500s 0.1s
baslangici
P01.28 |S-Egrisi yavaslama sonu 0.0-500s 0.1s
P01.29 | Kisa devre frenleme akim 0.0 -150.0% 0.0% v
Not: VFD nominal akiminin ylizdesi olarak girilir.
P01.30 |Kisa devre frenlemenin 0.00 - 50.00 s 0.00s v
baslamas icin bekleme
suresi
P0O1.31 Kisa devre frenlemenin 0.00 - 50.00 s 0.00s v
durmasi icin bekleme suresi
P01.32 | Joglama igin 6n-hazirlik 0-10.000s 0.300s v
siresi
P01.33 | Joglamada durus icin 0Hz - P00.03 0.00 Hz v
frenleme baslangi¢ frekansi
P01.34 | Uyku gecikmesi 0-36000s 0.0s v
P01.35 | Hiz takibi yontemi 0: Durma frekansindan itibaren 0 v
1. Dusuk frekanstan itibaren
2: Maks. frekanstan itibaren (P00.03)
P01.36 |Hiz takibi ivmesi Hiz takibinin hizli veya yavas olmasini tamimlar. 15 v
Yiiksek deger zayif izleme etkisine neden olabilir.
Ayar araligi: 1 - 100
P01.37 | Hiz takibi akim Yiiksek deger izleme dogrulugu arttinr fakat yliksek akim cekilmesine 100% v
neden olabilir.
Ayar araligi: 30% - 200%
P01.38 | Demanyetizasyon siresi 0.0-100s *) v
P01.39 | Hizizleme gelismis ayar Ayar araligr: 0x000 - 0x111 (Ox Yizlik, Onluk, Birlik) v
Birlik Dijit: Vektor kontroliinde akim verme modu
0: Baslangicta akimin 96120'si verilir ve sonrasinda PO1.35'e gore
verilen degere gecilir
1: Akim PO1.35'e gore verilir
Onluk Dijit: PWM modu secimi
0: 2PH modiilasyon modu
1: P08.40'a gore
Yuzlik Dijit: Hiz takibi icin yon ayan
0: Hem ileri hem de geri aramaya izin ver
1: Ters yon aramaya izin verme
P01.40 | Hiz takibi icin KP diizenleme |0 - 3000 1500 v
katsayis
PO1.41 | Hiz takibi icin Kl diizenleme |0 - 3000 1500 v
katsayis
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P02 Grubu — Motor 1 Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P02.00 | Motor Tipi 1 0: Asenkron motor (AM) 0
1: Senkron motor (SM)
P02.01 Nominal Gug AM-1 0.1-3000.0kW *)
P02.02 |Nominal Frekans AM-1 0.01Hz - P00.03 (Maks. cikis frekans1) 50.00 Hz
P02.03 |Nominal Hiz AM-1 1- 60000 Rpm *)
P02.04 |Nominal Gerilim AM-1 0-1200 Volt *)
P02.05 |Nominal Akim AM-1 0.8 - 6000.0 Amper *)
P02.06 Stator Direnci AM-1 0.001 - 65.535Q *) v
P02.07 | Rotor Direnci AM-1 0.001 - 65.535Q *) v
P02.08 |Kacak Endiiktans AM-1 0.1 - 6553.5 mH *) v
P02.09 | Karsitikli Endiiktans AM-1 0.1 - 6553.5 mH *) v
P02.10 | Yuksliz Akim AM-1 0.1 -6553.5A *) v
P02.11 | AM-1 demir cekirdeginin 0.0- 100.0% 80.0% v
manyetik doygunluk
katsayisi 1
P02.12 | AM-1 demir cekirdeginin 0.0- 100.0% 68.0% v
manyetik doygunluk
katsayis1 2
P02.13 | AM-1 demir cekirdeginin 0.0- 100.0% 57.0% v
manyetik doygunluk
katsayisi 3
P02.14 | AM-1 demir ¢ekirdeginin 0.0- 100.0% 40.0% v
manyetik doygunluk
katsayis1 4
P02.15 |Nominal Glic SM-1 0.1-3000.0 kW *)
P02.16 |Nominal Frekans SM-1 0.01 Hz - P00.03 (Maks. cikis frekans1) 50.00 Hz
P02.17 | Kutup Sayisi SM-1 1-50 2
P02.18 |Nominal Gerilim SM-1 0-1200 Volt (*)
P02.19 |Nominal Akim SM-1 0.8-6000.0 A *)
P02.20 | Stator Direnci SM-1 0.001 - 65.535Q *) v
P02.21 | SM-1 Direkt-Eksen Endiik. 0.01 - 655.35 mH *) v
P02.22 | SM-1 Karesel-Eksen Endiik. |0.01 - 655.35 mH *) v
P02.23 | Karst EMF Sabiti SM-1 0 - 10000 300 v
P02.26 |Motor 1icin Asin Yik 0: Koruma yok 2
Korumasi
1: Ortak motor korumasi (disuk hiz kompanzasyonlu). Ortak bir
motorun sogutma etkisi diistik hizda calisirken bozuldugundan, ilgili
elektronik termal koruma degerinin uygun sekilde ayarlanmasi gerekir.
Disuk kompanzasyon, calisma frekansi 30Hz'den diisiik olan motorun
asir ylik koruma esiginin dustriildigiini gosterir.
2: Degisken frekansli motor korumasi (diisiik iz kompanzasyonu
olmadan). Degisken frekansli bir motor icin 151 dagitma islevi donus
hizindan etkilenmediginden, disiik hizda calismada koruma degerini
ayarlamak gerekli degildir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P02.27 |Motor 1icin Asin Yik Motor asir yik katlart M=lout/(In*K) 100% v
Koruma Katsayisi In nominal motor akim,
lout VFD cikis akimi,
K motor asir yiik koruma katsayisidir.
Daha kiicik bir "K" degeri daha biiyiik bir "M" degerini gosterir.
M=%116 oldugunda, motor asir yiikii 1 saat siirdiikten sonra koruma
gerceklestirilir;
M=%150 oldugunda, motor asirn yiikii 12 dakika siirdiikten sonra
koruma gerceklestirilir
M=2%180 oldugunda, motor asin yiikii 5 dakika siirdiikten sonra
koruma gerceklestirilir;
M=92%200 oldugunda, motor asir yiikii 60 saniye siirdilkten sonra
koruma gerceklestirilir ve
M=%400 oldugunda, koruma hemen gerceklestirilir.
Ayar araligi: 20 - 120%
A sore (dk.)
Asin Yik
Katsayisi
116% 15(".!% 180% 200% L
P02.28 |Motor 1 icin giic gosterge Motor 1'in glic gosterge degerini ayarlamak icin kullanilabilir ancak bu 1.00 v
kalibrasyonu katsayisi siriictinuin kontrol performansini etkilemez.
Ayar araligr: 0.00 - 3.00
P02.29 | Motor 1 parametre gosterim | 0: Sadece secilen motor tipine ait parametreleri goster. 0 v
modu 1: TiUm motor parametreleri goriintiilenir.
P02.30 |Motor 1 Sistem Ataleti 0-30.000 kgm? 0.000 v
P03 Grubu - Motor 1 icin Vektor Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P03.00 |Hiz PID 1 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
P03.01 Hiz PID 1 integral siiresi 0.000 - 10.000 s 0.200 s v
P03.02 | Alt Frekans Limiti 0.00 Hz - P03.05 5.00 Hz v
P03.03 |Hiz PID 2 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
P03.04 |Hiz PID 2 integral siiresi 0.000 - 10.000 s 0.200s v
P03.05 |Ust Frekans Limiti P03.02 - P00.03 (Maks. cikis frekansr) 10.00Hz v

P03.00 — P03.05 parametreleri sadece vektdr kontrol modu igin gegerlidir. Alt Frekans Limit
1'in (P03.02) altinda, hiz dongtisi Pl parametreleri PO3.00 ve P03.01 kullanilabilir. Alt Frekans
Limit 2'nin (P03.05) lizerinde, hiz dénglsu Pl parametreleri PO3.03 ve P03.04 kullanilabilir. Pl
parametreleri iki parametre grubunun dogrusal degisimine gore elde edilir. Yandaki sekle

bakiniz:

Pl

P03.00, P03.01

I\ P03.03,P03.04

Gikis Frekansi

P03.02 P03.05

Vektor kontrolinin hiz déngusu dinamik tepki ozellikleri hiz regllatériiniin oransal katsayisi ve integral slresi ayarlanarak ayarlanabilir.
Oransal kazancin artiriimasi veya integral suresinin azaltilmasi hiz déngiisinin dinamik yanitini hizlandirabilir; ancak oransal kazang gok
buyUkse veya integral suresi ¢ok kilicukse sistem salinimi ve asimi meydana gelebilir, oransal kazan¢ ¢ok ki¢glkse kararli salinim veya hiz
kaymas1 meydana gelebilir Pl parametrelerinin sistemin ataleti ile yakin bir iliskisi vardir. Cesitli talepleri karsilamak icin Pl parametrelerini farkli
yuklere bagh olarak ayarlayin.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P03.06 | Hiz Cikis Filtresi 0-8(0-28/10ms) 0 v
P03.07 | Vektor kontroliin motor Ayar araligi: 50% - 200.0% 100.0% v

kayma kompanzasyon
katsayisi Kayma kompanzasyon katsayisi, vektor kontrolde kayma frekansini
" ” ayarlamak ve sistemin hiz kontrol dogrulugunu iyilestirmek icin N »
P03.08 | Vektor kontroliin fren kayma |y, iiamiir. Parametrenin uygun sekilde ayarlanmast kararli hiz durum 100.0%
kompanzasyon katsay1si hatasini kontrol edebilir.
P03.09 | Akim dongisi oransal 0- 65535 1000 v
kazang katsayisi
P03.10 | Akim dongusu integral 0- 65535 1000 v
katsayis
P03.11 Tork Ayar Metodu 0-1: Keypad (P03.12) 1 v
2: Al1 (96100 Motor nominal akiminin 3 katina karsilik gelir.)
3: Al2 (2 ile ayn1)
4: Al3 (2 ile aym)
5: Pulse Frekansi (HDI)
6: Cok Adiml Tork
7: Modbus haberlesme
8: PROFIBUS/CANopen haberlesme
9: EtherNet haberlesme
11: PROFINET haberlesme
18: Keypad Pot. (Kiiciik glicli modeller icin)
P03.12 |Keypad Tork Ayari -300.0% ~ 300.0% (Motor nominal akimi) 50.0% v
P03.13 | Tork Referans Filtresi 0.000 - 10.000 s 0 v
P03.14 | Tork kontroliinde ileri yon 0: Keypad (P03.16) 0 v
frekans ust limit kaynag 1. Al
2: AI2
3. AI3
4: Darbe frekansi HDI
5: Cok adimli hiz
6: Modbus haberlesme
7. PROFIBUS/CANopen haberlesme
8: Ethernet haberlesme
10: PROFINET haberlesme
18: Keypad Pot. (Kiiciik gliclu modeller icin)
Not: %100 Maks. frekansa karsilik gelir.
P03.15 | Tork kontroliinde geri yon 0: Panel (P03.17) 0 v
frekans Ust limit kaynagi 1-18:P03.14 ile aymdr.
P03.16 | Tork kontroliinde ileri yon 0.00 Hz - P00.03 (Maks. Cikis frekansr) 50.0 Hz v
frekans Ust limit (Panel)
P03.17 | Tork kontroliinde geri yon 0.00 Hz - P00.03 (Maks. Cikis frekansr) 50.0 Hz v
frekans Ust limit (Panel)
P03.18 |EMF Tork Ust Limit Kaynag1 | 0: Panel (P03.20) 0 v
1: Al1 (96100 Motor nominal akiminin 3 katina karsilik gelir.)
2: A2 (2 ile ayn)
3: AI3 (2 ile aynt)
4: Darbe frekansi HDI
5: Modbus haberlesme
6: PROFIBUS/CANopen haberlesme
7. EtherNet haberlesme
9: PROFINET haberlesme
18: Keypad Pot. (Kiiciik gliclu modeller icin)
P03.19 |Frenleme Torku Ust Limit 0: Keypad (P03.21) 0 v
Kaynagi 1 - 18: P03.18 secenekleriile aymdr.




I}
@@% otomatikkoNErol.comer

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P03.20 | EMF Tork Ust limit (Panel) 0.0 - 300.0 (Motor nominal akimi) 180.0% v
P03.21 Fren Tork Ust limit (Panel) 0.0 - 300.0 (Motor nominal akimi) 180.0% v
P03.22 | Sabit giic bolgesinde alan 0.1-20 0.3 v

zayiflama katsay1si
P03.23 | Sabit giic bolgesinde en 10 - 100% 20% v
kiciik zayiflama noktasi
P03.24 | Maks. Voltaj Limit 00 -120.0% 100% v
Not: Motor nominal geriliminin ylizdesi olan VFD'nin maksimum ¢ikis
gerilimini ayarlar. Degeri saha kosullarina gore ayarlayin.
P03.25 | On Uyartim Siiresi 0.000 - 10.000 s 0.300s v
P03.26 | Aki Zayiflama oransal kazanc1 | O - 8000 1000
P03.27 | Vektorde kontrolde hiz 0: Ekranda gercek degeri gosterir 0 v
gostergesi secimi 1. Ekranda ayarlanan degeri gosterir
P03.28 | Statik siirtinme telafisi 0.0-100.0% 0.0% v
P03.29 |Statik surtinmeye karsilik 0.50 - P03.31 1.00 Hz v
gelen frekans
P03.30 |Yiksek hizli strtinme 0.0-100.0% 0.0% v
kompanzasyon katsayis
P03.31 Yiksek hizli stirttinme torku | P03.29 - 400.00 Hz 50.00 Hz v
frekans karsiligi
P03.32 | Tork Kontrol Etkinlestirme 0: Devre Dis1 Birak 0
1. Etkinlestir
P03.33 | Aki Zayiflamasi integral 0 - 8000 1200V v
Kazanci
P03.35 |Kontrol Optimizasyonu Aralik: 0x0000 - 0x1111 (Ox Binlik, Yiizlik, Onluk, Birlik) 0x0000 v
Birlik Dijit: Tork komutu segimi
0: Tork referansi
1: Tork akimi referansi
Onluk Dijit: Rezerve
Yuzlik Dijit: iz dongusi integral ayriminin etkinlestirilip
etkinlestirilmeyecegini belirtir.
0: Devre dis1 birak
1. Etkinlestir
Binlik Dijit: Rezerve
P03.36 |Hiz Donglsii Tiirev Kazanci 0.00-10.00 s 0.00s v
P03.37 | Yiksek frekansli akim dongu, | Vektor kontrol modunda (P00.00=3), frekans akim dongiisu yiiksek 1000 v
oransal katsayisi frekans anahtarlama esiginden (P03.39) diisiik oldugunda, akim
dongusu Pl parametreleri P03.09 ve P03.10 'dur.
P03.38 | Yiksek frekansli akim dongii, 1000 v
integral katsayisi Frekans akim donglisui yiiksek frekans anahtarlama esiginden yiiksek
oldugunda, akim dongiisii Pl parametreleri P03.37 ve P03.38'dir.
P03.39 | Akim dongiisu yiiksek P03.37 ayar araligi: O - 65535 100.0% v
frekansli anahtarlama st | P03.38 ayar araligi: 0 - 65535
P03.39 ayar araligr: 0,0 - 100,09 (Maks. Cikis frekansi)
P03.40 | Atalet kompanzasyonu 0: Devre dis1birak v
etkinlestirme 1: Etkinlestir 0
P03.41 Atalet dengeleme torkunun Maks. atalet dengeleme torku, atalet dengeleme torkunun cok biiyik 10.0% v
Ust sinin olmasini 6nlemek icin simrlandintmistir.
Ayar aralig: 0.0-150.0 (motor nominal tork)
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P03.42 | Atalet kompanzasyon filtre Atalet dengeleme torkunun filtre siireleri, atalet dengeleme torkunu 7 v
siresi yumusatmak i¢in kullamlir.
Ayar araligi: 0 - 10
P03.43 | Atalet tanimlama torku Surtinme kuvveti nedeniyle, atalet tanimlamas icin belirli bir v
tanimlama torkunun ayarlanmasi gerekir diizgiin bir sekilde 10.0%
gerceklestirilmelidir.
Ayar aralig: 0.0 - 100.0 (motor nominal torkunun)
P03.44 | Atalet tanimlama 0: islem yok 0 v
etkinlestirme 1: Etkinlestir
P03.45 | Auto-Tune sonrasi akim 0-65535 0 X
dongiisii oransal katsayisi
P03.46 | Auto-Tune sonrasi akim 0-65535 0 X
integral oransal katsay1s1
P04 Grubu — Gelismis Skaler (V/IF) Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P04.00 |Motor-1V/F egrisi 0: Lineer V/F egrisi 0
Not: Lineer egri, sabit momentli uygulamalar)
1: Cok noktali V/F Egrisi
2: Moment azaltma (x1.3)
3: Moment azaltma (x1.7)
4: Moment azaltma (x2.0)
Not: Egri 2-4 pompa ve fan gibi yiikler icin uygundur.
5: Ozellestirilmis V/F
P04.01 Motor-1 Tork yiikseltme 0.1-10.09 (0.09% = Otomatik) 0.0%
P04.02 |Motor-1 Moment yiikseltme |[0.0 - 50.0% (motor 1'in nominal frekansinin) 20.0% v
kesme noktas1
P04.03 |Motor-1V/F egrifrekans 1 0.00 Hz - P04.05 0.00 Hz v
P04.04 |Motor-1V/F egrivoltaj 1 0.0-110.0% 0.0% v
P04.05 |Motor-1V/F egrifrekans 2 P04.03 - P04.07 0.00 Hz v
P04.06 |Motor-1V/F egrivoltaj 2 0.0-110.0% 0.0% v
P04.07 |Motor-1V/F egrifrekans 3 P04.05 - P02.02 veya P04.05 - P02.16 0.00 Hz v
P04.08 |Motor-1V/F egrivoltaj 3 0.0-110.0% 0.0% v
P04.09 |Motor-1 V/F kayma 0.0-200.0% 100.0% v
kompanzasyon kazanci
P04.10 |Motor-1 disiik frekans 0-100 10 v
salinim kontrolu
P04.11 Motor-1 yiiksek frekans 0-100 10 v
salinim kontrolu
P04.12 | Motor-1 Salinim sinin 0.00 Hz - P00.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 30.00 Hz v
P04.13 | Motor-2 V/F egrisi 0: Sabit Moment 0
1. Cok noktali
2: Moment azaltma (x1.3)
3: Moment azaltma (x1.7)
4: Moment azaltma (x2.0)
5: Ozellestirilmis V/F
P04.14 | Motor-2 Tork yiikseltme 0.1-10.0% (0.0% = Otomatik) 0.0% v
P04.15 |Motor-2 Moment yiikseltme |0.0 - 50.0% (motor 2 'nin nominal frekansinin) 20.0% v
kesme noktas1
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P04.16 |Motor-2 V/F egri frekans 1 0.00 Hz - P04.18 0.00 Hz v
P04.17 |Motor-2 V/F egrivoltaj 1 0.0-110.0% 0.0% v
P04.18 |Motor-2 V/F egri frekans 2 P04.16 - P04.20 0.00 Hz v
P04.19 | Motor-2 V/F egrivoltaj 2 0.0-110.0% 0.0% v
P04.20 |Motor-2 V/F egrifrekans 3 P04.18 - P02.02 veya P04.08 - P02.16 0.00 Hz v
P04.21 | Motor-2 V/F egrivoltaj 3 0.0-110.0% 0.0% v
P04.22 |Motor-2 V/F kayma 0.0-200.0% 100.0% v

kompanzasyon kazanci
P04.23 | Motor-2 dusik frekans 0-100 10 v
salinim kontrolu
P04.24 | Motor-2 yiiksek frekans 0-100 10 v
salinim kontrolu
P04.25 | Motor-2 Salinim sinirn 0.00 Hz - P00.03 (Maks. cikis frekans1) 30.00 Hz
P04.26 |Enerji Tasarrufu 0: Devre disi 0 v
1: Otomatik Enerji Tasarrufu
P04.27 | Voltaj Ayar Kaynag 0: Panel (Cikis P0O4.28 ile tanimlanir.) 0 v
1: Al
2: AI2
3. AI3
4: HDIA
5: Sabit hiz
6: PID
7. Modbus
8: ProfiBus / CANopen haberlesme
9: EtherNet haberlesme
11: ProfiNet haberlesme
18: Keypad Pot. (Kiiciik gliclu modeller icin)
P04.28 |Panelden Voltaj Ayan 0.0 - 100.09 (motor nominal geriliminin) 100.0% v
P04.29 | Voltaj Artis Suresi 0.0 - 3600.0s 5.0s v
P04.30 |Voltaj Azalma Siiresi 0.0 - 3600.0s 5.0s v
P04.31 Maks. Cikis Voltaj P04.32 - 100.09% (motor nominal geriliminin) 100.0%
P04.32 | Min. Cikis Voltaji 0.0 - P0O4.31 (motor nominal gerilimi) 0.0%
P04.33 |Sabit Giic bolgesi zayiflama |1.00 - 1.30 1.00 v
katsayis
P04.34 |SMicin V/F kontrolde iceri SM icin VF kontrol modu etkinlestirildiginde ve cikis frekansi P04.36 20.0% v
cekme akimi 1 tarafindan belirtilen frekanstan daha diisiik oldugunda motorun reaktif
akimini ayarlamak i¢in bu parametre kullanilir.
Ayar araligr: -100.0% ~ +100.09 (motorun nominal akimi)
P04.35 |SMicin V/F kontrolde iceri SM icin VF kontrol modu etkinlestirildiginde ve cikis frekansi P04.36 10.0% v
cekme akimi 2 tarafindan belirtilen frekanstan daha diisiik oldugunda motorun reaktif
akimini ayarlamak i¢in bu parametre kullanilir.
Ayar araligr: -100.0% ~ +100.09 (motorun nominal akimi)
P04.36 |SMicin V/F kontroliinde SMicin VF kontrol modu etkinlestirildiginde cekme akimi 1 ve 2 50.00Hz
cekme akimi anahtarlama arasindaki anahtarlama icin frekans limitini tammlamak icin bu
icin frekans sinir parametre kullanilir.
Ayar araligr: 0.00 Hz - P00.03 (Maks. Cikis frekansr)
P04.37 | SMicin V/F kontroliinde SM VF kontrol modu etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali dongii 50 v
reaktif akim kapal1 dongu kontroliintin oransal katsayisini ayarlamak icin kullanmlir.
oransal katsayisi
Ayar araligi: 0 - 3000
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P04.38 |SMicin V/F kontrolinde SM VF kontrol modu etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali dongii 30 v
reaktif akim kapal1 dongui kontroliintin integral siiresini ayarlamak icin kullanilir.
integral suiresi
Ayar araligi: 0 - 3000
P04.39 |SMicin V/F kontrolinde Etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali dongii kontroliiniin ¢ikis limitini 8000 v
reaktif akim kapal1 dongu ayarlamak icin kullamlir. Daha biiyiik bir deger, daha yiiksek reaktif
cikis limiti kapali dongu kompanzasyon gerilimini ve motorun daha yuksek ¢ikis
gliciine neden olur. Genel olarak, bu parametreyi degistirmeniz
gerekmez.
Ayar araligi: 0 - 16000
P04.40 | AM-1 icin IF modu akim 0: Devre disi 0
1. Etkinlestir
P04.41 | AM-1icin IF modunda AM-1 icin IF kontrolii etkinlestirildiginde, bu parametre cikis akimini 120.0% B
gecerliakim ayarlamak icin kullanilir.
Ayar aralig: 0.0 - 200.0% (Motor nominal akimina gore)
P04.42 | AM-1 icin IF modu oransal | AM-1 icin IF kontrolii etkinlestirildiginde, bu parametre kapali dongii 350 v
katsay1st ¢ikis akimi oransal katsayisint ayarlamak icin kullanilir.
Ayar araligi: 0 - 5000
P04.43 | AM-1 icin IF modu integral | AM-1 icin IF kontrolii etkinlestirildiginde, bu parametre kapali dongii 150 v
katsayisi ¢ikis akimi integral katsayisini ayarlamak icin kullamlir.
Ayar araligi: 0 - 5000
P04.44 | AM-1 ‘in IF modunu 0.00 Hz - P04.50 10.00 Hz v
kapatma baslangic
P04.45 | AM-2 icin IF modu akim 0: Devre disi 0
1. Etkinlestir
P04.46 | AM-2 i.(;in IF modunda AM-2 icin IF kontroli etkinlestirildiginde, bu parametre cikis akimini 120.0% v
gecerliakim ayarlamak icin kullanilir.
Ayar araligr: 0.0 - 200.0% (Motor nominal akimina gore)
P04.47 | AM-2 icin IF modu oransal | AM-2 icin IF kontrolii etkinlestirildiginde, bu parametre kapali déngii 350 v
katsay1st cikis akimi oransal katsayisini ayarlamak icin kullamlir.
Ayar araligi: 0 - 5000
P04.48 | AM-2 icin IF modu integral | AM-2 icin IF kontrolii etkinlestirildiginde, bu parametre kapali dongii 150 v
katsayisi ¢ikis akimi integral katsayisini ayarlamak icin kullamlir.
Ayar araligi: 0 - 5000
P04.49 | AM-2 ‘in IF modunu 0.00 Hz - P04.51 10.00 Hz v
kapatma baslangic
P04.50 |AM-1 ‘in IF modunu P04.44 - P00.03 25.00 Hz v
kapatma frekans sonu
P04.51 | AM-2 ‘nin IF modunu P04.49 - P00.03 25.00 Hz v
kapatma frekans sonu
P04.52 | V/F Enerji Tasarruf Modu 0: Maks. Verimlilik 0 v
1: Optimum Gii¢ Katsayisi
2: MTPA
P04.53 Enerji Tasarruf Kazanci 0.0 - 400.0% 100.0% v
P04.54 | Enerji tasarrufunda a1 Bu parametrenin kiiciik bir degeri enerji tasarrufu kontrol etkisini artirir, 80.0% v
dengeleme katsayis1 ancak bu ayn1 zamanda ani yuk icin yuk tasima kapasitesini azaltir.
Ayar araligi: 40.0 - 200.0%
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P05 Grubu -Girig Terminalleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P05.00 HDIA Giris Tipi 0: Yuksek hizli darbe giris 0
1: Dijital giris
P05.01 S1 Fonksiyonlari 0: Fonksiyon YOK 42: Frenleme Tork Ust limit 1
1:ileri Start (FWD) kaynagin panele gecirir
2: Geri Start (REV) 56: Acil Stop
3: Ug Kablolu Galistirma (Sin) 73:.PID-2 Baslatma
4: Jog lleri 74:PID-2 Durdurma
5. Jog Geri 75: PID-2 integral Duraklatma
6: Bosta durus 76: PID-2 Duraklatma
7. Anza Reset 77:PID-2 Y6n Degisimi
8: Calismay1 Duraklatma 78: HVAC Modu iptal (Sadece
P05.02 | S2 Fonksiyonlar 9: Harici Ariza duruyorken gecerlidir.) 4
10: Frekans arttirma (UP) 79: Yangin Modu Baslatma
11: Frekans azaltma (DOWN) 80: PID-1 Duraklatma
12: UP/DOWN frekans sifirlama 81: PID-1 integral Duraklatma
13: Frekans A - B gecisi 82: PID-1 Y6n Degisimi
14: Frek. Kombinasyonu - A gecisi | 83: Uyku Modu Baslatma
15: Frek. Kombinasyonu - B gecisi | 84: Uyanma Modu Baslatma
16: Coklu Hiz giris 1 85: Manuel Pompa Gegisi
P05.03 | S3 Fonksiyonlan 17: Coklu Hiz giris 2 86: Pompa Temizleme Modu 7
18: Coklu Hiz giris 3 Baslatma
19: Coklu Hiz giris 4 87: Su Seviye Ust Sinin
20: Coklu Hiz Calismasim 88: Su Seviye Alt Sinin
Duraklatma 89: Susuz Calisma Seviyesi
21:Rampa secimi girisi 1 91: Yogusma Korumasi
22:Rampa secimi girisi 2 Etkinlestirme
23: Basit PLC stop reset 96: Manuel Yumusak Dolum -
P05.04 |54 Fonksiyonlars 24: Basit PLC calismayi Motor 1 0
’ duraklatma 97: Manuel Yumusak Dolum -
25: PID Calismayi duraklatma Motor 2
26: Wobble Frekans duraklatma 98: Manuel Yumusak Dolum -
27: Wobble Frekans sifirlama Motor 3
28: Sayici Reset 99: Manuel Yumusak Dolum -
29: Hiz Kontrol - Tork Kontrol Motor 4
modlari gegisi 100: Manuel Yumusak Dolum -
30: Rampa iptal Motor 5
P05.05 HDIA Fonksiyonlari 31: Sayicibaslatma 101: Manuel Yumusak Dolum - 0
33: Anlik Frekans arttir/azalt Motor 6
sifirlama 102: Manuel Yumusak Dolum -
34: DC Frenleme Motor 7
35: Motor 1 - 2 gecisi 103: Manuel Yumusak Dolum -
36: Start-Stop komut yerini Panel | Motor 8
gegirir 104: Motor 1 iptal
37: Start-Stop komut yerini 105: Motor 2 iptal
Terminale gegirir 106: Motor 3 iptal
38: Start-Stop komut yerini 107: Motor 4 iptal
Haberlesmeye gecirir 108: Motor 5 iptal
39: On Uyartimi baslatma 109: Motor 6 iptal
40: Elektrik Tiketim Degerini 110: Motor 7 iptal
Sifirlama 111: Motor 8 iptal
41: Elektrik Tuketim Degerini Tut
P05.08 | Giris Terminal Polaritesi Ayar aralig: 0x00-0x3F (3: Onluk dijit, F: Birlik dijit) 0x00 v
Not: Bit = 0 ise giris terminali pozitif, =1 ise negatif olarak ayarlanir.
Not: S5 olarak belirtilen terminal HDIA girisidir (Bit4).
Not: Secim tablosunu Bolim 6.3.1 ‘de bulabilirsiniz.
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P05.09

Dijital Giris Filtre Suresi

$1-54 ve HDIA terminallerinin 6rnekleme filtre zamanini belirlemek igin
kullanmlir. Giiglu parazit durumlarinda, hatali calismay1 onlemek icin
degeri artinn.

Ayar araligr: 0.000 - 1.000 s

0.010s
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P05.10 |Sanal Dijital Giris Ayar araligi: 0x000 - 0x3F (3: Onluk dijit, F: Birlik dijit) 0x00 v
Not: Parametre P05.08 ile aynidir.
Not: S5 (HDIA), S6,S7 ve S8 rezerve durumundadir.
P05.11 | Terminal Kontrol Modu 0: iki telli kontrol (1) 0
FWD: Kalic1 buton, ileri Start komutu
REV: Kalici buton, Geri Start komutu
Not: P05.01 - P05.05 FWD & REV: Bekletme
FWD icin = 1
REV icin = 2 1. iki telli kontrol (2)
Sinigin=3 FWD: Kalici buton, ileri Start komutu
REV: Kalici buton, Yon komutu
2: Uc telli kontrol (1)
FWD: Push buton, Start komutu
REV: Kalici buton, Yon komutu
Sin: Kalici buton, normalde kapali. STOP
3: U telli kontrol (2)
FWD: Push buton, ileri Start komutu
REV: Kalici buton, Geri Start komutu
Sin: Kalici buton, normalde kapali. STOP
P05.12 |S1 acma gecikmesi Not: Programlanabilir dijital girislere atanan fonksiyonlarin sinyal 0.000 s v
- - geldiginden veya sinyal kesildiginden bir siire sonra aktif olmasini veya R
P05.13 |51 kapama gecikmesi devre dist kalmasini saglar. Bir sanal terminal etkinlestirildikten sonra 0.000's
P05.14 |S2 acma gecikmesi yalmzca Haberlesme modunda degistirilebilir (Adresi 0x200Ad1r.). 0.000 s v
P05.15 |S2 kapama gecikmesi Ayar araligr: 0.000 - 50.000 s 0.000 s v
P05.16 |S3 acma gecikmesi 0.000 s v
P05.17 13K —— 4 Dijital Giris Seviyesi 0.000 -
> apama gectkmest (NPN icin tersi gecerlidir.) . S
P05.18 |S4 acma gecikmesi 0.000 s v
P05.19 |S4 kapama gecikmesi 0.000s v
P05.20 |HDI agma gecikmesi T 0.000 s v
P05.21 | HDI kapama gecikmesi E Acma ! E Kapama ! 0.000's v
i1 Gecikmesi | 1 Gecikmesi |
P05.24 | Al1 alt limit 0.00V-P0526 0.00V v
P05.25 | Al1 alt limit karsilig1 -300% ~ +300% 0.0% v
P05.26 | Al1 Ust limit P05.24 - 10.00V 10.0V v
P05.27 | Al1 st limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P05.28 | Al1 filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P05.29 | A2 alt limit -10.00 V - P05.31 -10.00 V v
P05.30 | Al2 alt limit karsilig1 -300% ~ +300% -100.0% v
P05.31 | Al2 orta nokta 1 P05.29 - P05.33 0.00V v
P05.32 | Al2 orta nokta 1 karsiigi -300% ~ +300% 0.0% v
P05.33 | Al2 orta nokta 2 P05.31 - P05.35 0.00V v
P05.34 | Al2 orta nokta 2 karsiigi -300% ~ +300% 0.0% v
P05.35 | AI2 Ust limit P05.33-10.00V 10.0V v
P05.36 | Al2 ist limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P05.37 | A2 filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P05.38 |HDIA Darbe Girisi 0: Referans Frekansi 0
Fonksiyonu 1-2: Rezerve

P05.39 | HDIA Referans alt limit 0.000 kHz - P05.41 0.000 kHz v
P05.40 | HDIA alt limit karsilig1 -300% ~ +300% 0.0% v
P05.41 HDIA st limiti P05.39 - 50.000 kHz 50.00 kHz v
P05.42 | HDIA Ust limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P05.43 | HDIAFiltre suresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P05.50 [ Al1 Sinyal Tipi 0: Voltaj 0

1: Akim
P05.53 Keypad analog alt limit 0.00V - P0554 0.00V v
P05.54 | Keypad alt limit karsiig1 -300% ~ +300% 0.0% v
P05.55 |Keypad analog lst limit P05.56 - 10.00V 10.00 vV v
P05.56 | Keypad ust limit karsilig: -300% ~ +300% 0.0% v
P05.57 |Keypad analog filtresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v

P06 Grubu -Cikis Terminalleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim

P06.00 | HDO Cikis Tipi 0: Pulse Cikis Sinyali 0 v

1. Dijital Cikis
P06.01 Y1 Dijital Cikis Fonksiyonu 0: Fonksiyon yok 25: EtherNet haberlesme sanal 0 v

1. Calisiyor terminal ¢ikisi

2: ileri yonde calisma 26: DC Bara gerilimi, disiik voltaj
P06.02 |Rezerve 3: Geriyonde calistirma degerini gecti i} o

4: Joglama 33: Tork kontroliinde Hiz Limitine

5: Anza ulasildi

" - 6: FDT1 (Frekans Seviyesi 1) 34: ProfiNet iletisim sanal terminal »

P06.03 |RO1 Role Cikis Fonksiyonu 7:FDT2 (Frekans Seviyesi 2) cikist 1

8: Referans frekansina ulasildi 37: Frekansa ulasildi

9: Sifir izda calisma 48: Yangin modu etkinlestirildi

: o : .  cok diisiik

P06.04 | ROZ Réle Cikis Fonksiyonu 10: Frekans ust limitine ulasildi 49: PID1 geri beslemesi cok diisu 2 »

11: Frekans alt limitine ulasildi

12: Calismaya hazir

13: On Uyartim

14: Asin yiik 6n alarm
15: Dusiik yuik 6n alarm
16: Basit PLC asamasi
tamamland

17: Basit PLC dongusu
tamamland

18: Ayarlanan Counter degerine

ulasildi

19: Belirlenen Counter degerine

ulasildi

20: Harici Anza

22: Tanimli Calisma suresine
ulasildi

23: Modbus haberlesme sanal

terminal ¢ikisi
24: ProfiBus/CANopen

haberlesme sanal terminal c¢ikis

on alarm
50: PID1 geri beslemesi cok
yuksek on alarmi

51: PID1 Uyku modu aktif
52: PID2 Baslad

53: PID2 Durduruldu

54: Yedek basing ile calisma
gostergesi

55: Giriste Su Kesintisi tespiti
56: On Uyar

57: Coklu Pompa Secimi -
58: Coklu Pompa Secimi -
59: Coklu Pompa Secimi -
60: Coklu Pompa Secimi -
61: Coklu Pompa Secimi -
62: Coklu Pompa Secimi -
63: Coklu Pompa Secimi -
64: Coklu Pompa Se¢imi -

Motor A
Motor B
Motor C
Motor D
Motor E
Motor F
Motor G
Motor H
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7. Cikis Glicui (0 - 2x Motor nominal glicii)

8: Set Edilen Tork (0 - 2x Motor nominal torku)
9: Cikis Torku (O ~ +2x Motor nominal torku)
10: Al1 girisi (0-10V / 0-20mA)

11: Al2 girisi (0-10V)

12: Al3 girisi (0-10V / 0-20mA)

13: HDIA girisi (0.00 - 50.00 kHz)

14: Referans 1 (Modbus lizerinden / 0 - 1000)
15: Referans 2 (Modbus lizerinden / 0 - 1000)

17: Referans 2 (ProfiBus/CANopen Uzerinden / 0 - 1000)

18: Referans 1 (EtherNet Uzerinden / 0 - 1000)

(
(
(
16: Referans 1 (ProfiBus/CANopen Uizerinden / 0 - 1000)
(
(
(

19: Referans 2 (EtherNet Uzerinden / 0 - 1000)
21: Referans 1 (ProfiNet tizerinden / 0 - 1000)
22: Tork Akimi (O ~ +3x Motor nominal akimr)

23: Uyartim Akimi (0 ~ £3x Motor nominal akimi)
24: Set Edilen Frekans (0 - + Maks. Cikis Frekansi)

25: Rampa Referansi Frekansi (O - + Maks. Cikis Frekans1)

26: Donus Hiz1 (Rpm) (0 - + Maks. Cikis Hiz)

27: Referans 2 (ProfiNet tizerinden / 0 - 1000)
28: C_AO1 (P27.00 = 1'e ayarlayin) (0O - 1000)
29: C_AO2 (P27.00 = 1'e ayarlayin) (0O - 1000)

30: Donus Hizi (Rpm) (0 - 2x Motor Nominal Senkron Hizi)

31: Cikis Torku

32:PID1 cikigi

33:PID2 cikisi

34: PID1 referans degeri

35: PID1 geri besleme degeri
36: PID2 referans degeri

37: PID2 geri besleme degeri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P06.05 | Cikis jl'ermin.all.eri icin Ayar aral — “Bit7 Bit6 Bits Bit4 0x00 4
Polarite Seg1m1 Bit = 0 isg Deger (ROZ) (R01 ) (Rezerve) (Y1 )
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
A 1 0 1 0
B 1 0 1 1
C 1 1 0 0
D 1 1 0 1
E 1 1 1 0
F 1 1 1 1
P06.06 |Y1 acma gecikmesi Ayar araligi: 0.000 s v
- - 0.000 - 50.000 s
P06.07 |Y1 kapama gecikmesi 0.000 s v
P06.10 |RO1 acma gecikmesi 0.000 s v
P06.11 RO1 kapama gecikmesi 0.000 s v
P06.12 |RO2 acma gecikmesi 0.000 s v
P06.13 | RO2 kapama gecikmesi 0.000 s v
P06.14 | AO1 Cikis Fonksiyonu 0: Aktif Calisma frekansi 0 v
1. Set edilen frekans degeri
2: Rampa referans frekansi
P06.15 | AOO Cikis Fonksiyonu 3: Dontis hizi (Rpm) 0 v
4: Cikis Akimi (0 - 2x Suriici nominal akimi)
5: Cikis Akimi1 (O - 2x Motor nominal akimi)
P06.16 |Rezerve 6: Cikis Voltaji (0 - 1.5x Suriici nominal voltaji) 0 v
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P06.17 | AO1 alt limiti -300.0% - P06.19 0.0% v
P06.18 | AO1 alt limit karsiligi 0.00-10.00V 0.00V v
P06.19 | AO1 st limiti P06.17 - 300.0% 100.0% v
P06.20 | AO1 iist limit karsiig 0.00-10.00V 10.00 V v
P06.21 AO1 Filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.000 s v
P06.22 | AOO alt limiti -300.0% - P06.24 0.0% v
P06.23 | AOO alt limit karsiligi 0.00-10.00V 0.00V v
P06.24 | AOO Ust limiti P06.22 - 300.0% 100.0% v
P06.25 | AOO iist limit karsiig 0.00-10.00V 10.00 V v
P06.26 | AOO Filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.000 s v
P06.33 |Frekansa Ulast1 Seviyesi 0.00 - P00.03 1.00 Hz v
P06.34 |Frekansa Ulasti Denetleme 0.0-3600.0s 0.5s v

Suresi
P07 Grubu — Operator Paneli Ayar Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P07.00 | Kullama Sifresi islev kodunu sifir olmayan bir sayiya ayarladiginizda, parola korumasi 0 v
etkinlestirilir. Fonksiyon kodunu 00000 olarak ayarlarsaniz 6nceki
kullamci sifresi silinir ve sifre korumasi devre dis1 birakilir.
Kullanicr sifresi ayarlandiktan ve etkinlestikten sonra, yanlis bir sifre
girerseniz parametre menusiine giremezsiniz. Lutfen sifrenizi hatirlayin
ve giivenli bir yere kaydedin.
Fonksiyon kodu diizenleme arayiiziinden ¢iktiktan sonra, sifre koruma
fonksiyonu 1 dakika icinde etkinlestirilir. Sifre korumasi etkinse,
fonksiyon kodu diizenleme arayiiziine girmek icin PRG/ESC tusuna
tekrar bastiginizda "0.0.0.0.0" goriintiilenir.
Not: Fabrika ayarlarina donulmesi kullanicr sifresini silebilir.
Ayar araligi: 0 - 65535
P07.01 Parametre Kopyalama 0: islem yok 0
1: Surticiden Panele yiikle
2: Panelden Siriiciye yukle (Motor parametreleri dahil)
3: Panelden Surucuye yikle (Motor parametreleri haricg)
4: Panelden Siirticliye yikle (Sadece Motor parametreleri)
Not: islem tamamlandiktan sonra parametre 0'a geri doner. Yiikleme ve
indirme islevleri P29 grubu icin gecerli degildir.
P07.02 | Kisayol Tus Fonksiyonu Ayar aralig: 0x00-0x27 (2: Onluk, 7: Birlik) 0x01
Birlik Dijit: QUICK/JOG fonksiyonu
0: Islem yok
1:Jog
2: Rezerve
3:Yon
4: UP/DOWN referans sifirlama
5: Bosta durus
6: Komut kaynag degisimi
7: Rezerve
Onluk Dijit: Rezerve
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P07.03 | QUICK/JOG tusu ile P07.02 = 6 oldugunda, bu tusa basarak calisan komut kanallarim 0 v
Komut Kaynak Degisimi degistirme sirasin1 ayarlayabilirsiniz.
0: Panel > Terminal > Haberlesme
1: Panel < > Terminal
2: Panel < > Haberlesme
3: Terminal < > Haberlesme
P07.04 |STOP/RST fonksiyonu 0: Sadece Panel kontrol etkinken kullanilabilir. 0 v
1: Panel ve Terminal kontrol etkinken kullanilabilir.
2: Panel ve Haberlesme kontrol etkinken kullanilabilir.
3: Tum kontrol modlan etkinken kullanilabilir.
P07.05 |Calisirken goriintulenen Ayar araligi: 0x0000-0xFFFF Ox03FF v
parametrelerin secimi 1
Not: Secim tablosunu Bolim 6.3.2 ‘de bulabilirsiniz.
P07.06 |Calisirken goriintulenen Ayar araligi: 0x0000-0xFFFF 0x0000 v
parametrelerin se¢imi 2
Not: Secim tablosunu Bolum 6.3.3 ‘de bulabilirsiniz.
P07.07 |Dururken goriintilenen Ayar araligi: 0x0000-0xFFFF Ox00FF v
parametrelerin secimi
Not: Secim tablosunu Bolum 6.3.4 ‘de bulabilirsiniz.
P07.08 |Gorintilenen Frekans Goriinen Frekans = Calisma frekansi x Katsay1 (P07.08) 1.00 v
Katsayisi
Ayar aralig: 0.01 - 10.00
P07.09 | Donis Hizi Goruntiileme Mekanik Dontis Hiz = 120 x Gortinen Calisma Hiz1 x Katsay1 (P07.09) / 100.0% v
Katsayisi Motor kutup cifti)
Ayar aralig: 0.1 - 999.9%
P07.10 Lineer Hiz Goriintileme Lineer Hiz = Mekanik Donus Hizi x Katsay1 (P07.10) 1.0% v
Katsayisi
Ayar aralig: 0.1 - 999.9%
P0O7.11 Dogrultucu Sicakligi -20.0 ~ +120.0°C X
P07.12 | Sdiricl Sicakligr -20.0 -~ +120.0°C X
P07.13 Firmware Versiyonu 1.00 - 655.35 X
P07.14 |Toplam Calisma Siresi 0 - 65535 saat X
P07.15 VFD Elektrik Tiiketimi (MSB) | Suiriicu Elektrik Tiiketimi = ( P07.15x 1000 ) + P07.16 X
PO7.16 | VFD Elektrik Tiketimi (LsB) | AY3r araligr: X
P07.15 icin 0 - 65535 kWh (x1000)
P07.161icin 0.0 - 999.9 kWh
P07.18 | Surici Nominal Gucu 0.4 -3000.0 kW *) X
P07.19 |Siriici Nominal Voltaji 50-1200V *) X
P07.20 | Siricui Nominal Akimi 0.1-6000 A *) X
P07.21 | Uretim Barkodu 1 0x0000 - OxFFFF *) X
P07.22 | Uretim Barkodu 2 0x0000 - OxFFFF *) X
P07.23 | Uretim Barkodu 3 0x0000 - OxFFFF *) X
P07.24 |Uretim Barkodu 4 0x0000 - OxFFFF *) X
P07.25 |Uretim Barkodu 5 0x0000 - OxFFFF *) X
P07.26 |Uretim Barkodu 6 0x0000 - OxFFFF *) X
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P07.27

Son Ariza Kodu

P07.28

Sondan 1 onceki Ariza Kodu

P07.29

Sondan 2 onceki Ariza kodu

P07.30

Sondan 3 onceki Ariza Kodu

P07.31

Sondan 4 onceki Ariza Kodu

P07.32

Sondan 5 onceki Ariza Kodu

0: Hata yok

1: U-faz korumasi (OUt1) 2: V-faz korumasi (OUt2)
3: W-faz korumasi (OUt3)

4: Hizlanmada asin akim (OC1) 5: Yavaslamada asin akim (OC2)
6: Sabit hiz calisma sirasinda asin akim (OC3)

7: Hizlanma sirasinda asir1 gerilim (OV1)

8: Yavaslama sirasinda asin gerilim (OV2)

9: Sabit hizda calisma sirasinda asiri gerilim (OV3)
10: DC Bara dustiik gerilim hatas1 (UV)

11: Motor asiriyuki (OL1) 12: VFD asin yuki (OL2)
13: Giris tarafinda faz kayb1 (SPI)

14: Cikis tarafinda faz kayb1 (SPO)

15: Dogrultucu moddli asir 1isinmasi (OH1)

16: invertér modiilii asin 1sinmas1 (OH2)

17: Harici hata (EF)

18: RS485 iletisim hatas1 (CE)

19: Akim algilama hatasi (ItE)

20: Motor otomatik ayarlama hatas1 (tE)

21: EEPROM calisma hatas1 (EEP)

22: PID geribesleme cevrimdisi hatas1 (PIDE)

24: Calisma suresine ulasildi (END)

25: Elektronik asin yuk (OL3)

26: Tus takimi iletisim hatasi (PCE)

27: Parametre yikleme hatasi (UPE)

28: Parametre indirme hatasi (DNE)

29: PROFIBUS iletisim hatas1 (E_dP)

30: Ethernet iletisim hatas1 (E_NET)

31: CANopen iletisim hatasi (E-CAN)

32: Topraga kisa devre hatas1 1 (ETH1)

33: Topraga kisa devre hatasi1 2 (ETH2)

34: Hiz sapma hatas1 (dEu)

35: Yanlis ayarlama hatasi (STo)

36: Dustk yiik hatas1 (LL)

55: Cift genisletme kart1 tipi (E-Err)

57: PROFINET iletisim hatas1 (E_PN)

58: CAN iletisim hatas1 (ESCAN)

59: Motor asir sicaklik hatasi (OT)

60: Yuva 1'deki kart tanimlanamadr (F1-Er)

61: Yuva 2'deki kart tanimlanamadr (F2-Er)

63: Yuva 1'deki kartin iletisim zaman asimi (C1-Er)
64: Yuva 2'deki kartin iletisim zaman asimi (C2-Er)
66: EtherCat iletisim hatas1 (E-CAT)

67.BACnet iletisim hatasi1 (E-BAC)

68: DeviceNet iletisim hatas1 (E-DEV)

69: Master/Slave senkronizasyonu CAN Slave hatas1 (S- Err)
70: EtherNet IP iletisim zaman asimi1 hatas1 (E-EIP)
73: Donma hatas1

74: Durma hatasi

75: Kuru pompalama hatasi

X

P07.33

Son Arizada calisma frekansi

0.00 Hz - P00.03

0.00 Hz

P07.34

Son Arizada rampa referansi

0.00 Hz - P00.03

0.00 Hz

P07.35

Son Arizada ¢ikis voltaji

0-1200V

ov

P07.36

Son Arizada ¢ikis akimi

0.0-6300 A

0.0A

P07.37

Son Arizada DC Bara

0.0-2000.0V

0.0v

P07.38

Son Arizada Maks. Sicaklik

-20.0 ~ +120.0°C

0.0°C

P07.39

Son Anzada Giris
Terminalleri

0x0000 - OxFFFF
Not: Deger listesi bolim 6.3.5 ‘te belirtilmistir.

0x0000

X|X|[X|X]|X]|X]|X
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P07.40 |Son Arizada Cikis 0x0000 - 0XO00O0F (Siraswyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit) 0x0000 X
Terminalleri
Not: Birl/ il Bita Bit3 Bit2 Bitd
Not: Ariz| Deger (ROZ) (R01 ) (HDO) (Y1) Hadir.
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
A 1 0 1 0
B 1 0 1 1
C 1 1 0 0
D 1 1 0 1
E 1 1 1 0
F 1 1 1 1
P07.41 1 6nceki Arizada ¢alisma 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
frekansi
P07.42 1 onceki Arizada rampa 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
referansi
P07.43 1 onceki Arizada c¢ikis voltaji |0 - 1200V ov X
P07.44 |1 onceki Arizada ¢ikis akiim | 0.0- 6300 A 0.0A X
P07.45 1 onceki Arizada DC Bara 0.0-2000.0V 0.0V X
P07.46 1 onceki Arizada Maks. -20.0 - +120.0°C 0.0°C X
Sicaklik
P07.47 |1 onceki Arizada Giris 0x0000 - OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: P07.39 ile aynidir. Deger listesi boliim 6.3.5 ‘te belirtilmistir.
P07.48 |1 oncekiAnzada Cikis 0x0000 - OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: P07.40 ile aymdur.
P07.49 |2 6nceki Arizada ¢alisma 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
frekansi
P07.50 |2 onceki Arizada rampa 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
referansi
P07.51 |2 6nceki Arizada ¢ikis voltaji | 0- 1200V ov X
P07.52 |2 onceki Arizada ¢ikis akiim | 0.0- 6300 A 0.0A X
P07.53 |2 onceki Arizada DC Bara 0.0-2000.0V 0.0V X
P07.54 |2 onceki Arizada Maks. -20.0 - +120.0°C 0.0°C X
Sicaklik
P07.55 |2 onceki Arizada Giris 0x0000 - OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: P07.39 ile aynidir. Deger listesi boliim 6.3.5 ‘te belirtilmistir.
P07.56 |2 onceki Arizada Cikis 0x0000 - OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: P07.40 ile aymdur.
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P08 Grubu - Geligtirme Ayar Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P08.00 |ACCSiresi2 * v
P08.01 DEC Siresi 2 * v
P08.02 |ACCSiiresi3 *) v

0.0 - 3600.0s
P08.03 DEC Siresi 3 * v
P08.04 |ACCSiresi4 *) v
P08.05 |DEC Siuresi 4 * v
P08.06 |Jog Calisma Frekansi 0Hz - P00.03 5.00 Hz v
P08.07 |Jog ACC Siresi Joglamadaki ACC siresi sifir hizdan Maksimum hiza, DEC suresi de *) v
Maksimum hizdan sifir hiza varma siiresi olarak hesaplanir ve Jog hiz1 »
P08.08 |Jog DEC Siiresi bu lineer dogrultuda hizlanir veya yavaslar. *)
Ayar araligi: 0.0 - 3600.0s
P08.09 | Atlama Frekansi 1 Olusabilecek mekanik rezonanslar1 engelleyebilmek icin WellDrive 3 0.00 Hz v
adet atlama frekans imkani sunar. Referans frekansi ayarlanan atlama
degerlerinden birinin icine girdiginde WD770 bu limitin istiine ¢ikar.
P08.10 | Atlama Genligi 1 Atlama frekans1 O (sifir) olarak ayarlanirsa bu islev gecersiz olur. 0.00 Hz »
Ayar aralig: 0.00 - P00.03 (Maks. Frekans)
P08.11 Atlama Frekans1 2 Referans s 0.00 Hz v
R _F:eiais'_(f_”izi___ |1 3 12xatamaceniis
krekansii3 112 x Atlama Genligi 3
P08.12 | Atlama Genligi 2 —— 0.00 Hz 4
Atlama 1/2 x Atlama Genligi 2
krskansi2 ___§ 12X Atama Genigi 2
P08.13 | Atlama Frekansi 3 s i 0.00 Hz v
Atlama A 1_/2_xfllfria_6_enhg| 1
hrekansid] ___%1/2 x Atlama Genligi 1
P08.14 | Atlama Genligi 3 p Zaman (V) 0.00 Hz v
P08.15 |Wobble Frekans Genligi 0.0-100.0 % 0.0% v
P08.16 | Ani Atlama Frekans Genligi 0.0-50.0% 0.0% v
P08.17 | Wobble Frekans Artis Suiresi | 0.1 - 3600.0s 5.0s v
P08.18 |Wobble Frekans Azalma 0.1 - 3600.0s 5.0s v
Suresi
P08.19 Rampa degistirme frekans 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz v
Not: Eger calisma frekansi P08.19 degerinden fazla olursa otomatik
olarak 2nci rampaya gecis yapilir. Deger 0.00 Hz. olarak birakilirsa
degisim olmaz.
P08.20 |Droop Kontrol baslangicinin | 0.00 - 50.00 Hz 2.00 Hz v
Frekans Esigi
P08.21 Rampa suresi icin referans 0: Maks. Cikis Frekansi 0
frekansi 1: Set Edilen Referans Frekansi
2: 100 Hz
Not: Sadece Lineer rampa tipi icin gecerlidir.
P08.22 | Cikis Tork Hesaplamasi 0: Tork akimina gore 0 v
1. Cikis glicline goére
P08.23 | Frekans referansi icin 0: iki 0 v
Ondalik sayis1 1: Bir
P08.24 | Hiz (Rpm) referansi icin 0: Tam say 0 v
Ondalik sayis1 1: Bir
2: iki
3: U¢
P08.25 |Sayici degeri ayarlama P08.26 - 65535 0 v
P08.26 | Atanmis Sayici degeri 0-P08.25 0
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P08.27

Calisma Suresi Ayarla

0 - 65535 min.

0 min.

v

P08.28

Otomatik Ariza Sifirlama
Sayisi

Sifirdan farki bir degere ayarlandiginda bu deger kadar arizayi otomatik
olarak sifirlar. Deger asildiginda ariza kodu vererek calismayi durdurur.

Ayar araligi: 0 - 10

0

v

P08.29

Otomatik Ariza Sifirlama
Aralig

iki ariza arasinda gecen siire, bu degerden fazla ise ariza sayma degeri
sifirlanir.

Ayar araligi: 0.1 - 3600.0s

1.0s

P08.30

Drop kontrolde frekans
azaltma orani

WD770 ¢ikis frekans yilk degistikce degisebilir. Bu fonksiyon birkag
motor ayn1 yiikii stirdiiglinde giicli dengelemek icin kullanilir.

Ayar araligr: 0.00 - 50.00 Hz

0.00 Hz

P08.31

Motor 1 - Motor 2
Arasi Gegis Fonksiyonu

Ayar araligi: 0x00 - 0x14 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Gecis kanali

0: Terminal

1: Modbus haberlesme

2: PROFIBUS/CANopen haberlesme
3: Ethernet haberlesme

4: PROFINET haberlesme

Onluk Dijit: Calisma sirasinda gecisi
0: Devre dis1birak
1. Etkinlestir

0x00

P08.32

Frekans Denetimi FDT1

0.00 Hz - P00.03 (Maks. Cikis Frekansi)

50.00 Hz

P08.33

FDT1 agma gecikmesi

0.0- 100.0%

5.0%

P08.34

Frekans Denetimi FDT2

0.00 Hz - P00.03 (Maks. Cikis Frekansi)

50.00 Hz

P08.35

FDT2 agma gecikmesi

0.0- 100.0%

5.0%

P08.36

Frekansa Ulast1 denetimi
araligi

“Frekansa ulast1” kontroliini saglar. Cikis frekansi bu degere +/- olarak
ulastiginda sinyal alinabilir.

Ayar araligr: 0.00 Hz - P00.03 (Maks. Cikis Frekans1)

0.00 Hz

AN EENE RN RN RN

P08.39

Sogutma Fani Modu

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0041 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Calisma Modu
0: Normal Mod
1: Eneriji geldiginde siirekli calisma

Onluk Dijit: Rezerve
Yuzlik Dijit: Hiz Modu

0: Maks. Fan Hiz1
1: Otomatik Hiz Reglilasyonu

0x0100

P08.40

PWM Mod Secimi

Ayar araligi: 0x0000 - 0x1121
(Sirasiyla Binlik, Yuzluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: PWM Mod Secimi
0: PWM Mod
1: 3PH ve 2PH modiilasyon

Onluk Dijit: PWM Anahtarlama Frekans Limiti
0: Dusiik Hiz anahtarlama limit modu 1
1. Dusuk Hiz anahtarlama limit modu 2

Yizlik Dijit: PWM Anahtarlama Frekans Limiti
0: Kompanzasyon modu 1
1: Kompanzasyon modu 2

Binlik Dijit: PWM Yiikleme Modu Secimi
0: Kesintili Yiikleme
1: Normal Yikleme

1000
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P08.41

Asir Modiilasyon Secimi

Ayar araligi: 0x0000 - 0x1111
(Sirasiyla Binlik, Yuzluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Etkinlestirme
0: Devre Dis1
1: Etkin

Onluk Dijit: Modilasyon Modu
0: Hafif asin moddulasyon
1: Derinlestirilmis asin modulasyon

Yuzlik Dijit: Anahtarlama Frekans Limitleme
0: Etkin
1: Devre Dis1

Binlik Dijit: Cikis Voltaj Kompanzasyonu
0: Devre Dis1
1: Etkin

1000

P08.42

Panel Kontrol Modu

Ayar aralig: 0x0000 - 0x1223
(Sirasiyla Binlik, Yuzluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Dijital hiz arttirma kaynag

0: « v tuslarn ve UP/DOWN sinyalleri etkin
1:Sadece a v tuslan etkin

2: Sadece UP/DOWN sinyalleri etkin

3. a v tuslar ve UP/DOWN sinyalleri devre disi

Onluk Dijit: Frekans kontrol secimi

0: P00.06 = 0 veya P00.07 = 0 iken etkin

1. Tum durumlarda etkin

2: Cok adimli hizl calisma Oncelige sahip iken devre disi

Yuzlik Dijit: Stop kontrol secimi

0: Girilmis olan hiz referans ayar gecerli
1. Durustan sonra sifirlanir

2: Stop komutundan sonra sifirlanir

Binlik Dijit: « v tuslari ve UP/DOWN ile integral fonksiyonunun
etkinlestirme durumunu belirtir.

0: integral fonksiyonu devre disi

1: integral fonksiyonu etkin

0x0000

P08.43

Panel Pot Ayar Orani

0.01-10.00s

0.10s

P08.44

UP/DOWN kontrol modu

Ayar araligi: 0x000 - 0x221
(Siraswyla Yiizlik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: UP/DOWN etkinlestirme
0: Devre disi
1: Etkin

Onluk Dijit: Frekans kontrol secimi

0: P00.06 =0 veya P00.07 = 0 iken etkin

1. Tum durumlarda etkin

2: Cok adimli hizl calisma Oncelige sahip iken devre disi

Yuzlik Dijit: Stop kontrol secimi

0: Girilmis olan hiz referans ayan gecerli
1. Durustan sonra sifirlanir

2: Stop komutundan sonra sifirlanir

0x000

P08.45

UP Degisim Oram

0.01-50.00 Hz/s

0.50 Hz/s

P08.46

DOWN Degisim Orani

0.01-50.00 Hz/s

0.50 Hz/s
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P08.47

Enerji Kesilmesinde Frekans
Ayar Modu

Ayar araligi: 0x000 - 0x111
(Siraswyla Yiizlik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: UP/DOWN ile ayarda eneriji kesilmesi modu
0: Ayarlanmis deger kayitli kalsin
1: Ayarlanmis deger sifirlansin

Onluk Dijit: Modbus ile ayarda enerji kesilmesi modu
0: Ayarlanmis deger kayitli kalsin
1: Ayarlanmis deger sifirlansin

Yuzliik Dijit: Profibus-DP ile ayarda enerji kesilmesi modu
0: Ayarlanmis deger kayitli kalsin
1: Ayarlanmis deger sifirlansin

0x000

v

P08.48

Enerji Tiketimi (MSB)
Baslangici

P08.49

Enerji Tuketimi (LSB)
Baslangic1

Baslangic elektrik tiiketimini ayarlamak icin kullamlir.
Elektrik tiiketimi = ( P08.48 x 1000 ) + P08.49

P08.48 ayar araligr: 0 - 59999 kWh (k)
P08.49 ayar araligi: 0.0 - 999.9 kWh

0 kWh

0.0kWh

P08.50

Manyetik Aki Frenleme

0: Devre disi
100-150: Buyiik bir katsayr daha gliclu frenlemeyi gosterir.

VFD, manyetik akiy1 artirarak motoru hizla yavaslatabilir. Frenleme
sirasinda motor tarafindan uretilen enerji, manyetik aki artirilarak 1s1
enerjisine donusturdlir. VFD, bu sirada bile motorun durumunu sirekli
olarak izler. Manyetik aki frenlemesi, motor hiz degisimlerinin yani sira
motor duruslar icin de kullanilabilir.

Diger avantajlar sunlardir: Frenleme, durdurma komutu verildikten
hemen sonra gerceklestirilir. Manyetik akinin zayiflamasini beklemeden
frenleme baslatilabilir. Sogutma daha iyidir. Statorun akimi rotor
disindaki diger parcalar manyetik aki frenlemesi, statorun sogutulmasi
ise rotordan daha etkilidir.

P08.51

Giris Gu¢ Faktori

Bu fonksiyon kodu, AC giris tarafindaki mevcut goriintiileme degerini
ayarlamak icin kullanilir.

Ayar aralig: 0.00 - 1.00

0.56

P08.53

Tork Kontrolde Frekans ust
limit sapma degeri

0.00 Hz - P00.03 (Maks Cikis Frekans1)

0.00 Hz

P08.54

Tork Kontrolde Frekans st
limit ACC/DEC modu

0: Limit yok

1: ACC/DEC1
2: ACC/DEC 2
3:ACC/DEC 3
4: ACC/DEC 4

P08.55

Sicakliga gore Anahtarlama
frekans degisimi

Not: VFD sogutucu sicakliginin nominal sicakligi astigini tespit
ettiginde, sicaklik artisim diisiirmek icin anahtarlama frekansini
otomatik olarak azaltir. Sicaklik belirlenen bir degere diistiigiinde,
tasiyici frekansi ayara geri doner. Bu islev VFD asir1 1sinma arizasi
olasiligini azaltabilir.

0: Devre disi
1: Etkin

P08.56

Anahtarlama Frekans
disumu sicaklik noktasi

40.0-80.0°C

65.0 °C

P08.57

Anahtarlama Frekans
distimi bekleme siiresi

0 -30 min.

10 min.

P08.58

Cikis Faz Kayb1 hatas
denetim siiresi

0.0-360.0s

5.0s
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P09 Grubu - PID Kontrol Parametreleri

Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P09.00

PID Referans Kaynagi

0: P09.01 ile ayarlanir

1: Al

2: AI2

3:AI3

4: Pulse Girisi (HDIA)

5: Cok Adimli Hiz

6: Modbus haberlesme

7: ProfiBus / CANopen haberlesme
8: EtherNet haberlesme

10: ProfiNet haberlesme

Not: Frekans komut kaynagi (P00.06, P00.07) = 7 oldugunda veya voltaj
ayar kanali (P04.27) = 6 oldugunda siiriicii PID Kontrol modunda
calisacaktir. Proses PID icin ayar hedefi, kontrol edilen sistemin geri
besleme sinyalinin %100'lne esit bir bagil degerdir. Sistem her zaman
goreceli bir deger kullanarak hesaplamalar yapar (0.0 - 100.0 %)

0

v

P09.01

PID Sabit Set Degeri

P09.00 = 0 oldugunda panelden sabit olarak vermek icindir.
Ayar araligi: -100.0% ~ +100.0%

0.0%

P09.02

PID Geri Besleme Kaynag1

0: Al1

1: Al2

2:AI3

3: Pulse Girisi (HDIA)

4: Modbus haberlesme

5: ProfiBus / CANopen haberlesme
6: EtherNet haberlesme

8: ProfiNet haberlesme

Not: PID referans ve geri besleme kaynaklari ayn1 olamaz.

P09.03

PID Cikis Modu

0: PID cikis1 Pozitif.

Geri besleme sinyali PID referans degerinden bUy@Jk oldugunda, siiriici
cikis frekans1 PID'yi dengelemek icin azalacaktir. Ornek: Acici
uygulamasi.

1. PID cikis1 Negatif.
Geri besleme sinyali PID referans degerinden biyiik oldugunda, siiriicii

cikis frekanst PID'yi dengelemek icin artacaktir. Ornek: Sarici
uygulamasi.

P09.04

PID Oransal Kazang (Kp)

P degeri tiim PID ayarlayicisinin giiclinii belirler. 100 degeri, PID geri
besleme degeri ile set degeri arasindaki fark 9100 oldugunda, PID
regiilatorii gikis frekans komut araligi Maks. frekans olur. (integral
fonksiyonu ve diferansiyel fonksiyonu goz ardi ederek).

Ayar araligr: 0.00 - 100.00

1.80

P09.05

PID integral Siiresi
(Ti)

PID geri beslemesi ve referansinin PID regiilatoriinden sapmasi lizerine
integral ayarinin hizim belirlemek igin kullamlir.

PID geri besleme ve referans sapmasi %100 oldugunda, integral
ayarlayict maksimum c¢ikis frekansina (P00.03) veya maksimum
gerilime (P04.31) ulasmak icin bu siire boyunca sirekli calisir (oransal
ve diferansiyel fonksiyonlar1 goz ardi ederek). Daha kisa bir integral
suresi daha guiclu ayarlamayi gosterir.

Ayar aralig: 0.00 - 10.00 s

0.90s

P09.06

PID Tiirev Siresi
(Td)

PID geri beslemesi ve referans sapmasi iizerindeki degisim oram
ayarinin giicuni belirlemek icin kullanmlir.

PID geri beslemesi zaman icinde %100 degisirse, diferansiyel
regiilatoriin ayar1 (oransal ve integral fonksiyonu goz ardi edilerek)
Maks. cikis frekans1 (P00.03) veya Maks. voltajdir (P04.31). Daha uzun
diferansiyel siiresi daha giiclu ayarlamayi gosterir.

Ayar aralig: 0.00 - 10.00 s

0.00s
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P09.07 |Ornekleme Dongii Siiresi Geri beslemenin ornekleme dongustini belirtmek icin kullanilir. 0.001 s v
(t) Regililator her ornekleme dongiisiinde hesaplama yapar. Daha uzun bir
ornekleme dongiisu daha yavas bir yanit1 gosterir.
Ayar araligr: 0.001 - 10.000s
P09.08 | PID Sapma Limiti PID sisteminin ¢ikisi, kapali cevrim referansinin maksimum sapmasina 0.0% v
baglidir. Asagidaki sekilde gosterildigi gibi, PID regiilatorii sapma limiti
araliginda regiilasyonu durdurur. PID sisteminin dogrulugunu ve
kararliigim1 ayarlamak icin bu parametre uygun sekilde ayarlanmalidir.
Ayar araligr: 0.0 - 100.0%
1 Geri Besleme Sinyali Sapma
Sinirt
0 [T %ﬂ\ """"""""
Referansi : : \/ I
i i i i i Zamanl
w4
Frelfansl T '—:\E_E/"—
Zaman
P09.09 | PID cikis Ust limiti PID cikis degerlerinin iist ve alt sinirlarim belirler. 100.0 degeri Maks. 100.0% v
cikis frekansina (P00.03) veya Maks. gerilime (P04.31) karsilik gelir.
P09.10 |PID cikis Alt limiti Ayar araligi: 0.0% v
P09.09 icin P09.10 - 100.0%
P09.10icin -100.0% - P09.09
P09.11 PID Cevrim dis1 denetleme PID geri besleme cevrimdis algilama degerini ayarlamak icin kullanilir. 0.0% v
degeri
Geri besleme degeri, geri besleme cevrimdisi algilama degerinden
kiiciik veya bu degere esit oldugunda ve siire P09.12 tarafindan
belirtilen degeri asti8inda, siiriicii "PID geri besleme cevrimdisi hatas”
P09.12 | PID cevrim disi denetleme rapor eder ve tus takiminda “PIDE” goriintilenir. 1.0s v
siresi .
Ayar araligi:
P09.11 icin 0.0 - 100.0%
P09.12icin 0.0 - 3600.0 s
P09.13 PID Kontrol Segimi Ayar aralig: 0x0000-0x1111 (Sirasiyla Binlik, Yiizliik, Onluk, Birlik dijit) 0x0001 v
Birlik Dijit:
0: Frekans limite ulastiktan sonra integral kontrole devam
1: Frekans limite ulastiktan sonra integral kontroli durur
Onluk Dijit:
0: Ana referans yonu ile aym
1: Ana referans yonunun tersi
Yuzlik Dijit:
0: Limit = Maks. Frekans degeri
1: Limit = Referans-A degeri
Binlik Dijit:
0: A+B frekansi. Ana Referans-A rampasi gecersiz.
1: A+B frekansi. Ana Referans-A rampasi gecerlidir.
Not: Burampa P08.04 (ACC zamani 4) ile belirlenir.
P09.14 |Dusik Frekans Kazanc Oram | Dusuk frekansli anahtarlama noktasi: 5.00Hz, yuksek frekanslh 1.00 v
(Kp) anahtarlama noktasi: 10.00Hz (P09.04 yiiksek frekans parametresine
karsilik gelir) ve orta nokta bu iki nokta arasindaki dogrusal
enterpolasyondur.
Ayar araligi: 0.00 - 100.00
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P09.15 | PID komut Rampasi 0.0-1000.0s 0.0s v
P09.16 | PID Cikis Filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.000 s v
P09.18 |Diisiik Frekans integral 0.00-10.00 s 0.90s v
Suresi (Ti)

P09.19 | Dusiik Frekans Tirev Suresi | 0.00-10.00 s 0.00s v
(Td)

P09.20 | PID parametre degisimiicin |0.00 Hz - P09.21 5.00 Hz v
disuk frekans noktasi

P09.21 PID parametre degisimi icin | P09.20 - P00.04 10.00 Hz v
yuksek frekans noktasi

P10 Grubu - Basit PLC ve Cok Adimli Hiz Kontrol Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim

P10.00 Basit PLC Modu 0: Bir dongii tamamlaninca durur. Devam etmesi icin yeniden komut 0 v
verilmesi gerekir.
1: Bir dongii tamamlandiginda hiz ve yon olarak son durumunu korur.
2: Suirekli calisma. Cevrim tamamlandiginda otomatik olarak basa
donerek devam eder.

P10.01 Basit PLC Hafiza Modu 0: Guig kesintisinde PLC adimlar sifirlanir ve basa doner. 0 v
1: Glg kesintisinde PLC adim1 kaldig1 yerden devam eder.

P10.02 | Adim-0 Hiz degeri Basit PLC Olarak Calisma: 0.0% v
Referans A kaynagi (P00.06) veya Referans B kaynagi (P00.07) degeri 5

P10.03 | Adim-0 Siiresi olarak secilirse etkinlestirilir. lgili referans kaynag etkinken verilen start | 0.0 s (/dk) v
komutunda Basit PLC dongusu baslar.

P10.04 | Adim-1 Hiz degeri 0.0% v
Tuim adim hiz degerleri, P00.03 (Maks Cikis Frekansi) parametresiyle

P10.05 |Adim-1 Siiresi tammlanan deger izerinden belirlenir. 0.0's (/dk) v

P10.06 |Adim-2 Hiz degeri Ayar araligr: -100.0% ile +100.09% 0.0% 4
Negatif deger ters yon olarak calismasini saglar.

P10.07 |Adim-2 Siiresi 0.0 s (/dk) v
Tum adim sireleri P10.37 ile belirlenen saniye veya dakika cinsinden

P10.08 |Adim-3 Hiz degeri deger ile belirlenir. 0.0% v

P10.09 | Adim-3 Siiresi Ayar araligr: 0.0 - 6553.5 Saniye (veya Dakika) 0.0's (/dk) v

P10.10 |Adim-4 Hiz degeri § 0.0% v

N a
P10.11 | Adim-4 Siiresi 3 N & 0.0's (/dk) v
e N , |

P10.12 | Adim-5 Hiz degeri = 0.0% v

P10.13 | Adim-5 Siiresi oo ; Fo-e- gomommoe- 0.0's (/dk) v

P10.14 | Adim-6 Hiz degeri , 0.0% v

'zis s 4 ialom

P10.15 |Adim-6 Siiresi S g 5 I - 0.0's (/dk) v

P10.16 | Adim-7 Hiz degeri 0.0% v

P10.17 | Adim-7 Siresi Sabit Hiz Olarak Calisma: 0.0 s (/dk) v

— Tum hiz degerleri, P00.03 (Maks Cikis Frekans1) parametresiyle

P10.18 |Adim-8 Hiz degeri tammlanan deger iizerinden belirlenir. 0.0% v
Ayar araligi: -100.0% ile +100.09%

P10.19 | Adim-8 Siiresi 0.0 s (/dk) v

— Suriici P05.01 - P05.06 parametreleriyle dijital girislerine atanacak

P10.20 |Adim-9 Hiz degeri fonksiyonlar sayesinde ikili (1-0) kodlama yaparak toplam 16 adet sabit 0.0% v
hiz yapilmasini destekler.

P10.21 | Adim-9 Siiresi 0.0 s (/dk) v
Hicbir dijital giristen komut gelmezse referans bilgisi P00.06 veya

P10.22 | Adim-10 Hiz degeri P00.07 parametresi ile ayarlanrr. 0.0% v
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Adim | ikiliKodBitleri | R1 | R2 | R3 | R4
P10.34 parametre degeri kombinasyonu
o | sitt [ Bto | 00 | o1 | 10 | 11
1 | Bit3 | Bit2 | 00 | o1 | 10 | 11
2 | Bits | Bit4 | 00 | 01 | 10 | 11
3 | Bit7 | Bite | 00 | o1 | 10 | 11
4 | Bt | Bit8 | 00 | o1 | 10 | 11
5 |Bit11|Bitto| 00 | 01 | 10 | 11
6 |Bit13|Bit12]| 00 | 01 | 10 | 11
7 | Bit15 |Bit14| 00 | 01 | 10 | 11
P10.35 parametre degeri kombinasyonu
8 | Bit1 [ Bito ] o0 | o1 | 10 | 11
9 | Bit3 | Btz | 00 | 01 | 10 | 11
10 | Bit5 | Bit4 | 00 | 01 | 10 | 11
11 | Bit7 | Bite | 00 | 01 | 10 | 11
12 | Bit9 | Bit8 | 00 | 01 | 10 | 11
13 | Bit11 | Bit10 | 00 | 01 | 10 | 11
14 | Bit13 | Bit12 | 00 | 01 | 10 | 11
15 | Bit15 | Bit14 | 00 | 01 | 10 | 11

ilgili hizlanma/yavaslama zamanin secin ve ardindan 16 bitlik ikili
sayty1 onaltilik sayiya donustiriin, ardindan ilgili islev kodlarin
ayarlayin. Rampa (ACC/DEC) siirelerinin parametreleri asagidaki
gibidir;

Rampa 1 icin: P00.11 ve P00.12
Rampa 2 icin: P08.00 ve P08.01
Rampa 3 icin: P08.02 ve P08.03
Rampa 4 icin: P08.04 ve P08.05

Ayar araligi: 0x0000 - OxFFFF

P10.23 | Adim-10Siresi Sabit hiz komutlan diger tiim referans kaynaklarina gore oncelikli 0.0 s (/dk)
durumdadir. 4 Dijital giris ve ikili kodlama kullamlarak olusan sabit hiz
P10.24 | Adim-11 Hiz degeri tablosu asagydakigibidir(T-tarfidijitatgjrisi-trakgmrdijitai girise 0.0%
komut geldigini, 0 ise selmedisini belirtir|)
P10.25 |Adim-11 Siresi 0.0 s (/dk)
T4
P10.26 |Adim-12 Hiz degeri 0 0.0%
P10.27 |Adim-12 Siiresi 1 0 0.0 s (/dk)
0 0
P10.28 |Adim-13 Hiz degeri ) 1 ) 0.0%
P10.29 |Adim-13 Siresi 0 1 0.0s (/dk)
— 0 0 1
P10.30 |Adim-14 Hiz degeri 0 1 ) 0.0%
P10.31 |Adim-14 Siresi 0 1 1 1 0.0s (/dk)
0 1
P10.32 | Adim-15 Hiz degeri 9 0 1 0.0%
P10.33 |Adim-15 Siiresi 0 0 1 0.0s (/dk)
11 1 0 1
0 1 1
13 .0 1 1
0 1 1 1
15 1 1 1 1
P10.34 |Adim 0-7 arasi Rampa Parametreler asagidaki hesaplamayla ayarlanir. Aciklamalar tablonun 0x0000
altindadir.
P10.35 |Adim 8-15 arasi Rampa 0x0000
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P10.36 |PLC Restart Modu 0: Sifirdan baslatma. 0
VFD calisma sirasinda herhangi bir nedenle durursa yeniden
baslatmadan sonra ilk adimdan calisacaktir.
1: Devam Et.
Kesinti olustugunda yeniden baslatmadan sonra kaldig1 adim ve kalan
sireden devam eder.
P10.37 |Zaman Birimi 0: Saniye (s) 0
1: Dakika (dk)
P11 Grubu — Koruma Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P11.00 Faz Kayb1 Ayar araligi: 0x000 - 0x111 (Sirasiyla Yuzliik, Onluk, Birlik dijit) 0x011 v
Birlik dijit: Giris Faz Kayb1 Korumasi
0: Devre disi
1: Etkin
Onluk dijit: Cikis Faz Kayb1 Korumasi
0: Devre disi
1: Etkin
P11.01 | Anlik gii¢ kesintisinde 0: Devre dis1 0 v
frekans duisuisi 1. Etkin
Giic kesintisi nedeniyle bara gerilimi ani frekans diisusii noktasina
diiserse, siriicii DC bara gerilimi kontrol yontemini kullanarak ¢alisma
frekansini dusirir ve bu da motoru glic uretim durumuna gecirir.
Rejeneratif glic, guic geri kazanilana kadar surticiniin normal
calismasini saglamak icin bara voltajini koruyabilir.
Gerilim Sinif1 220Vac | 380Vac | 660 Vac
Antik Gl kesintisinde | ¢ e | 460 vdc | 800 Vdc
frekans diistis noktasi
Not:
1) Bufonksiyon, sebeke gecisinde koruma amaciyla yapilan VFD
durdurmasini onleyebilir.
2) Sadece giris faz kayb1 koruma fonksiyonu devre dis1 birakildiginda
etkinlestirilebilir.
P11.03 | Asiri Gerilim Durus Korumas1 | O: Devre disi 1 v

1: Etkin

DC bara gerilimi tanimlanan esigi asip motor iiretim duruma
gecmemesi icin fonksiyon ¢ikis frekansim dizenler.

A DC bara Gerilimi
~ N .
Agin foN FN / \
Gerilim ___)[____\_____/____\ ________ .
Durma Vi \ /_ \ I
Esig L : \\ / \‘T// :
! T/ . Sie (1)
| | [ -
- B
Cikiz I ! .
Frekansi \ | b
] |
~ | |
. Siire (1)
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P11.04

Asin Gerilim Durusu igin
Voltaj Seviyesi

120 - 150% (Standart DC bara gerilimi Gizerinden) (380V)

136%

120 - 150% (Standart DC bara gerilimi lizerinden) (220V)

120%

v

P11.05

Akim Limit Modu

Agir yiik ile motor ivmelenmesi esnasinda hizlanma orani ¢ikis
frekansindan disuktir. Bu sirada suruicu asin akim anzasi vererek
calismay1 durdurabilir. Bu durum icin bu fonksiyon kullanilir.

Ayar araligi: 0x00 - 0x11 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Akim limit aksiyon secimi
0: Akim Limiti Gegersiz
1: Akim Limiti Gecerli

Onluk dijit: Donanim akimi limit secimi
0: Akim Limiti Gecerli
1. Akim Limiti Gegersiz

01

P11.06

Otomatik Akim Limit Sinin

P11.07

Akim Limitindeyken Frekans
Distis Oram

Akim-limit koruma fonksiyonu calisma sirasinda ¢ikis akimini algilar ve
P11.06 tarafindan tanimlanan akim-limit seviyesi ile karsilastirr, akim-
limit seviyesini asarsa, VFD hizlandirilmis calisma sirasinda sabit
frekansta calisir veya sabit hizda calisma sirasinda diisiik frekansta
calisir; akim-limit seviyesini surekli olarak asarsa, VFD c¢ikis frekansi alt
limit frekansina ulasana kadar surekli olarak diisecektir. Cikis akiminin
tekrar akim-limit seviyesinden diisiik oldugu tespit edildiginde, ivmeli
calismaya devam edecektir.

A Cikis Akimi (A)
Alam
Limit
Sinin

Cikas Frekansi
a

Hiz
Referansi

— HiZlanma . Sabit Hiz

\

Sire (t)

Ayar araligi:
P11.06 icin 50.0 - 180.0%
P11.07 icin 0.00 - 50.00 Hz/s

120.0%

10.00 Hz/s

P11.08

Siriicii/Motor igin
Asir1/Diisiik Yiik On Uyan
Secimi

Ayar araligi: 0x000-0x1132 (Sirasiyla Binlik, Yizlik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: OL/UL 6n uyarisi.

0: Motor nominal akimina gore
1: Suirici nominal akimina gore
2: Motor nominal torkuna gore

Onluk dijit: Calisma aksiyonu

0: Suiriict OL ve UL anzasiicin calismaya devam eder.
1. Surtict UL icin devam eder OL i¢in anza verir.

2: Suruci OL icin devam eder UL icin anza verir.

3. VFD bir OL/UL alarmti¢in galismayi durdurur.

Yizlik dijit: Ariza algilama modu
0: Her zaman algilar.
1. Sabit hizda calisma sirasinda algilar.

Binlik dijit: VFD asin yiik akimi referans secimi
0: Akim kalibrasyon katsayisina bagli olarak
1. Akim kalibrasyon katsayisindan bagimsiz

Not: OL: Asir1 gerilim ve UL: Disuk gerilim anlamina gelir.

0x000
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P11.09 | Asi Yiik On Uyari Seviyesi Suriict veya motor ¢ikis akimi asir1 yuk on alarmi algilama seviyesinden 120.0% v
(P11.09) buyikse ve sure asin yuk on alarmi algilama siiresini (P11.10)
asarsa, asirn yuk on uyari sinyali verilecektir.
P11.10 | Asin Yiik On Uyar Siiresi Ayar aralig: 1.0s v
P11.09 icin P11.11 - 200.0%
P11.10icin 0.1 - 3600.0 s
P11.11 Diisiik Yiik On Uyar Seviyesi | Siiriicii veya motor cikis akimi diisiik yiik 6n alarmi algilama 50.0% v
seviyesinden (P11.11) disiikse ve siire asir yiik on alarmi algilama
suresini (P11.12) asarsa, asin yuk on uyan sinyali verilecektir.
o = o . v
P11.12 | Dusuk Yik On Uyar Siresi Ayar aralig:: 1.0s
P11.11icin0.0% - P11.09
P11.12icin 0.1 - 3600.0 s
P11.13 | Anza cikis terminali eylemi Ayar araligi: 0x00 - 0x11 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit) 0x00 v
Birlik dijit: Dustk gerilim arizasindaki eylem
0: Aniza sinyali ver
1: Anza sinyali verme
Onluk dijit: Otomatik reset anindaki eylem
0: Aniza sinyali ver
1: Anza sinyali verme
P11.14 |Hiz Sapmasi Koruma 0.0-50.0% 10.0% v
Seviyesi
P11.15 |Hiz Sapmasi Tespit Siresi 0.0 -10.0s (0.0 icin koruma devre dis1) 2.0s v
P11.16 |Gerilim dusimunde 0: Devre dis1 0
otomatik frekans azaltma 1: Etkin
P11.17 | Dusiik gerilim engellemek Bara gerilimin oransal katsayisi. Ayar araligi: 0 - 1000 100 v
icin siriici durusu sirasinda
P11.18 ggerilim ve akim ? Bara gerilimin integral katsayisi. Ayar araligi: 0 - 1000 40 v
P11.19 |dizenleyicileri Pl ayartar Aktif akimin oransal katsayisi. Ayar araligi: 0 - 1000 25 v
P11.20 Aktif akimin integral katsayisi. Ayar araligi: 0 - 2000 150 v
P11.21 Yiiksek gerilim engellemek Bara gerilimin oransal katsayisi. Ayar araligi: 0 - 1000 60 v
icin siriici durusu sirasinda
P11.22 ggerilim ve akim ? Bara gerilimin integral katsayisi. Ayar araligi: 0 - 1000 10 v
P11.23 |dizenleyicileri Pl ayarlan Aktif akimin oransal katsayisi. Ayar araligi: 0 - 1000 60 v
P11.24 Aktif akimin integral katsayisi. Ayar araligi: 0 - 2000 250 v
P11.25 | Asin Yik integral 0: Devre disi 1
fonksiyonunu etkinlestirme
Asin yiik zamanlama degeri suriici durdurulduktan sonra sifirlanir. Bu
durumda, asin yiikiin belirlenmesi daha fazla zaman alir ve bu nedenle
surlict etkin korumasi zayiflar.
1. Etkinlestir
Asir yilk zamanlama degeri sifirlanmaz ve toplanarak devam eder. Bu
durumda, asir yiikiin belirlenmesi daha az zaman alir ve bu nedenle
suriict etkin korumasi hizlanir.
P11.27 | Skaler Salinim Kontrol Ayar araligi: 0x00 - 0x11 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit) Ox11
Secenegi
Birlik dijit:
0: Yontem 1
1: Yontem 2
Onluk dijit: Rezerve
P11.28 | Giris Faz Kayb1 Denetim 0: Yontem 1 1 v
Secenegi 1: Yontem 2
P11.29 | Giris Faz Kaybi Seviyesi 0.0-200.0V 40.0V v
P11.30 | Giris Faz Kayb1 Siiresi 0.0-200s 2.0s v
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P11.31

Ariza koruma secenekleri 1

Ayar araligi: 0x0000 - 0x3313 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Motor icin asir yiik

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Striicu icin asin yik
0: Bosta durus
1: Durus moduna bagli olarak dur

Yizlik dijit: Giris Faz Kayb1 (Birlik dijit secenekleriyle aymdir)
Binlik dijit: Cikis Faz Kayb1 (Birlik dijit secenekleriyle aynidir)

0x0000

v

P11.32

Ariza koruma secenekleri 2

Ayar araligi: 0x0000 - 0x3313 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Dogrultucu modiil sicaklig
Onluk dijit: Striict glic ¢ikis modiil sicakligr
Not: bu iki dijit icin sadece 0 (Bosta durus) secenegi vardir.

Yizluk dijit: Harici anza

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyarn vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Binlik dijit: RS485 Haberlesme (Yuzlik dijit secenekleri ile aymidir.)

0x0000

P11.33

Ariza koruma secenekleri 3

Ayar araligi: 0x0000 - 0x3300 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Akim denetimi arizasi
Onluk dijit: Motor tanitim arizasi
Not: bu iki dijit icin sadece 0 (Bosta durus) secenegi vardir.

Yizlik dijit: EEPROM calisma arizasi
0: Bosta durus
1: Durus moduna bagli olarak dur

Binlik dijit: PID cevrim dis1 geri besleme anzas
0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyar vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

0x0000

P11.34

Ariza koruma secenekleri 4

Ayar araligr: 0x0000 - 0x1311 (Sirasiyla Binlik, Yiizliik, Onluk, Birlik dijit)
Birlik dijit: Rezerve

Onluk dijit: Calisma saat limiti korumasi (Rezerve)

Yizlik dijit: Elektronik asir1 yiik korumasi

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyarn vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

Binlik dijit: Panel haberlesme arizasi (Rezerve)

0x0000

P11.35

Ariza koruma secenekleri 5

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0300 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Suriicliden panele yiikleme hatasi
Onluk dijit: Panelden siiriicliye yiikleme hatasi
Not: bu iki dijit icin sadece 0 (Bosta durus) secenegi vardir.

Yizlik dijit: DP Haberlesme arizasi

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Binlik dijit: Rezerve

0x0000
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P11.36

Ariza koruma secenekleri 6

Ayar araligi: 0x0000 - 0x3003 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: CANopen Haberlesme arizasi
0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Toprak kisa devre korumasi 1
Yizlik dijit: Toprak kisa devre korumasi 2
Not: bu iki dijit icin sadece 0 (Bosta durus) secenegi vardir.

Binlik dijit: Hiz Sapma Hatas1 (Birlik dijit secenekleri ile aymidir.)

0x0000

v

P11.37

Ariza koruma secenekleri 7

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0300 (Sirasiyla Binlik, Yizliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Dahili Hata Durumu
0: Bosta durus
1: Durus moduna bagli olarak dur

Onluk dijit: Elektronik diisik yiik hatas
Not: Birlik dijit secenekleri ile aymdir.

Yuzlik dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000

P11.42

Aniza koruma segenekleri 12

Ayar araligi: 0x0000 - 0x3303 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Cift opsiyon kart hatas

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Rezerve
Yizlik dijit: ProfiNet Haberlesme arizasi

Binlik dijit: CAN Haberlesme arizas
Not: Birlik dijit secenekleri ile aymdir.

0x0000

P11.43

Ariza koruma secenekleri 13

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0333 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Motor asir sicaklik hatasi
0: Bosta durus
1: Durus moduna bagli olarak dur

Onluk dijit: Opsiyon kart 1 tanimlama hatasi
0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

Yizlik dijit: Opsiyon kart 2 tanimlama hatasi
Not: Onluk dijit secenekleri ile aynidir.

Binlik dijit: Rezerve

0x0000

P11.44

Ariza koruma secenekleri 14

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0033 (Sirasiyla Binlik, Yizliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Opsiyon kart 1 haberlesme zaman asim hatasi
0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Opsiyon kart 2 haberlesme zaman asimi1 hatasi
Not: Birlik dijit secenekleri ile aymdir.

Yuzlik dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P11.45

Ariza koruma secenekleri 15

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0300 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Rezerve
Onluk dijit: Rezerve

Yuzlik dijit: Master/Slave senkronizasyonunda Can haberlesme Slave
hatasi

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

Binlik dijit: Rezerve

0x0000

v

P11.46

Ariza koruma secenekleri 16

Ayar araligi: 0x0000 - 0x3300 (Sirasiyla Binlik, Yizliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Rezerve
Onluk dijit: Rezerve

Yizlik dijit: Donma Hatas1

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyan vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Binlik dijit: Kilitlenme hatasi
Not: Yiizlik dijit secenekleri ile aymdir.

0x0000

P11.47

Aniza koruma secenekleri 17

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0003 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Kuru Calisma Hatas1

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyarn vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Rezerve
Yizlik dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000

P11.51

On Uyarivarken Cikis frekans
secimi

Ayar araligi: 0x0000 - 0x0004 (Sirasiyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Kuru Calisma Hatas1

0: Mevcut calisma frekansinda calistir

1: Panel Uzerinden ayarlanan frekansta calisir
2: Frekans referans ust limitinde calisir.

3: Frekans referans alt limitinde calisir.

4; istisnalar disinda yedek frekansinda calisir.

Onluk dijit: Rezerve
Yizlik dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000

P11.52

istisnalar disindaki yedek
frekans degeri

0.00 Hz - P00.03 (Maks ¢ikis frekans1)
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P12 Grubu — Motor 2 Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P12.00 |Motor Tipi2 0: Asenkron motor (AM) 0
1: Senkron motor (SM)
P12.01 Nominal Gi¢c AM-2 0.1 -3000.0kW *)
P12.02 |Nominal Frekans AM-2 0.01Hz - P00.03 (Maks. cikis frekans1) 50.00 Hz
P12.03 | Nominal Hiz AM-2 1- 60000 Rpm *)
P12.04 |Nominal Gerilim AM-2 0-1200 Volt *)
P12.05 |Nominal Akim AM-2 0.8 - 6000.0 Amper *)
P12.06 |Stator Direnci AM-2 0.001 - 65.535Q *) v
P12.07 |Rotor Direnci AM-2 0.001 - 65.535Q *) v
P12.08 |Kacak Endiiktans AM-2 0.1 - 6553.5 mH *) v
P12.09 |Karsitikli Endiiktans AM-2 0.1 - 6553.5 mH *) v
P12.10 |Yuksliz Akim AM-2 0.1 - 6553.5A *) v
P12.11 | AM-2 demir ¢ekirdegi man. |0.0- 100.0% 80.0% v
doygunluk katsayisi 1
P12.12 | AM-2 demir cekirdegi man. | 0.0- 100.0% 68.0% v
doygunluk katsayis1 2
P12.13 | AM-2 demir ¢ekirdegiman. |0.0- 100.0% 57.0% v
doygunluk katsayis1 3
P12.14 | AM-2 demir cekirdegi man. 0.0- 100.0% 40.0% v
doygunluk katsayis1 4
P12.15 |Nominal Glig¢ SM-2 0.1-3000.0 kW *)
P12.16 |Nominal Frekans SM-2 0.01 Hz - P00.03 (Maks. cikis frekans1) 50.00 Hz
P12.17 | Kutup Sayisi SM-2 1-128 2
P12.18 |Nominal Gerilim SM-2 0-1200 Volt (*)
P12.19 | Nominal Akim SM-2 0.8-6000.0 A *)
P12.20 |Stator Direnci SM-2 0.001 - 65.535Q *) v
P12.21 Direkt-Eksen Endiiktansi SM-2 | 0.01 - 655.35 mH *) v
P12.22 Karesel-Eksen Endiiktanst SM-2 | 0.01 - 655.35 mH *) v
P12.23 | Kars1 EMF Sabiti SM-2 0 - 10000 300 v
P12.26 |Motor 2 icin Asin Yik 0: Koruma yok 2
Korumasi 1: Ortak motor korumasi (diisuk hiz kompanzasyonlu).
2: Degisken frekansli motor korumasi (diisiik hiz kompanzasyonsuz)
P12.27 | Motor 2 icin Asin Yik Motor asin yik katlar M=lout/(In*K)  Ayar araligi: 20 - 120% 100% v
Koruma Katsayisi In nominal motor akimi, lout VFD
cikis akimi, K motor asin yiik koruma A stre (di)
katsayisidir.
Daha kiiciik bir "K" degeri daha buyik | | |
bir "M" degerini gosterir. M=%116 i\
oldugunda, motor asin yiikii 1 saat E
stirdiikten sonra koruma E
gerceklestirilirp M=26150 oldugunda, !
motor asin yikiinden sonra koruma :
gerceklestirilir 12 dakika sirer; -i
M=%180 oldugunda, motor asiri ol
yuiki 5 dakika stirdiikten sonra ! s o
koruma gerceklestirilir, M=96200 116% 150%  180% 200% 4
oldugunda, motor asin yiikii 60
saniye siirdiikten sonra koruma
gerceklestirilir ve M2%400
oldugunda, koruma hemen
gerceklestirilir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P12.28 |Motor 2 icin giic gosterge Motor 2'nin giic gosterge degerini ayarlamak icin kullanilabilir ancak bu 1.00 v
kalibrasyonu katsayisi siriictinuin kontrol performansini etkilemez.
Ayar araligr: 0.00 - 3.00
P12.29 | Motor 2 parametre gosterim | 0: Sadece secilen motor tipine ait parametreleri goster. 0 v
modu 1: TiUm motor parametreleri goriintiilenir.
P12.30 |Motor 2 Sistem Ataleti 0-30.000 kgm? 0.000 v
P13 Grubu — Senkron Motor Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P13.00 |SM uygulanan akim azaltma | Giris reaktif akiminin azaltma oranim ayarlamak icin kullanilir. Senkron 80.0% v
orani motorun aktif akimi bir dereceye kadar arttiginda, motorun giic
faktoruini iyilestirmek icin giris reaktif akimi azaltilabilir.
Ayar aralig: 0.0 - 100.0% (motor nominal akimi)
P13.01 Baslangi¢c kutbun algilama 0: Algilama yok 0
modu 1: Yiiksek frekansli siiperpozisyon
2: Darbe siiperpozisyonu
P13.02 |Cekme akimi1 Cekme akimi kutup konumu yonlendirme akimidir; cekme akimi 1, 20.0% v
cekme akimi gecis frekansi esiginin alt sinin dahilinde gecerlidir.
Baslatma torkunu artirmamz gerekiyorsa, bu fonksiyon parametresinin
degerini uygun sekilde artirin.
Ayar aralig: 0.0 - 100.0% (motor nominal akimi)
P13.03 | Cekme akimi 2 P13.02 ile agiklama aynidir. Cogu durumda degeri degistirmeniz 10.0% v
gerekmez.
Ayar araligr: 0.0 - 100.0% (motor nominal akimi)
P13.04 |Cekme akimi gecis frekans1 | 0.00 Hz - P00.03 (Maks Cikis Frekansi) 10.00 Hz v
P13.06 |Yiksek frekansli Darbe modundayken ilk manyetik kutup konumu algilandiginda darbe 100.0%
siiperpozisyon gerilimi akimi esigini ayarlamak icin kullamlir, Deger motorun nominal akimina
gore bir ylzdedir.
Ayar araligr: 0,0-300,0 (motor nominal geriliminin)
P13.08 |Kontrol parametresi 1 0 - OxFFFF 0 v
P13.09 |Kontrol parametresi 2 P00.00 = 0 (SVC mod 0) olarak ayarlandiginda kars1 elektromotor 2.00 v
kuvveti faz kilitli dongusiinu etkinlestirmek icin frekans esigini
ayarlamak amaciyla kullanilir.
Calisma frekansi fonksiyon kodunun degerinden diisiik oldugunda, faz
kilitli dongu devre dis1 birakilir ve calisma frekansi bundan yiiksek
oldugunda, faz kilitli dongii etkinlestirilir.
Ayar araligi: 0-655.35
P13.11 Uyumsuzluk algilama siiresi | Hatali ayarlama onleme fonksiyonunun tepkisini ayarlamak icin 0.5s v
kullamlir. Yiik ataleti biiyiikse, bu parametrenin degerini uygun sekilde
artinn, ancak yanit verme buna bagli olarak yavaslayabilir.
Ayar aralig: 0.0 - 10.0 s
P13.12 | SMicin yiksek frekansli Motor hizi nominal hizi astiginda gecerlidir. Motorda salinim meydana 20.0% v
kompanzasyon katsayisi gelirse, bu parametreyi uygun sekilde ayarlayin.
Ayar aralig: 0.0 - 100.0%
P13.13 | Yiksek frekansli akim 0.0 - 300.0% 20.0%
dongiisi
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P14 Grubu - Seri Haberlesme Parametreleri

Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P14.00

Lokal iletisim adresi

Master siiriicii, Slave iletisim adresini 0'a yazdiginda, bir cercevede yayin
adresini belirtir, Modbus veri yolundaki tiim Slave siiriiciiler cerceveyi alir
ancak yanit vermez.

iletisim agindaki iletisim adresleri benzersizdir, bu da noktadan noktaya
iletisimin temelini olusturur. Bir Slave siiriicliniin iletisim adresi O olarak
ayarlanamaz.

Ayar araligi: 1 - 247

1

v

P14.01

iletisim Hiz1 (Baud-rate)

Ana kontrol noktasi ile siirlicli arasindaki veri iletim hizim ayarlamak icin
kullanmlir. (BPS = Baud Per Second)

: 1200 BPS

: 2400 BPS

: 4800 BPS

: 9600 BPS

: 19200 BPS
: 38400 BPS
: 57600 BPS
: 115200 BPS

NOUNWN=O

Not: Siiriicide ayarlanan iletisim hiz1 ana kontrol noktasindaki hiz degeriyle
ayn1 olmak zorundadir. Daha yiiksek bir baud hizi daha hizli iletisimi gosterir.

P14.02

Veri Bit Denetimi

Sirliclide ayarlanan veri formati ana kontrol noktasiyla tutarli olmalidir. Aksi
halde haberlesme hata verecektir. RTU icin denetim secenekleri asagidadir;

0: Denetim Yok (N, 8
1: Cift Denetim (E, 8
2: Tek Denetim (O, 8,
3: Denetim Yok (N, 8
4: Cift Denetim (E, 8
5: Tek Denetim (O, 8

P14.03

Haberlesme yanit gecikmesi

Suriiciinuin veri almay1 tamamladigi andan ana kontrol noktasina yanit verisi
gonderdigi ana kadar gecen siireyi gosterir.

Yamit gecikmesi dogrultucu islem siiresinden kisaysa, redresor verileri
isledikten sonra yanit verilerini génderir. Gecikme dogrultucu islem
siiresinden daha uzunsa, veri islenmis olmasina ragmen gecikmeye
ulasilana kadar dogrultucu yanit verilerini gondermez.

Ayar araligi: 0 - 200 ms.

P14.04

Haberlesme zaman asim
siresi

Fonksiyon kodu sifir olmayan bir degere ayarlandiginda, iletisim aralig:
degeri asarsa sistem "485 iletisim hatas1” (CE) bildirir.

Genel olarak, fonksiyon kodu 0.0 olarak ayarlanir. Strekli iletisim
gerektiginde, iletisim durumunu izlemek icin islev kodunu ayarlayabilirsiniz.

Ayar araligi: 0.0 (gecersiz) - 60.0 s

0.0s

P14.05

Haberlesme hatas1 aksiyonu

0: Anza kodu ver ve bosta durusa ge¢

1: Uyan vermeden calismaya devam et

2: Uyan vermeden Belirlenen modla durusa gec. (Sadece haberlesmeli
kontrol etkinken gecerlidir.)

3: Uyan vermeden Belirlenen modla durusa gec.

P14.06

Haberlesme isleme aksiyonu

Ayar araligi: 0x00 - 0x11

Birlik dijit:
0: Yazma islemlerine yamt verir
1: Yazma islemlerine yanit vermez

Onluk dijit:
0: lletisim parola korumas1 gecersiz.
1: Iletisim parola korumasi gecerlidir.

0x00

P14.10

Uzaktan Genel Giincelleme

0: Devre disi
1: Etkin

P14.11

Uzaktan Firmware
Giincelleme

0-655.35
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P15 Grubu — Opsiyon Kart 1 Fonksiyon Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P15.00 - |Detaylar icin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P15.27
P15.28 |Master/ Slave kontrolicinCAN | 0-127 1
haberlesme adresleri
P15.29 Master / Slave kontrol icin 0: 50 Kbps 2
Haberlesme iz 1: 100 Kbps
2:125 Kbps
3: 250 Kbps
4: 500 Kbps
5: 1 Mbps
P15.30 | Master/ Slave kontrol icin 0.0 (gecersiz) - 300.0 s 0.0s v
Haberlesme zaman agimi
P15.31 - |Detaylar icin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P15.69
P16 Grubu — Opsiyon Kart 2 Fonksiyon Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P16.00 - |Detaylar icin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P16.23
P16.24 |Slot 1'e takilan kart 0.0 (tanimlama hatas1 denetlenmez) - 600.0 s 0.0s v
tanimlama suresi
P16.25 |Slot 2'ye takilan kart 0.0 (tanimlama hatas1 denetlenmez) - 600.0 s 0.0s v
tanimlama siresi
P16.27 |Slot 1 icin zaman asim 0.0 (zaman asimi denetlenmez) - 600.0 s 0.0s v
P16.28 |Slot 2 icin zaman agim 0.0 (zaman agimi denetlenmez) - 600.0 s 0.0s v
P16.30- |Detaylar icin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P16.69
P17 Grubu — Durum (Status) izleme Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P17.00 |SetFrekansi 0.00 Hz - P00.03 50.00 Hz X
P17.01 Cikis Frekansi 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
P17.02 Rampa Referans Frekansi 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
P17.03 | Cikis Voltaji 0-1200V ov X
P17.04 | Cikis Akim 0.0-5000.0 A 0.0A X
P17.05 |Motor Donis Hizi 0- 65535 Rpm O0Rpm X
P17.06 | Tork Akim -3000.0 ~ +3000.0 A 0.0A X
P17.07 | Uyartim Akim -3000.0 ~ +3000.0 A 0.0A X
P17.08 | Motor Giicu -300.0 ~ +300.0 % (Motor nominal gliciniin 96100’line gore) 0.0% X
P17.09 | Cikis Tork Oram -250.0 ~ +250.0 % (Motor nominal torkunun 96100'Une gore) 0.0% X
P17.10 |Hesaplanan Motor Frek. 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
P17.11 DC Bara Gerilimi 0.0-2000.0V 0.0V X
P17.12 Dijital Giris terminalleri Ayar Araligi: 0x0000 - 0x003F (Sirasiyla: HDI, S4,S3,S2 ve S1) 0x0000 X
Not: Aciklamalar Bolim 6.3.5 ‘tekiyle aymidir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P17.13 Dijital Cikis terminalleri 0x0000 - 0XO00O0F (Siraswyla Binlik, Yuzliik, Onluk, Birlik dijit) 0x0000 X
Not: By | Bit4 Bit3 | B2 Bitd
Not: Ar alue (ROZ) (R01 ) (HDO) (Y1) adir.
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
A 1 0 1 0
B 1 0 1 1
C 1 1 0 0
D 1 1 0 1
E 1 1 1 0
F 1 1 1 1
P17.14 |UP/DOWN ayan 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
P17.15 | Tork Referansi -300.0 ~ +300.0 9% (Motor akiminin 96100'lUne gore) 20.0% X
P17.16 |Lineer Hiz Degeri 0- 65535 0 X
P17.18 |Sayici Degeri 0-65535 0 X
P17.19 | Al1 Voltaj degeri 0.00-10.00V 0.00V X
P17.20 | AI2 Voltaj degeri -10.00 ~ +10.00 V 0.00V X
P17.21 HDIA Giris Frekansi 0.000 - 50.000 kHz 0.000 kHz X
P17.23 | PID Referans degeri -100.0 ~ +100.0 % 0.0% X
P17.24 | PID Geri Besleme degeri -100.0 ~ +100.0 % 0.0% X
P17.25 | Motor Gii¢ Faktori -1.00 - +1.00 1.00 X
P17.26 | Mevcut calisma siresi 0- 65535 dk. 0 dk. X
P17.27 |Basit PLC adim Basit PLC i¢cin mevcuttaki adim numarasini gosterir. 0 X
1-15
P17.28 | Motor ASR Kontrol ¢ikis -300.0 ~ +300.0 9% (Motor akiminin 96100'lUne gore) 0.0%
P17.29 | Acik cevrim SMicin kutup Senkron motorun ilk tanimlama acisini goruintdler. 0.0 X
acisi 0.0-360.0
P17.30 |SM faz kompanzasyonu -180.0 - +180.0 0.0
P17.31 SMicin yiiksek frekans 0.0 - 250.0 96 (Motor akiminin 2%6100'Une gore) 0.0% X
siiperpozisyon akimi
P17.32 | Motor Aki Baglantisi 0.0-200.0 % 0.0% X
P17.33 Uyartim akim referansi -3000.0 ~ +3000.0 A 0.0A X
P17.34 | Tork akim referans -3000.0 ~ +3000.0 A 0.0A X
P17.35 | AC Giris Akim 0.0-5000.0 A 0.0A X
P17.36 |Giincel Cikis Torku -3000.0 ~ +3000.0 Nm 0.0 Nm X
P17.37 | Motor Asir yuk sayicist 0- 65535 0 X
P17.38 | Proses PID Cikisi -100.0 -~ +100.0 % 0.0% X
P17.39 | Parametre Yiikleme 0.00 - 99.00 0.00 X

hatasinda fonksiyon kodu
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P17.40 | Motor Kontrol Modu Ayar Araligi: 0x000-0x123 (Sirasiyla Yiizlik, Onluk, Birlik dijit) 0x000 X
Birlik dijit: Kontrol modu
0: Sensorsiiz vektor kontrol (SVC) modu O
1: Sensorsuz vektor kontrol (SVC) modu 1
2: Gelismis Skaler (V/F) kontrol
3: Kapali Cevrim vektor kontrol
Onluk dijit: Kontrol durumu
0: Hiz Kontrol
1: Tork Kontrol
2: Pozisyon Kontrol
Yizlik dijit: Motor secimi
0: Motor 1
1: Motor 2
P17.41 EMF Tork ust limiti 0.0 —300.0 % (Motor nominal akiminin) 180.0 %
P17.42 |Frenleme Tork Ust limiti 0.0 —300.0 % (Motor nominal akiminin) 180.0 %
P17.43 | Tork Kontrol, ileri yon frekans | 0.00 Hz — P00.03 0.00 Hz
st limiti
P17.44 | Tork Kontrol, Geri yon 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
frekans Ust limiti
P17.45 | Tork kompanzasyon ataleti -100.0 ~ +100.0 % 0.0% X
P17.46 |Tork komp. sirtiinmesi -100.0 ~ +100.0 % 0.0% X
P17.47 | Motor kutup cift sayisi 0- 65535 (*) X
P17.48 | Asinn Yiik Sayicisi 0- 65535 0 X
P17.49 |Referans A icin set degeri 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
P17.50 |Referans B icin set degeri 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
P17.51 PID Kazan¢ Degeri 0.0-100.0 % 0.0% X
P17.52 |PID integral Degeri 0.0-100.0 % 0.0% X
P17.53 PID Tiirev Degeri 0.0-100.0 % 0.0% X
P17.54 | PID mevcut kazanci (P) 0.00- 100.00 % 0.0% X
P17.55 |PID mevcut integrali (I) 0.00-10.00 s 0.00s X
P17.56 |PID mevcut tirevi (T) 0.00-10.00 s 0.00s X
P17.59 |Panel Analog Voltaji1 (kiicik |0.00-10.00V 0.00V X
giicli modeller icin)
P19 Grubu - Opsiyon Modiil Durum (Status) izleme Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P19.00 |Slot 1 opsiyon modiilu Ayar araligi: 0 - 65535 0 X
0: Modiil yok
2:1/0 modiil
5: EtherNet modiil
6: ProfiBus-DP modiil
P19.01 Slot 2 opsiyon modiilu 7: Bluetooth modiil 0 X

9: CANopen modiil

10: Wifi moduil

11: ProfiNet moduil

15: CAN Master/Slave modiil
16: Modbus moddil

18: BACnet modiil

25: Pompa modiilu
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P19.03 |Slot 1 icin yazilim surimu 0.00 - 655.35 0.00 X
P19.04 |Slot 2 icin yazilim surimu 0.00 - 655.35 0.00 X
P19.06 |Terminal giris durumu 0x0000 - Ox000F 0x0000 X
P19.07 |Terminal cikis durumu 0x0000 - Ox000F 0x0000 X
P19.08 |HDI3 giris frekansi 0.000 - 50.000 kHz 0.000 kHz X
P19.09 | AI3 Voltaj degeri 0.00-10.00V 0.00V X

P23 Grubu - Motor 2 icin Vektor Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P23.00 |Hiz PID 1 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
P23.01 Hiz PID 1 integral siiresi 0.000 - 10.000 s 0.200s v
P23.02 | Alt Frekans Limiti 0.00 Hz - P03.05 5.00 Hz v
P23.03 | Hiz PID 2 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
P23.04 |Hiz PID 2 integral siiresi 0.000 - 10.000 s 0.200s v
P23.05 |Ust Frekans Limiti P03.02 - P00.03 (Maks. cikis frekansi) 10.00Hz v
P23.06 | Hiz Cikis Filtresi 0-8 (0-28/10ms) 0 v
P23.07 |EMF kayma kompanzasyon |50% - 200.0% 100.0% v
katsayisi

P23.08 |Fren kayma kompanzasyon |50% -200.0% 100.0% v
katsayis

P23.09 |Akim dongisi oransal 0- 65535 1000 v
kazang katsayisi

P23.10 | Akim dongusu integral 0- 65535 1000 v
katsayis

P23.11 Hiz Kontrol Tiirevi 0.00-10.00 s 0.00s v

P23.12 | Yiksek Frekans Akim 0- 65535 1000 v
dongiisu oransal kazang
katsayis

P23.13 | Yiksek Frekans Akim 0- 65535 1000 v
dongiisii integral katsayisi

P23.14 | Akim donguisi yiiksek 0.0-100.0 % 100.0 % v
frekansli anahtarlama siniri

P25 Grubu - /0 Modiilii Giris Fonksiyon Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P25.00 |HDI3 Giris Tipi 0: Yuksek hizli Pulse girisi 0
1: Dijital giris
P25.01 S5 Fonksiyonu Secenekler P05 parametre grubu ile aymdir. 0
P25.02 |S6 Fonksiyonu 0
P25.03 |S7 Fonksiyonu 0
P25.04 |S8 Fonksiyonu 0
P25.05 |S9 Fonksiyonu 0
P25.06 |S10 Fonksiyonu 0
P25.07 |HDI3 Fonksiyonu 0
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P25.08 | Giris Terminal Polaritesi 0x00 - 0x7F 0x00 v
Not: Secim tablosu ve detaylar Boliim 6.3.6 ‘da belirtilmistir.
P25.09 |Sanal Giris Terminal Ayar araligi: 0x00 - 0x7F 0x00
Etkinlestirme Not: Secim tablosu ve detaylar Boliim 6.3.7 ‘de belirtilmistir.
P25.10 |HDI3 agma gecikmesi Aciklamalar ve ayar aralig1 P05.12 - P05.21 ile aynidr. 0.000 s v
P25.11 HDI3 kapama gecikmesi 0.000 s v
P25.12 | S5 agma gecikmesi 0.000 s v
P25.13 | S5 kapama gecikmesi 0.000 s v
P25.14 |S6 acma gecikmesi 0.000 s v
P25.15 |S6 kapama gecikmesi 0.000 s v
P25.16 |S7 agma gecikmesi 0.000 s v
P25.17 |S7 kapama gecikmesi 0.000 s v
P25.18 |S8 agma gecikmesi 0.000 s v
P25.19 |S8 kapama gecikmesi 0.000 s v
P25.20 |S9 agma gecikmesi 0.000 s v
P25.21 |S9 kapama gecikmesi 0.000 s v
P25.22 |S10a¢ma gecikmesi 0.000 s v
P25.23 |S10 kapama gecikmesi 0.000 s v
P25.24 | A3 alt limit 0.00V-P2526 0.00V v
P25.25 | AI3 alt limit karsilig1 -300% ~ +300% 0.0% v
P25.26 | Al3 st limit P25.24-1000V 10.0V v
P25.27 | A3 st limit karsiligi -300% ~ +300% 100.0% v
P25.28 | AI3 filtre siiresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P25.29 | Al4alt limit -10.00V - P25.31 -10.00 V v
P25.30 | Al4 alt limit karsilig1 -300% ~ +300% -100.0% v
P25.31 | Al4 st limit P25.29-1000V 10.0V v
P25.32 | Al4 st limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P25.33 | Al4 filtre siiresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P25.34 | HDI3 Pulse Giris Fonksiyonu | O: Frekans referansi 0
1. Counter
P25.35 |HDI3 alt limit 0.00V-P2537 0.00V v
P25.36 | HDI 3 alt limit karsiligi -300% ~ +300% 0.0% v
P25.37 | HDI 3 Ust limit P25.35-1000V 10.0V v
P25.38 | HDI 3 Ust limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P25.39 | HDI 3 filtre suiresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P25.40 | AI3Sinyal Tipi 0: Voltaj 0 v
1: Akim
P25.41 | Al4Sinyal Tipi 0: Voltaj 0 v
1: Akim
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P26 Grubu — Réle Modiilii Cikis Fonksiyon Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P26.00 |HIO2 Cikis Tipi 0: Yuksek Hizli Pulse cikisi 0
1: Dijital (Transistor) Cikis
P26.01 HDO2 Fonksiyonu Aciklama ve secenekler P06.01 parametresiyle aymdr. 0 v
P26.02 | Y2 Fonksiyonu 0 v
P26.03 | Y3 Fonksiyonu 0 v
P26.04 |RO3 Fonksiyonu 0 v
P26.05 |RO4 Fonksiyonu 0 v
P26.06 |RO5 Fonksiyonu 0 v
P26.07 |RO6 Fonksiyonu 0 v
P26.08 |RO7 Fonksiyonu 0 v
P26.09 |RO8 Fonksiyonu 0 v
P26.10 |RO9 Fonksiyonu 0 v
P26.11 RO10 Fonksiyonu 0 v
P26.12 | Role cikis polarite secimi 0x000 - Ox7FF 0x000 v
Not: Secim tablosu ve detaylar Boliim 6.3.8 ‘de belirtilmistir.

P26.13 HDO2 agma gecikmesi Ayar araligi: 0.000 - 50.000 s 0.000 s v
P26.14 | HDOZ kapama gecikmesi Not: P26.13 ve P26.14 parametreleri, sadece P26.00 = 1 oldugunda 0.000's Y
P26.15 |Y2 acma gecikmesi gecerlidir. 0.000's v
P26.16 |Y2 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.17 |Y3 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.18 |Y3 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.19 |RO3 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.20 |RO3 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.21 |RO4 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.22 |RO4 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.23 |RO5 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.24 |RO5 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.25 |RO6 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.26 |RO6 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.27 |RO7 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.28 |RO7 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.29 |RO8 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.30 RO8 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.31 |RO9 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.32 |RO9 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.33 |RO10 acma gecikmesi 0.000 s v
P26.34 |RO10 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.35 | AO2 Fonksiyonu Aciklamalar ve secenekler PO6.14 parametresiyle aynidur. 0 v
P26.36 |AO3 Fonksiyonu 0 v
P26.38 | AO2 alt limiti -300.0% - P26.40 0.0% v
P26.39 | AO2 alt limit karsiigi 0.00-10.00V 0.00V v
P26.40 | AO2 st limiti P26.38 - 300.0% 100.0% v
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P26.41 | AO2 ist limit karsiig 0.00-10.00V 10.00 V v
P26.42 | AO2 Filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.000 s v
P26.43 | AO3 alt limiti -300.0% - P26.45 0.0% v
P26.44 | AO3 alt limit karsiigi 0.00-10.00V 0.00V v
P26.45 | AO3 st limiti P26.43 - 300.0% 100.0% v
P26.46 | AO3 ist limit karsiig 0.00-10.00V 10.00 V v
P26.47 | AO3 Filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.000 s v

P28 Grubu — Master/Slave Fonksiyon Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P28.00 |Master/Slave Mod Se¢imi 0: Master/Slave modu devre dis1 0
1: Bu cihaz Master olarak ayarlanmistir.
2: Bu cihaz Slave olarak ayarlanmistir.
P28.01 Master/Slave Haberlesme 0: CAN 0
secimi 1. Rezerve
P28.02 |Master/Slave Kontrol Mod Ayar araligi: 0x000 - 0x112 0x001
Secimi
Birlik dijit: Master/Slave Mod Secimi
0: Mod-0
Master ve Slave Droop kontroliyle giicli dengeleyecek sekilde hiz
kontroli kullanir.
1: Mod-1
Master Hiz, Slave Tork kontrol modunda calisi Hem Master hem de
tim Slave cihazlar ayni tip vektor kontrol modunda olmalidir.
2: Mod-2
Slave, bir frekans noktasina geldiginde Hiz modundan (Mod-0) Tork
moduna (Mod-1 ‘e) gecer.
Onluk dijit: Slave start kaynagi
0: Master
1: P00.01
Yizlik dijit: Master-Slave veri alisverisi
0: Etkin
1. Devre dis1
P28.03 |Slave Hiz kazanci 0.0-500.0 % 100.0 % v
P28.04 |Slave Tork kazanci 0.0-500.0 % 100.0 % v
P28.05 |Mod-2 etkinken gecis icin 0.00 - 10.00 Hz 5.00 Hz v
tanimlanan frekans
P28.06 |Slave Sayisi 0-15 1
P89 Grubu — HVAC Durum izleme Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim

P89.00 |HVAC Fonksiyonu 0: Devre disi 0 X
1: Etkin
P89.01 Siriicu ile kontrol edilen Secenekler: 1 -8 1 X

motor numarasi

Not: Bu deger (1 - 8) Motor A - F ‘ye karsilik gelir. Eger siiriicii ile
kontrol edilen motor sabit ise bu deger 255 goriindir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P89.02 | Coklu Motor gecerlilik Secenekler: 0x00 - OxFF 0x00 X
durumu
Not: Secim tablosu ve detaylar Boliim 6.3.9 ‘de belirtilmistir.
P89.03 |Sebekeden calisacak Secenekler: 0x00 - OxFF 0x00 X
Motorlarin calisma durumu
Not: Secim tablosu ve detaylar Boliim 6.3.10 ‘de belirtilmistir.
P89.04 |Siradaki direkt calisacak Secenekler: 1 -8 2 X
motor numarast
P89.05 |Degisecek motor icin kalan 0.00 - 600.00 saat 0.00 h X
sire
P89.06 | Siradaki surilicliyle calisacak |Secenekler:1 -8 2 X
motor numarasi
P89.07 | Degisecek motor icin kalan 0.00 - 600.00 saat 0.00 h X
sire
P89.08 PID1 Durumu Bit0: Duruyor 0 X
Bit1: Duraklatild
Bit2: integral duraklatild
Bit3: Olii bolgede
P89.09 | PID1 Referans Degeri -100.0 - +100.0 % 0.0% X
P89.10 |PID1 Geri Besleme -100.0 ~ +100.0 % 0.0% X
P89.11 PID1 Turev Girisi -100.0 -~ +100.0 % 0.0% X
P89.12 | PID1 Oransal ¢ikis -1000.0 ~ +1000.0 % 0.0% X
P89.13 | PID1 Integral ¢ikis -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.14 | PID1 tiirev ¢ikisi -1000.0 ~ +1000.0 % 0.0% X
P89.15 |PID1 kapsamli ¢ikis -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.16 PID2 Durumu 0: Duruyor 1 X
1: Normal calisma
2: Olii bélgede
P89.17 | PID2 Referans Degeri -100.0 ~ +100.0 % 0.0% X
P89.18 |PID2 Geri Besleme -100.0 ~ +100.0 % 0.0% X
P89.19 | PID2 Turev Girisi -100.0 -~ +100.0 % 0.0% X
P89.20 | PID2 oransal ¢ikisi -1000.0 ~ +1000.0 % 0.0% X
P89.21 PID2 integral cikis1 -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.22 | PID2 tiirev gikisi -1000.0 ~ +1000.0 % 0.0% X
P89.23 |PID2 kapsamli ¢ikis -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.24 | Motor A toplam calisma 0 - 65535 saat 0 X
P89.25 |Motor B calisma suresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.26 |Motor C calisma suresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.27 | Motor D calisma siiresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.28 |Motor E calisma siresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.29 | Motor F calisma siiresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.30 | Motor G calisma suresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.31 Motor H calisma suresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.32 | Al/AO sicaklik dlciimii -20.0 - +200.0 °C 0°C X
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P90 Grubu - PID1 Kontrol Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P90.00 | Proses Birim Secimi 0: MPa 11: m3/h 0
1: KPa 12: Kg/s
2:Pa 13: Kg/min
3 A 14:Kg/h
4.V 15: °C
5: % 16: °F
6:m/s 17: bar
7: m/min 18: mbar
8. m/h 19:L/s
9: m3/s 20:L/min
10: m3/min 21:L/h
P90.01 Ondalik kademe sayisi 0-3 2
P90.02 | PID1 Maks. degeri Deger: 0.000 - 30.000 1.000 v
Not: Varsayilan olarak tic ondalik basamakla gortintulenir. P90.01
degistirilirse, ondalik basamak sayis1 degisir.
P90.03 PID1 Referans ust limit P90.04 - P90.02 1.000 v
P90.04 |PID1 Referans alt limit 0.000 - P90.03 0 v
P90.05 |PID1 referans rampasi 0.0-1000.0s 0.0s v
P90.06 |PID1 referans kaynag 1 0: Sabit (P90.07) 0 v
1. Al1
2: AI2
3. AI3
4: Pulse Girisi (HDIA)
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.07 |PID1 Referansi 1 icin sabit P90.04 - P90.03 0.1000 v
deger
P90.08 |PID1 Geri Besleme kaynagi 1 | 0: Sabit (P90.09) 0 v
1. Al1
2: AI2
3. AI3
4: HDIA
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.09 |PID1 Geri Besleme 1 icin P90.04 - P90.03 0.1000 v
sabit deger
P90.10 |PID1 geri besleme kaynagi 1 |0.000 - 60.000 1.000 v
kazanci
P90.11 PID1 referans kaynagi 2 0: Sabit (P90.07) 0 v
1. Al1
2: AI2
3. AI3
4: HDIA
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.12 | PID1 Referansi 2 icin sabit P90.04 - P90.03 0.100 v
deger
P90.13 PID1 Geri Besleme kaynagi 2 | 0: Sabit (P90.09) 0 v
1. Al1
2: AI2
3. AI3
4: HDIA
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.14 | PID1 Geri Besleme 2 icin P90.04 - P90.03 0.100 v
sabit deger
P90.15 | PID1 geri besleme kaynagi 2 |0.000 - 60.000 1.000 v
kazanci
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P90.16 |Geri Besleme Kombinasyonu | 0: Sadece geri besleme kaynagi 1 0 v
Secimi 1: Geri besleme kaynaklari 1 ve 2'nin toplami
2: Geribesleme kaynaklari 1 ve 2 arasindaki fark
3: Geri besleme kaynaklar 1 ve 2'nin ortalamasi
4: Geribesleme kaynaklar 1 ve 2 arasindaki kiictik olan
5: Geri besleme kaynaklar 1 ve 2 arasindaki biytk olan
6: Referans - Geri Besleme arasindaki farka gore grup secimi (A)
Referans kaynagi 1 ile geri besleme kaynagi 1 arasindaki farki ve
referans kaynag 2 ile geri besleme kaynagi 2 arasindaki farki
hesaplarken birden fazla referans degeri arasinda Min. negatif fark veya
Maks. negatif fark, geri beslemenin referanstan biiyiik oldugu duruma
oncelik verir. Referans degerlerinden biiyiik olan bazi geri besleme
degerleri varsa, PID referansi ve geri besleme olarak Maks. negatif farka
sahip grubu secer. Tuim geri besleme degerleri referans degerlerden
kiicukse, PID referansi ve geri besleme olarak Min. pozitif farka sahip
grubu secin.
7: Referans - Geri Besleme arasindaki farka gore grup secimi (B)
Referans kaynagi 1 ile geri besleme kaynagi 1 arasindaki farki ve
referans kaynagi 2 ile geri besleme kaynagi 2 arasindaki farki
hesaplarken birden fazla referans degeri arasinda Maks. pozitif fark
veya Min. negatif fark, geri beslemenin referanstan daha az oldugu
duruma oncelik verin. Referans degerlerinden kiiciik olan bazi geri
besleme degerleri varsa, PID referansi ve geri besleme olarak
maksimum pozitif farka sahip grubu secin. Tiim geri besleme degerleri
referans degerlerden biiylikse, PID referansi ve geri besleme olarak min.
negatif farka sahip grubu secin.
P90.17 | Geri besleme ust limit 0.0-100.0 % 100.0 % v
denetim degeri
P90.18 | Geri besleme alt limit 0.0-100.0 % 0.0% v
denetim degeri
P90.19 | Geri besleme aralik dis1 0.0-3600.0s 1.0s v
denetim suresi
P90.20 |PID1 geri besleme filtre 0.000 - 60.000 s 0.000 s v
siresi
P90.21 PID1 tiirev giris limit degeri | 0.0- 100.0 % 100.0 % v
P90.22 | PID1 Cikis Yonu 0: PID ¢ikis pozitif 0 v
1. PID cikis negatif
P90.23 | PID1 Cikis Kazanc 0.000 - 60.000 1.000 v
P90.24 | PID1 Cikis filtresi 0.000 - 60.000 s 0.100s v
P90.25 |PID1 Cikis Ust limit P90.26 - 100.0 % 100.0 % v
P90.26 |PID1 ¢ikis alt limit -100.0 % - P90.25 0.0% v
P90.27 |Oransal Kazanc 0.000 - 60.000 1.000 v
P90.28 integral siiresi 0.000 - 60.000 s 5.000 s v
P90.29 | Tirev siresi 0.000 - 60.000 s 0.000 s v
P90.30 |Ornekleme periyodu 0.001 - 60.000 s 0.100 s v
P90.31 PID1 Kontrol Olii Bélge 0.0-100.0 % 0.0%
P90.32 | Olii Bolge gecikmesi 0.0-300.0s 1.0s X
P90.33 integral ayrim esigi 0.0-100.0 % 100.0 % v
P90.34 |Tirev filtre siresi 0-40 10 v
P90.35 |Tiirev islem dnceligi 0: Geri Besleme oncelikli 0 v
1: Sapma oncelikli
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P91 Grubu - PID2 Kontrol Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P91.00 |Proses Birim Secimi Secenekler P90.00 ile aymdir. 0
P91.01 Ondalik kademe sayisi 0-3 2
P91.02 |PID2 Maks. degeri 0.000 - 30.000 1.000 v
P91.03 PID2 Referans ust limit P91.04 - P91.02 1.000 v
P91.04 | PID2 Referans alt limit 0.000 - P91.03 0 v
P91.05 |PID2 referans rampasi 0.0-1000.0s 0.0s v
P91.06 |PID2 referans kaynag 1 0: Sabit (P91.07) 0 v
Digerleri P90.06 ile ayn
P91.07 | PID2 Referansi 1 icin sabit P91.04 - P91.03 0.100 v
deger
P91.08 | PID2 Geri Besleme kaynagi 1 | 0: Sabit (P91.09) 0 v
Digerleri P90.08 ile ayn
P91.09 | PID2 Geri Besleme 1 i¢gin P91.04 - P91.03 0.100 v
sabit deger
P91.10 | PID2 geri besleme kaynagi 1 |0.000 - 60.000 1.000 v
kazanci
P91.11 PID2 Baslangic geri besleme | Ayar araligi: 0.0 - P91.02 1.000 v
degeri
Varsayilan olarak tic ondalik basamakla goriintiilenir. P91.01 degerine
bagliolarak degisir.
P91.15 =1 olarak ayarlandiginda veya etkinlestirme terminali gecerli
oldugunda, cikis pozitifse, geri besleme bu fonksiyon kodunun
degerinden kiiciiktlr; ¢cikis negatifse, geri besleme bu fonksiyon
kodunun degerinden blyiktir.
Durum P91.12 tarafindan belirtilen siire boyunca devam ettikten sonra,
PID2 otomatik olarak baslar.
P91.12 | PID2 Baslangic gecikme 0.0-300.0s 1.0s v
P91.13 PID2 Durus geri besleme Ayar araligr: 0.0 - P91.02 1.000 v
degeri
Varsayilan olarak ti¢ ondalik basamakla goriintiilenir. P91.01 degerine
bagli olarak degisir. Cikis pozitifse, geri besleme bu fonksiyon kodunun
degerinden bliyliktir; ¢ikis negatifse, geri besleme bu fonksiyon
kodunun degerinden kiiciiktir.
Durum P91.14 tarafindan belirtilen stire boyunca devam ettikten sonra,
PID2 otomatik olarak durur.
P91.14 | PID2 Durus gecikme 0.0-300.0s 1.0s v
P91.15 | PID2 etkinlestirme 0 Devre disi v
1: Etkin
P91.17 | Geri besleme Ust limit 0.0-100.0 % 100.0 % v
denetim degeri
P91.18 | Geribesleme alt limit 0.0-100.0 % 0.0% v
denetim degeri
P91.19 | Geri besleme aralik dis1 0.0-3600.0s 1.0s v
denetim suresi
P91.20 |PID2 geri besleme filtre 0.000 - 60.000 s 0.000 s v
siresi
P91.21 | PID2 tirev giris limit degeri | 0.0- 100.0 % 100.0 % v
P91.22 | PID2 Cikis Yonu 0: PID cikis pozitif 0
1. PID cikis negatif
P91.23 | PID2 Cikis Kazanci 0.000 - 60.000 1.000 v
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P91.24 | PID2 Ciks filtresi 0.000 - 60.000 s 0.000 s v
P91.25 | PID2 Cikis Ust limit P91.26 - 100.0 % 100.0 % v
P91.26 | PID2 ¢ikis alt limit -100.0 % - P91.25 0.0% v
P91.27 | Oransal Kazang 0.000 - 60.000 1.000 v
P91.28 integral siiresi 0.000 - 60.000 s 5.000 s v
P91.29 | Tirev suresi 0.000 - 60.000 s 0.000 s v
P91.30 | Ornekleme periyodu 0.001 - 60.000 s 0.100 s v
P91.31 | PID2 Kontrol Olii Bolge 0.0-100.0 % 0.0%

P91.32 | Olii Bolge gecikmesi 0.0-300.0s 1.0s v
P91.33 integral ayrim esigi 0.0-200.0 % 200.0 % v
P91.34 | Tirev filtre stresi 0-40 10 v
P91.35 | Tiirev islem dnceligi 0: Geri Besleme oncelikli 0 v
1: Sapma oncelikli
P92 Grubu — Gergek Zaman Saati ve Zamanlayici Fonksiyon Parametreleri
(Sadece LCD Keypad ile kullanildiginda gecerlidir)

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P92.00 |Goriintilenen Yil 2020- 2099 YY 2020YY X
P92.01 Ay ve Tarih 01.01-12.31 MMDD 01.01 X
P92.02 |Hafta giin sayis1 1 -7 (Pazartesi, Sali, ..., Pazar ‘a karsilik gelir) 1 X
P92.03 |Saat ve Dakika 00:00 - 23:59 HHMM 00:00 X
P92.04 |Calisma Guinleri 0: Bos 7. Pazar 0 v

1: Pazartesi 8: Hergiin

2:Sal 9: Pazartesi - Cuma arasi

3: Carsamba 10: Cumartesi - Pazar aras1

4: Persembe 11: Pazartesi - Persembe arasi

5: Cuma 12: Cuma - Pazar arasi

6: Cumartesi 13: Pazar — Cuma arasi
P92.05 |Baslatma Saati 00:00 - 23:59 HH:MM 00:00 v
P92.06 |Baslatma saniyesi 00-59s 00s v
P92.07 |Durdurma Saati 00:00 - 23:59 HHMM 00:00 v
P92.08 |Durdurma saniyesi 00-59s 00s v
P92.09 |Saat Hatas 0: Devre disi 0 v

1: Etkin
P92.10 |Giincel saniye 00-59s 00s X
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P93 Grubu - Yangin Modu Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P93.00 |Yangin Modu 0: Devre disi 0
1: Yangin modu 1
2: Yangin modu 2
Mod-1: VFD hasar gormedigi siirece her zaman calisr.
Mod-2: VFD her zaman calisir ancak asagidaki hatalarda durur: OUT1,
0OUT2,0UT3,0C1,0C2,0C3,0V1,0V2,0V3 ve SPO.
P93.01 |Yangin modu aktifken 0.00 Hz - P00.03 (Maks ¢ikis frekans1) 50.00 Hz v
calisma frekansi
P93.02 |Yangin modu aktifken motor | O: Varsayilan yonde calisir. 0 v
yoni 1: Ters yonde calisr.
P93.03 | Yangin Modu Bayragi 0veya 1 0 X
Not: Yangin modu siiresi 5 dakikaya ulasirsa, bu deger 1 olarak
giincellenir ve cihaz garanti kapsami disina ¢ikar.
P93.04 | Ayve Tarih Yangin modu etkinlestirildigi zamani ay, tarih, saat ve dakika olarak 00.00
- gostermektedir.
P93.05 |Saat ve Dakika 00.00
P94 Grubu — HVAC Fonksiyonlari
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P94.00 |Mod Etkinlestirme 0: HVAC Modu Devre Dis1 0
1: HVAC Modu Etkin
P94.01 Uyku Mod Se¢imi 0: Frekans alt limitinde baslat 0 v
1: Calisma frekansina bagli otomatik uykuya gecis
2: PID Sapma durumuna bagl otomatik uykuya gecis
P94.02 |Uyku Baslama Frekansi P00.05 - P00.04 (Frekans st limiti) 5.00 Hz v
Not: Calisma frekansi degere esit veya daha az oldugunda ve bu durum
P94.04'ten daha uzun siirdigtinde, uykuya izin verilir,
P94.03 Uyku Baslangic Sapmasi Ayar araligr: 0.0 - 30.0 % 5.0% v
Not: PID1 Maks degeri ile baglantilidir.
Not: Cikis pozitif oldugunda, geri besleme referanstan biiyiikse, uykuya
yalnizca mutlak fark bu fonksiyon kodunun degerinden biiyiik
oldugunda ve durum P94.04'ten daha uzun siirdiigiinde izin verilir.
Cikis negatif oldugunda, geri besleme referanstan daha azsa, sadece
mutlak fark bu fonksiyon kodunun degerinden biiyiik oldugunda ve bu
durum P94.04'ten daha uzun sirdiigiinde uykuya izin verilir.
P94.04 | Uyku Gecikmesi 0.0-3600.0s 60.0s v
P94.05 |PID1 referans yiikseltme -100.0 - +100.0 % 10.0% v
degeri
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
P94.06 |En uzun takviye siiresi Ayar araligi: 0.000 - 6000.0 s 10.0s v
Bu fonksiyon, calisma frekansi ust sinir frekansina ulastiginda ancak
geri besleme degeri yiikseltmeden sonra ayara ulasamadiginda siirekli
VFD calismasi icin kullamlir. Bu durumda, VFD yiikseltme siiresinden
sonra hemen uyku moduna girer.
P94.07 |Uyanma Frekansi P00.05 - P00.04 (Frekans st limiti) 5.00 Hz v
Kapali déngii PID calismasinda VFD uyandirildiginda PID ¢ikisi
dogrudan bu frekansin karsilik gelen degerinden Ust Uste bindirilir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P94.08 |Uyanma Tirev Degeri Ayar araligr: 0.0 - 30.0 % (PID1 Maks degeri ile baglantili) 5.0s v
Kapali dongii PID calismasinda, ¢ikis pozitif oldugunda, geri besleme
referanstan kiiclikse, uyandirmaya yalmzca gercek fark bu fonksiyon
kodunun degerinden biiyiik oldugunda izin verilir ve bu durum
P94.09'dan daha uzun surer.
Cikis negatif oldugunda, geri besleme referanstan biiyiikse,
uyandirmaya yalnizca gercek fark bu fonksiyon kodunun degerinden
biiyiik oldugunda ve bu durum P94.09'dan daha uzun siirdiigiinde izin
verilir.
P94.09 | Uyanma gecikmesi 0.0-3600.0s 5.0s v
P94.10 | Motor Degisim Modu 0: Sabit Master (Her zaman Motor A, siiriicii ile digerleri dogrudan 1
sebeke lizerinden calisir)
1: Degisken Master
P94.11 Motor Sayisi 0 - 8 (Motor A - H ‘e karsilik gelir) 1
P94.19 | Motor ekleme icin basing 1.0 -30.0% 5.0% v
toleransi Not: PID1 Maks. degeriile baglantilidir.
P94.20 | Motor ekleme icin calisma P94.25 (Motor azaltma icin calisma frekansi) - P00.03 50.00 Hz v
frekansi
P94.21 Motor ekleme gecikmesi 0.0-3600.0s 10.0s v
P94.22 | Siriculi motor ekleme icin | P00.05 (Frekans alt limiti) - P00.03 50.00 Hz v
degisim frekansi
P94.23 | Direkt motor eklenirken 0.0-300.0s 10.0s v
Surtcili motor yavaslama
suresi
P94.24 | Motor azaltmak icin Basinc |0.0 0.0-30.0% 4.0% v
Toleransi Not: PID1 Maks. degeriile baglantiidir.
P94.25 | Motor azaltirken Surici P00.05 - P94.20 5.00 Hz v
Calisma frekansi (Motor ekleme icin ¢alisma frekansi)
P94.26 |Motor azaltma gecikmesi 0.0-3600.0s 10.0s v
P94.27 | Motor azaltirken suricili 0: Frekans degisimi olmadan calismaya devam eder 1 v
motor aksiyonu 1. Motor calisma frekansina hizlandinr
P94.28 | Direkt motor eklenirken 0.0-300.0s 10.0s v
Surtcild motor hizlanma
siresi
P94.29 | Coklu motor basing kayb1 0: Devre dis1 0 v
kompanzasyonu 1: Etkin
P94.30 |1 yardimci motoricin basinc | 1.0 0.0-100.0 % 5.0% v
referans takviyesi
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
P94.31 2 yardimci motor igin basing [2.0 -100.0 % 10.0% v
referans takviyesi
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
P94.32 |3 yardimci motoricin basing |{0.0 -100.0 % 15.0% v
referans takviyesi
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
P94.34 | Motor tarama dongiisu 0.0-6000.0 saat 0.0h v
P94.35 | Tarama Frekans sinin P00.05 - P00.03 45.00 Hz v
P94.36 |Kontaktor Kapama 0.2-100.0s 0.5s v
gecikmesi
P94.37 | Kontaktor Acma gecikmesi 0.2-100.0s 0.5s v
P94.38 |Manuel yumusak baslatma |0.0 - P00.03 50.00 Hz v
frekansi
Not: Motorun diizgiin calisip calismadigini kontrol etmek icin kullanilir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P94.39 | Giris Havuzu Sinyal Girisi 0: Yok 0 v
Secimi 1: Dijital
2: Al1
3:AI2
4: A3
5: Pulse Girisi (HDIA)
7: Haberlesme
P94.40 |Havuz Seviyesi Ust Limiti 0.0-100.0 % 60.0% v
P94.41 Havuz Seviyesi Alt Limiti 0.0-100.0 % 40.0 % v
P94.42 | Havuz su kacagi seviyesi 0.0-100.0 % 20.0% v
P94.43 istisnalar lizerine yedek 0.0-100.0 % 0.0% v
basing (PID1 Maks degeri ile baglantili)
P94.44 | PID1 “geri besleme cok 0.0-100.0 % 10.0% v
diisiik” koruma seviyesi (PID1 Maks degeri ile baglantili)
P94.45 | PID1 “geri besleme ¢cok 0.0-3600.0s 500.0's v
disuk” koruma gecikmesi
P94.46 |PID1 “geri besleme ¢cok 0.0-100.0 % 10.0% v
yliksek” koruma seviyesi (PID1 Maks degeri ile baglantili)
P94.47 | PID1 “geri besleme ¢cok 0.0-3600.0s 500.0's v
yiiksek” koruma gecikmesi
P94.48 | Acil stop icin DEC 0.0-600.0s 2.0s v
(yavaslama siiresi)
P94.49 |Suriculu pompa ACC 0.0-3600.0s (*) v
(hizlanma siiresi)
P94.50 |Suruculi pompa DEC 0.0-3600.0s *) v
(yavaslama suresi)
P95 Grubu - Planlanmis Su Basinci Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P95.00 |Gincel Zaman 00:00 - 23:59 00:00 X
Zaman degerleri P20 icerisinde ayarlanmaktadir.
P95.01 Plan Sayis 0 - 8 (0 degeri fonksiyonu devre dis1 birakir) 0 v
P95.02 |T1 Baslangic Zamani 00:00 v
P95.03 |T1 icin Basinc Notlar: 0.0% v
P95.04 | T2 Baslangic Zamani * Tx gectikten sonra, su basinci Tx ‘e karsilik gelen degere degisir. 23:00 v
P95.05 | T2 icin Basing e T1'den 6nceki su basinci 0 olarak ayarlanir. 0.0% v
: v
P95.06 | T3 Baslangic Zaman ¢ Bitis zamani segmentini ayarlamaniz gerekir. 23:00
P95.07 |T3igin Basing 0.0% v
e P95.01 gecerli segment sayisini gosterir.
P95.08 | T4 Baslangic Zamani 23:00 v
P95.09 |T4 icin Basing e Segment araliginin disinda olan ayar gegersizdir. 0.0% v
P95.10 |T5 Baslangic Zamani ¢ Tx 'in baslangic zaman T(x+1) 'in baslangic zamanindan sonra ise, 23:00 v
. T(x+1) otomatik olarak Tx ‘e degisir.
P95.11 | T5igin Basing 0.0% v
P95.12 | T6 Baslangic Zamani 23:00 v
P95.13 | T6 icin Basing 0.0% v
P95.14 | T7 Baslangic Zamani 23:00 v
P95.15 | T7 igin Basing 0.0% v
P95.16 | T8 Baslangic Zamani 23:59 v
P95.17 | T8 icgin Basing 0.0% v

P96 Grubu — HVAC Koruma Parametreleri
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P96.00 |Su borusu patlag 0: Calismaya devam eder 0 v
durumunda islem 1: Durur
P96.01 Boru patlagi tespit seviyesi Ayar araligi: 0.0 (Devre dis1) - 100.0 % 10.0% v
P96.02 |Boru patlag tespit siiresi 0.0-6000.0s 120.0s v
P96.03 |Boru yumusak dolum 0: Devre disi 0 v
fonksiyonu 1: Etkin
P96.04 |Yumusak dolum frekans 0.00 - P00.03 30.00 Hz v
referansi
P96.05 |Yumusak dolum igin 0.0-6000.0 s 10.0s v
referansta calisma suresi
P96.06 | Yumusak dolum sonu tespit |0.0- 100.0 % 30.0% v
seviyesi
PID fonksiyonu, geri besleme degerinin bu parametre degerinden
biiyiik oldugunda aktif hale gelir.
P96.10 |Donmaya karsi koruma Algilanan sicaklik koruma esiginden diisiik oldugunda donmaya karsi 0 v
koruma sinyali etkinlestirilir; VFD calisiyorsa bu sinyal g6z ards edilir.
Koruma etkinlestirildikten sonra calistirma komutu alinirsa, koruma
sonlandinlir ve calistirma komutu yiriitulir. Koruma etkinlestirildikten sonra
bir durdurma komutu alinirsa, motor durdurulur ve otomatik koruma devre
dist birakilir.
Otomatik koruma sadece sicaklik koruma esiginden yiiksek oldugunda
etkinlestirilebilir.
0: Devre dis1 birak
1. Etkinlestir
P96.11 Sicaklik sensor tipi 0: Yok 0 v
1: PT100
2: PT1000
3. KTY84
Bu sensorleri baglamak igin:
AO icin akim ¢ikisini segin, sicaklik direncinin bir ucunu Al1 ve AO1'e ve diger
ucunu GND ‘ye baglayin.
P96.12 |Donma Koruma Siniri -20.0-~ +20.0 °C -5.0 °C v
P96.13 | Diisiik sicaklik On uyari sinin |-20.0 ~ +20.0 °C 0.0°C v
P96.14 |Donma Koruma frekansi 0.0 - P00.04 0.0 Hz v
P96.15 |Yogusma korumasini 0.0-100.0 % 30.0% v
tetikleme akim
Harici bir terminal yogusma koruma sinyalini tetiklediginde, VFD DC akimini
aktarir ve siire 40 saniyeye ulasirsa aktarimi durdurur. Yogusma korumasi
sinyalinin tekrar tetiklenmesi gerekir.
P96.20 |Pompa temizleme ileri 0.00 Hz - P00.04 50.00 Hz v
calisma frekansi
P96.21 Pompa temizleme geri 0.00 Hz - P00.04 50.00 Hz v
calisma frekansi
P96.22 |Pompa temizleme ileri yon 0.0-3600.0s 5.0s v
hizlanma siresi
P96.23 Pompa temizleme geri yon 0.0-3600.0s 5.0s v
hizlanma siiresi
P96.24 |Pompa temizleme ileri yon 1.0-1000.0s 5.0s v
calisma suresi
P96.25 |Pompa temizleme geriyon 1.0-1000.0s 5.0s v
calisma suresi
P96.26 |Pompa temizleme yon 1.0-1000.0s 1.0s v
degisim bekleme siiresi
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P96.27 |Pompa temizligi dongii 1-100 1 v
sayisi
P96.28 | Motor Sikisma Koruma 0: Devre disi 0 v
Secimi 1: Uyan
2: Anza
Not: Fonksiyonu secmek icin 6n kosul: VFD durma akimi limitini asar,
¢ikis frekansi durma frekansi Ust limitinden dusiiktiir ve bu durumun
suresi durma siiresini asar.
P96.29 | Sikisma Akim Limiti 0.0-1600.0 % 200.0 % v
(100.096 = Motor nominal akimina karsilik gelir.)
P96.30 | Sikisma Frekans st limiti 0.0 Hz - P00.06 15.0 Hz v
(10.0 Hz. degerinden diisiik olamaz)
P96.31 Sikisma denetim suresi 0.0-3600.0s 2.0s v
P96.32 | Pompa kuru calisma koruma | O: Devre disi 0
secimi 1: Uyan
2: Anza
P96.33 | Kuru calisma akim limiti 0.0 - 100.0 %6 (Motor nominal akimina karsilik gelir.) 0.0%
P96.34 | Kuru calisma tespit siiresi 0.0-3600.0s 2.0s v
P96.35 | Motor Asiri Sicaklik Koruma | Algilanan motor sicakligi bu parametre degerinden yiiksek oldugunda, 110.0 °C v
Noktas1 bir anza kodu ile rapor edilir.




