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WD770 INVERTOR ARIZA VE ALARM KODLARI

Hata tipi Olas1 sebep Cozum
[58] CAN
ESCAN Master/Slave modil | CAN - Master/Slave modiilleri arasinda veri Haberlesme modiillerini ve kablolarini kontrol
haberlesme zaman iletimi yok. edin.
asimi hatasi
[69] Master/Slave o - - - e s
S-Err senkronizasyonunda | CAN bagimli VFD'lerden birinde hata olustu. EAN bagimli VFD'sini tespit edin ve VFD'nin ilgili
< ata nedenini analiz edin.
CAN bagimli hatasi
FrOST [73] Donma hatasi Motor sicakligi donma koruma esiginin altinda. Motor sicakligini kontrol edin.
BLOCK [74] Sikisma hatas1 Akim sikisma akimindan biiyiik. Sikisma durumunu kontrol edin.
Dr [75] Kuru Pompa Akim, motor kuru pompalamasi icin akim Kuru pompalama durumunu kontrol edin.
hatasi sinirinin altinda.
Hata kodu Hata tipi Olas1 sebep Cozum
out1 [1] invertor iinitesi
U-faz korumasi Hizlanma (ACC) siiresi cok kisa. ACC siiresini artirin.
[2] invertor Ginitesi IGBT modiilii hasar gérmdis. Gli¢ Unitesini degistirin.
Out2 V-faz korumas Parazit nedeniyle hatali calisma. Siiriicii kablolarim kontrol edin.
Zayif kablo baglantisi. Cihazin etrafinda giiclu bir parazit olup
out3 [3] invertor iinitesi Toprak kisa devre problemi. olmadigini kontrol edin.
t W-faz korumasi
[7] ACC sirasinda
ov1 asir gerilim Giris giiciinii kontrol edin.
[8] DEC srasinda Yavaslama (DEC) siiresi cok kisa. DEC siiresinin cok kisa olup olmadigini veya
ov2 e Giris geriliminde izin verilen aralik disinda. motorun dénerken VFD start komutu alip
asir gerilim S Y .
Enerji geri donusu cok fazla. almadigini kontrol edin.
[9] Sabit hizda Frenleme direnci devre disi veya bagli degil. pinamik frenleme bilesenleri takin.
ov3 calisma sirasinda Ilgili islev kodlarinin ayarlarini kontrol edin.
asiri gerilim
Hata kodu Hata tipi Olas1 sebep Cozum
PoFF Sistem Glic Hatasi Sistem kapatilmis veya DBus gerilimi cok distik. | Sebeke kosullarini kontrol edin.
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Hata kodu Hata tipi Olas1 sebep Cozum
0OC1 [4] ACC sirasinda ACC/DEC cok hizli. A.C;/D.FC..SHreS'm artirin.
asir akim Sebeke gerilimi cok dilsiik. Giris gliclini kontrol edin.
L2 A Daha biiytik glice sahip bir VFD secin.
VFD glicti cok kiicuk. Kisa devre olup olmadigini kontrol edin
0C2 [5] DEC sirasinda Yiikte ani bir degisiklik veya istisnai bir durum Kl ph h E’
asir akim olusturdu, (toprakla veya hat-hat kisa de\V/re)
Donusiin diizgiin olup olmadigini kontrol edin.
] Toprakla kisa devre veya cikis faz kaybi olustu. -
[6] Sabit hizda R P - Cikis kablolarint kontrol edin.
oc3 1 d Gucli harici parazit kaynaklari mevcut. Harici it ol Imadidim kontrol edi
¢alisma sirasinda Asirt akim korumasi devre disi. Harici parazit ofup otmadigini kontrot edin.
asirt akim Ilgili parametre ayarlarini kontrol edin.
[10] DC-Bus Dusuik ebeke gerilimi cok diisuk. ebeke giris glicini kontrol edin.
uv - j
Gerilim Asin gerilim korumasi devre disi. Ilgili parametre ayarlarini kontrol edin.
_— - Sebeke gerilimini kontrol edin.
OoL1 [11] Motor asin ?:(iitifiglxégfzﬁ:iw'nh rlanm Motorun nominal akisin1 sifirlayin.
yuklenme . yanis ayarianmis. Yk kontrol edin ve tork artis miktarin
Motor sikist1 veya yiik ani bir sekilde degisti.
ayarlayin.
ACC cok hizli. ACC suresini artirin.
[12] VFD asin Donen motor yeniden baslatildi. Durduktan sonra yeniden baslatmay onleyin.
OL2 iklenme 3 Sebeke gerilimi cok diisiik. Sebeke gerilimini kontrol edin.
y Yik cok buyuk. Daha biiytik glice sahip bir VFD secin.
VFD giicii ¢cok kucuk. Uygun bir motor secin.
[13] Giris tarafinda Giris R, S, T fazlarinda kayip veya siddetli Giris gliclinii kontrol edin.
SPI $
faz kaybi dalgalanma olustu. Kurulum kablolamasini kontrol edin.
SPO [14] Cikis tarafinda Cikis U, V, W fazlarinda kayip olustu veya Cikis kablolamasin kontrol edin.
faz kaybi motorun {i¢ fazi simetrik degil. Motoru ve kablolar1 kontrol edin.
OH1 [15] Dogrultucu
modiilii asir1 1sinma Hava kanali tikali veya fan hasar gormus. Hava kanalini havalandirin veya fani degistirin.
- - ——1 Ortam sicaklig1 cok yiiksek. Ortam sicakligini diisiiriin.
OH2 [16] Invert6r modili | Uzun siireli asir yiik altinda calisma. Yiikii ve calism hizin1 kontrol edin.
asiriisinma hatasi
EF Harici hata Dijital girise tamimli Harici Hata sinyal aktiflesti Gelen harici sinyali kontrol edin.
Baud hizi yanlis ayarlanms. Uygun bir baud hiz1 ayarlayin. .
o o Haberlesme kablolamasini kontrol edin.
[18] RS485 iletisim Iletisim hatt1 hatas:. B A .
CE s - Iletisim adresini dogru sekilde ayarlayin.
hatasi Yanlis iletisim adresi. T o
- - - - Kabloyu degistirin veya yenileyin.
Haberlesme sinyali parazitten etkileniyor. : o P
Parazit engelleme yontemlerini iyilestirin.
Kontrol kartinin konektdriinde zayif baglanti. Konektori kontrol edin ve tekrar takin.
[19] Akim algilama A - e e
ItE hatas! Hall sensoriinde hasar olustu. Hall bilesenini degistirin.
Elektronik komponentlerde hasar olustu. Ana kontrol kartini degistirin.
Motor kapasitesi VFD kapasitesi ile uyusmuyor. VFD modelini degistirin veya kontrol icin V/F
Bu hata, kapasite farki bes glic simfin1 asiyorsa modunu kullanin.
ortaya ¢ikabilir. Uygun motor tipini ve etiket bilgilerini girin.
[20] Motor tanitma Yanlis motor parametre ayarlar. Motor yukiini bosaltin ve tanitimi yenileyin.
tE
hatasi Otomatik ayarlama ile elde edilen parametreler Motor kablolamasin ve parametre ayarlarin
standart parametrelerden keskin bir sekilde kontrol edin.
sapiyor. Ust sinir frekansinin nominal frekansin
Otomatik ayarlama zaman asimina ugrad. 2/3'tinden bliyiik olup olmadigini kontrol edin.
EEP [21] EEPROM islem Kontrol parametresi okuma/yazma hatas. Sifirlamak icin STOP/RST tusuna basin.
hatasi EEPROM hasar gormus. Ana kontrol kartini degistirin.
PIDE [22] PID geribesleme | PID geribeslemesi cevrimdisi. PID geribesleme sinyal kablolarini kontrol edin.
cevrimdisi hatas1 PID geribesleme kaynagi kaybolur. PID geribesleme kaynagini kontrol edin.
END [24] Calisma VFD'nin gercek calisma siiresi, dahili olarak Tedarikgiden yardim isteyin ve ayarlanmis olan
siresine erisildi ayarlanmis olan calisma siiresinden daha uzun calisma siiresini duzenleyin.
OoL3 5?1?(] hEal(::::omk amn VFD, ayara gore asin yiik on uyarisi rapor eder. Yk ve asin yiik 6n uyar1 ayarlarini kontrol edin.
[26] Keypad Panel kablosu yanlis baglanmis veya cikarilmis. Panel kablosunu kontrol edin.
PCE haberleyFrJne hatas: Panel kablosu cok uzun, parazitten etkileniyor Parazit kaynagin tespit edin ve kaldirin.
3 Panel veya ana kart haberlesme devre hatas. Paneli degistirin ve bakim i¢in yardim alin.
[27] Parametre Panel kablosu yanlis baglanml§ veya <;1I.(ar1.lml§. Harici girisim kaynagin tespit edin ve kaldirin.
UPE Ukleme hatasi Panel kablosu cok uzun, parazitten etkileniyor Donanimi degistirin ve bakim icin yardim alin
y Genel veya ana kart haberlesme devre hatasi. s’ ciny amn.
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Hata kodu Hata tipi Olas1 sebep Cozim
[28] Parametre Panel kablosu yanlis baglanmis veya cikarilmis. Parazit kaynagini tespit edin ve kaldirin.
DNE indirme hatasi Panel kablosu ¢ok uzun, parazitten etkileniyor Paneli degistirin ve bakim icin yardim alin.
Panelde veri depolama hatas1 olustu. Paneldeki veriyi yeniden yedekleyin.
ETH1 [32] Toprakla kisa VFD ¢ikisi toprakla kisa devre durumunda. Motor kablosunu kontrol edin.
devre hatas 1 Akim algilama devresinde hata var. Hall bilesenini degistirin.
[33] Toprakla kisa Gercek motor glici ayar1 VFD giiciinden keskin Ana kontrol kartini degistirin.
ETH2 bir sekilde farkl. Motor parametrelerini uygun sekilde sifirlayin.
devre hatas1 2
Yiikiin uygun oldugunu kontrol edin ve tespit
[34] Hiz sapma . o suresini artirin.
dEu hatasi Yik cok agir veya durmus durumda. Kontrol parametrelerinin dogru sekilde
ayarlandigindan emin olun.
Yanlis SM kontrol parametre ayarlarr. Yulfu kontrol edin ve yiikiin normal oldugundan
STo [35] Yanis ayar Otomatik tanmitma parametreleri yanli emin olun.
hatasi nap <. yants Kontrol parametrelerini kontrol edin.
VFD motorla baglantili degil. e
Yanlis ayarlama tespit suresini artirin.
[36] Elektronik diisiik " O Yk ve dustk yuk on uyar ayarlarini kontrol
LL yiik hatas: VFD, ayara gore diisiik yuk on uyarisi rapor eder. edin.
Motor asir sicaklik giris terminalinin
Motor asin sicaklik giris terminali gecerli. kablolamasini kontrol edin.
oT [59] Motor asir Sicaklik algilama diren¢ degeri normal degil. Sicaklik sensoriiniin uygun olup olmadigim
sicaklik hatas Uzun siireli asin yiik altinda ¢alisma veya kontrol edin.
istisnai durum olustu. Motoru kontrol edin ve motor iizerinde bakim
yapin.
. . Ayn tipte iki kart1 takmamalisiniz. Genisletme
E-Err I[_|5a5t]agukerrer Modul Takilan genisletme kart1 da aym tiptedir. kartinin tipini kontrol edin ve gii¢ kapaliyken bir
kart1 cikarin.
[60] Yuva-1'deki
F1-Er modiil Kart yuvasi 1 arayiiziinde veri iletimi vardr,
tanimlanamadi ancak kart tipini okuyamaz.
hatasi
[61] Yuva-2'deki Bu yuvadaki genisletme kartimin desteklenip
F2-E modiil Kart yuvasi 2 arayiizlerinde veri iletimi vardir, desteklenmedigini kontrol edin.
-Er tanimlanamadi ancak kart tipini okuyamaz. Gli¢ kapandiktan sonra genisletme karti
hatasi arayiizlerini stabilize edin ve hatanin bir sonraki
— giic acilisinda devam ediyormu kontrol edin.
[63] Yuva-1'deki Takma yeri hasar gérmiis mii, evet ise giic
C1-Er modiliin haberlesme | Kart yuvasi 1 arayiizlerinde veri iletimi yok. kapandiktan sonra takma yeri degistirin.
zaman asimi
[64] Yuva-2'deki
C2-Er modiiliin haberlesme | Kart yuvasi 2 arayiizlerinde veri iletimi yok.
zaman asimi
[29] PROFIBUS
E-DP modiil haberlesme
zaman asimi hatasi
[30] Ethernet modul
E-NET haberlesme zaman
asimi hatasi
[31] CANopen modiil
E-CAN haberlesme zaman
asim1 hatas Haberlesme modiilii ile ana kontrolér arasinda Haberlesme modiil kablosunun gevsek veya
; i veri iletimi yok. diismis olup olmadigini kontrol edin.
[57] ProfiNET modiil
E-PN haberlesme zaman
asimi hatasi
[67] BACNet modiil
E-BAC haberlesme zaman
asimi hatasi
[68] DeviceNet
E-DEV modiil haberlesme
zaman asimi hatasi




