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R7426A,B,C

SICAKLIK KONTROL CIHAZI

ZAMAN SAATLI VEYA ZAMAN SAATSIZ

MONTAJ & DEVREYE ALMA TALIMATNAMESI

GENEL

Bu dékiiman, Micronik200 R7426A,B,C kontrol cihazlarinin
devreye alinmasi ve montaji igin gerekli olan prosediir ve
talimatnameleri igerir. Devreye alma ve montaj igin,6zel bir
montaj aletine gerek yoktur.

Kullanici arabirimi ve LC( Likit Kristal) ekran, parametre
degerlerinin kolay ve dogru bir sekilde ayarlanmasini saglar.

Montajdan Once Yapilmasi Gerekenler

® Yiiklemeden kaynaklanacak hasarlara karsi, cihazi
goziiniizle inceleyin. Cihazda herhangi bir hasar
varsa, Honeywell temsilcisine bildirin.

® Cihazin devreye alinmasi, montaji ve
konumlandiriimasi igin; ilgili dokiimanlari kullanin.

® Kontrol cihazinin; ana beslemeden, rolelerden veya
elektromagnetik parazit olusturabilecek diger
ekipmanlardan uzak tutulmasini saglayin.

¢ Cihazin bulundugu ortam sartlarinin, 0-50°C sicaklik
ve 5-95 % nem egerlerinin tistiine gikmamasini
saglayin.

® Yiiksek EMI olan bolgelerde, blendajli kablo kullanin.

¢ Bitiin kablolama, gii¢ hattindan en az 150mm uzakta
olmahdir.

® Kontrol cihazlar; frekans konvertoérleri veya baska
frekans kaynaklarinin yakinina monte edilmemelidir.

MONTAJ

Kontrol cihazi, elektrik panosu igine monte edilebilir. Cihazin
herbir pargasinin montaj sirasi ( Arka panel, 6n panel, panel
montaj kiti ), 6lguleri ve kesitleri; kontrol cihazi ile birlikte
temin edilen montaj talimatnamesinde ( EN1C-0152)
resimlerle agiklanmistir.

Eger, kompanzasyon sensor (T3) sinyali, baska bir kontrol
cihazindan aliniyorsa, W303 bagdlanti teli kontrol cihazinin
montajindan 6nce agik pozisyona getirilmelidir ( Sekil 2).
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R7426A,B,C SICAKLIK KONTROL CIHAZI, GERCEK ZAMAN SAATLI

KABLOLAMA
Panel lGizerinde, kablo baglantilarinin yapilacagdi terminaler
mevcuttur.Bu terminaller; kati iletkenler, kalayl kablolar ve
1.5mm2’ye kadar damarli kablolar igin uygundur. Kabloyu terminale
yerlestirmek icin, kiguk ve ince uclu bir tornavida ile dncelikle,
panelin 6n yiziinde bulunan terminal igindeki yayi itiniz ve kabloyu,
delige yerlestiriniz. Daha sonra yerlestirdiginiz kabloyu ¢ekerek,
kablonun dogru yerlesip yerlesmediginden emin olunuz.

R7426A,B,C T7412B1016 T7412B1057/1008 | T7412B1024
T7412C1030/1006 | T7412B1040

Terminal 2 Terminal 4 Terminal 4 Terminal 4

Termina 4 Terminal 5 Terminal 6 Terminal 5+6

R7426A,B,C | 43193982-001 -

Terminal 2 Terminal 1 -

Terminal 4 Terminal 3 -

Tablo 1. Terminal Baglantilari

Kablolama

Kablo Tipi

Max. Uzunluk
1.0 mm2

1.5 mm2

Kontrol
cihazindan
bitln girislere
ve cikig
cihazlarina

Lokal Standart

100 m

150 m

Tablo2. Kablo Olgiileri
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R7426A,B,C SICAKLIK KONTROL CIHAZI, GERCEK ZAMAN SAATLI

KONFIGURASYON VE KONTROL PARAMETRELERI

Konf. Par. Tanim Fab. R7426 Gergek
No. isim Cikis | A B C | Deger
Set
Deger
i
C.01 DIR/REVY1 Y1 Cikis modunu seger Dir X
C.02 DIR/REVY3 Y3 Cikis modunu secger Dir X
C.03 DIR/REVY2 Y2 Cikis modunu seger Dir X
Itme (Dir)- Cekme (Rev)
C.04 Ctrityp Kontrol tipi, setpoint galisma araligini ve fb. Cikis parametre set degerlerini (I ligin X X X
ve |l ) seger. Lo
Ayar Calisma Araligi Set Degerleri
Degeri
LO 0-50°CHavalandirma sistemleri (fb. Cikis |
Hi1 degeri) 1]
Hi2 0-130°C 1sitma sistemleri Il
0-130°C On/off pompa ile
C.05 CPATYP Kontrol noktasi veya ayar degeri segimini yapar.
CPA Potansiyom | CPA/SPA Sensor ve Uzaktan Kumanda
Tip etre araligi Araligi Unitesi Kod Numaralan
) ) 0 X|x|X
0 Internal CPA:+5K Internal
1 953..1053Q | CPA:#5K T7412B1016 (Pt1000)
2 100kQ...0Q | CPA:x5K T7412B1057/T7412C1030(Pt)
T7412B1008/T7412C1006(NTC)
43193982-001
3 10...20kQ SPA: T7412B1024(Balco 500)
15..30°C T7412B1040(Pt1000)
4 0....10kQ CPA:+5K
5 0...100kQ SPA:15.30°C 4319382-001
6 0...100kQ SPA:0.50°C 43193982-001
veya 0..130°C
C.06 Yrange Cikis kontrol araligi sec¢imi (Y1, Y2, Y3) 1 X
0 2....10Vdc
1 0....10Vdc
C.07 Startup Off X | X
Off Kullanim disi
On Kullanimda
C.08 Y1Mode Y1 icin ¢ikis modu. 4 X | x
C.09 Y3Mode Y2 icin ¢ikis modu. 4 X
c.10 Y2Mode Y3 icin ¢ikis modu. 4 X
0 Yuzer
1 2 Kademe on/off
2 3 Kademe on/off
3 PWM
4 Unconf.
Cc.11 Ymode Sirali galisma veya kademeli on/off calisma olarak ¢ikis modunun segimi 0
0 Y1:Damper, Y2:Sogutma, Y3: Isitma X | X
1 Sirali kontrol i1sitma veya sogutma (Y1,2,3) veya 6Kademe on/off X | X
X
2 Isitmanin siral kontrolu (Y1,Y3) ve Sogutma (Y2) veya X | X
4-Kademe on/off isitma (Y1,Y3) ve Sogutma (Y2) X
3 Sogutmanin siral kontrold (Y1,Y2) ve Isitma (Y3) veya X | X
4-Kademe on/off sogutma (Y1,Y2) ve Isitma (Y3) X
4 Y 1=0n/off damper, Y2=Sogutma, Y3=Isitma X | X
5 15 Kademe binary isitma isitma (Y1,Y3) ve sogutma (Y2) X

Tablo 3. Konfiglirasyon parametreleri R7426A,B,C
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R7426A,B,C SICAKLIK KONTROL CIHAZI, GERCEK ZAMAN SAATLI

Konf. Par. Tanim Fab. R7426 Gergek
No. isim Cikis | A B C | Deger
Set
Deger
i
C.12 T2ext 0 T2 Monte edilmis 0 X | x| X
1 T1 Ayni zamanda T2 yerine kullanihyor.
C.13 LimType Alt veya Ust limit degerini tespit eden konf. Parametresi. 0/1 X | x| X
0 Alt limit
1 Ust limit
Cc.14 Senstyp 0 Otomatik secme 0 X | x| X
1 NTC Tip sensor
c.15 Y1CTRF R7426A R7426B,C 0/1 X| x| x
0 Sogutma 0 Karisim havasi damperi
1 Isitma 1 Enerji geri kazanim sistemi
2 Yaz/Kis gecisi
C.16 AddHour Yaz/kis zaman degisimi icin ay ayari. 3 X| x| x
Min Yaz/kis saati gecisinin ayi. :0 (Kullanim disi ) (Mart)
Max 12 (Kullanimda )
C.17 SubbHour Yaz/kis zaman degisimi icin ay ayari. 10 X| X| X
Min Yaz/kis saati gecisinin ayi. :0 (Kullanim disi ) (Oct)
Max 12 (Kullanimda )
C.18 PSTG_H Isitma icin on-calisma gradyani 0 X | x| x
Min. 0 ( Kullanim disi) K/min
Max 2
C.19 PSTG_C Sogutma icin on —calisma gradyani 0 X | x| x
Min. 0 (Kullanim disi)
Max. 2
Cc.20 tvd Komfor calismasi oncesi, damper motorunu calistirmak icin konf. parametresi 15 X | X
Min. 0 (Normal kontrol ) min.
Max. 90
c.21 Adapt Optimum start ogrenme hizi %50 X | x| X
Min. 0 %50 X | X
Max. 100
C.22 Adr Seri port adresi 254 x| x| X
Min. 0
Max 255
Cc.23 DefProg Fabrika cikis programi. 0 X | x| x
0 Fabrika cikis programlarini kaldir
1 Fabrika cikis ayarlarina don

Tablo 3. Konfigurasyon Parametreleri ( Il. Kisim )
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R7426A,B,C SICAKLIK KONTROL CIHAZI, GERCEK ZAMAN SAATLI

PROGRAM PARAMETRELERI

Kontrol Parametreleri Parametre Tanimi Ayar | / Ayar 1l Cozu- | Birim R7426
No. Isim Tanim Alt Ust Fab, | Murluk A B |C
P.01 w1 T1 icin ana ayar degeri 0 50/ 21/70 0.5 °C X X X
130
P.02 WIlim T2 icin limit ayari 5/30 50/130 | 16/90 1 °C X X X
P.03 Wcomp T3 icin kompanzasyon degisim noktasi -5 40 20 1 °C X X X
P.04 Wi Kig kompanzasyon garpimi -350 350 0 2 % X X X
P.05 Su Yaz kompanzasyon ¢arpani -100 +100 0 1 % X X X
P.06 Wcas Submaster veya kaskad ayar degeri Off,0 50 20 0.5 °C X X X
P.07 Rcas Kaskad kaydirma ayar araligi 0 40 10 0.5 K X X
P.08 Xp1 Oransal bant ( Ana kontrol gevrimi) T1 0.5 40 2 0.5 K X X X
P.09 Xp2 Oransal bant (Kaskad kontrol gevrimi) T2 0.5 40 10 0.5 K X X X
P.10 Xpc Sirali kontrol igin sogutma oransal banti Off 1 40 3 0.5 K X X
P.11 Xph Sirali kontrol igin I1sitma oransal banti 1 40 6 0.5 X X
P.12 T integral zaman (Ana kontrol gevrimi) T1 Off,20 20min Off 10/0.5 | Sec/m | x X X
S i
P.13 Tr2 Integral zamani(Kaskad kontrol gevrimi) T2 Off,20 20min Off 10/0.5 | Sec/m | x X X
S i
P.14 MINPOS Taze hava damperi igin min. pozisyon 0 50 20 1 % X X
P.15 Ystart Y1’in orta aralik kaydirmasina baglama -20 20 0 0.5 K X X X
noktasi
P.16 SOFFS Standby modunda ana ayar degerindeki offset | 0 10 2 0.1 K X X X
P.17 T1Cal T1 igin kalibrasyon -20 20 0 0.1 K X X X
P.18 T2Cal T2 igin kalibrasyon -20 20 0 0.1 K X X X
P.19 T3Cal T3 igin kahirasyon -20 20 0 0.1 K X X X
P.20 RetOffs Dénls havasi sicakhigr simule etmek igin Off,0 5 Off 0.1 K X X
offset

P.21 Runtime Y1 motor agma-kapama zamani 6 180 60 1 sec X X

Y1
P.22 Runtime Y3 motor agma-kapama zamani 6 180 60 1 sec X

Y3
P.23 Runtime Y2 motor agma-kapama zamani 6 180 60 1 sec X

Y2
P.24 NightLow | Asiri soduklara kargi gece alt limiti Off,8 19 Off 1 °C X X X
P.25 NightHigh | Asiri sicaklara karsi gece st limiti Off,21 40 Off 1 °C X X X
P.26 NOFFS Gece modunda ana ayar degerindeki offset 0 30 5 0.1 K X X X

Tablo 4. Kontrol Parametreleri R7426A,B,C

ENOR8519 R3 2001




R7426A,B,C SICAKLIK KONTROL CIHAZI, GERCEK ZAMAN SAATLI

KONFIGURASYON PARAMETRE

AYARLARI
Caligma Araligi Segimi Ctrityp (C.04)

Kontroloriin, Ctrltyp C.04 Konfiglirasyon parametresi ile
secilen iki tip calisma araligi mevcuttur.

(Lo=0...50°C, Hi1/ Hi2 = 0...130°C))

Ana sicaklik ayar degeri (W1), limit sicaklik ayar degeri
(WIim) ve submaster sicaklik ayar degeri (Wcas); C.04
Konfiglirasyon parametresinin ayarlanan degerine bagl
olarak segilir.

Program parametreleri olan W1, Wlim ve Wcas degerleri;
C.04 Konfiglrasyon parametresinin, Ctrltyp=Lo ( Hava
sicakhgi kontroli uygulamasi) veya Ctrltyp=Hi1 ( Akis suyu
sicakhgi kontrolii uygulamasi) olarak segimine gére
ayarlanir.

Eger konfiglirasyon parametresi Ctrityp=Hi1 ise, akis suyu
sicakligi kontroll gergeklesecektir. Ctrityp=Hi2 ise, gergek
zaman saatli kontrol6r Uzerinde, asagida belirtilen ek
fonksiyon aktif hale gelecektir:

Asagidaki durumlarda kontrolériin on/off ¢ikisi; on
pozisyonundan off pozisyonuna geger:

-Dis hava sicakligi 8°C’nin lizerinde ise,

-Komfor, yedek ve gece galisma sirasinda, 5 Dk.’dan daha
fazla bir sure icin Y1 ¢ikis sinyali %0 ise ( Y1=%0 ) .

Kontrol Noktasi / Setpoint Ayari (C.05)

Kontrol noktasi veya ayar degeri (Setpoint); CPA/SPA
girisine baglanan bir potansiyometre araciligi ile ayarlanir.
Potansiyometre tipi, CPATYP (C.05) konfigurasyon
parametresi ile segilir ( Tablo 5).
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CPATYP CPA/SPA Sensor/Uzaktan Kumanda
Araligi Ayar Unitesi Tipi

CPATYP 0 CPA:+5K | Internal

CPATYP 1 CPA:+5K | T7412B1016 (Pt 1000)

(953...1053 Q)

CPATYP 2 CPA:5K | T7412B1057 (Pt 1000)
T7412C1030 (Pt 1000)
T7412B1008 (NTC 20kQ)
T7412C1006 (NTC 20kQ)
43193982-001

CPATYP 3 SPA: T7412B1024 (BALCO 500)

(10..20kQ ) (15..30°C) | T7412B1040 (Pt 1000)

CPATYP 4 CPA:x5K | 43182671-001

(0..10 kQ)

CPATYP 5 SPA: 43193982-001

(0..100 kQ) (15..30°C)

CPATYP 6 SPA:

(0...100 kQ) (15..50°C) | 43193982-001

(0..130°C)
Tablo 5.

Kontrol Cikisi Araligi Se¢imi YRange (C.06)

Yange konfiglirasyon parametresi, sadece R7426C Tip kontrol
cihazinda bulunmaktadir. Cikis kontrol arahgi (0..%100), 2..10Vdc
(Yrange=0) veya 0..10Vdc( YRange=1) olarak segilebilir.

Start-up (C.07)

Bu parametre ile, R7426B,C Kontrol cihazlarinda devreye alma
problemlerinin énlenmesi saglanir. Start-up parametresi “On”
pozisyonuna getirildiginde, bu konfigirasyon aktif hale geger.

Cikis Fonksiyonu Secimi YxMode, X=1,2 veya 3 (C.08..C.10)
R7426A,B,C ontrol cihazlari; Y1,Y2 ve Y3 Konfiglirasyon
parametrelerine gore son konrol cihazinin galisma aralidi igin uygun
¢ikis sinyalinin segimini saglar.

Tablo 6’da gdsterilen konfiglirasyon parametreleri ile, her ¢ikis teker
teker konfigire edilebilir.

Yx Mode
(x=1,2 veya 3)

Cikis Fonksiyonu

Vana veya damper motoru( Yuzer kontrol) 0
2-Kademe on/off sirali kontrol
3-Kademe sirali kontrol
Elektrikli isitici

Unconfigurated

AW N o

Tablo 6.
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Gikis Sinyal Modu Ymode (C.11)

Sirali Galisma

R7426B,C Kontrol cihazinin fabrika ¢ikis konfiglirasyonu; 1sitma,
karisim havasi ve sogutmanin sirali kontroline gére ayarlanmistir.

Sirali galisma; Ymode ve Y1CTRF kontrol parametreleri
kullanilarak, asagidaki uygulamalara gére konfigire edilebilir

(Tablo.7).

Sirali Kontrol

YMode

Y1CTRF

YxMode

Sirali kontrol sogutma
(Y1,Y2,Y3)

0

Sirali kontrol 1sitma
(Y1,Y2,Y3)

Isitmanin sirali
kontrolli(Y1,Y3) ve
Sogutma (Y2)

n.a.

Sogutmanin sirali
kontrolli(Y1,Y3) ve
1sitma(Y2)

n.a.

Damper,sogutma ve
Isitmanin sirali kontrol(

(Y1,Y2,Y3)

Enerji geri kazanim, 1sitma
ve sogutmanin sirali
kontrolt

Tablo.7

Cok Kademeli On/off Fonksiyon
Ug yiizer cikish R7426B Kontrol cihazinda, YMode konfigiirasyon
parametresi ile, gesitli on/off sirali kontrol fonksiyonlari segilebilir

(Tablo 8).

R7426B,C kontrol cihazlarinda, konfiglirasyon parametresi Ymode

4’e ayarlandidi taktirde, Y1 cikisi ile %100 dis havali

uygulamalarda iki pozisyon ( Agik-Kapali ) damper motoru kontroll

saglanir.

Cikis YMode

Fonksiyonu

YxMode

Y2
Fonksiyonu

6-Kademe 1
On/off sirali
kontrol

4
(x=1,2 ve3)

Y1,Y2,Y3

n.a.

4-Kademe 2
on/ff sirali
kontrol
(Isitma)

4
(x=1 ve 3)

Y1,Y3

4-Kademe 3
on/off sirali
kontrol

(Sogutma)

4
(x=1 ve 3)

Y1,Y3

15-Kademe | 5
binary
on/off sirali
kontrol
(Isitma)

n.a.

Y1,Y3

iki-pozisyon | 4
damper
kontroli

n.a.

Y1

Y2 ve Y3

Tablo.8

T2 Sicaklhk Sensori T2Ext (C.12)

Eger T1 sensord, alt veya Ust limit kontrold igin
kullaniliyorsa, konfiglirasyon parametresi T2ext, 1’e set
edilmelidir.

T2 limit sicaklik sensoru kullanimi ile, T2ext parametresi
fabrika ¢ikis deg@eri olan 0’a set edilmelidir.

Limit Tipi LimTyp (C.13)

LimTyp konfiglirasyon parametresi ile, alt veya Ust limit
kontrolinun segimi saglanir.

Eger konfiglirasyon parametresi LimTyp=1 ise; Ust limit
kontroll, LimTyp=0 ise; alt limit kontrolu gerceklestirilir.

Sensor Tipi Senstyp (C.14)

Kontrol cihazi ile birlikte, Gg¢ farkli sensér tipi kullanilir,
(Tablo 9).

Sensor Tipi Sicaklik arahgi Karakteristik

Pt1000 -30...+130°C 0°C’de 1000Q

BALCO 500 -30...+130°C 23.3°C’de 500Q

NTC 20kQ -30...+85°C/ 25°C’de 20kQ
-30...+130°C

1) Eger sensor enerjilendigi sirada, sicaklik —30...+85°C
arasinda ise ve konfigurasyon parametresi senstyp=0 ise,
cihaz, otomatik olarak sensor tipini NTC olarak bulur.
Konfiglrasyon Senstyp=1 ise, NTC sensor tipi manuel olarak
segilir. Tablo 9

Konfiglirasyon parametresi Senstyp=0 olarak set
edilmisse, cihaz, secilen sensor tipini otomatik olarak
kendisi tanir.

Kontrol cihazi, T1 ana sicaklik girisine baglanan sensora,
otomatik olarak kendisi bulur. Dogru otomatik tanima igin,
Olgulen sicakhidin belirtilen aralikta olmasi gereklidir (Tablo
9). Batun sicaklik girigleri igin (T1,T2,T3), ayni tip sensor
kullaniimalidir.

Cikis Kontrol Fonksiyonu (C.15)

Konfiglirasyon parametresi Y1CTRF 0’a set edilmisse,
R7426A kontrol cihazi sogutma kontroliini gergeklestirir.
Olciilen degiskenin artis, gikis degerini yiikseltir (direct
calisma).

Y1CTRF 1’e set edilmigse, kontrol cihazi isitma kontrolind
gercelestirir. Olgilen degiskenin artisi, ¢ikis degerini azaltir
(Rev. galisma).
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R7426A,B,C SICAKLIK KONTROL CIHAZI, GERCEK ZAMAN SAATLI

Yaz | Kis Degisimi
AddHour§l Sutﬂ-lgur (C.16/C.17)

Bu konfiglirasyon parametresi sadece, RTC olan
kontrolorlerde vardir. AddHour veya SubHour konfiglirasyon
parametresi, yaz/kis gegisi icin ay ayarini yapar.

Kis/lyaz zaman degisimi i¢in, ayin son pazar gliini, zaman
saati saat 2:00'de 1 saat ileri alinir ( AddHour).

Yaz/kis zaman degisimi icin, ayin son pazar ginl , zaman
saati saat 2:00’de 1 saat geri alinir ( SubbHour).

Oncalisma Gradyanlari PSTG_H / PSTG_C

(C18/C19)

PSTG_H veya PSTG_C konfiglirasyon parametreleri, RTC
olan kontroldrlerde, optimum calisma programi icin
gereklidir. Isitma ve sogutma uygulamalarinda, én-galisma
gradyaninin konfor ayarina ulasmasina bu parametreler
karar verir.

Eger konfor ayar degderine beklenenden daha 6nce ya da
daha sonra ulasilirsa, kotrolér adaptif gcalisma moduna
girip, 6n calisma gradyanini ayarlar. Bdylece baslangis
cevrimi optimum hale gelir. PSTG_H veya PSTG_C degeri
sifirlanirsa, optimum baslangi¢ ¢cevrimi kullanim digi kalir.

Optimum Start Ogrenme Hizi ( C.21)

Bu parametre, adaptif calisma modu ile kullanildiinda,
baslangi¢ cevrimi suresince enerji tiketimi optimize edilir.
Bu optimizasyon islemi igin, ayarlanmig bir 6ngalisma
gradyani gunde bir kez hesaplanir.

Damper On Calisma Zamani ( C.20)

Damper 6n galisma zamani tvd, sadece optimum start
programi ile aktiftir. Tvd parametresi, zamani, komfor
modundan 6nce ayarlamak igin kullanilir. Komfor
modunda; Y1 ¢ikis sinyali (damper), normal uygulamasina
donerek, karisim hava uygulamali ortama taze hava saglar.

Seri Port Addresi Adr ( C.22)

“ Adr ” konfiglirasyon parametresi, seri port adresini ayarlar.
Seri port bus vasitasiyla, PC tabanli operatér terminalini bir
ya da birkag kontrolére baglayabiliriz. Bdylece, tim
uygulama konfiglirasyonlarina ve kontrol parametrelerine,
zaman programlarina, bagli kontrol cihazlarinin giris ve
¢ikis degerlerine erisimi saglar. Ayrica, erigilebilen tim bu
elemanlar, bus Uzerinden klavye ya da mouse ile kolayca
ayarlanabilir.

Fabrika Cikis Programi ( C.23)

“ DefProg ” kontrol parametresi 1’e ayarlaninca, tim kontrol
ve konfigirasyon parametreleri farika ¢ikis degerlerine
doner. Fabrika ¢ikis programi ekranda “ Def ” ile gosterilir.
Fabrika ¢ikis programindan sonra, “DefProg” 0’a doner.
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Uygulama

Sensor

Xp1

Xp2

Xpc

Xph

tr1

tr2

R7426A

Ana Sicaklik
Kontroll

Alt veya Ust
Limit Sicaklik
Kontroll

Kaskad
Kontrol

Master

Submaster

T1

T2

T1
T2

R7426B,C

Ana Sicaklik
Sirali Kontroli

Karisim
Havasi
Damperi

Enerji Geri
Kazanim

Isitma

Sogutma

T1

T1
T1
T1

R7426B,C

Kaskad Sirali
Kontrol

Master
Submaster

-Karisim hava
damperleri

-Enerji geri
kazanim

-Isitma

-Sogutma

T1

T2

T2
T2

Tablo 10. Oransal Bant
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PARAMETRE AYARLARI
Ana Ayar Degeri W1 ( P.01)

Konfiglirasyon parametresi CPATYP=3,5,6 ise; ana ayar
degeri ya W1 kontrol parametresi ile ya da harici
potansiyometre ile ayarlanir.

Alt / Ust Limit Ayar Wlim ( P.02)

Ali/Ust limit kontrolii igin, Wlim, ayar noktasi olarak kullanilir.
Limit kontroli siresince, oransal bant Xp2 ve tr2 aktiftir.

T2 sicaklik sinyali varsa ( T2ext=0) ya da buna alternatif
olarak T1 senséru limit kontroli icin kullanildiginda (T2ext=1)
, limit kontroll aktif hale geger. Kaskad kontroli icin, limit
ayar degeri “WIim”, kontrol noktasini tespit eder. Bu noktada,
submaster ayar degeri Wcas, limit degerini korur ve bu limit
degeri, master kontrol gevriminden bir daha etkilenmez.

Alt ve Ust limit kontrolii, LimTyp konfiglirasyon parametresine
go6re ayarlanir (C.13).

SubMaster Ayar Degeri ( P.06 )

R7426A,B,C Kontrol6ri, master ayar degeri CTRP1’l ayar
degerinde muhafaza etmek igin, master ve submaster kontrol
cevrimlerini kullanarak kaskad kontrol saglar. Sicaklik
sensOru T2 baglanirsa ve Wcas degeri, “Off” konumundan
farkli herhangi bir degere ayarlanirsa kaskad kontrol aktif
hale gelir.

Bu ayarlama; submaster kontrol ¢evriminin kontrol noktasini,
T2 kaskad sicakhgini, sifir oda sicakligi sapmasina gore
dizenler. Eger oda sicakligi saparsa, submaster ayar degeri
Wocas, otomatik olarak degisir. Submaster ayar degeri Wcas
“Off “a ayarlandiginda kaskad kontrol kullanim disi kalir.
Kontrol parametresi LimTyp=0 ise CTRP2'nin alt limiti,
LimTyp=1 ise CTRP2’nin Ust limiti ¢caligir.

Kaskad Kaydirma Araligi Ayar Rcas ( P.07 )

T1 sicaklik degeri oransal bant Xp1’den %50 oraninda
sapmissa, Submaster ayar degeri Wcas degisir.

Oransal Bant Xp1 / Xp2 ( P08./P.09)

Oransal bant ayari, sicaklik degisimini belirler. T1 (Ana
sicaklik sensoéri ) ve T2 (limit veya kaskad sensoér)
vasitasiyla olgllen sicaklik degisimi, damperi %100 tam agik
pozisyondan %0 tam kapali pozisyona (Veya tam tersi)
konumlandirir.

Xp1 oransal banti, ana kontrol gevrimi igin kullanilir. Xp2 ise,
limit ya da kaskad kontrolu aktif oldugunda kullanilir.

Oransal Bant Xpc / Xph (P.10/P.11)

Sadece R7426B,C kontroldrlerinde bulunan Xpc ve Xph
kontrol parametreleri, agsagida belirtilen uygulamalardaki
Isitma ve sogutma oransal bantlarini ayarlamak igin kullanilir:

* Isitma, karisim hava damperi ve sogutma sirali kontroli
( Sekil 3, Tablo 10).

* Isitma, karigim hava damperi ve sojutma kaskad
kontrolu ( Tablo 10).

Kontrol noktasinin istiinde bir sicaklik dederinde taze hava
beslemesi istenirse, sogutmanin olmadigi uygulamalarda
Xpc oransal banti “ Off ” konumuna ayarlanir.

Xwwh Kwo ! Aw
|

CTAPH CTAP| CTRPC
T f ' [ ]

pa— Eph — xp : T2

xXpo—™

Sekil 3. Isitma, karisim havasi damperleri ve sogutmanin sirali
kontrolii

Farkli uygulamalarda sabit bir kontroll saglayacak oransal
banti tahmin etmek i¢in, sogutma veya iIsitma bataryasi
kontrol arahgi ( Xh ) bilinmelidir. Bu da; kontrol vanasi
tamamen agikken ya i1sitma bataryasinin Urettigi maksimum
sicaklik artisidir ya da, sogutma bataryasindan kaynaklanan
sicakliktaki azalmadir.

Ufleme havasi kontroli igin oransal bant Xp, agagidaki
férmdlle bulunur:

Xp=Xh
5
Oda sicakhgi kontroli i¢in ise, asagidaki kural uygulanir:
Xp=Xh
10
veya; Xp= AtmaxUfleme havasi

10
Dis hava sicakligi (OA) ile donus havasi sicakhgi (RA)
arasindaki maksimum fark, karisim hava damperi kontroli
icin gerekli Atmax (Xh) degerini verir.

Xh=VRA- VOAmiIn

P ( Oransal ) kontrol igin kullanilan oransal bant ayni sekilde,
P+l ( Oransal + integral ) kontroliinde de kullanilabilir.

«  Ufleme havasi kontrolii Xp= Xh/ (4...5)
e Oda sicakligi kontroli  Xp= Xh/ (8..10) veya
Xh= AtmaxUfleme havasi/(8..10)

integral Zamani tr1 / tr2 ( P12./P.13)

Oransal + Integral galismada (P+1), integral zamani olarak tr2
tanimlanmistir.

Tr1 kontrol parametresi, P+l ana sicaklik kontrol gevriminin
integral zamanini ayarlar. Limit ya da submaster kaskad
kontrolde, tr2 zaman parametresi tablo 10’daki kontrol
cevrimlerinin integral zamanini ayarlar.

Sadece oransal kontroliin gerektigi durumlarda, tr2
parametresi “off” konumuna getirilir.

L
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Baglama Noktasi Y1CTRF (P.15)

Ug-pozisyon yiizer gikis, 6-kademe on/off sirali kontrol igin
konfigure edilirse, Ystart kontrol parametresi sadece tek
cikish R7426A ve R7426B tipi kontro cihazlarinda bulunur.
Ymode=1 olarak segilirse, R7426B,C kontrol cihazlarinda
bulunur.

Baslama noktasi, hesaplanmig kontrol noktasina gére, Y1
cikisinin orta aralik kaydirma noktasini tespit eder. Baglama
noktasi K olarak kalibre edilir. Set degerinin ( arti veya eksi)
veya Y1 cikisinin %50 oldugu noktada hesaplanan kontrol
noktalarinin offset degeridir.

P+1 kontroliinde, baslama noktasi sifira ayarlanir.Asimetrik
diizenlemelerin gelismis kontrol performansiyla sonuglandig
sadece 0zel uygulamalarda bir degisiklik gerekir. Orn:

Sabah, genis bir alani isitmak igin ylksek 1sI kapasitesi
gerektiginde ve normal kontrol i¢in vananin ¢ok az acilmasi
gerektiginde.

Kompanzasyon Degisim Noktasi Wcomp (P.03)

Wcomp kompanzasyon parametresi, yaz ya da kis
kompanzasyonunun baslama noktasini belirler.

Kompanzasyon degdisim noktasinin tstiinde Wcomp yaz
kompanzasyonu, altinda ise kis kompanzasyonu c¢aligir.

;aozsl)Kis Kompanzasyon Carpani Su / Wi ( P.04 /

Bu carpan, T3 kompanzasyon sensorunun , ana ayar degeri
uzerindeki (W1) dis hava sicakligi etkisini yuzde olarak tespit
eder.

Kontrol Oda sicakligi | Dis Hava Oransal Bant

(T1) Sicakligi (Xp)
( T3/Tcomp)

Kis 20C 20C 2C
22C -15C 2C
Kis Carp.=(AT1+Xp/AtDis hava)x %100
Kis Carp=(((22-20)+2)/35)x %100=%12

Yaz 20C 20C 2C
26 C 35C 2C
Yaz Carp.=(AT1-Xp/AtDis hava)x %100
Kis Carp=(((26-20)+2)/15)x %100=%27

20 C dis hava sicakliginda kompanzasyon degisimi

Tablo 11.
Kullanimda / Kullanimda Degil Fonksiyonu SOFFS (P.16)

Potential free kontak, 1 ve 4 numarali terminaller arasinda
kullanilarak; kontrol cihazini kullanimda modundan ( kontak
kapali ), kullanimda degil moduna ( kontak acik ) cevrilebilir.

Kullanimda modunda, sicaklik ayar degeri ( setpoint ) W1,
kontrol noktasi hesaplanmasinda kullanilir. Kullanimda degil
modunda, SOFFS parametre degeri, hesaplanmis kontrol
noktasindan cikartilir ya da eklenir.

R7426A kontrol cihazinda, istenen isitma veya sogutma
uygulamasinin gerceklesmesi icin , YACTRF parametresi O
veya 1’e ayarlanir.

Y1CTRF konfigurasyon parametresi 2'ye ayarlanirken (
yaz/kis degisimi ), SOFFS parametresi dikkate alinmaz.

Isitma ve sogutma sirali kontrol uygulamalarinda, sogutma
icin SOFFS parametre degeri kontrol noktasina eklenir
(CTRPC); isitma icin, SOFFS degeri kontrol noktasindan
cikarilir (CTRPH).
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10

Gece Modu Offset NOFFS (P.26 )

Bu parametre, gece gece galisma modu offset’i ayarlamak
icin kullanilir. Gece galisma modu boyunca donma korumasi
aktiftir ( Kullanimda/kullanimda degil fonksiyonu aktif
degildir). .

Gece Cevriminde Gece Alt Limit / Gece Ust Limit
(P.24 ve P.25)

Gece alt limiti ve gece uUst limiti parametreleri, gece gevrim
programi ile birlikte (komfor modu=off) kullanilirlar. Bu
parametreler, kontrol edilen ortami asiri sicaklik
degdisimlerine kargl korumak i¢in; gece alt veya st limit
degerlerini tespit eder. Gece gevrim programi otomatik
olarak, kullanicinin segebildigi st ve alt limitler arasinda
calisir.

Sicaklik Sensorlerinin Kalibrasyonu T1CAL, T2CAL

veya T3CAL (P.17..P.19)

Kontrolorlerin kalibrasyon ayarlari vardir ve fabrika ¢ikisinda
kalibre edilirler. Uzun kablolama sonucunda olabilecek bir
offset’e karsi; sicaklik sensor girisleri ( T1, T2 ve T3 ) kontrol
parametreleri TICAL, T2CAL ve T3CAL ile ayri ayri
ayarlanabilir.

Donlis Havasi Igin Offset RetOffs ( P.20)

RetOffs kontrol parametresi sadece, R7426B,C Tip
kontrol6rlerde bulunur. Karigim havasi damperini
(Y1CTRF=0) ya da enerji geri kazanim sistemini (
Y1CTRF=1) aktif hale getirmek i¢cin ekonomi modunu aktif
hale getirir.

Eger ana sicaklik sensoru (T1) Exhaust tarafina
yerlestirilirse, RetOffs kontrol parametresi sifira ayarlanir.
Ana sensorin odaya ve sabit offset ile oda ile donis havasi
arasina yerlestirildigi durumlarda, offset degeri, RetOffs
parametresi ile 0..5K arasinda ayarlanabilir.

RetOffs kontrol parametresi degeri “Off’a programlandiginda
ya da dis hava sicaklik senséru baglanmadiginda, ekonomi
modu kullanim disi kalir.

Minumum Pozisyon MINPOS (P.14)

MINPOS Kontrol parametre ayari, sadece R7426B,C Tip
kontrolérlerde bulunur. MINPOS, taze hava damperinin min.
Acik pozisyonunu ayarlar. Karisim havali damper
uygulamalarinda, damperin tam kapali konumu gerekiyor
olsa bile, damper minumum taze hava pozisyonunu
(MINPOS) korur.

Kontrolér Off modunda iken, PlantSystem’i kapatmak igin
zaman programi On/off girigi ile minumum pozisyonu asar.
Damper, 1sitma ve sogutma vanalari ile birlikte tam kapali
pozisyona gelir.

Motor Agma Kapama Zamani , Runtimex, x=Y1, Y2

veya Y3 (P.21..P.23)
Runtimex (x=Y1 R7426A icin; x=Y1,Y2 veya Y3 R7426B igin)
kotrol parametresi, sadece T7426A,B Tip kontrolérlerde
bulunur.

Kontrolér sapma sinyalini, oransal ¢ikis pulse’ina donusturQr.
Bu pulse, Runtimex parametre degerlerine bagl olan
motorlari ¢ahstirir.

Otomatik senkronizasyon fonksiyonu, motorlarin dogru
konumlandiriimasini saglar. Runtimex parametresinin 1.25
ile carpimindan, senkronizasyon igin agma-kapama zamani
bulunur.

Cikis, pwm modunda segilince, pulse genisligine gore
modiile edilmis olan ¢ikis, elektrikli i1sitici vanalarini
calistirmak icin uygun hale gelir. Cikig, 1siticidan gelen
sinyalle kontrol edilir. Tim ¢evrim zamani, Runtimex kontrol
parametresi ile ayarlanir.



