y 4
BELIMO

Isitma-sogutma ve havalandirma
sistemlerinde kullanilan damperlerin
otomatik kumandasi i¢in oransal damper
motoru

- Onerilen azami damper boyutu 3,2 m2

+ Tork 16 Nm

- Besleme gerilimi AC/DC 24 V

- Kontrol: oransal DCO ... 10 V

- Geri besleme DC2...10V

+ Calisma siiresi 7 saniye

Teknik ozellikler

Elektriksel 6zellikleri  Nominal besleme AC 24 V,50/60 Hz/DC 24 V
Nominal besleme aralii AC19,2..288V/DC21,6..288V
Glg tiketimi Hareket halinde 15 W @ nominal tork
Beklemede 2W
Kablo i¢in 26 VA (I maks. 20 A @ 5 ms)
Baglanti Kablo 1 m, 4 x 0,75 mm?
islevsel 6zellikleri  Tork (nominal tork) Min. 16 Nm @ nominal voltaj
Kontrol Kontrol sinyali (Y) DCO0 ... 10V, giris direnci 100 kQ
Caligsma araligi DC2..10V
Geri besleme sinyali (U) DC2..10V, maks. 0,5 mA
Konum hassasiyeti %5
Donme yonii Anahtar ile segcilebilir 0/ 1
Y =0V iken ddnme ydnii Anahtar 0 iken» > 1 ikeny
Elle kumanda Buton ile digliler serbest birakilir,
kilitlenebilir
Dénme agisi Maks 95°<, her iki yonde de ayarlanabilir mekanik
sinirlama imkani
Dénme agisi sinirlama min. 30°<
Calisma siresi 7 saniye / 90°<
Kontrol ve geri besleme sinyallerinin
mekanik ddnme agisi araliina otomatik Bu islev «Adaptasyon» tusuna basilarak baglatilir
olarak ayarlanmasi
Pako ile midahale MAX (agik konum) =%100
MIN (kapali konum) =%0
ZS (orta konum, sadece AC)) = %50
Ses duzeyi 52 dB (A)
Konum gédstergesi Mekanik, sokilebilir
Eksi tork /\  Nominal torkun %50'sinden az olmali (Dikkat: kullanim
sinirlamalari vardir. Liitfen Belimo temsilcinize
daniginiz.)
Il Ekstra-diisUk voltaj
Givenlik  Koruma sinifi UL Class 2 Besleme
Koruma derecesi IP54, her montaj konumunda
NEMA 2, UL Enclosure Type 2
EMC 2004/108/EC 'ye uygun CE
Belgeler Onaylar IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14

cULus UL 60730-1A ve UL 60730-2-14
ve CAN/CSA E60730-1:02

Calisma sekli Tip 1
Darbe gerilimi 0,8 kV
Kontrol kirliligi derecesi 3
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SMQ24A-SR

Teknik ozellikler

Giivenlik

Boyut / Agirhk

Emniyet notlan

A

Uriin 6zellikleri

Calisma sekli

Dogrudan montaj

Elle kumanda
Ayarlanabilir donme acisi
Giivenilir mekanizma

Baslangic konumu

Adaptasyon ve senkronizasyon

o) Id toru, AC/DC 24V, 16 N T4
ransal damper motoru, ) m,
caligma sﬁregi 7 saniye m

(Devami)
Ortam sicaklig -30... +40°C
/A +50°C (Dikkat: kullanim sinirlamalari vardir. Litfen
Belimo temsilcinize danisiniz.)
Depolama sicakligi 40 ... +80°C
Ortam nemi %95 r.H., yousmasiz
Bakim Bakim gerektirmez
Boyutlar Bkz «Boyutlar» sayfa 6
Agirlik Yakl. 970 g

- Damper motorlari iiretici tarafindan onaylanmayan uygulamalarda kullanilmamalidir, 6zellikle
ucak ve hava tagima araglarinda kullanimi uygun degildir .

+ Montaj egitimli personel tarafindan yapilmalidir. Montaj sirasinda ilgili tiim yénetmeliklere
uyulmalidir.

« Uriin sadece liretici tarafindan agilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir parcasi
yoktur.

+ Kablo cihazdan sékiilmemelidir.

« Sistem ilk devreye alindiginda ve dénme acisi degistirildiginde adaptasyon yapiimahdir
(adaptasyon butonuna basiniz)

+ Gerekli tork miktari hesaplanirken damper imalatcisinin dnerileri (kesit alani, tasarim, montaj
yeri), ve hava hizi degerleri dikkate alinmalidir.

« Uriin elektronik parcalar icermektedir. Evsel atik olarak ¢épe atilamaz. Yerel yonetmeliklere
uyulmalidir.

Motor standart bir 0..10 V sinyal ile kontrol edilmektedir. Geri besleme sinyali (U) sayesinde
motorun konumu elektriksel olarak izlenebilir veya bagimli bir motor kontrol edilebilir.

Kelepce mekanizmasi sayesinde damper miline dogrudan basit montaj. Tim motorlar dénmeyi
engelleyici sabitleme parcasi ile sevk edilir.

Motor yanindaki diigmeye basilarak elle kumanda imkani. (Digmeye basildig strece digliler
serbest kalir. )

Mekanik sinirlayicilar ile her iki ydnde de ayarlanabilir ddnme agisi.
Asgari olarak 30°<I hareket agisina izin verilmelidir.

Damper motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiya¢ duymadan
sona dayandi§inda otomatik olarak durur.

ilk enerjilendirmede motor hareket sinirlarini tanimak igin adaptasyon yapar. Motorun dislileri
ayirma tusuna basildiginda motor baslangi¢ konumuna hareket eder.

Dénme yonii Baslangic konumu
0% Y=0¥F cew” O\ Solug
7 Y=0/% " dew  Sajug

Takiben, motor verilen sinyal oraninda damperi acar.

Adaptasyon sirasinda motorun hareket edebildigi aralik égrenililr ve kaydedilir. Bu sayede normal
calismada motor u¢ konumlara daha yumusak bir sekilde yaklagsarak mekanizmalarin 6mriini
uzatir.

Senkronizasyonda motor baslangi¢ konumuna giderek konumunu teyid eder. Bu sayede hassas
konumlandirma saglanmis olur.
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Oransal damper motoru, AC/DC 24 V, 16 Nm, 3
SMQ24A-SR calisma siiresi 7 saniye m

Aksesuarlar
Aciklama Teknik katalog
Elektriksel aksesuarlar  Konum anahtar S..A.. T2-S.A.
Geri besleme potansiyometresi P..A.. T2-P.A.
Adaptdr Z-SPA
Kelepgenin motorun arka tarafina takildigi uygumalarda (6rnegin kisa milli
damperlerde) harici bir konum anahtari veya geri besleme potansiyometresi
kullanilacak ise bu adaptér de siparis edilmelidir.
Konumlandirici SG..24 T2-SG..24
SBG24 aralik degistirici T2 - SBG24
Oransal oda termostati CR24-.. S4 - CR24-..
Dijital pozisyon gdstergesi ZAD24 T2 - ZAD24
Mekanik aksesuarlar  Cesitli aksesuarlar (kelepceler, mil uzatma, vs...) T2 - Z-GM..A..
Elektrik baglantilar

Kablo gemalan 1 ~

Y —~¢—— DCO..10V

Not A
+ Gavenli bir trafo Uzerinden besleyiniz. r U DC2..10V
R

5

* Motorlar paralel olarak baglanabilir. Akim
degerlerine dikkat ediniz.

2 3
(:I:':':b Kablo renkleri:
1 =siyah
2 =kirmizi
3 = beyaz
5 = turuncu
Kablo uzunluklari C A = Motor
1 ~vY U C = Kontrol cihazi
L1 = Motorun lizerindeki kablo, 1 m (4 x 0,75 mm?2)
C ) L2 = Saha kablolamasi
Lioplam =  Toplam kablo uzunlugu
L
Liot Kablo kesidi | Maks. kablo uzun. | DC icin érnek
2R E%) L2 Lloplam =L+ L2
L/~ AC DC
Not ] . L, 0,75 mm2 <30m <5m [1m(Ly)+4m(Lp)
Birden gok motor paralel olarak baglaniyorsa, 1,00 mm? <40m | <8m |1m(ly)+7m ()
azami kablo uzunlugu motor sayisina boliinmelidir. 1.2 3 5 1,50 mm?2 S7T0m | <12m [1m(Ly)+ 11 m(lp)
A 2,50 mm2 <100m | <20m [1m(Ly)+19m(Lo)
N L
AL 230|v
l— C A = Motor
— LY U C = Kontrol cihazi
AC24V L1 = Motorun tizerindeki kablo, 1 m (4 x 0,75 mm?2)
( D ( D

Not

Eger besleme ve sinyal kablolari bagimsiz olarak 1.2 35
cekiliyorsa 6zel bir sinirlama yoktur. A

www.belimo.com.tr T2-SMQ24A-SR « tr + v1.1 + 08.2010 * Degisiklik yapilabilir 3/6



y /4
Oransal damper motoru, AC/DC 24 V, 16 Nm, y
SMQ24A-SR calisma siiresi 7 saniye m

Fabrika ayarlari ile temel islevler

Harici miidahale AC 24 V Harici miidahale AC 24 V
role kontaklari ile pako salter ile
1o~ Lo~ Y (DCO...10V)

kontrol cihazindan

¢ —<4—Y(DCO..10V) 1
kontrol cihazindan @ %

AR@° @ @° | 6m. 1N 4007
N islevier a| b | c Kon. | islevler
orn. 1N 4007
%0 g i 1 %0
O 7S %50 T ZS %50
1 2 3 5 (orta konum) -t 1 2 3 5 2 (orta konum)
C‘:‘:‘:‘D %100 N C‘:‘:‘:‘D 3 | %100
Y U Otomatik konum Yy u Otomatik konum
kontrol sinyali Y ===t 4| kontrol sinyali Y
Uzaktan kontrol %0 ... 100 Alt limit
1l ~ 1l ~
SGA24| Konumlandirici SGA24| Konumlandirici
Ll ~ Y Z SGF24 Ll ~ Y Z SGF24
1 2]3]4] SGE24 1 2]13]4] SGE24
' Y V]

1L

Y (DCO...10V)

kontrol cihazindan

2 3 5
Y U Y u S1
Sirali kontrol (konuma bagimli) Harici direnc sayesinde 4 ... 20 mA ile kumanda
1 ~ 1l ~
-+ - 4+
> — (+)
U DC2..10V U DC2..10V
| Sonraki motora
T I T
1 2 3 5 1 2 3 5 1 2 3 5
C‘:‘:‘:'D "Master" motor C‘:‘:‘:':) "Slave" motor C‘:‘:‘:'D
500 Q'luk direng 4 ... 20 mA
Yu Yu Yy u akim sinyalini DC 2 ... 10 V voltaj
sinyaline gevirir
Konum géstergesi islevsel kontrol
L ~ L ~
Donme yonii degisimi -t
1] 2
— - — Yontem
- - N + 1 ve 2 numarali kablolara 24 V uygulayin
[ I B 1 « 3 numarali baglantiy sokin:
1 2 3 5 1 2 3 5 — Donme yoni diigmesi 0 iken:
Motor ¥ ydéniinde déner
C‘:‘:‘:‘D C‘:‘:‘:b — Dénme yonii diigmesi 1 iken:
Y U Y U Motor 7 yéniinde déner

+ 2 ve 3 nolu baglantilari kisa devre yapin:
— Motor ters tdnde déner
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Oransal damper motoru, AC/DC 24 V, 16 Nm, y
SMQ24A-SR calisma siiresi 7 saniye m

Calisma parametreleri degistirilmis motorlarda 6zel islevier

Harici miidahale AC 24 V Harici miidahale AC 24 V
role kontaklari ile pako salter ile
1~ —<€-Y(DCO...10V) 1 ~ = [ Y(@co... 100
¢ kontrol cihazindan P - =< kontrol cihazindan
< =Eun O v
. ¥ = N =<
\ Isleviler a b c d e <
a\ b % %Z -+t
KAPAT) | ° 6rn. 1N 4007
6m. 1N 4007 MIN il gl gl gl gl
| z8 y ||
T foriaenum) T
1 2 3 5 MAX I I Il I 1 2 3 5
== 0 R 5 S ) s e
L ~yYu Otomatik konum A L ~yUu
kontrol sinyali Y - - - -
1) Dikkat! By iglev sadece kontrol sinyali baglangici asgari 0,6 V olarak tanimlandiginda galigir..
Ac/kapa kontrol
1l ~
- +
rUu-—s»>—r
o
1 2 3 5
1 ~yYy U
- +
Motor lizeri diigme ve gostergeler
() Dénme yénii anahtari
Degistirildiginde: Dénme yoni degisir
(2) Digme ve yesil LED gosterge
Sénuk: Besleme yok veya ariza durumu
On: Hareket halinde
Basilinca: Dénme agisI adaptasyonu baglar ve takiben normal galismaya geger
(3 Diigme ve san LED gosterge
Sénuk: Normal calisma
On: Adaptasyon veya senkronizasyon'da
Basilinca: Islevsiz
(® Manuel miidahale diigmesi
Basilinca: Digliler ayrilir, motor durur, elle kumanda imkani
Birakilinca: Senkronizasyonu takiben normal ¢alisma baglar
Elektrik baglantilarini kontrol edin
2) @ Kapali ve
@ On Elektrik baglantilarini kontrol edin.
(2) yanip soniiyor ve L ve ¥ ters baglanmis olabilir.

b) (3 Yanip séniiyor
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Oransal damper motoru, AC/DC 24 V, 16 Nm, y
SMQ24A-SR calisma siiresi 7 saniye m

Boyutlar [mm]

Boyutlar i:' “
Dampermili  |uzunlukl @I |@I| I @\

=" 252 [12..26,7|>12| <255 :
- 220 |12..26,7|212|<255 i
[

E@ 179
©

‘112 .22mm ‘\ 12...18 mm

» e

@l2.267mm [ Iw2..18mm

83

62

116

* Konum anahtari veya geri besleme
potansiyometresi kullanmak igin bkz "Aksesuarlar”. 36 143 41
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