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AC8-FLNGMT-R6 ' R6 PNTGO1U-EN

1. ACS550-01 serisi igin bulunmamaktadir
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3AUA0000003101 (ingilizce)
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3AUA0000001935 (Ingilizce)
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Module User’s Manual
3AUA0000001938 (Ingilizce)
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3AFE64504231 (ingilizce)

RCNA-01 ControlNet Adapter User's Manual
3AFE64506005 (ingilizce)

RDNA-01 DeviceNet Adapter User's Manual
3AFE64504223 (ingilizce)

RECA-01 EtherCAT Adapter Module User's Manual
3AUA0000043520 (ingilizce)

REPL-01 Ethernet POWERLINK Adapter Module
User's Manual )

3AUA0000052289 (Ingilizce)

REPL-02 Ethernet POWERLINK Adapter Module
User's Manual .

3AUA0000090411 (Ingilizce)

RETA-01 Ethernet Adapter Module User's Manual
3AFE64539736 (ingilizce)

RETA-02 Ethernet Adapter Module User's Manual
3AFE68895383 (ingilizce)

RPBA-01 PROFIBUS DP Adapter User's Manual
3AFE64504215 (ingilizce)

SREA-01 Ethernet Adapter User's Manual
3AUA0000042896 (Ingilizce)

Tipik icerik

Glvenlik

Kurulum
Programlama/Devreye alma
Teshisler

Teknik veriler

BAKIM KILAVUZLARI

Guide for Capacitor Reforming in ACS50, ACS55,
ACS150, ACS310, ACS350, ACS355, ACS550, ACH550
and R1-R4 OINT-/SINT-boards

3AFE68735190 (ingilizce)

ACS550-01 kilavuzlar

CANopen, CAN in Automation e.V.'nin tescilli bir ticari
markasidir.

ControINet™, ODVA™'nin ticari markasidir.
DeviceNet™, ODVA™'nin ticari markasidir.

DRIVECOM, DRIVECOM User Group e.V'nin tescilli ticari
markasidir.

EtherCAT®, Aimanya'da Beckhoff Automation GmbH
tarafindan lisanslanmisg bir ticari marka ve patentli
teknolojidir.

EtherNet/IP™, ODVA™'nin ticari markasidir.
ETHERNET POWERLINK, Bernecker + Rainer Industrie-
ElektronikGes.m.b.H'in ticari markasidir.

Modbus ve Modbus/TCP, Schneider Automation Inc'in
tescilli ticari markalaridir.

PROFIBUS, PROFIBUS DP ve PROFINET IO, Profibus
International'in tescilli ticari markalaridir.
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ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Guvenlik talimatlari

Uyari ve notlarin kullaniimasi

>B

Bu kilavuz iki gesit guvenlik bilgisi icerir:

Notlar, okuyucunun 6zel dikkat gostermesi gereken veya hakkinda ek bilgi
bulunan bolumleri gosterir.

Uyarilar, ciddi yaralanma veya 6lim ve/veya ekipmanin hasar gérmesine neden
olabilecek durumlari gosterirler. Ayrica, tehlikelerin nasil dnlenebilecegi de
aciklanir. Uyari isaretleri asagidaki sekilde kullanilir:

Elektrik uyarisi fiziksel yaralanmalara veya hasara yol acabilen elektrikten
kaynaklanan tehlikeler konusunda kullanilir.

Genel uyari, elektriksel olmayan yollardan olugabilecek yaralanma ve/veya hasar
durumlarinda kullantlir.

Genel guivenlik

ZANN

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lUm ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Ayak yaralanmasini dnlemek i¢in giivenlik ayakkabilari kullanin.
Surdciyu dikkatli bir sekilde tagiyin.

Sicak yluzeylere dikkat edin. Sogutma bloklari gibi bazi pargalar, gui¢ kaynagi
ayrildiktan sonra bile bir sureligine sicak kalir. Bkz Teknik veriler bolumu, sayfa
277.

Suriclyu delme iglemi sirasinda meydana gelen toz ve ¢gapaklardan korumak igin
montaj zamanina kadar ambalajinda tutun veya baska sekilde koruyun. Montaiji
yapilan suriclyu de toz ve gapaklara karsi koruyun. Sdrtci igindeki elektrik
iletebilen kalintilar hasar veya arizaya neden olabilir.

Elektriksel guvenlik

VN

UYARI! ACS550 AC AC suruculerinin tum montaj islemleri SADECE uzman teknik
personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

UYARI! Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 gl¢ devresi
terminallerinde ve kasa tipine bagh olarak UDC+ ve UDC- veya BRK+ ve BRK-
terminallerinde tehlikeli dizeyde gerilim bulunur.

Glvenlik talimatlari
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UYARI! Giris beslemesi bagliyken tehlikeli diizeyde gerilim vardir. Gli¢ besleme
baglantisini kestikten sonra, kapagi ¢ikarmadan 6nce, ara devre kondansatdrlerinin
bosalmasi icin en az 5 dakika bekleyin.

UYARI! ACS550’nin giris terminallerinde glg¢ kapatilsa dahi, RO1...RO3 réle
cikislarinin terminallerinde, harici gl¢ kaynaklarindan gelen tehlikeli gerilim
bulunabilir.

UYARI! iki veya daha fazla siriiciiniin kontrol terminalleri paralel bagliyken, bu
kontrol baglantilarinin yardimci gerilimi tek bir kaynaktan alinmali ve kaynak olarak
surdculerden biri veya bir harici gi¢ kaynagi kullaniimalidir.

UYARI! Bir IT sistemine (topraklamasiz gli¢ sistemi veya yiksek direng topraklamali
[30 ohm Gzerinde] gug sistemi) surlcl takiyorsaniz dahili EMC filtresinin baglantisini
kesin, aksi halde sistem, EMC filtre kondansatorleri yoluyla toprak potansiyeline
baglanir. Bu, tehlikeye veya slricide hasara neden olabilir.

> B> b b

Kdsede topraklamali TN sistemine slricl takiyorsaniz dahili EMC filtresinin
baglantisini kesin, aksi halde sistem, EMC filtre kondansatdrleri yoluyla toprak
potansiyeline baglanir. Bu surlciye hasar verecektir.

Not: Dahili EMC filtresinin sékiilmesi iletilen emisyonu artirir ve stiricii EMC
uyumlulugunu oldukga azaltir.

Bkz. bélum Dahili EMC filtresinin s6kiilmesi sayfa 27. Ayrica bkz. IT sistemleri sayfa
286 ve Kbsede topraklamali TN sistemleri sayfa 285.

UYARI! Siricunin giris terminallerine gui¢ gelirken EM1, EM3, F1 veya F2 vidalarini
takmayi veya ¢gikarmayi1 denemeyin.

>

Bakim

UYARI! ACS550-01/U1 sahada tamir edilemez. Arizali bir stirliciiyl onarma
girisiminde bulunmayin; degistirme icin yerel ABB temsilcinize basvurun.

Glvenlik talimatlari
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Siriicii ve motorun kontroli

UYARI! Motoru kesme cihaziyla kontrol etmeyin (kesme araglari); bunun yerine
ve (&> kontrol paneli start ve stop anahtarlari veya siricunin 1/O karti
Uzerinden komutlar kullanin. DC kondansatérlerinin izin verilen maksimum sar;j
dongusu (glg vererek galistirma) on dakikada.

UYARI! Harici ¢calistirma komutunun aktif olmasi durumunda, giris geriliminde bir
kesinti yasandiktan sonra ACS550 otomatik olarak devreye girer.

Not: Daha fazla teknik bilgi igin yerel ABB temsilcinize basvurun.

Glvenlik talimatlari
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Glvenlik talimatlari
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Kilavuz igerigi

Uyumluluk

Bu kilavuz ACS550-01/U1 siriculeri kapsamaktadir. Bu kilavuz, ACS550-01/U1
surdcu yaziliminin 3.14e veya Uzeri sUrimiyle uyumludur. Bkz. parametre 3301
YAZILIM sayfa 155.

Kullanim amaci

ACS550-01/U1 genel amagh bir strGctdur. Makrolar, yalnizca ilgili bolumlerde
aciklanan uygulamalar i¢in uygulanmalhdir.

Kullanici profili

Bu kilavuz, surtyd kuran, devreye alan, kullanan ve bakimini yapan Kisiler igin
hazirlanmigtir. Surlcu Uzerinde ¢galismaya baslamadan 6nce kilavuzu okuyun.
Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli bilesenler ve elektrik sema
simgelerini temel olarak bildigi kabul edilmektedir.

Kilavuz igerigi
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Kilavuz igerigi
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Kurulum

VN

Baslamadan 6nce kurulum talimatlarini dikkatlice okuyunuz. Uyarilara ve
talimatlara uyulmamasi, arizalara veya tehlikelere neden olabilir.

UYARI! Baslamadan énce bkz. Givenlik talimatlari bélima, sayfa 5.

Not: Kurulum her zaman yururlikteki yerel yasa veya dizenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar igin higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen
talimatlar izlenmezse, cihazda garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana
gelebilir.

Kurulum iglem sirasi

ACS550 AC sdirtcilerinin kurulum islemleri asagida agiklanmistir. Kurulum islemi,
verilen siraya gore gergeklestiriimelidir. Her adimin sag tarafinda, striclniin dogru
bicimde kurulumunu saglamaya yonelik ayrintili bilgiler verilmigtir.

Gorev Bkz.
‘ Kurulum igin HAZIRLANMA ‘ Kurulum hazirligi sayfa 16
‘ Kurulum yerinin HAZIRLANMASI ‘ Kurulum yerinin hazirlanmasi sayfa 20
‘ On kapagin GIKARILMASI ‘ On kapagi gikarin sayfa 21
‘ Surticiinin KURULUMU ‘ Siiriiciiniin monte edilmesi sayfa 22
Kablo baglantilarin YAPILMASI Kablo baglantisi genel bilgileri sayfa 23 ve

Tertibat yalitimini kontrol edin sayfa 30

v

‘ Kurulumun KONTROL EDILMESI ‘ Kurulumun kontrol edilmesi sayfa 35
‘ Kapagin GERI TAKILMASI ‘ Kapagin geri takilmasi sayfa 36
‘ DEVREYE ALMA ‘ Siirtictiniin devreye alinmasi sayfa 37

Kurulum
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Kurulum hazirhgi

Siriiciniin kaldiriimasi
Surlcuyul sadece metal
sasiden tutarak kaldirin.

Suriiciiniin paketinin agilmasi

1. Sdrtclt ambalajini agin.

2. Hasar olup olmadigini kontrol
edin ve hasarli bir par¢a varsa
derhal nakliye sirketine
bildirin.

3. Ambalaj icerigini siparisinizle
ve nakliye bilgileriyle karsilastirin ve tim pargalarin eksiksiz oldugundan emin olun.

1P2040

Siriiciiniin tanimlanmasi
Sdrtici etiketleri
Kurulumunu yaptiginiz sirtictndn tipini belirlemek icin asagidakilere basvurunuz:

» seri numara etiketi montaj deliklerinin arasindaki bobin plakasinin Ust kismina
takilmigtir, veya

ACS550-01-08A8-4 <@—— Tip belirleme

e anss (MMM

PH/Phd 40020 KW S006704%* — Seri numarasi

» slricl kapaginin sag tarafinda, sogutma blogunda bulunan tip belirleme etiketi.
Asagida, tip belirleme etiketine iki 6rnek verilmistir.

Input (1] 3~ 380,480 ¥V 1IP21, UL l‘"pﬂ- 1, HEMA 1 ABB 0
" BgA g e R WMADIE (4 FINLAND y
A ank € C..
Output U2 3 001 ¥ " NP3
2HI2hd 8.8/6.9 A I | ||
o e o ||||||I|||!||||lH|l Il ||||| [N

Motor  PN/Phd  4.0/3.0 kW 5006704 % <&—— Seri numarasi
AC5550-01-08A8-4 «— Tip bellrleme

For more indarmabon ses User's Marual

PHAL_ B HE 1R AEB MC. P21 L TYPE 1

::-'mm 380 Ve o 240 Ve MIR OLINCL 56
Cusprtifial  #E2A 2 MAMLLAL
fhotCriwt 100 kA RIS Syraetrical, §05¥ max ( €
Outpeut 0500 He 3FHD. 500 Hz
ValtageiU ﬂnm 0. LW Wse I‘T" ngﬁ;\w
::: s Mg, Date:04:February-2009 Orig Fermae V31134
sl o [T

BN H0E0 340

e

Seri numarasi

QT

U1-046A-2 <~—— Tip belirleme

Kurulum
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Etiketler Tip belirleme (sayfa 17), Nominal Dederler ve kasa tipi (sayfa 17), Seri
numarasi (sayfa 17), koruma sinifi (ayrica bkz. Koruma siniflari, sayfa 307) ve
gecerli isaretler (ayrica bkz. Isaretler, sayfa 310) hakkinda bilgiler igerirler.

Tip belirleme

Tip belirleme ve seri numara etiketinde bulunan tip belirlemeyi yorumlamak icin
asagidaki tabloyu kullanin.

ACS550-01-08A8-4+J404+...

AC, Standart Siiriicii - 550 liriin serisi

Yapi (bolgeye 6zgii)
01 = IEC montaj ve uyum gerekliliklerine 6zgl kurulum ve pargalar
U1 = US montaj ve NEMA uyum gerekliliklerine 6zgii kurulum ve pargalar

Cikis akim degerleri
6rn. 08A8 = 8.8 A, ayrintilar icin bkz. bélim Degerler sayfa 277

Nominal Gerilimler
2=208...240 VAC
4 =380...480 VAC
6 =500...600 VAC

Opsiyonlar

Secgenek érnekleri:

B055 = IP54 / UL tip 12 (6zellik belirtiimemis = IP21 / UL tip 1).
ACS550-01-290A-4 icin UL tip 12 kullanilamaz.

0J400 = Kontrol paneli yok

J404 = ACS-CP-C Temel Kontrol Paneli

L511 = OREL-01 Iilave réle gikisi

K451 = RDNA-01 DeviceNet

K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP

Nominal Degerler ve kasa tipi

Bolum Degerler sayfa 277'deki tabloda teknik 6zellikler verilmis ve bu kilavuzdaki
bazi talimatlarin surlcl kasa tipine gore farklilagmasi nedeniyle, striiciiniin kasa tipi
tanimlanmistir. Nominal degerler tablosunu okumak igin, tip etiketindeki “Cikis
nominal akimi” bilgisi gerekir. Ayrica, nominal degerler tablosu, surtct “Nominal
Gerilimlerine” gore bolumlere ayriimistir.

Seri numarasi

Etiketlerdeki surtict seri numarasinin formati asagida aciklanmistir.

Seri numarasi CYYWWXXXXX formatindadir ve

C: Uretildigi tlkeyi

YY: Uretim yilini

WW: Uretildigi haftayi; 1. hafta, 2. hafta, 3. hafta igin 01, 02, 03, ...
XXXXX: Her hafta icin 00001 degerinden baslayan tamsayiyi belirtir.

Kurulum
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Motor uyumlulugu

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Motor, surtclu ve sebeke birbiriyle uyumlu olmaldir:

Motor ozellikleri

Dogrulama

Referans

Motor tipi

3 fazli endiiksiyon motoru

Nominal akim

Motor degeri bu araligin
igindedir: 0.2...2.0 - Iopqg
(Iong = surucl agir sartlar
kullanim akimi)

+ Sdlructdeki tip etiketi, Cikis I,y degeri veya

« Sdrlcu Uzerindeki tip etiketi ve bolum Teknik
veriler, sayfa 277'deki nominal deger tablosu.

Nominal frekans

10...500 Hz

Gerilim araligi Motor, ACS550 gerilim 208...240 V (ACS550-X1-XXXX-2 igin) veya
araligina uyumludur. 380...480 V (ACS550-X1-XXXX-4 igin) veya
500...600 V (ACS550-U1-XXXX-6 igin)
Yalitim 500...600 V sirtcdler: ACS550-U1-XXXX-6 igin

Motor NEMA MG1 Bo6lim
31 ile uyumludur veya
motor ve sirlcl arasinda
du/dt filtresi kullanilir.

Gereken araglar

ACS550 montaji icin agagidaki aletler gereklidir:

tornavidalar (kullanilan montaj donanimina uygun olarak)

kablo siyirici
serit metre

matkap

ACS550-U1, R5 veya R6 kasa tipleri ve IP 54 / UL tip 12 muhafazalarinin
kurulumlari i¢in: kablo kanali montaj delikleri olusturmak i¢in matkap

ACS550-U1, R6 kasa tipi ile ilgili kurulumlar igin: gli¢ kablosu pabuglari igin uygun
kivirma aleti. Bkz. bolim Gii¢ terminallerinde dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi

sayfa 287.

montaj aletleri: vidalar veya somunlar ve civatalar, her biri dért adet. Donanim tipi,
montaj ylzeyine ve kasa tipine baghdir. Kasalarin boyutlari ve agirliklari igin, bkz.
Boyutlar ve agirliklar, sayfa 304.

Kasa tipi Montaj aletleri:
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4 ing
R6 M8 5/16 in¢

Uygun ortam kosullari ve koruma sinifi

Kurulum yerinin ortam kosullarini sagladigindan emin olun. Suricinin kurulum
oncesi hasar goérmesini 6nlemek igin, saklama ve nakliye i¢in tanimlanan ortam
kosullarina uygun olarak saklanmali ve nakledilmelidir. Bkz. blum Ortam kogullari
sayfa 307.

Kurulum
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Koruma sinifinin, montaj yeri kirlilik seviyesine uygun oldugundan emin olun:

IP21 / UL tip 1 muhafaza: Montaj yerinde havadan kaynaklanan tozlar, korozif gaz
veya sivilar ve su damlamasi, yogunlasma, karbon tozu ve metal partikilleri gibi
iletken kirleticiler bulunmamalidir.

IP54/UL tip 12 koruma sinifi: Bu koruma sinifi, havadan kaynaklanan tozlara ve
sigrayan veya damlayan suya karsi her yénden koruma saglar.

Herhangi bir nedenden dolayi, bir IP21 surlcunin kablo kanali kutusu veya
kapagi olmadan; veya bir IP54 surtcinun kablo kanall plakasi veya baslik
olmadan kurulmasi gerekirse, bélim Teknik veriler, 311. sayfadaki nota g6z atin.

Uygun kurulum yeri

Montaj yerinin asagidaki kosullari sagladigindan emin olun:

Siridcl, yukarida tanimlanan sekilde uygun bir ortamda, diz ve sert bir ylizey
Uzerine dikey olarak monte edilmelidir. Yatay kurulumda, ayrintili bilgi igin Ittfen
bulundugunuz yerdeki ABB temsilcisine basvurun.

Sdrucu icin minimum alan gereksinimleri, dis boyutlar (bkz. bolum Dig boyutlar
sayfa 305) ve ayrica sUrtcindn etrafindaki hava akis alanidir (bkz. Kayiplar,
sogutma verileri ve gdrilti sayfa 307).

Motor ve sUrlcu arasindaki uzaklik, maksimum motor kablosu uzunluguyla
sinirlidir. Bkz. bélim Motor baglanti 6zellikleri sayfa 289.

Montaj ylzeyi, strtcindn agirhgini tasimalidir. Bkz. bolim Agdirlik sayfa 306.

Kurulum
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Suricinun kurulumu

UYARI! ACS550’yi monte etmeden énce, surtcunin giris glc¢ beslemesinin enerjili
olmadigindan emin olun.

Flans montaji (suriciniin sogutma havasi kanalina monte edilmesi) i¢in, bkz. ilgili
Flang Montaji Talimatlari.

IP21 / UL tip 1 IP54 / UL tip 12
Kasa tipi - :
Kit Kod (Ingilizce) Kit Kod (Ingilizce)
R1 FMK-A-R1 100000982 FMK-B-R1 100000990
R2 FMK-A-R2 100000984 FMK-B-R2 100000992
R3 FMK-A-R3 100000986 FMK-B-R3 100000994
R4 FMK-A-R4 100000988 FMK-B-R4 100000996
R5 AC8-FLNGMT-R5 ! | ACS800-PNTGO1U- | - -
R6 AC8-FLNGMT-R6 1 | T\ - -

1. ACS550-01 serisinde bulunmamaktadir.

Kurulum yerinin hazirlanmasi ~—
ACS550, sadece Kurulum hazirligi bélima, sayfa 16'te ¢
tanimlanan tim kosullari saglayan yerlere monte
edilebilir.

1. Surucgyle_blrlllftg verilen mont_aj §ablor_1unun yardimiyla \;&r‘\%
montaj deliklerinin konumunu isaretleyin. ~ ] oo

2. Delikleri agin.

Not: R3 ve R4 kasa tiplerinde Ust kisimda dort delik bulunmaktadir. Bunlarin sadece
ikisini kullanin. Mimkunse distaki iki deligi kullanin (bu sayede fani bakim amagli
sOkmek kolaylasir).

Not: ACS400 suruculeri, orijinal montaj delikleri kullanilarak ACS550 ile
degistirilebilir. R1 ve R2 kasa tiplerinde montaj delikleri aynidir. R3 ve R4 kasa
tiplerinde, ACS550 surlculerin tUstlindeki ic montaj delikleri ACS400 ile uyumludur.
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On kapagi ¢ikarin

IP21 /UL tip 1
1. Takili ise, kontrol panelini ¢ikarin.
2. Ustteki tespit vidasini gevsetin.
3. Kapag: Ustten ¢ekerek ¢ikarin. \‘

IP54 /UL tip 12 R6

1. Birbaglik varsa: Basghgi tutan vidalari
(2) sokin.

2. Bir baslik varsa: Baghgi yukari
kaydirin ve kapaktan ¢ikarin.

3. Kapagin cevresindeki tespit
vidalarini gevsetin.

4. Kapagi cikarin.

21

1P2000
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Siriiciiniin monte edilmesi
IP21/ UL tip 1

1. ACS550’yi montaj vidalari veya civatalari ile dort
kdsesinden sikarak sabitleyin.

Not: ACS550'yi metal sasisinden kaldirin (kasa tipi
R6, her iki tarafta tst kisimda bulunan montaj
delikleri ile).

2. Ingilizce konusulmayan yerler: Modiiliin tstiindeki
mevcut uyarinin Gzerine uygun dilde bir uyari etiketi
ekleyin.

IP54 /UL tip 12

IP54 / UL tip 12 koruma siniflarinda, stricti montaj yuvalarina erisim igin kullanilan
deliklerde kauguk tipalar bulunmasi gerekir.

R
8
20N
)

1P2002

1. Erisim icin gerektiginde kaucguk tipalari ¢ikarin.
Tipalari sUrlGcundn arkasindan bastirarak ¢ikarin.

2. R5 ve R6: Sac metal kapagi (gésteriimemektedir)
surlcunin Ust montaj delikleriyle hizalayin. (Sonra
yerine takin.) 1

3. ACS550yi montaj vidalari veya civatalari ile dort
kodsesinden sikarak sabitleyin.

Not: ACS550'yi metal sasisinden kaldirin (kasa tipi
R6, her iki tarafta tst kisimda bulunan montaj
delikleri ile).

4. Kauguk tipalari tekrar takin.

5. ingilizce konusulmayan yerler: Modiiliin tistiindeki mevcut uyarinin izerine uygun
dilde bir uyari etiketi ekleyin.
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Kablo baglantisi genel bilgileri

Kablo kanali/Kablo rakoru seti

N

Sdruculerin IP21 / UL tip 1 muhafazali kablo tesisatlari igin, asagidaki elemanlari
iceren bir kablo kutusu seti surlcu ile birlikte verilir ve asagidakileri igerir:

kablo kanali/kablo rakoru seti
bes (5) adet kablo kelepgesi (Sadece ACS550-01)
vidalar

kapak.

Bu set, IP21 / UL tip 1 muhafazalarina dahildir.

Kablo baglantisi gereksinimleri

UYARI! Motorun ACS550 ile birlikte kullanima uyumlu oldugundan emin olun.
Surdct Kurulum hazirhgi béluma, sayfa 76'te tanimlanan hususlar dikkate alinarak
yetkili bir kisi tarafindan monte edilmelidir. Stphe duyarsaniz, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.

Kablo montaji yaparken asagidakilere dikkat edin:

Kablo tesisatlari ile ilgili dort ayri talimat bulunmaktadir — srtici muhafaza tipi
(IP21 / UL tip ve IP54 / UL tip 12) ve kablo tesisati tipi ile olusturulan
kombinasyonlarin her biri i¢in bir talimat bulunur. Uygun prosedurin segildiginden
emin olun.

Yerel kanunlara gore elektromanyetik uyumluluk (EMC) kosullarini belirleyin. Bkz.
bdlim CE ve C-Tick uyumlulugu icin motor kablosu gereksinimleri sayfa 293.
Genel olarak:

— Kablo boyutu hakkindaki yerel kanunlar.

— Bu dort kablo sinifini birbirlerinden ayri tutun: girig besleme kablosu, motor
kablosu, kontrol/haberlesme kablosu ve frenleme Uinitesi kablosu.

Giris guicu kablosu ve motor kablolarini takarken asagidakilere bakin:

Terminal Aciklama Spesifikasyonlar ve notlar

U1, v1, w1' | 3 fazli besleme girisi Giris gli¢ baglantilari sayfa 281
PE Koruyucu Toprak Toprak baglantilari sayfa 285
Uz, v2, w2 Motora gig cikisi Motor baglantilari sayfa 289

T ACS550 -x1-xxxx-2 (208...240 V serisi) tek fazli bir giic kaynag ile birlikte kullanildiginda gikis
akiminin %50 azalacagi g6z 6niinde bulundurulmalidir. Tek fazli glic kaynagi gerilimi igin, glic
baglantisini U1 ve W1’de yapin.

Giris gucu kablosu ve motor baglanti terminallerinin yerini bulmak igin, bkz. Gi¢
baglantisi semalari bolum, sayfa 25. Glg terminallerinin spesifikasyonlari igin,
bkz. Sdrticiinin gti¢ baglanti terminalleri bolimu, sayfa 286.

Kosede topraklamali TN sistemleri icin, bkz. bolim Késede topraklamali TN
sistemleri, sayfa 285.

IT sistemleri icin, bkz IT sistemleri bolimu, sayfa 286.
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* RG6 kasa tipinde uygun kablo pabuglarini takmak igin, bkz. Gii¢ terminallerinde
dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi bolim, sayfa 287.

» Frenleme (opsiyonel) kullanan siruculer igin asagidakilere basvurun:

Kasa tipi Terminal Aciklama Frenleme aksesuari
R1, R2 BRK+, BRK- Fren direnci Fren direnci. Bkz. bolim Fren
komponentleri sayfa 295.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- DC bara Asagidakileri siparis etmek icin ABB

temsilcisi ile iletisim kurun:
» frenleme Unitesi veya
* kiyici ve direng

» Kontrol kablolarini takarken asagidaki bolimlere basvurun:

— Kontrol terminalleri tablosu sayfa 28
— Kontrol baglantilari sayfa 299
— Uygulama makrolari sayfa 77

— Tidm parametrelerin agiklamalari sayfa 106

— Dahili fieldbus sayfa 203

— Fieldbus adaptér sayfa 237.
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Gli¢ baglantisi semalari

25

Asagidaki semada, R5/R6 gui¢ ve toprak terminalleri hari¢ genelde R1...R6 kasa
tiplerii icin gecerli olan R3 kasa tipi terminal dizeni gésteriimektedir.

J1 - DIP anahtarlari, analog girisler i¢gin (iki tip kullanilabilir)
f J1_I fJ 3
é > | _\[(—% Al1: (gerilim konumunda)
U é p| (PG AlZ: (akim konumunda)

X1 — Analog girigler ve ¢ikislar

(ve 10 V ref. gerilim gikisi)

X1 — Dijital girigler
(ve 24 V yardimci gerilim ¢ikigt) ~

X1 —Role gikiglar ||

J2 — DIP anahtari
RS485 sonlandirmasi igin

J2 J2
r — 1 1
A
A ACIK
AGIK L

Kpl konumu  Agik konumu

Glg girisi
Kasa tipleri | (U1 VW~
R5/R6 farki.
Bkz. 5
sonraki sayfa. EM1 W :
PE— |

GND

Semada, R3 kasa gosterilmigtir.
Diger kasalar benzer diizene sahipt

Panel konnektori

| FlashDrop opsiyonu

| Gug LED (yesil)
— Hata LED’i (kirmizi)

I~ Opsiyonel modiil 1

™~ X1 — Haberlesmeler

(RS485)

|~ Opsiyonel modil 2

Motora gii¢ cikisi
(U2, v2, W2)

3AUA0000001571

Opsiyonel frenleme

.. Terminal :
Kasa tipi etiketleri Fren opsiyonlari
R1, R2 BRK+, BRK- |Fren direnci
R3, R4 UDC+, UDC- |* Frenleme Unitesi

« Kiyici ve direng

surdcunun hasar gérmesini dnlemek igin, bkz. bélim Dahili EMC filtresinin

C UYARI! IT sistemlerinde ve kdsede topraklamali TN sistemlerinde tehlikeyi veya

sokiilmesi sayfa 27.

Kurulum



26 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki semada, R5 ve R6 kasa tipleri icin glg ile toprak terminal dtzenleri
gOsterilmektedir.

R5

L' E
VORI
I

e

[l
'
© I

A A T T A T T T A T T T A A A

1 GND
X0011
GND \
G girisi Motora glig gikisi
(U1, V1, W1) (U2, v2, w2) F1

Opsiyonel frenleme

Kasa Terminal
tipi etiketleri
R5, R6 |UDC+, UDC- | Frenleme Unitesi

* Kiyici ve direng

Fren opsiyonlari

..=.:.. = >
B .®

Glg girisi Motora gl¢ ¢ikisi
(U1, V1, wW1) (U2, V2, W2)

—

UYARI! IT sistemlerinde ve kdsede topraklamali TN sistemlerinde tehlikeyi veya
surdcunun hasar gérmesini 6nlemek igin, bkz. bélim Dahili EMC filtresinin
sbkilmesi sayfa 27.
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Dahili EMC filtresinin sékiilmesi

27

Bazi sistem tiplerinde, dahili EMC filtresinin baglantisini kesmeniz gerekir; aksi
halde sistem, EMC filtre kondansatorleri yoluyla toprak potansiyeline baglanir ve

tehlikeye veya surtcinin hasar gérmesine neden olabilir.

Not: Dahili EMC filtresinin sdkulmesi iletilen emisyonu artirir ve strtici EMC
uyumlulugunu oldukga azaltir.

Asagidaki tablo, sistem tipine ve kasa tipine bagl olarak, filtreyi baglamak veya

sd6kmek amaciyla EMC filtre vidalari icin montaj kurallarini gostermektedir. Farkli
sistem tipleri ile ilgili daha fazla bilgi i¢in, bkz. IT sistemleri, sayfa 286 ve Késede
topraklamali TN sistemleri, sayfa 285.

EM1 ve EM3 vidalarinin konumlari, 25. sayfadaki semada gdsterilmistir. F1 ve F2

vidalarinin konumlari, 26. sayfadaki semada gosterilmigtir.

. . .. IT sistemleri
Simetrik topraklanmis Kosede
tli(palzii Vida TN sistemleri (TN-S topraklamali TN (tosg?lbsl:rkngis::n‘;eya
sistemleri) sistemleri topraklamali[> 30 ohm])
EM1 X X .
R1...R3 ]
EM3 X o .
EM1 X X -
R4
EM3’ X - -
F1 X X -
R5...R6
F2 X X -

x

- 1 e

= Vidayi takin. (EMC filtresi baglanir.)
= Viday, birlikte verilen poliamit vida ile degistirin. (EMC filtresi sokulur.)
= Vidayi ¢ikarin. (EMC filtresi sokulir.)

ACS550-U1 siriiculeri, EM3 vidasi gikariimis olarak teslim edilir.
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Kontrol terminalleri tablosu

Asagidaki, strtcu tzerindeki X1 terminaline kontrol kablolarini baglamak igin bilgi

saglar.
X1 Donanim agiklamalari
1 |SCR Sinyal kablosu ekrani i¢in terminal (ekran). (Sasi toprak hattina baghdir)
2 |A1 Analog giris kanali 1, programlanabilir. Hazir deger2 = frekans referansi. Cézunurlik
%0,1, dog@ruluk + %1
iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.
. ; — =
J1: Al1 KAPALLI: 0...10 V (R; = 312 kohm) 3_;} . “E 3_;
B . _ r
J1: Al1 ACIK: 0...20 mA (R; = 100 ohm) L E} - E}_;
AGND | Analog giris devresi ortak ucu. (sasi toprak hattina 1 Mohm (zerinden baglanir) .
2 4 |+10V | Potansiyometre referans kaynagi: 10 V + %2, maks. 10 mA (1 kohm <R <
2 10 kohm).
g5 |AI2 Analog giris kanali 2, programlanabilir. Hazir deger2 = kullaniimiyor. Gézundrlik
< %0,1, dogruluk + %1
iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.
. . _ l
J1: AI2 KAPALI: 0...10 V (R =312 kohm) [Z ] | =D ( |3
. ; - r
J1: Al2 ACIK: 0...20 mA (R; = 100 ohm) LT@_; >| a Zg_;
6 | AGND | Analog giris devresi ortak ucu (sasi toprak hattina 1 Mohm Uzerinden baglanir) .
7 | AO1 Analog ¢ikig, programlanabilir Hazir deger2 = frekans. 0...20 mA (yuk < 500 ohm).
Hassasiyet +%3
8 | AO2 Analog ¢ikis, programlanabilir Hazir deger? = akim. 0...20 mA (yik < 500 ohm).
Hassasiyet £%3
9 | AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu. (sasi toprak hattina 1 Mohm Uzerinden baglanir) .
10 | +24V | Yardimci gerilim gikisi 24 V DC / 250 mA (GND'ye referans), kisa devre korumali.
11 | GND Yardimci gerilim ortak ¢ikisi (kayan olarak dahili sekilde baglanir).
12 | DCOM gijital giris ortak ucu. Bir dijital girisi etkinlestirmek icin, o giris ve DCOM arasinda
+10V
(veya £ -10 V) olmalidir. 24 V gerilim, ACS550’den (X1-10)'dan veya ayni polaritede
‘_3 harici bir 12...24 V kaynag ile saglanabilir.
:g‘ 13 | D1 Dijital giris 1, programlanabilir Hazir deger2 = start/stop.
)
s 14 | DI2 Dijital giris 2, programlanabilir. Halzlrdeg“]er2 = ileri/geri.
E‘ 15 | DI3 Dijital giris 3, programlanabilir. Hazir deger? = sabit hiz seg (kod).
16 | DI4 Dijital giris 4, programlanabilir. Hazir deger2 = sabit hiz se¢ (kod).
17 | DI5 Dijital giris 5, programlanabilir. Hazir deger2 = rampa Gifti segimi (kod).
18 | DI6 Dijital giris 6, programlanabilir. Hazir decjer2 = kullaniimiyor.
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X1 Donanim agiklamalari

19 |RO1C | —— Rdle ¢ikisi 1, programlanabilir Hazir deger2 = Hazir.

20 | ROTA Maksimum: 250 VAC / 30 V DC, 2 A
BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
21 |ROB | __,

E 22 |RO2C | —— Rdle ¢ikisi 2, programlanabilir. Hazir deger“ = Caligiyor

:;’" 23 | RO2A Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A

3 BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

_% 24 |RO2B | __,

X |25 |RO3C | — Roéle ¢ikisi 3, programlanabilir. Hazir deger< = Hata (-1).
26 | RO3A Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A

BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

27 |RO3B | _,

1 Dijital giris empedansi 1,5 kohm. Dijital girisler icin maksimum gerilim 30 V.

2 Hazir deger kullanilan makroya baghdir. Belirtilen de@erler varsayilan makro i¢indir. Bkz. Uygulama
makrolari bélimi, sayfa 77.

Not: 3, 6 ve 9 numarali terminaller, ayni potansiyeldedir.

Not: Givenlik nedeniyle, ACS550 besleme gerilimi kesildiginde surtcu hata rolesi
bir “hata” sinyali génderir.

UYARI! Sirtclye bagdl olan tim ELV (Asiri Algak Gerilim) devreleri esit potansiyele

A sahip bir bdlgede, yani, ayni anda erigilebilen tim iletken parcalarin aralarinda
olusan tehlikeli gerilimleri engellemek icin elektriksel olarak birbirlerine bagh
olduklari bir bélgede kullaniimaldir. Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde
gercgeklesir.

Terminallere bagl harici devrelerin de gereksinimleri kargilamasi ve 2000 m'nin
(6562 ft) altinda olmasi durumunda, kontrol kartinin ve karta eklenebilen istege bagh
modiillerin Ustiindeki terminaller, EN 50178'te belirtilen Koruyucu Asiri Algak Gerilim
(PELV) gereksinimlerini karsilar.

Dijital giris terminallerini, ya bir PNP ya da NPN konfiglirasyonunda baglayabilirsiniz.

PNP baglanti (kaynak) NPN bgl (sogtm blogu)
X1 X1
10 |+24V 10|+24V
|:11 GND { 11 |GND
12|DCOM 12|DCOM
L 131D —"—|13|DI1
L 14 |DI2 —"—1[14|DI2
— —15/DI3 — —[15|DI3
—"—116|Dl4 — —16 |DI4
171D — —[17|DI5
—"—18|DI6 L [18IDI6
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Tertibat yalitimini kontrol edin
Sdrtici

Test islemleri surlclye zarar verebilecedinden dolayi, surticinin herhangi bir
parcasi Uzerinde gerilim toleransi veya yalitim direnci testleri gergeklestirmeyin. Her
surlcu, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmigtir.
Ayrica, suricl iginde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama devreleri
bulunmaktadir.

Besleme kablosu

Sirucuye baglamadan 6nce yerel yasalara uygun olarak besleme (giris) kablosunun
yalitimini kontrol edin.

Motor ve motor kablosu
Motor ve motor kablosu yalitimini agagidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun motora bagl ve U2, V2 ve W2 surUcu ¢ikis terminalleriyle
baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. 1000 VDC olgim gerilimi kullanarak faz iletkenleri
arasindaki yalitim direncini ve her bir faz iletkeni ile
motor Koruyucu Topraklama iletkeni arasindaki
yalitim direncini 6lgiin. ABB motorunun yalitim direnci @
100 Mohm'u gegmelidir (25°C veya 77°F'deki referans
deger). Diger motorlarin yalitim direnci igin Ittfen
ureticinin talimatlarina bakin. Not: Motor muhafazasi icindeki nem yalitim direncini
dUsurecektir. Eger nemden silphe edilirse motoru kurulayin ve dlgimu tekrarlayin.

Kablo baglantisi kurulumu
Kablo baglantisi kablolu IP21 / UL tip 1 muhafaza

1. Kablo baglanti kutusundaki uygun tirnaklari agin.
(Bkz. bélim Kablo kanali/Kablo rakoru seti sayfa 23.)

2. Besleme/motor kablolarinin kablo kelepgelerini takin.
X0004

Kurulum
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Giris besleme kablosunda, telleri ayri ayri gérecek
sekilde dis kilifi geriye dogru siyirin.

. Motor kablosunda, bakir kablo ekranini gérene kadar

kilifi geriye dog@ru siyirin; bu sayede ekran bir demet
(sag 6rgusi) seklinde bukilebilecektir. Guraltl
yayllhimini en aza indirmek i¢in demeti, genisliginin
bes katini gegmeyecek sekilde tutun.

Gurdltd yayilimini indirmek amaciyla motor kablosu
icin kelepgenin altinda 360° topraklama dnerilir. Bu
durumda, kablo kelepgesindeki ekrani gikarin.

5. Her iki kabloyu kelepgelerden gegirin.

6. Besleme/motor kablolarini ve glg toprak kablosunu

10.

1.

12.

13.

14.

siyirin ve surici terminallerine baglayin. Sikma
momentleri igin bkz. sagdaki tablo.

Not: R6 kasa tipi icin, bkz. Gli¢ terminallerinde
dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi bolumU, sayfa 287.

Olusturulan demeti (sag¢ 6rglisti) motor kablosu
ekranindan GND (toprak) terminaline baglayin.

Kablo bagl. kutusunu takin ve kablo kelepgelrn. sikin.

Kontrol kablosunun kelepgelerini takin. (Besleme/
motor kablolari ve kelepgeleri sekilde
gOsterilmemistir.)

Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani
demet (sag 6rglsu) seklinde bukin.

Kontrol kablolarini kelepgelerden gegirin ve
kelepgeleri sikin.

X1-1’deki dijital ve analog 1/O kablolar igin toprakl
ekran demetini (sag orgusi) baglayin. (Sadece
surtct ucunda topraklayin.)

Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve suricu 1/0
terminallerine baglayin. Bkz. bélim Kontrol
terminalleri tablosu sayfa 28. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft)
degerinde bir sikma momenti kullanin.

Kablo baglanti kutusunun kapagdini takin (1 vida).
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1P2001

Kasa tipi Sikma momenti
N-m Ib-ft

R1, R2 1,4 1

R3 2,5 1,8

R4 5,6; PE: 2 |4; PE 1,5

R5 15 11

R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

X0005

X0006

1P2003

Kurulum
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Kablo baglantisilP21 / UL tip 1 kablo kanalli muhafaza

1.

3. Kablo baglanti kutusunu takin.

4. Kablo kanalinin uglarini kutuya baglayin.

Kablo baglanti kutusundaki uygun tirnaklari agin.
(Bkz. bélim Kablo kanali/Kablo rakoru seti sayfa 23.)

Kablo kanali kelepgelerini takin (birlikte
verilmemistir).

Giris glicui ve motor kablo baglantisini kablo
kanallari Gzerinden yonlendirin (ayri kablo kanal
olmalidir).

6. Kablolari siyirin. ! ; 3
7. Besleme, motor ve toprak kablolarini stricu 5 K 3
terminallerine baglayin. Sikma momentleri i¢in bkz. 4
sagdaki tablo. T IP2004
Kasa Sikma momenti
Not: R6 kasa tipi icin, bkz. Giic terminallerinde tipi  [N-m Ib-ft
dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi bolimi, sayfa 287. |[R1,R2 |14 1
R3 2,5 1,8
R4 56;PE:2 [4,PE1,5
R5 15 1
R6 40; PE: 8 [30; PE: 6

10.

11.

12.

Kontrol kablosunu kablo kanalindan yonlendirin
(giris glicti ve motor kablo kanallarindan ayri
olmalidir).

Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani
demet (sag 6rgusi) seklinde bukdn.

X1-1’deki dijital ve analog 1/O kablolar i¢in toprakl
ekran demetini (sa¢ orgusi) baglayin. (Sadece
surlict ucunda topraklayin.)

Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve stiricu /O
terminallerine baglayin. Bkz. bélim Kontrol
terminalleri tablosu sayfa 28. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft)
degerinde bir sikkma momenti kullanin.

Kablo baglanti kutusunun kapagini takin (1 vida).

1P2005

Kurulum
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Kablo baglantisi IP54 / UL tip 12 kablolu muhafaza

1.

10.

Kablo contalarini, besleme, motor ve kontrol
kablolari icin gereken sekilde kesin. Kablo
contalari, sdrticinidn altinda bulunan koni seklinde
kauguk contalardir. Contalarin konik parcasi,
contalar gecisli plaka deliklerine takilirken asag
dogru olmalidir.

Giris besleme kablosunda, telleri ayri ayri gérecek
sekilde dis kilifi geriye dogru siyirin.

Motor kablosunda, bakir kablo ekranini gérene
kadar kilifi geriye dogru siyirin; bu sayede ekran
bir demet (sag¢ orgusi) seklinde bikulebilecektir.
Gurdltt yayilimini en aza indirmek icin demeti,
genisliginin bes katinl gegmeyecek sekilde tutun.
GUrdltd yayilimini en aza indirmek amaciyla motor
kablosu icin kelepgenin altinda 360° topraklama
Onerilir. Bu durumda, kablo kelepgesindeki ekrani
cikarin.

. Her iki kabloyu kelepcelerden gegirin ve kelepgeleri

sikin.

Besleme/motor kablolarini ve gli¢ toprak
kablosunu siyirin ve sirticl terminallerine
baglayin. Sikma momentleri icin bkz. sagdaki
tablo.
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1P5004

Kasa Sikma momenti
tipi  [N-m Ib-ft
R1,R2 (1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 56;PE:2 (4;,PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Not: R6 kasa tipi i¢in, bkz. Gii¢ terminallerinde dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi

boélumu, sayfa 287.

Olusturulan demeti (sag¢ 6rglisti) motor kablosu
ekranindan GND (toprak) terminaline baglayin.

Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani
demet (sag orgusu) seklinde bukdin.

Kontrol kablolarini kelepgelerden gegirin ve
kelepceleri sikin.

X1-1’deki dijital ve analog I/O kablolar igin toprakl
ekran demetini (sa¢ orgusu) baglayin. (Sadece
surlcl ucunda topraklayin.)

Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve suricui 1/0
terminallerine baglayin. Bkz. bolim Kontrol
terminalleri tablosu sayfa 28. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft)
deg@erinde bir sikkma momenti kullanin.

IP5005

Kurulum
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Kablo baglantisi IP54 / UL tip 12 kablo kanalli muhafaza

1.

o a bk~ w

. . ] ] Kasa Sikma momenti
Not: R6 kasa tipi i¢in, bkz. Gli¢ terminallerinde tipi  [N-m b-ft
dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi bolim, sayfa 287. R1,R2 |14 1
R3 2,5 1,8
7. Kontrol kablosunu kanala déseyin. Eg i”56; PE: 2 ‘111 PE15
8. Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani R6 40; PE: 8 [30; PE: 6

10.

Kablo kanalinin monte edilecegdi yerlerdeki kablo
contalarini sékin. (Kablo contalari, stricinin
altinda bulunan koni seklinde kauguk contalardir.)

7
F 1P5013

-
}
-
HE
L

A
| 1P5016
!

Her bir kablo kanalli icin, su gecirmez kablo kanali
konnektorleri takin (birlikte verilmemistir).

Besleme kablosunu kanala ddseyin.

Motor kablosunu kanala déseyin.

Kablolari siyirin.

Besleme, motor ve toprak kablolarini strici
terminallerine baglayin. Sikma momentleri i¢in bkz.
sagdaki tablo.

1P5007

demet (sag 6rgusl) seklinde bukdin.

. X1-1’deki dijital ve analog I/O kablolar i¢gin toprakl

ekran demetini (sag 6rgusu) baglayin. (Sadece slriict ucunda topraklayin.)

Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve stirlict I/O terminallerine baglayin. Bkz. bolim
Kontrol terminalleri tablosu sayfa 28. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft) degerinde bir sikma
momenti kullanin.

Kurulum
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Kurulumun kontrol edilmesi

Enerji vermeden dnce asagidaki kontrolleri yapin.

N Kontrol

Tesisat ortam kosullarinin, striict spesifikasyonlarinda belirtilen ortam kosullarina uymasi.

Sdrlcinin glvenli bir bicimde monte edilmesi.

Sdrlci gevresindeki bos alanin, siriict spesifikasyonlarinda belirtilen sogutma kosullarina
uymasi.

Motor ve yikin ¢alistirmaya hazir olmasi.

IT sistemleri ve kosede topraklamali TN sistemleri igin: Dahili EMC filtresi baglantisinin ayriimis
olmasi (bkz. bolim Dahili EMC filtresinin s6kiilmesi, sayfa 27).

Sdrlcinin uygun bigimde topraklanmis olmasi.

Giris besleme geriliminin, slriiciniin nominal giris gerilimine uymasi.

U1, V1 ve W1’deki giris besleme baglantilarinin, tanimlanan sekilde baglanmis ve sikilmig
olmasi.

Giris besleme sigortalarinin takilmis olmasi.

U2, V2 ve W2'deki motor baglantilarinin, tanimlanan sekilde baglanmis ve sikilmig olmasi.

Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmis.

Motor kablosunda HICBIR giig faktérii kompanzasyon kondansatériiniin olmamasi.

Kontrol baglantilarinin, tanimlanan sekilde baglanmis ve sikilmis olmasi.

Siirictiniin iginde HICBIR alet veya yabanci madde bulunmamasi.

Motor igin HICBIR alternatif gii¢ kaynaginin (baypas baglanti, vb.) baglanmamis olmasi —
surticlinun ¢ikisina higbir gerilim uygulanmamig olmasi.

Kurulum
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Kapagin geri takilmasi
IP21/ UL tip 1

1.

Kapag! yerine oturtun.

2. Tespit vidasini sikin.
3.

4. Devreye alma ile devam edin. Bkz. Devreye
alma, I/0 ve ID Run ile kontrol bélimi, sayfa

Kontrol panelini tekrar takin.

37.

IP54 /UL tip 12

1.
2.

Kapagi yerine oturtun.

Kapagin ¢evresindeki tespit
vidalarini sikin.

Basligi1 kapagin Uzerine oturtun.
(Sadece UL tip 12 kurulumlari igin
gerekir.)

Bagligi tutan iki vidayi takin.
(Sadece UL tip 12 kurulumlari igin
gerekir.)

Kontrol panelini takin.

Not: IP54 / UL tip 12 gerekliliklerini
saglamak icin, kontrol paneli
penceresi kapatiimalidir.

R6

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Opsiyonel: Kontrol paneli penceresini sabitlemek igin bir kilit (birlikte verilmemistir)

kullanin.

Devreye alma ile devam edin. Bkz. Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol bélima,

sayfa 37.

Kurulum
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Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol

37

Bu bdlim asagidakilerin nasil yapilacagini agiklar:

* devreye alma

» start, stop, donls yonunu degistirme ve 1/O araylzu ile motorun hiz ayari.
» slrdcu icin bir ID RUN (Motor tanimlama) gerceklestirme.

Bu gorevlerin gergeklestiriimesi igin kontrol paneli kullanimi, bu bélimde kisaca
aciklanmaktadir. Kontrol paneli kullanimi hakkinda daha ayrintili bilgi almak icin
litfen 47 numaral sayfadaki Kontrol panelleri bélimine basvurun.

Surucunun devreye alinmasi

Suriclyu nasil devreye alacaginiz, sahip oldugunuz kontrol paneline baglidir.

+ Eger Geligsmis Kontrol Paneliniz varsa, Devreye Alma Asistanini (bkz. bolim

Yénlendirmeli devreye almanin gergeklestiriimesi, sayfa 42) calistirabilir ya da
sinirli devreye alma gergeklestirebilirsiniz (bkz. bolim Sinirli devreye almanin
gerceklestiriimesi, sayfa 37).

Yalnizca Gelismis Kontrol Panelinde bulunan Devreye Alma Asistani, yapilmasi

gereken tim ayarlar konusunda size rehberlik eder. Sinirli devreye alma
sirasinda surlcu sizi herhangi bir sekilde yonlendirmez; kilavuzdaki talimatlara
gore en temel ayarlar yapabilirsiniz.

* Eger Temel Kontrol Paneliniz varsa, bkz. talimatlar, bélim Sinirli devreye
almanin gercgeklestirilmesi, sayfa 37.

Sinirl devreye almanin gergeklestirilmesi

Sinirli devreye alma igin Temel Kontrol Panelini ya da Gelismis Kontrol Panelini
kullanabilirsiniz. Asagidaki talimatlar her iki kontrol paneli igin gegerlidir, ancak

yalnizca Gelismis Kontrol Paneli icin gecerli olan talimatlar hari¢ gosterilen tim
ekranlar Temel Kontrol Paneli ekranlaridir.

Baslamadan dnce motor plaka deg@erlerinin elinizde olduguna emin olun.

N
AN

GUVENLIK

Devreye alma sadece yetkili bir elektrikgi tarafindan gerceklestirilebilir.

Devreye alma prosediri boyunca Glvenlik talimatlari b6limunde verilen givenlik
talimatlari uygulanmaldir.

Harici ¢alistirma komutunun agik olmasi durumunda suricl, gli¢ kaynagi
saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

O ‘ Montaji kontrol edin. Bkz. sayfa 35, Kurulum bolimindeki kontrol listesi.

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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O | Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin:

 yanlis yonde donls durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

* surlcu devreye alma esnasinda bir ID Run gerceklestiriimesi gerekiyorsa. ID Run sadece
maksimum motor kontrol hassasiyeti gerektiren uygulamalarda gereklidir.

ENERJi VERME
OO | Girig besleme gerilimini uygulayin. O O

REM
Temel Kontrol Paneli, Cikis modunda calisir. CIks
Gelismis Kontrol Paneli, Devreye Alma Asistanini ¢aligtirmak REM U SECIM
. . NP N IKTS Devreye alma
isteyip istemediginizi sorar. Eger tusuna basarsaniz, asistanini kullanmak
Devreye Alma Asistani galismaz ve asagida, Temel Kontrol i sltme&im siniz?
Panelinde anlatilan sekilde manuel devreye alma ile devam Hayir
edebilirsiniz. CIKIS | 00:00 [ TAMAM

MANUEL DEVREYE ALMA VERI GIRISI (Grup 99: BASLAMA VERILERI)

O | Eger Gelismis Kontrol Paneliniz varsa, dili secin (Temel Kontrol REM U PAR YAZ
Panelinde dil destegi bulunmamaktadir). Kullanilabilecek 9901 DIL SECIMI
dillerle ilgili degerler i¢in 9901 parametresine bakin. Parametre ENGLISH
aciklamalarini, 106. sayfada baslayan Tim parametrelerin (0]

“IPTAL | 00:00 [KAYDET

aciklamalari bélimunde bulabilirsiniz.

Genel parametre ayari prosediri asagida Temel Kontrol Paneli igin
aciklanmigtir. Temel Kontrol Paneli ile ilgili daha ayrintili talimatlar igin bkz.
73. Gelismis Kontrol Paneli ile ilgili talimatlar icin bkz. 55.

Genel parametre ayar iglemleri E F
REM
1. Ana menilye gitmek igin alt satirda CIKIS yaziyorsa ~Y_] tusuna basin; rl
aksi takdirde alt kisimda MENU yazisi gériilene kadar =7 tusuna art MENU
arda basin.

2. “PAr” yazisini gériinceye kadar ~ a~\/<_¥_~ tuslarina basin ve “%_J

tusuna basin. REM - O 1 -

PAR

3. ~a\/<¥ 7 tuslarina basarak uygun parametre grubunu bulun ve “S_J

tusuna basin. REM 2 O O 1
PAR FWD

4. ~a\/<¥ 7 tuslarini kullanarak grup iginde uygun parametreyi bulun. 2 O O 2

REM

PAR

5. Parametre degeri, alt kisminda ile gosterilene kadar “Y_J tusuna
basin ve iki saniye kadar basili tutun. REM

PAR FWD

6. Degeri ~a\/<¥ 7 tuslarini kullanarak degistirin. Tusa basili 1 6 O O

tuttugunuzda deger daha hizli degisecektir. REM

PAR FWD

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 39

7. Parametre degerini, “Y_J tusuna basarak kaydedin. REM 2 O O 2
PAR FWD
O | Uygulama makrosunu secin (parametre 9902). Genel 9 9 O 2
parametre ayar iglemleri yukarida agiklanmistir. REM
PAR FWD

Hazir deder 1 (ABB STANDART) bir¢ok durumda uygundur.

O | Motor kontrol modunu segin (parametre 9904). REM 9 9 O 4
PAR FWD

1 (VEKTOR: HIz) birgok durumda uygundur. 2 (VEKTOR: MOM) moment kontrol
uygulamalari i¢in uygundur. 3 (SKALER: FREK) Onerilir

+ sirlclye baglanan motorlarin sayisinin degisken oldugu ¢oklu motor
sdrucdileri igin

* motorun nominal akim degeri, siiriciniin nominal akiminin %20’sinden
kuguk oldugunda

+ suricl, motor baglanmadan test amacl kullanildiginda

0 | Motor plakasindan motor degerlerini girin: Not: Motor degerini motor

plakasindaki degerin aynisina

-@- ABB Motor -Q)- ayarlayin. Ornegin plakadaki

otors c € motor nominal hizi 1470 rpm ise
8 ~ motor M2AR 200 HILA = 9908 MOTOR NOM HIZ
[ No parametresinin degerini
[Ins.cl. F IP 55 1500 rpm olarak ayarlamak
\ Hz | kW r/min | A cos @IAIN[tE/s ST AT d

690Y | 50 [30 [1475 [ 325 [0.83 surictde yanlis calismaya yol

400D [ 50 | 30 [1475 [ 56 [0.83 acar.

660Y | 50 | 30 |1470 | 34 |0.83 380V

380D |50 |30 [1470 | 59 [0.83 | <@—— besleme

415D | 50 [ 30 [1475 | 54 [0.83 -

440D | 60 | 35 |[1770 | 59 | 0.83 gerilimi

Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg

.\@_ IEC 34-1 .@)

« motor nominal gerilimi (parametre 9905) REM 9 9 O 5
PAR FWD

» motor nominal akimi (parametre 9906) REM 9 9 O 6
izin verilen aralik: 0.2...2.0 - lpng A PAR FWD

» motor nominal frekansi (parametre 9907) REM 9 9 O 7
PAR FWD

* motor nominal hizi (parametre 9908) REM 9 9 O 8
PAR FWD

* motor nominal gicu (parametre 9909) REM 9 9 O 9
PAR FWD

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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O | Motor tanimlama ydntemini (parametre 9910) segin.

Tanimlama miknatislama kullanan 0 (OFF/ID MIK) varsayilan degeri birgok uygulama igin
uygundur. Temel devreye alma iglemlerinde uygulanir. Ancak bunun icin asagidakiler
gereklidir:

+ parametre 9904 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) olarak ayarlanmistir veya

» parametre 9904 3 (SKALER: FREK) olarak, parametre 2707 ise 3 (SKALER FLYST) veya
5 (FLY+ASIR MOM) olarak ayarlanmistir.

Eger seciminiz O (OFF/ID MIK) ise sonraki adima gegin.
Ayri bir ID Run gergeklestiren Deger 1 (ON), asagdidaki durumlarda secilmelidir:

* vektdr kontrol modu kullaniimaktadir [parametre 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR:
MOM)], velveya

 galisma noktasi sifir hiz yakinlarinda oldugunda ve/veya

» motor nominal momentin Uzerinde genis hiz araligi icinde ve dlgliimus herhangi bir geri
besleme olmadan moment aralijinda ¢alisma gerektiginde.

Eger ID Run calistirma [deder 1 (ON)], yapmaya karar verirseniz sayfa 45, ID Run nasil
gergeklestirilir bolumunde verilen 6zel talimatlari uygulayin ve 40. sayfadaki MOTOR
DONUS YONU. adima gegin.

ID RUN SEGIiMi 0 (OFF/ID MIK) IKEN TANIMLAMA MIKNATISLAMA

O | Yukarida belirtildigi gibi, tanimlama miknatislama sadece agagidaki durumlarda
gerceklestirilir:

» parametre 9904 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) olarak ayarlanmistir veya

+ parametre 9904 3 (SKALER: FREK) olarak, parametre 2707 ise 3 (SKALER FLYST) veya
5 (FLY+ASIR MOM) olarak ayarlanmigtir.

Lokal kontrole gegmek igin tusuna basin (sol tarafta LOC tusu goruntulenir).

Surlcuyu start etmek igin tusuna basin. Motor modeli, motoru sifir hizda 10-15 s
arasinda miknatislayarak hesaplanir (motor dénmemektedir).

MOTOR DONUS YONU

O | Motor dénus yoninl kontrol edin.

» Sdrlcd, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), Loc
tusuna basarak lokal kontrole gegin. XX.X Hz
* Ana menuye gitmek icin alt satirda CIKIS yaziyorsa ") FwD

tusuna basin; aksi takdirde alt kisimda MENU yazisi
gorulene kadar =7 tusuna art arda basin.

* “rEF” yazisini gbriinceye kadar ~a~/<¥ > tuslarina basin
ve "% tusuna basin.

* Frekans referansini sifirdan kiguk bir degere ylukseltmek igin
<~ a tusunu kullanin.

* Motoru start etmek igin tusuna basin.

* Motorun gercek yéninln, ekranda gérintilenenle ayni olup
olmadigini kontrol edin (FWD, ileri ve REV geri anlamina
gelmektedir).

* Motoru stop etmek igin (&> tusuna basin.

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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Motor donme yonunu degistirmek icin:

+ Girig guclnun baglantisini strdcuden ayirin ve ara devre
kondansatérlerinin ylku bosaltmalari icin 5 dakika bekleyin.
Her bir giris terminali (U1, V1 ve W1) arasindaki gerilimi
Olgln ve slrdcu yukunun bosaltildigindan emin olmak icin bir
multimetre ile topraklayin.

+ Sdrlcu ¢ikis terminallerinde veya motor baglanti kutusunda
bulunan iki motor kablo faz iletkeninin yerini degistirin.

» Girig guclnl uygulayarak ve kontrolG yukarida tarif edildigi
gibi tekrarlayarak yaptiginizin dogrulugunu kontrol edin.

HIZ LIMITLERI VE HIZLANMA/YAVASLAMA RAMPALARI

Minimum hizi ayarlayin (parametre 2007).

Maksimum hizi ayarlayin (parametre 2002).

Hizlanma zamani 1'i (parametre 2202) ayarlayin.

Not: Eger uygulamada iki hizlanma rampasi kullanilacaksa
ayni zamanda hizlanma rampasi 2'yi de (parametre 2205)
kontrol edin.

Yavaslama zamani 1'i (parametre 2203) ayarlayin.

Not: EJer uygulamada iki yavaslama rampasi kullanilacaksa
ayni zamanda yavaslama rampasi 2’yi de (parametre 2206)
ayarlayin.

KULLANICI PARAMETRESIi AYARI KAYDEDILIYOR VE SON KONTROL

Devreye alma artik tamamlanmistir. Ancak, bu asamada
uygulamanin gerektirdigi parametrelerin ayarlanmasi ve
ayarlarin sayfa 88, Kullanici parametre setleri bolimiinde
belirtilen sekilde kullanici parametresi olarak kaydedilmesi
faydali olabilir.

Surucu durumunun tamam olup olmadigini kontrol edin.

Temel Kontrol Paneli: Ekranda hata veya alarm gdsterilip
gosterilmedigini kontrol edin. Stricinin 6n tarafindaki LED'leri
kontrol etmek igin, paneli sdkerek kirmizi LED'in yanmadigini,
yesil LED'in ise yandigini ancak yanip sonmekte olmadigindan
emin olmadan 6nce uzaktan kumandaya gegin (aksi taktirde bir
hata olusturur).

Gelismis Kontrol Paneli: Ekranda herhangi bir ariza ya da
alarmin gorintilenmediginden ve panel LED'inin yesil renkte
oldugundan ve yanip sdnmekte olmadigindan emin olun.

Siricii artik kullanima hazirdir.
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Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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Yonlendirmeli devreye almanin gercgeklestiriimesi

Yonlendirmeli devreye almayi gerceklestirebilmek icin Gelismis Kontrol Paneline
intiyaciniz bulunmaktadir.

Baslamadan 6nce motor plaka degerlerinin elinizde olduguna emin olun.

GUVENLIK

Devreye alma sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan gercgeklestirilebilir.
Devreye alma prosediri boyunca Givenlik talimatlari béliminde verilen guvenlik
talimatlari uygulanmalidir.

c Harici ¢alistirma komutunun agik olmasi durumunda surlcu, gu¢ kaynagi

saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

O | Montaji kontrol edin. Bkz. sayfa 35, Kurulum bdlimUndeki kontrol listesi.

O | Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.

Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin:

+ yanlis yonde donls durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

 slrdcl devreye alma esnasinda bir ID Run gergeklestiriimesi gerekiyorsa. ID Run sadece
maksimum motor kontrol hassasiyeti gerektiren uygulamalarda gereklidir.

ENERJi VERME

U | Giris besleme gerilimini uygulayin. Kontrol paneli ncelikle, REM U SECIM
Devreye alma

Devreye Alma Asistanini galistirmak isteyip istemediginizi sorar. asistanini kullanmak

?
* Devreye Alma Asistanini ¢alistirmak igin % tusuna basin 1sm1sm1z'
(B vurgulanmis halde iken). ﬁ% 00:00 [TAVAM™
* Devreye Alma Asistanini ¢alistirmak istemiyorsaniz % tusuna

basin.

. Hayir gini i REM U SECIM ———
¥~ tusuna basarak EENEIE secenedini vurgulayin ve panelin, REM . den, % M diginda

surucuyu tekrar actiginizda Devreye Alma Asistani ile ilgili devreye_alma asistani
soruyu sormasi (ya da sormamasi) igin g~ tusuna basin. 90”51” mi?

Hayir
CIKIS | 00:00 | TAMAM

DiL SEGIMi

LI | Devreye Alma Asistanini calistirmaya karar verdiginizde, ekranda ||REM L PAR YAZ —
dili segmeniz istenir. ~a~/<¥ tuglariyla istediginiz dile gelin ve ||9901 pIL secimr

“S] tusuna basarak onaylayin. ENGLISH

% tusuna basmaniz halinde Devreye Alma Asistani durdurulur. [g%TsI 00:00 [RAYDET

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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YONLENDIRMELI SET-UP iSLEMiNi BASLATMA

LI | Devreye Alma Asistani, motor ayarlarindan baglayarak ayarlama |[REM U PAR YAZ —
gorevlerinde sizi yonlendirecektir. Motor degerini motor 9905 MOTOR _NOM GER
plakasindaki degerin aynisina ayarlayin.

AN tuglarini kullanarak istediginiz parametre degerine ~CIRTS 1 00:00 [KAYDET
gelin ve % tusuna basarak onaylayin ve Devreye Alma

Asistanina devam edin.

Not: Herhangi bir zamanda tusuna bastiginizda, Devreye
Alma Asistani durdurulur ve ekran Cikis moduna geger.

IKIP

L1 | Devreye alma gorevi tamamlandiktan sonra Devreye Alma REM % SECIM E—
s Uygulama setup
Yardimcisi siradakini onerir. ﬁ/

% devam_etmgk
+ Onerilen gérev ile devam etmek igin % tusuna basin (EEYETN e
isaretlendiginde.) Atla _
CIKIS |1 00:00 [ TAMAM
« v _tusuna basarak segenegini isaretleyin ve ‘<= tusuna
basarak onerilen gbrevi tamamlamadan sonrakine gecin.
* Devreye Alma Asistanini durdurmak icin % tusuna basin.

KULLANICI PARAMETRESIi AYARI KAYDEDILIYOR VE SON KONTROL

I | Devreye alma artik tamamlanmistir. Ancak, bu asamada
uygulamanin gerektirdigi parametrelerin ayarlanmasi ve ayarlarin
sayfa 88, Kullanici parametre setleri bélimuinde belirtilen sekilde
kullanici parametresi olarak kaydedilmesi faydali olabilir.

U | Ayarlar tamamlandiginda, ekranda herhangi bir ariza ya da alarmin
goérintilenmediginden ve panel LED'inin yesil renkte oldugundan
ve yanip sonmekte olmadigindan emin olun.

Siricu artik kullanima hazirdir.

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol



44 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Surucu I/O arayuzu ile nasil kontrol edilir

Asagidaki tablo belirtilen durumlarda surtcinin dijital ve analog girislerle nasil
calistirlacagini anlatir;

* motorun devreye almasi gercgeklestirildiginde ve
* hazir deger (standart) parametre ayarlari gegerli oldugunda.

Temel Kontrol paneli Ekranlari drnek olarak verilmistir.

ON AYARLAMALAR

Doénls yoninl degistirmeniz gerekirse 1003 parametresinin 3 (IKI
YONLU) olarak ayarlanmis oldugundan emin olun.

Kontrol baglantilarinin ABB Standart makrosu igin verilmis baglanti Bkz. bolim ABB Standart
semasindaki gibi yapildigina emin olun. makrosu sayfa 78.
Surdcinin uzaktan kontrolde oldugundan emin olun. Uzaktan ve Uzaktan kontrolde, panel
lokal kontrol arasinda gegis icin &) tusuna basin. ekraninda REM yazisi

gOruntilenir.

MOTORUN HIZINI KONTROL ETMEK VE START ETME

DI1 dijital girisini acarak start edin. O O
Gelismis Kontrol Paneli: Ok dénmeye baslar. Set degerine erisilene  ||* . "z
kadar noktalidir. CIKIS FwWD

Temel Kontrol Paneli: FWD yazisi hizli sekilde yanip sdnmeye baslar
ve set dederine ulasildiktan sonra durur

Al1 analog girisinin gerilimini ayarlayarak sartci ¢ikis frekansini 5 O O
(motor hizi) ayarlayin. REM A Hz

CIKIS FWD

MOTOR DONUS YONUNU DEGISTIRME

Ters yon: DI2 dijital girisi ON. - 5 O O .
RE

CIKIS v
lleri yon: DI2 dijital girisi OFF. - 5 O O "
CIKIS FWD
MOTORU STOP ETME
DI1 dijital girisi OFF. Motor durur. O O
Gelismis Kontrol Paneli: Ok dénmeyi durdurur. REM . Hz
Temel Kontrol Paneli: FWD metni yavasga yanip sénmeye baslar. CIKIS FWD

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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ID Run nasil gergeklestirilir

Sirdcd, ilk kez galistirildiginda ve motor parametrelerinde (Grup 99: BASLAMA
VERILERI) degisiklik yapildiginda tanimlama miknatislama kullanarak motor
Ozelliklerini otomatik olarak tahmin eder. Bu, 99710 parametresi ID RUN degeri 0
(OFF/ID MIK) oldugunda ve asagidaki durumlarda gegerlidir.

+ parametre 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) veya

+ parametre 9904 = 3 (SKALER: FREK) ve parametre 2707 = 3 (SKALER FLYST) veya
5 (FLY+ASIR MOM).

Birgok uygulamada ayri bir ID Run [9970 ID RUN = 1 (ON)] gerceklestirmeye gerek
yoktur. ID Run asagidaki durumlarda gecerlidir:

+ vektor kontrol modu kullaniimaktadir [parametre 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ) veya
2 (VEKTOR: MOM)], velveya

+ calisma noktasi sifir hiz yakinlarinda oldugunda ve/veya

» motor nominal momentin tzerinde genis hiz aralidi iginde ve 6l¢liimis herhangi
bir geri besleme olmadan moment araliginda ¢alisma gerektiginde.

Not: ID Run isleminden sonra motor parametreleri (Grup 99: BASLAMA VERILERI)
degistirildiginde islem tekrarlanmalidir.

ID Run iglemleri

Genel parametre ayarlari proseduri burada tekrar edilmez. Gelismis Kontrol Paneli
icin bkz. sayfa 55, Temel Kontrol Paneli icin sayfa 73, bolim Kontrol panelleri.

o o oo O

O O

AN

Asagidaki durumlarda motor ile ekipman arasindaki baglantiyi sokun.

Motor verileri parametreleri 9905...9909, 39 sayfasindaki adimlarda gdsterildigi gibi motor
plakasindakilere esdegerdir.

Eger ID Run éncesinde parametre degerleri (Grup 01: CALISMA VERILERI - Grup 98:
OPSIYONLAR) degistiriimisse yeni ayarlarin alttaki kosullara uyup uymadigini kontrol edin:

20071 MINIMUM HIZ< 0 rm
2002 MAXIMUM Hiz > motor nominal devrinin %80'i
2003 MAXIMUM AKIM > Iopq

2017 MAX MOMENT 1 > %50 veya 20718 MAX MOMENT 2 > %50, 2014 MAX MOMENT SEG
parametresine goére hangi yukin kullanimda olduguna bagl olarak.

Calisma izni sinyalinin agik olup olmadigini kontrol edin (parametre 1607).

Panelin lokal kontrolde olup olmadigini kontrol edin (LOC ifadesi sol / Gst tarafta
gorlintulenir). Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gegcis yapmak igin tusuna basin

ON KONTROL

UYARI! ID Run sirasinda motor nominal hizin yaklasik %50...80 arasinda c¢aligir.
Motor ileri dogru dénecektir. ID Run gergeklestirmeden énce motoru
¢alistirmanin giivenli olup olmadigini kontrol edin!

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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GELISMiS KONTROL PANELI iLE ID RUN

0 | 9970 ID RUN parametresini 1 (ON) konumuna getirin. Yeni LOC U PAR YAZ —
ayarlar =/ tusuna basarak kaydedin. 9910 ID RUN
[1]
IPTAL | 00:00 [KAYDET
O | ID Run sirasinda gercek degerleri izlemek isterseniz, Cikig LoC v
moduna ulasana kadar % tusuna basin. 0.0 KZ
0.0 %
YON 1 00:00 [ MENU
O | ID Run iglemini baglatmak igin &> tugsuna basin. Panel, ID LOC T ALARM —
Run igslemini ilk baslattiginizda gérintilenmekte olan ekran ile ALARM 2019
sag tarafta gértintilenen alarm ekrani arasinda gegis yapmaya ID run
devam eder.
00:00

Genelde ID Run esnasinda higbir kontrol panel tusuna
basiimamasi tavsiye edilir. Ancak (&> tusuna basarak ID Run
islemini her an durdurabilirsiniz.

ID Run tamamlandiktan sonra alarm ekrani gérintilenmeye LOC THATA -
devam etmez. HATA 11
ID Run isleminin basarisiz olmasi halinde sag tarafta ariza ID RUN HATA
ekrani goruntalenir. ——00:00
TEMEL KONTROL PANELI iLE ID RUN
O | 9970 ID RUN parametresini 1 (ON) konumuna getirin. Yeni Loc 9 9 10
ayarlar “X_J] tusuna basarak kaydedin.

PAR FWD

LOC 1

PAR FWD

Hz

O | ID Run sirasinda gergek degerleri izlemek isterseniz, Cikis Loc O O

moduna ulasana kadar =7 tusuna basin.
GCIKIS FWD

O | ID Run iglemini baglatmak icin (&> tuguna basin. Panel, ID Loc A2 O 19

Run islemini ilk baslattiginizda goértuntilenmekte olan ekran ile
sag tarafta gorintilenen alarm ekrani arasinda gecis yapmaya FwD
devam eder.

Genelde ID Run esnasinda higbir kontrol panel tusuna
basiimamasi tavsiye edilir. Ancak (&> tusuna basarak ID Run
islemini her an durdurabilirsiniz.

ID Run tamamlandiktan sonra alarm ekrani goruntulenmeye Loc FO O 1 1
devam etmez.

ID Run isleminin basarisiz olmasi halinde sag tarafta ariza
ekrani goruntalenir.

FWD

Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol
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Kontrol panelleri

Kontrol panelleri hakkinda

Uyumluluk

Suriclyu kontrol etmek, durum verilerini okumak ve parametreleri ayarlamak icin bir
kontrol paneli kullaniimalidir. Strtcd, iki farkh tip kontrol panelinden biri ile kontrol
edilebilir:

+ Temel Kontrol Paneli — Bu panelde (Temel Kontrol Paneli bélima, sayfa 68'de
aciklanmistir), parametre degerlerinin manuel olarak girilmesinde kullanilan temel
araglar bulunur.

* Gelismis Kontrol Paneli — Bu panelde (asagida agiklanmistir), yaygin kullanilan
parametrelerin ayarlarini otomatiklestirmek igin, dnceden programlanmis
yardimcilar bulunur. Panel dil destegi saglamaktadir. Farkli dil setleriyle
kullanilabilmektedir.

Kilavuz agagidaki panel versiyonlari ile uyumludur:
+ Temel Kontrol Paneli: ACS-CP-C Rev.M veya daha yeni

* Geligsmis Kontrol Paneli (Alan 1): ACS-CP-A Rev.F veya daha yeni
(yeni panel serisi 2007'den bu yana XYYWWRXXXX seri numarasi ile
uretilmektedir, burada yil YY = 07 veya daha yeni ve revizyon R=F, G, E, ...)

* Gelismis Kontrol Paneli (Asya): ACS-CP-D Rev.Q veya daha yeni

Gelismis Kontrol Paneli sirimin0 nasil belirleyebileceginiz konusunda bkz. sayfa
51. Cesitli Gelismis Kontrol Panelleri tarafindan desteklenen dilleri gérmek igin bkz.
parametre 99017 DIL SECIMI.

Kontrol panelleri
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Gelismis Kontrol Paneli

Ozellikler

Gelismis Kontrol Paneli asagidaki 6zelliklere sahiptir:

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

LCD ekranli alfanimerik kontrol paneli

ekran dili segimi

Surlcuyu devreye almayi kolaylastiran Devreye Alma Asistani

kopyalama fonk. — Parametreler, daha sonra bagka sirtcllere aktarmak veya
belirli bir sistemi yedeklemek amaciyla kontrol paneli bellegine kopyalanabilir.

kosullara duyarli yardim

gercek zamanli saat.

Genel Bilgiler

Asagida, Gelismis Kontrol Panelinde temel fonks. ve ekranlar igin 6zet bilgiler vardir.

No.

Kullanimi

1

Durum LED'i - Normal ¢alisma icin yesil. LED yanip séniyorsa ya da kirmizi
renkte ise bkz Diagnostik ekranlari b6limu, sayfa 259.

LCD ekran - Ug ana alana ayriimistir:

a. Durum satiri - galisma moduna gore degisir, bkz. Durum satiri bélimi,
sayfa 49.

b. Orta - degisken; genelde, sinyal ve parametre degerlerini, mendleri veya
listeleri gOsterir. Hatalari ve alarmlari da gdsterir.

c. Alt satir - iki fonksiyon butonunun gegerli fonksiyonunu ve etkinlestiriimisse
saati gosterir.

Program tusu 1 - Fonksiyon kosullara baglidir. LCD ekranin sol alt késesindeki
metin fonksiyonu gosterir.

Program tusu 2 - Fonksiyon kosullara baghdir. LCD ekranin sag alt
késesindeki metin fonksiyonu gosterir.

Yukari -

» LCD ekran ortasindaki meni veya listede yukari ilerlemek icin kullanilir.

* Bir parametre secilmigse, de@eri artirmak igin kullanilir.

* Sag Ust kdse vurgulanmis ise referans degerini artirir.

Tusun asagdi dogru tutulmasi degderin daha hizli sekilde degismesini saglar.

Asagi -

» LCD ekranin ortasinda gosterilen meni veya listede asagi dogru ilerlemek
icin kullanilir.

* Bir parametre secilmigse, degeri azaltmak i¢in kullanilir.

» Sag Ust kose vurgulanmis ise referans degerini azaltir.

Tusun asagi dogru tutulmasi degderin daha hizli sekilde degismesini saglar.

LOC/REM - Siirlici galigma modunu lokal kontrolden uzaktan kontrole
degistirir.

Yardim - Tusa basildiginda, kosullara duyarli bilgileri gésterir. Gosterilen
bilgiler, ekranin ortasindaki alanda vurgulanan 6geyi aciklar.

STOP - Siricuyu lokal kontrolde durdurur.

START - Sirlclyi lokal kontrolde baslatir.

Kontrol panelleri
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Durum satiri

LCD ekranin st satirinda surticinin temel durum bilgileri gosterilir.

| Loc | [ Loc TANA MENG 1]
No.|Saha Secgenekler Anlami
1 |Gostergede LOC Siricu kontroli lokal, yani kontrol panelinde.
Kontrol yeri
REM Siricu kontroll, suricu I/O'lar ve fieldbus gibi
uzaktandir.
2 |Durum 1 Saft yonu ileri
N Saft yoni geri
Dénen ok Siricl galisir durumda set degerindedir.
Noktali dénen ok Sdrlci galigir durumdadir ancak set degerinde
degildir.
Sabit ok Sirlcu stop eder.
Noktali sabit ok Baslat komutu var ama motor, 6rn. start izni
olmadigindan c¢alismiyor.
3 |Panel galisma * Gegerli modun adi
modu » Goriintiilenen liste ya da meniiniin ad
 Calisma durumunun adi, érn. PAR YAZ.
4 |Segilen madde » Cikis modunda referans deger
I¢in referans » Vurgulanan maddenin numarasi, érn. mod,
deger ya da parametre grubu ya da hata.
numara
Calisma

Kontrol panelini mendler ve tuslar yardimiyla ¢alistirabilirsiniz. Tuslar arasinda,
gecerli islevleri Ustlerindeki gostergedeki metinle belirtilen iki adet igerige duyarli
program tusu bulunmaktadir.

Calisma modu ya da parametre gibi bir se¢genedi se¢gmek icin, segenek vurgulanana
kadar ~a~ ve <¥ > ok tuslari ile hareket edin ve ilgili program tusuna basin. Sag
program tusu genellikle mod girmek, bir se¢cenegi onaylamak ya da degisiklikleri
kaydetmek igin kullanilir. Sol program tusu yapilan degisiklikleri iptal etmek ve
onceki ¢calisma dizeyine geri dénmek igin kullanilir.

Gelismis Kontrol Panelinde dokuz panel modu bulunmaktadir: Cikig, Parametreler,
Asistanlar, Degistiriimis Parametreler, Hata Kayit, Saat ve Tarih, Parametre
Yedekleme, 1/0O Ayarlari ve Hata. ilk sekiz modun calistiriima ydntemi bu bélimde
anlatilmaktadir. Bir hata ya da meydana geldiginde panel, hata veya alarmi gésteren
Hata moduna otomatik olarak gecer. Cikis ya da Hata modunda resetleyebilirsiniz
(bkz. bélim Diagnostik).

Kontrol panelleri
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ilk olarak panel calistirabileceginiz, durdurabileceginiz, LOC &
yonu degistirebileceginiz, lokal ve uzaktan kumanda 49.1 Hz

arasinda gegis yapabileceginiz, referans degeri
degistirebilecediniz ve U¢ adete kadar gercek dederi
izleyebileceginiz Cikis modundadir. Diger gorevleri

gerceklestirmek igin ilk olarak Ana menuye gidin ve LOC L ANA MENU —1
meniide uygun modu segin. Durum satiri (bkz. bélim PARAMETRELER
Durum satiri, sayfa 49) gecerli menii, mod, madde yada |ASISTANLAR

durumun adini gosterir.

Genel gbrevler hakkinda bilgiler

0.5 A
10.7 %

YON 00:00 [ MENU

DEGISEN PAR
“CIKIS 100:00 [ GIR _

Asagidaki tabloda genel goérevler, bunlari gerceklestirebileceginiz modlar ve s6z
konusu goérevler hakkinda ayrintili bilgilerin saglandi§i sayfa numaralari

verilmektedir.

Gorev Mod Sayfa
Yardim alma Herhangi bir 51
Panel striminu bulma Calistirma 51
Ekran kontrastini ayarlama Cikis 54
Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gecis Herhangi bir 52
Sdricu start/stop Herhangi bir 52
Motor dénme yoénindn degistiriimesi Cikis 53
Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi Cikis 54
Parametre degerinin degistiriimesi Parametreler 55
izlenen sinyallerin secgilmesi Parametreler 56
Asistanlarla yonlendirmeli gérevlerin (ilgili parametre setinin Asistanlar 57
spesifikasyonlari) gerceklestiriimesi

Degistirilen parametrelerin goriintilenmesi ve diizenlenmesi Degistirilen Parametreler | 60
Hatalari gortntileme Hata Kayit 61
Hatalarin ve alarmlarin resetlenmesi Cikis, Hata 265
Saati gorintileme/gizleme, tarih ve saat formatlarini degistirme, Saat ve Tarih 62
saati ayarlama ve giin i1sigindan yararlanma degisiklerinde saatin

otomatik olarak ayarlanmasini devreye alma/devre disi birakma

Parametrelerin surliciden kontrol paneline kopyalanmasi Parametre Yedekleme 65
Parametrelerin kontrol panelinden siirliciiye kopyalanmasi Parametre Yedekleme 65
Yedekleme bilgilerini géruntileme Parametre Yedekleme 66
I/O terminalleriyle iligkili olarak parametre ayarlarini dizenleme ve |1/O Ayarlari 67
degistirme

Kontrol panelleri
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Yardim alma

51

Adim

Eylem

Ekran

Vurgulanmis olan madde ile ilgili icerige duyarli yardim metinlerini
gérintilemek icin () tusuna basin.

Eger madde ile ilgili yardim metni bulunuyorsa, ekranda gérintilenir.

LOC Y PAR GRUPLAR —10
01 CALISMA VERILERI
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI

YON

11 REF YERI SECIMI
CIKIS | 00:00 [ SEC

LOC U YARDIM

Bu grup start,
ve yon degisim
komutlari dicin |
harici kaynaklari

HAR1 ve HAR2)
CIKIS | 00:00 [

stop

Metnin tamami gorintilenmiyorsa, .~ A ve ¥ _~ tuslari ile satirlar kaydirin.

LOC ¥ YARDIM

ve yon degisim
komutlari i¢in |
harici kaynaklari
(HAR1_ve HAR2)
tanimlar.

CIKIS | 00:00

Metni okuduktan sonra % tusuna basarak 6nceki ekrana dondn.

LOC & PAR GRUPLAR —10
01 CALISMA VERILERI
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI

YON

11 REF YERI SECIMI

| CIKIS 1 00:00 [ SEC |

Panel stiriimiinti bulma

Adim

Eylem

Ekran

Eger gii¢ aciksa kapatin.

Glcl acgarken ve bilgileri okurken @ tusunu basili tutun. Ekranda asagidaki
panel bilgileri gérintulenir:

Panel FW: panel yazilimi surimu

ROM CRC: panel ROM kontrol degeri

Flash Rev: flash igerigi surimu

Flash icerigi yorumu.

@ tusunu biraktiginizda, panel Cikis moduna gecer.

PANEL VERSION INFO

Panel Fw: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXXXX XXX XX XXX XXX XX
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Start/stop ve lokal/uzaktan kontroller arasinda gecis

istediginiz mod iginde start/stop edebilir ve lokal ve uzaktan modlari arasinda gegcis
yapabilirsiniz. Srlclyu start veya stop etmek icin striicinin lokal kontrolde olmasi

gerekir.
Adim | Eylem Ekran
1. + Uzaktan kontrol (durum satirinda REM gdsterilmektedir) ve lokal kontrol LOC U MESAJ —
(durum satirinda LOC gésterilmektedir) arasinda gegis yapmak igin rlﬁgléﬂlakcg)g'gg?
tusuna basin.
Not: Lokal kontrole gegis, 1606 LOKAL KILIT parametresi ile devre digl —100:00 [

birakilabilir.

Suricu ilk kez agildiginda uzaktan kontroldedir (REM) ve siriicinin I/O
terminalleri ile kontrol edilir. Lokal kontrol (LOC) moduna ge¢gmek ve suriciyi
kontrol panelini kullanarak kontrol etmek igin basin. Sonug, tusa ne kadar
sure boyunca bastiginiza gére degisir:

» Tusu hemen birakirsaniz (ekranda “Lokal kontrol moduna gegiliyor” ifadesi
yanip soner) slrlici durur. Kontrol referansini sayfa 54'de anlatilan sekilde
ayarlayin.

* Tusa yaklasik iki saniye basarsaniz surlicti daha dnce oldugu sekilde devam
eder. Suricu, ¢calisma/durma durumu ve referans igin gecerli uzaktan
kumanda degerlerini kopyalar ve bunlari ilk lokal kontrol ayarlar olarak
kullanir.

Durum satirindaki ok (&

* Lokal kontrolde suriclyl durdurmak icin tusuna basin.
y ¢in (@ tus veya 5) dénmeyi durdurur.

Durum satirindaki ok (&
veya J) donmeye baslar.
Sirucu set noktasina
ulasana kadar noktalidir.

« Lokal kontrolde stiriictiyl galistirmak igin tusuna basin.

Kontrol panelleri
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Cikis modu

Cikis modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

53

« Grup 01: CALISMA VERILERI'da (i¢ adete kadar sinyalin gercek degerini izleme

* motor dénme yonunu degistirme
+ frekans ya da moment referansini ayarlama

» ekran kontrastini ayarlama

» start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

% tusuna arka arkaya basarak Cikis moduna gegebilirsiniz.

Loc v 5. 0Hz

.4 A
24.4 %

Ekranin sag kdsesinde referans [oc 3,
degeri gorantdlenir. Orta, lge 49.1 Hz
kadar sinyal degerini veya 0.5 A

cubuk grafigi gosterecek 10.7 %
sekilde konfigure edilebilir. YON 1 00:00 [ MENU

YON | 00:00 [ MENU

Gorlntlileme igin bir veya iki

sinyal secildiyse, degere veya ¢ubuk grafige ek olarak gortntilenen her sinyalin
numarasi ve adi gosterilir. Izlenen sinyallerin secilmesi ve degistiriimesi ile ilgili

talimatlar igin bkz. sayfa 56.

Motor dénme yénliiniin degistirilmesi

Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gegene kadar 23 tusuna REM U 49, 1HZz
basin. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
2. Siiriicli, uzaktan kontroldeyse (durum satirinda REM gésterilir), tusuna LoC © 49, THz
basarak lokal kontrole gegin. Ekranda mod degistiriimesi ile ilgili kisa bir mesaj 49 . 1 Hz
goéruntilenir ve Cikis moduna dénulir. O . 5 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
3. Yonti ileriden (durum satirinda & gériintiilenir) geriye (durum satirinda &5 LOC J 49 . THZ]
goruntilenir) almak ya da tam tersi igin WYON tusuna basin. 49 . 1 Hz

Not: 7003 DONUS YONU parametresi 3 (IKI YONLU) olarak ayarlanmalidir.

0.5 A
10.7 %
YON_1 00:00 [ MENU
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Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi

Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gegene kadar % tusuna REM U 49, 1Hz
basin. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
2. Siriicii, uzaktan kontroldeyse (durum satirinda REM gésterilir), tusuna LoC © 49, 1Hz
basarak lokal kontrole gegin. Ekranda mod degistiriimesi ile ilgili kisa bir mesaj 49 . 1 Hz
gérintilenir ve Cikis moduna dénulur. O . 5 A
 SEciM - 10.7 %
Not: Grup 11: REF YERI SECIMI ile, uzaktan kumanda ile referans degisikligi o ()
i YON 00:00 MENU
yapllabilir.
3. « Ekranin sag Ust kdgesinde goriuntiilenen vurgulanan degeri artirmak igin LoCc v
A tusuna basin. Deger hemen degisir. Strlicl kalici belleginde saklanir 50 . 0 Hz
ve kapatildiginda otomatik olarak geri yiklenir. O . 5 A
jer ig 10.7 %
* Degeri azaltmak i¢in \_¥_ tusuna basin. . ()
YON 00:00 MENU
Ekran kontrastini ayarlama
Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gecene kadar e tusuna LoCc v 49, 1HZ
basin. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
YON 00:00 [ MENU
2. * Kontrasti artirmak igin % ve /A tuslarina ayni anda basin. LoC o 49,1Hz
» Kontrasti azaltmak igin % ve \_¥_ tuglarina ayni anda basin. 4(9) . %— KZ
10.7 %
YON 00:00 MENU
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Parametreler modu

Parametreler modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

» parametre degerlerini gorintileme ve degistirme

« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

Parametre se¢me ve dederini degistirme

Adim

Eylem

Ekran

Cikis modundaysaniz ~ tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde
Ana menuye ulasana kadar % tusuna basin.

LOC T ANA MENU —1

PARAMETRELER
ASISTANLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1 00:00 [ GIR _

Meniide ~~a™ ve ¥ tuglari ve % tusuna basarak PARAMETRELER
segenegini secin ve Parametreler moduna gegin.

LOC U PAR GRUPLAR —01
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI

10 START/STOP/YON

11 REF YERI SECIMI
CIKIS | 00:00 SEC

A ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametre grubunu segin.

% tusuna basin.

LOC_T PAR _GRUPLAR —99
99 START-UP DATA

01 CALISMA VERILERI
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI

10 START/STOP/YON
CIKIS |1 00:00 [ SEC

LOC U PARAMETRELER —

9901 DIL SECIMI
ENGLISH

9902 UYGULAMA MAKROSU

9904 MOTOR KONTRL MOD
9905 MOTOR NOM_GER

CIKIS | 00:00 [ YAZ

A ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametreyi segin. Gegerli
parametre degeri, segilen parametrenin altinda gérintilenir.

YAZ

N tusuna basin.

LOC U PARAMETRELER —

9901 DIL SECIMI
9902 UYGULAMA MAKROSU
ABB _STANDART

9904 MOTOR KONTRL MOD
9905 MOTOR NOM GER
CIKIS | 00:00 YAZ

LOC U PAR YAZ —
9902 UYGULAMA MAKROSU

ABB STANDART
[1]
TPTAL 1 00:00 [KAYDET

AN ve ¥ _ tuslarini kullanarak parametre igin yeni bir deger belirleyin.

Tusa bir kez basildiginda deger artar ya da azalir. Tusun asagi dogru tutulmasi
degerin daha hizli sekilde degismesine neden olur. Tuslara ayni anda
basildiginda gériintilenen deger, varsayilan degerle degistirilir.

LOC U PAR YAZ
9902 UYGULAMA MAKROSU

KABLOLU
[2]
“IPTAL | 00:00 [KAYDET

* Yeni deg@eri kaydetmek icin '% tusuna basin.

* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin % tusuna basin.

LOC U PARAMETRELER —

9901 DIL SECIMI

9902 UYGULAMA MAKROSU
3 KABLOLU

9904 MOTOR KONTRL MOD

9905 MOTOR NOM GER

CIKIS 100:00 [ YAZ
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Izlenen sinyallerin segilmesi
Adim | Eylem Ekran

1. Cikis modunda hangi sinyallerin izlenecegini ve nasil géruntilenecegini Grup LOC U PAR YAZ —
34: PANEL AYARLARI parametreleriyle secebilirsiniz. Parametre degerlerinin 3401 SINYAL 1 PAR
degistiriimesi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 55. CIKIS FREKANST
Fabrika ayari olarak, ekranda Ug¢ sinyal gosterilir. Varsayilan sinyallerin hangileri [103]
olacadl 9902 UYGULAMA MAKROSU parametresinin degerine baglidir: varsayilan IPTAL | 00:00 [KAYDET
9904 MOTOR KONTRL MOD parametre degderi 1 (VEKTOR: Hiz) olan makrolarda LOC UPAR YAZ —
sinyal 1 igin varsayilan deger 0702 Hiz, digerleri igin 0703 GIKIS FREKANSI 3408 SINYAL 2 PAR
SEKLINDEDIR. 2 ve 3 sinyalleri varsayilan degerleri her zaman sirasiyla 0104 AKIM
AKIM ve 07105 MOMENT seklindedir. [104]

Hazir sinyalleri degistirmek icin Grup 01: CALISMA VERILERI iginden IPTAL | 00:00 |KAYDET
gorintilenmek igin (i adete kadar sinyal segin. LOC UPAR YAZ —
Sinyal 1: 3401 SINYAL 1 PAR parametresinin degerini Grup 01: CALISMA 3415 SINYAL 3 PAR
VERILERI'deki sinyal parametresinin indeksine degistirin (= bastaki sifir [105] MOMENT
haricinde parametrenin numarasi), érnegin, 105 0705 MOMENT parametresini .
gOstermektedir. 100 degeri, hicbir sinyalin gérintilenmedigini gésterir. IPTAL | 00:00 [KAYDET
2 (3408 SINYAL 2 PAR) ve 3 (3415 SINYAL 3 PAR) sinyalleri i¢in bu iglemleri

tekrarlayin.

2. Sinyallerin nasil gériintiilenmesini istediginizi secgin: ondalik sayl a da gubuk LOC U PAR YAZ —
grafik olarak. Ondalik sayilar igin ondalik ayiricinin yerini belirleyebilir ya da 3404 CIKIS 1 DSP FORM
sinyal kaynaginin ondalik ayirici konumu ve birimini kullanabilirsiniz [ayar (9 DIREKT
(DIREKT)]. Daha fazla bilgi igin, bkz. 3404 parametresi. [9]

Sinyal 1: parametre 3404 GIKIS 1 DSP FORM IPTAL | 00:00 [KAYDET
Sinyal 2: parametre 3471 CIKIS 2 DSP FORM
Sinyal 3: parametre 3418 CIKIS 3 DSP FORM.

3. Sinyaller igin gorintilenecek birimleri secer. Parametre 3404/3411/3418 9 LOC U PAR YAZ —
(DIREKT) olarak ayarlanmigsa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi icin, 3405 CIKIS 1 BIRIM
bkz. 3405 parametresi. Hz
Sinyal 1: parametre 3405 CIKIS 1 BIRIM [3]

Sinyal 2: parametre 3472 GIKIS 2 BIRIM IPTAL | 00:00 [KAYDET
Sinyal 3: parametre 3419 GIKIS 3 BIRIM.

4. Minimum ve maksimum goruntileme degerlerini belirleyerek sinyallerin LOC U PAR YAZ —
dlceklendirmesini belirler. Parametre 3404/3411/3418 9 (DIREKT) olarak 3406 CIKIS 1 MIN
ayarlanmigsa bunun hicbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi icin, bkz. 3406 ve 3407 O . 0 Hz
parametreleri.

Sinyal 1: 3406 GIKIS 1 MIN ve 3407 GIKIS 1 MAX LPTAL | 00:00 TKAYDET
parametreleriSinyal 2: 3413 CIKIS 2 MIN ve 3414 CIKIS 2 MAX LOC T PAR YAZ —
parametreleriSinyal 3: 3420 CIKIS 3 MIN ve 3421 CIKIS 3 MAX parametreleri. 3407 CIKIS 1 MAX
0,0 Hz
IPTAL | 00:00 | KAYDET

Kontrol panelleri




ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 57

Asistan modu

Sirdcu ilk ¢ahstinldiginda, Devreye Alma Asistani temel parametreleri ayarlarken
sizi yonlendirir. Devreye Alma Asistani, her biri iligkili parametre setini (6rn. Motor
Ayarlari veya PID Kontrolu) belirleme gorevinde size kilavuzluk eden iki adet
asistana ayrilmigtir. Asistanlari, Devreye Alma Asistaninin dnerilerine gore sirayla
etkinlestirebileceginiz gibi, ayri ayri da etkinlegtirebilirsiniz. Asistanlarin gorevleri, 58.
sayfadaki tabloda gdsterilir.

Asistan modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

 asistanlari kullanarak bir temel parametre setinin spesifikasyonlari ile ilgili yardim
alma

« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.
Asistanlari kullanma

Asagidaki tabloda, asistanlar ile ilgili olarak size yardimci olacak temel ¢alisma
sekansi verilmektedir. Motor Ayarlari Asistani drnek olarak kullaniimigtir.

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Ana mentiye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana mentye ulasana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1 00:00 [ GIR _

2. | Menide ~a™ ve <_¥_~ tuslari ve % tusuna basarak ASISTANLAR LOC U ASISTANLAR —1
secenegini segin ve Asistanlar moduna gegin Devreye alma asistand
: Motor Ayarlari
Uygulama

Hiz kontroliu EXT1
Hiz kontroliu EXT2
CIKIS | 00:00 SEC

3. AN ve ¥ tuslariyla asistani segin ve % tusuna basin. LOC U PAR YAZ —
Devreye Alma Asistani disinda bir asistani segmeniz halinde bu asistan, 9905 MOTOR NOM GER

asagidaki 4. ve 5. islemlerinde gdsterildidi gibi parametre setinin spesifikasyonu
konusunda size yardimci olacaktir. Bundan sonra Asistanlar menistnde bir

baska asistan segebilir ya da Asistanlar modundan g¢ikabilirsiniz. Motor Ayarlari || CIKIS | 00:00 [KAYDET
Asistani burada 6rnek olarak kullaniimistir.

LOC T SECYM —
U¥gu1ama setup

ile devam_etmek

ister misiniz?

Devreye Alma Asistanini segmeniz halinde bu asistan, asagidaki 4. ve 5.
islemlerinde gosterildidi gibi parametre setinin spesifikasyonu konusunda size
yardimci olacak olan ilk asistani etkinlestirir. Devreye Alma Asistani daha sonra
sizden sonraki asistanla devam etmek ya da bu asistani gegmek arasinda Atla

segim yapmanizi ister; ~ A ve <_¥_ tuslarini kullanarak uygun yaniti segin CIKIS [ 00:00 [ TAMAM
ve <& tusuna basin. Gegmeyi secerseniz Devreye Alma Asistani ayni soruyu
bir sonraki asistan igin sorar ve bu sekilde devam eder.

4. * Yeni bir deger belirlemek icin ~~A™ ve (¥ _~ tuslarina basin. LOC U PAR YAZ —
9905 MOTOR _NOM GER

\%
CIKIS 1 00:00 [KAYDET
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Adim | Eylem Ekran
. ; i § A LOC U YARDIM E—
Gerekli parametre hakkinda bilgi |sten.1<.ak. icin @ tL.J$una}Kt1§sm. AN Ve Motor plakasinda
¥ tuslarina basarak yardim metni icinde ilerleyin. @ tusuna basarak ||verilen degeri girin.
ardimi kapatin Gerilim degeri moto-
y patin. run D/Y baglantisina
ore olmalydyr.
CIKIS | 00:00 [
5. * Yeni dederi onaylamak ve sonraki parametrenin ayarlanmasi iglemiyle devam |[LOC U PAR YAZ —_—
. . KAYDET
etmek icin N tusuna basin. 9906 MOTOR NOM AKIM
* Asistani durdurmak igin 23 tusuna basin. .
CIKIS [ 00:00 [KAYDET
Asagidaki tablo, asistanlarin gorevlerini ve ilgili sGrict parametrelerini gosterir.
Uygulama goérevinde (9902 UYGULAMA MAKROSU parametresi) yapilan segime
gore Devreye Alma Asistani 6nerecegi bir sonraki goreve karar verir.
Adi Aciklama ilgili parametreler
Dil segimi Dilin segilmesi 9901
Motor ayarlari Motor verilerinin giriimesi 9904...9909
Motor tanimlamanin gergeklestiriimesi. (Eger hiz limitleri izin 9910

verilen aralikta degilse: Limitlerin ayarlanmasi.)

Uygulama Uygulama Makrosunun segilmesi 9902, makro ile ilgili
parametreler

Opsiyon Opsiyon modiillerinin aktiflestirimesi Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU

modiilleri Grup 52: PANEL HABERLESME

9802

Hiz kontrolii EXT1

Hiz referansi igin kaynak segilmesi

(Eger Al1 kullaniliyorsa: Al1 analog giris limitleri, 6lgekleme, ters
gevirmenin ayarlanmasi)

Referans limitlerinin ayarlanmasi
Hiz (frekans) limitlerinin ayarlanmasi
Hizlanma ve yavaglama rampa surelerinin ayarlanmasi

1103
(1301...1303, 3001)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

Hiz kontrolii EXT2

Hiz referansi igin kaynak segilmesi

(Eger Al1 kullanihyorsa: Al1 analog giris limitleri, lgekleme, ters
cevirmenin ayarlanmasi)

Referans limitlerinin ayarlanmasi

1106
(1301...1303, 3001)

1107, 1108

Moment kontrolii

Moment referansi igin kaynak secilmesi

(Eger Al1 kullanihiyorsa: Al1 analog giris limitleri, lcekleme, ters
cevirmenin ayarlanmasi)

1106
(71301...1303, 3001)

Referans limitlerinin ayarlanmasi 1107, 1108

Moment yukari rampa ve agadi rampa surelerinin ayarlanmasi 2401, 2402
PID kontrol Proses referansi icin kaynak segilmesi 1106

(Eger Al1 kullanihyorsa: Al1 analog giris limitleri, 6lgekleme, ters | (7307...1303, 3001)

gevirmenin ayarlanmasi)

Referans limitlerinin ayarlanmasi 1107, 1108

Hiz (referans) limitlerinin ayarlanmasi 2001, 2002, (2007, 2008)

Proses gercek degeri icin kaynak ve limitlerin ayarlanmasi 4016, 4018, 4019
Start/Stop EXT1 ve EXT2 harici kontrol konumlarinin start ve stop 1001, 1002
kontrolii sinyallerinin kaynak secilmesi

EXT1 ve EXT2 arasinda se¢im yapilmasi 1102
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Adi Aciklama ilgili parametreler
Y6n kontroliinin tanimlanmasi 1003
Start ve stop modlarinin tanimlanmasi 2101...2103
Caligma izni sinyalinin kullaniminin segilmesi 1601
Zamana bagh Zamana bagl fonksiyonlarin ayarlanmasi Grup 36:' ZAMANSAL
fonksiyonlar FONKSIYON
EXT1 ve EXT2 harici kontrol konumlari icin zamana bagl 1001, 1002
baslatma/durdurma kontrollinin secilmesi
Zamana bagl EXT1/EXT2 kontrolinin segilmesi 1102
Zamana bagl sabit hiz 1'in etkinlestiriimesi 1201
RO role gikisi araciligiyla gosterilen zaman baglantili fonksiyon 1401
durumunun segilmesi
Zamana bagl PID1 parametre seti 1/2 kontroliniin segilmesi 4027
Korumalar Akim ve moment limitlerinin ayarlanmasi 2003, 2017
Cikis sinyalleri Role ¢ikisi RO araciliiyla gosterilen sinyallerin segilmesi Grup 14: ROLE CIKISLARI
Analog cikis AO araciligiyla gosterilen sinyallerin segilmesi Grup 15: ANALOG CIKISLAR
Minimum, maksimum, 6lgekleme ve ters gevirme degerlerinin
ayarlanmasi
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Degistirilen Parametreler modu
Degistiriimis parametreler modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:
* makro hazir degerlerinden degistirilmis tim parametrelerin listesini gérintileme
* bu parametreleri degistirme
» start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.
Degisgtirilen parametrelerin gériintiilenmesi ve dlizenlenmesi
Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz = tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana menliye ulasana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. | Meniide ve ¥ tuslari ve <= tusuna basarak DEGISEN PAR LOC UDEGISEN PAR ——
VQ g $ ﬁ ¥ . s 1202 SABIT HIZ 1
segenegini secin ve Degistirilen Parametreler moduna gegin. 10.0 Hz
1203 SABIT HIZ 2
1204 SABIT HIZ 3
9902 UYGULAMA MAKROSU
CIKIS | 00:00 YAZ
3. A ve (¥ tuglarini kullanarak degistirilen parametreyi listede segin. LOC U PAR YAZ —_—
Secilen parametrenin degeri parametrenin altinda goérintilenir. Degeri 1202 SABIT HIZ 1
T .. YAZ
degistirmek igin ~x—j tusuna basin. 0 , 0 Hz
IPTAL | 00:00 [KAYDET
4, AN ve (¥ tuslarini kullanarak parametre igin yeni bir deger belirleyin. LOC U PAR YAZ —_—
Tusa bir kez basildiginda deger artar ya da azalir. Tusun asagi dogru tutulmasi ||1202 SABIT HIZ 1
degerin daha hizli sekilde degismesine neden olur. Tuslara ayni anda 5 y 0 Hz
basildiginda gérintilenen deger, varsayilan dederle degistirilir.
IPTAL | 00:00 [KAYDET
5. * Yeni degeri kabul etmek icin = tusuna basin. Eger yeni deger varsayilan LOC U DEGISEN PAR ——
degder ise parametre, degistirilen parametreler listesinden ¢ikarilir. 1202 SABﬂ— Slﬁzl
* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin % tusuna basin. %%82 gﬁg%i n%% %
9902 UYGULAMA MAKROSU
CIKIS | 00:00 YAZ
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Hata Kayit modu
Hata Kayit modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

* maksimum on hataya kadar surtcl hata gegmisini gortntilemek (gug
kapatildiktan sonra, yalnizca en son (¢ hata bellekte saklanir)

* en son U¢ hatanin ayrintilarini gdrme (gu¢ kapatildiktan sonra, yalnizca en son
hatanin ayrintilari bellekte saklanir)

* hata alarm ile ilgili yardim metnini okuma
» start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

Hatalari gériintiileme

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz <§= tusuna basarak Ana meniiye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1 00:00 [ GIR

2. Meniide /A ve (¥ _ tuslari ve % tusuna basarak HATA KAYIT LOC L HATA KAYIT —
L. . . 10: PANEL KAYIP
segenegini secin ve Hata Kayit moduna gegin. Ekranda, en son hatadan 19.03.05 13:04:57
baslayarak hata kayitlari gérintdlenir. 6: DC DUSUK GER

6: AIl KAYIP
Sirada goérintilenen rakam, Diagnostik bélimunde listelenen nedenler ve

¢6zum yollari arasindan uygun olanini segebileceginiz hata kodudur. CIKIS | 00:00 I DETAY
3. Hatanin ayrintilarini gérintilemek igin ~~a™ ve C_¥_ tuslariyla segin ve LOC U PANEL KAYIP —
ﬁDETAY tusuna basin. H’%A

HATA ZAMANI 1
13:04:57

HATA ZAMANI 2

CIKIS | 00:00 [ TANI

4, Yardim metnini goriintilemek igin % tusuna basin. ~~A™ ve (v LOC U TANI —

tuslarina basarak yardim metni iginde ilerleyin. ﬁgg%golé Egg?;;%ﬂ'e

Yardim metnini okuduktan sonra % tusuna basarak 6nceki ekrana 18r$ép%£aﬂg%ﬂeg§882,

donebilirsiniz. parametreleri.
CIKIS | 00:00 | TAMAM
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Saat ve Tarih modu
Saat ve Tarih modunda yapabilecekleriniz:
» saati gérintileme ya da gizleme
+ tarih ve saat goruntileme formatini degistirme
» tarih ve saat ayari yapmak
* gunisigindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak ayarlanmasini
devreye alma/devre disi birakma
+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.
Gelismis Kontrol Panelinde, panele slricl tarafindan enerji saglanmadigi
durumlarda da saatin galismasini saglayan bir pil bulunmaktadir.
Saati goriintiileme veya gizleme, ekran formatlarini degistirme, tarih ve saati ayarlama ve
gln 1gigindan yararlanma degigiklerinde saatin ofomatik olarak ayarlanmasini devreye
alma veya devre disiI birakma
Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz — tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde LOC L ANA MENU —1
Ana menuye ulagsana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 [ GIR
2. Tarih ve Saat moduna gegmek i¢in mentde .~ Aa™ ve (¥ _ tuglari ile LOC U ZAMAN&TARYH —1
: T [SAAT GORUNURLUK |
ZAMAN&TARIH secgenegini segin ve % tusuna basin. GUK
TARIH FORMATI
ZAMANI GIR
TARIHI GIR
CIKIS | 00:00 [ SEC
3. » Saati goriintiilemek (gizlemek) igin meniide SAAT GORUNURLUK segenegini ||LOC U SAAT GORUNUR —1

segin, % tusuna basin, Saat goster (Saat sakla) segeneklerini segin ve
o2 tusuna basin ya da degisiklik yapmadan énceki ekrana dénmek icin

CT
= tusuna basin.

» Tarih formatini belirlemek icin meniide TARIH FORMATI segenegini segin,
= tusuna basin ve uygun bir format secin. Degisiklikleri kaydetmek icin
TAl . ) IPTAL
AWk da iptal etmek igin = tusuna basin.

» Zaman formatini belirlemek igin meniide ZAMAN FORMATI segenegini segin,
SE! . . TSI . .
tusuna basin ve uygun bir format secin. Degisiklikleri kaydetmek icin
TAl . ) IPTAL
N v da iptal etmek igin = tusuna basin.

+ Saati ayarlamak igin meniide ZAMANI GIR segenegini secin ve 2 tusuna
basin. /~Aa™ ve (¥ _ tuslarina basarak saati ayarlayin ve & tusuna
TAMAM

basin. Daha sonra dakikayi ayarlayin. Degisiklikleri kaydetmek icin N va
da iptal etmek igin % tusuna basin.

Saat goster
Saat sakla

“CIKIS 1 00:00 [ SEC _

LOC O TARIH FORMATI -1

add
aa/gg/yy
gg.aa.yyyy
aa/gg/yyyy

IPTAL | 00:00 [ TAMAM

LOC & ZAMAN FORMATI —1
24-saat
12-saat

IPTAL | 00:00 | TAMAM

LOC U ZAMANI GIR —

iN:41
IPTAL 00:00 TAMAM
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Adim

Eylem

Ekran

« Tarihi ayarlamak igin meniide TARIHI GIR segenegini segin ve tusuna
basin. /~a™ ve ¥ tuslarini kullanarak tarihin ilk bélimini (segilen tarih
formatina gore degisir) ayarlayin ve =] tusuna basin. Ayni iglemi ikinci
kisim igin tekrarlayln Yili ayarladiktan sonra ﬁ tusuna basin. Degisiklikleri
iptal etmek igin 7 tusuna basin.

* Gln 1g1gindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak ayarlanmasini
devreye almak veya devre digi birakmak igin meniide GUN ISIK TAS
segenegini segin ve %’ tusuna basin.

@ tusuna basildiginda, izlenmesi icin segebileceginiz gin 1sidindan
yararlanma degisikliklerinin uygulandid tlke ya da bdlgelerdeki guinigigindan
yararlanma déneminin baslangi¢ ve bitis tarihlerinin gérintilendigi yardim
acilhr.

» Gun 1s1gindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak
ayarlanmasini devre disi birakmak icin Kapall secenegini secin ve %
tusuna basin.

+ Saatin otomatik olarak ayarlanmasini etkinlestirmek icin, giin isigindan
yararlanma degisiklikleri izlenecek olan ulke veya bdlgeyi segin ve
tusuna basin.

* Degisiklik yapmadan énceki ekrana dénmek icin % tusuna basin.

LOC U TARIHI GIR —

iE].03.05

IPTAL | 00:00 | TAMAM

LOC GUN ISIK TAS —1
EU

us
Australial:NSw,vict.
Australia2:Tasmania.

CIKIS | 00:00 SEC

LOC YARDIM

EU:

on: Mar last Sunday
off: oct last sunday

usS:
CIKIS | 00:00
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Parametre Yedekleme modu

Parametre Yedekleme modu, slrlcu parametrelerinin yededinin alinmasi igin bir
surtclden baska bir surtclye verilmesi islemidir. Panele ytkleme, iki adete kadar
kullanici seti de dahil olmak tzere tim sdrtcl parametrelerini Gelismis Kontrol
panelinde kaydeder. Tum set, kismi parametre seti (uygulama) ve kullanici setleri
kontrol panelinden bagka bir slrticlye veya ayni surticiye kaydedilebilir. Karsiya
yukleme ve karsidan yukleme, lokal kontrolde gercgeklestirilebilir.

Kontrol panelinin belledi ugucu olmayan bellektir ve panel piline bagl degildir.

Parametre Yedekleme modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

tim parametrelerin suricliden kontrol paneline kopyalanmasi (PANELE YUKLE).
Bunlarin arasinda kullanici parametre setleri ve ID Run tarafindan olusturulanlar
gibi dahili (kullanici tarafindan degistirilemeyen) parametreler de bulunmaktadir.

PANELE YUKLE (YEDEKLEME BILGISI) ile kontrol paneline kaydedilmis
yedekleme hakkindaki bilgileri gérunttleyin. Buna, yedeklemenin yapildigi
yerdeki siiriictiniin tipi ve degeri de dahildir. SURUCUYE YUKLE (TUMU) ile
parametreleri bir bagka surlclye kopyalayacaginizda, surdculerin uygun
oldugundan emin olmak amaciyla bu bilgilerin kontrol edilmesi faydali olacaktir.

parametre setinin tamaminin kontrol panelinden surtcuye yuklenmesi
(SURUCUYE YUKLE (TUMU)). Dahili, kullanici tarafindan degistirilemeyen
motor parametreleri de dahil olmak Uzere tim parametreler strtciye yazilir. Bu,
kullanicinin parametre setlerini icermez.

Not: Bu fonksiyonu sadece yedeklemeden bir sirtclyu geri yiklemek veya
parametreleri orijinal sistem ile benzer sistemlere aktarmak igin kullanin.

kontrol panelinden slriclye kismi parametre setini (tim setin bir bolimu)
kopyalar (UYGULAMAY| YUKLE). Kismi set kullanici setlerini, dahili motor
parametrelerini, 9905...9909, 1605, 1607, 5201 parametrelerini ve Grup 51:
HARICi HABER MODUL ve Grup 53: EFB PROTOKOL parametrelerini icermez.

Kaynak ve hedef sirlculer ile motor boyutlarinin ayni olmasina gerek
bulunmamaktadir.

KULLANICI S1 parametrelerinin kontrol panelinden strictiye kopyalanmasi
(KULLANICI SET1 YUKLE). Kullanici seti Grup 99: BASLAMA VERILERI
parametrelerini ve dahili motor parametrelerini igerir.

Fonksiyon menilide yalnizca Kullanici Seti 1'in ilk olarak 9902 UYGULAMA MAKROSU
(bkz. bélum Kullanici parametre setleri, sayfa 88) parametresi kullanilarak
kaydedilmig ve daha sonra PANELE YUKLE ile kontrol paneline yiiklenmis olmasi
durumunda géruntilenir.

KULLANICI S2 parametrelerinin kontrol panelinden surictye kopyalanmasi
(KULLANICI SET2 YUKLE). Yukaridaki KULLANICI SET1 YUKLE gibi.

start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Kontrol panelleri
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Parametrelerin yiiklenmesi ve kaydedilmesi
Yukleme ve kaydetme fonksiyonlarinin kullanilabilir olmasi igin yukariya bakin.
Karsiya yukleme ve karsidan ylkleme igin sdrtclnin lokal kontrolde olmasi
gerektigini unutmayin.
Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz <§= tusuna basarak Ana meniiye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar > tusuna basin. - Durum satirinda REM PARAMETRELER
gdsteriliyorsa, lokal kontrole gegmek igin tusuna basin. ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Meniide ~~a™ ve (¥ _ tuglari ve % tusuna basarak PAR YEDEKLE LOC T PAR YEDEKLE —1
segenegini secin ve Parametre Yedekleme moduna gegin. ELGISI
SURUCUYE YUKLE (TUMU)
UYGULAMAYI YUKLE .
KULLANICTI SET1 YUKLE
CIKIS | 00:00 SEC
3. » TUm parametreleri (kullanici setleri ve dahili parametreler de dahil olmak LOC U PAR YEDEKLE —

lizere) sirlictiden kontrol paneline yiklemek igin ~~A™ ve ¥ tuslarini
kullanarak Yedekleme parametresi meniisiinde PANELE YUKLE secenegini
segin ve tusuna basin. Aktarim sirasinda, aktarma durumu ekranda
tamamlama ylizdesi olarak gosterilir. Islemi durdurmak igin % tusuna
basin.

Karsiya yikleme islemi tamamlandiktan sonra ekranda bununla ilgili bir mesaj
e . . P N . TAMAM
gOruntllenir. Parametre Yedekleme menilsiine donmek igin N tusuna

basin.

* Yiikleme iglemleri gergeklestirmek igin (burada SURUCUYE YUKLE (TUMU)
ornek olarak verilmistir) ~~a™ ve ¥ _~ tuslarini kullanarak Parametre
Yedekleme menisiinde uygun igslemi segin ve % tusuna basin. Aktarma
durumu ekranda tamamlama yiizdesi olarak gosterilir. islemi durdurmak igin

% tusuna basabilirsiniz.
Yukleme islemi tamamlandiktan sonra ekranda bununla ilgili bir mesaj
e . . o . . TAMAM
goruntllenir. Parametre Yedekleme menisiine donmek igin N tusuna
basin.

Parametre
I %0
DUS 00:00 [ —
LOC UMESAJ —

Parametre gerij_ .
yiukleme basarili.

TAMAM | 00:00

LOC UPAR YEDEKLE —

Parametre )
yikleniyor (tim
set

| 00:00 |

LOC T MESAJ —
Parametre yiklemesi
basariyla,

tamamland:i .

TAMAM | 00:00
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Yedekleme bilgilerinin gériintiilenmesi

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz — tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASTISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Meniide ~ A ve <_¥_ tuslari ve % tusuna basarak PAR YEDEKLE LOC_ & PAR YEDEKLE _—1
secenegini segin ve Parametre Yedekleme moduna gegin. ELGISI
SURUCUYE YUKLE (TUMU)
UYGULAMAYI YUKLE
KULLANICI SET1 YUKLE
CIKIS |1 00:00 [ SEC
3. Parametre Yedekleme meniisiinde YEDEKLEME BILGISIi segenegini ~ a~ ve |[LOC ¥ YEDEK BILGISI —
¥ tuslarini kullanarak segin ve tusuna basin. Ekranda, SXEggLSJOTIPI
yedeklemenin yapildigi siriici ile ilgili asagidaki bilgiler goérintilenir: 322%25URUCU DEGERLERI
o i
SURUCU TiPi: suriicd tipi 3301 YAZILIM VERSIYON
SURUCU DEGERLERI:XXXYZ formatinda siiriiciiniin degeri, burada CIKIS | 00:00
XXX: nominal akim degeri. “A” bulunmasi ondalik LRESEJS\(()EDEK BILGISI —
. ay_|r|C|y| gOsterir, 6rn 4A6, 4,6 A anlamina gelir. 3304 SURUCIU DEGERLERI
Y: 2=200V AA62i
4 =400V 3301 YAZILIM VERSIYON
6= 600V 300F hex
0= ) . CIKIS | 00:00
Z: i = Avrupa ylkleme paketi
n = ABD yikleme paketi
YAZILIM VERSIYON:siiriicii yazilimi strimdi.
Bilgiler arasinda ~~a™ ve ¥ tuslarini kullanarak gezinebilirsiniz.
4 CIKIS LOC_L PAR YEDEKLE _—1

Parametre Yedekleme meniisiine donmek igin = tusuna basin.

YEDEKLEME BILGISI
SURUCUYE YUKLE (TUMU)
UYGULAMAYI YUKLE
KULLANICI SET1 YUKLE
CIKIS | 00:00 SEC
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1/0 Ayarlar modu

67

I/O Ayarlari modunda asagidaki islemleri gerceklestirebilirsiniz:

* herhangi bir I/O terminali ile ilgili parametre ayarlarini kontrol etme

+ parametre ayarini diizenleme. Ornegin Ain1 (Analog giris 1) altinda “1103: REF1”
bulunuyorsa, yani 1703 REF1 SECIMI parametresi deg@eri Al1 ise, bu degeri 6rn. AI2
olarak degistirebilirsiniz. Ancak 7106 REF2 SECIMI parametresi degerini A1 olarak

ayarlayamazsiniz.

» start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

I/O terminalleriyle iliskili olarak parametre ayarlarini dlizenleme ve degistirme

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz <§= tusuna basarak Ana meniiye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. I/0 Ayarlari moduna gegmek icin ~~a™ ve ¥ _ tuslarini kullanarak menlide ||LOC L I/0_AYARLARI —1
I/O AYARLARI secenegini segin ve % tusuna basin. LR A
ROLE CIKISLARI
(rROUT)
ANALOG CIKISLAR (AOUT
CIKIS | 00:00 SEC
3. A ve v tuslarini kullanarak 1/0 grubunu, érn. DIJITAL GIRISLER LOC L I/0 AYARLARI —
grubunu segin ve % tusuna basin. Kisa bir duraklamanin ardindan, START
seciminizle ilgili gecerli ayar ekranda gdésterilir. -DIZ2-
—DI3-
CIKIS | 00:00
4, AN ve ¥ _ tuslariyla ayari segin (parametre numarasi olan bir satir) ve LOC UPAR YAZ —
YAZ
<y tusuna basin. 1001 HARL KOMUTLAR
[1]
IPTAL | 00:00 [ KAYDET
5. A ve (¥ tuslarini kullanarak ayar icin yeni bir deger belirleyin. LOC U PAR YAZ —
Tusa bir kez basildiginda deger artar ya da azalir. Tusun agagi dogru tutulmasi ||1001 HARL KOMUTLAR
degerin daha hizli sekilde degismesine neden olur. Tuslara ayni anda DI 1 y 2
basildiginda gérintilenen deger, hazir degere degisir. [2]
IPTAL | 00:00 [KAYDET
6. * Yeni deg@eri kaydetmek igin KAYt,%ET tusuna basin. LOC L I/0 AYARLARI —
* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin % tusuna basin. 18(1)%: START,STOP ! El!
100%:YON (ED)
CIKIS | 00:00
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Temel Kontrol Paneli

Ozellikler
Temel Kontrol Paneli asagdidaki 6zelliklere sahiptir:
* LCD ekranli niimerik kontrol paneli
» kopyalama fonks. — Parametreler, daha sonra bagka surilicllere aktarmak veya
belirli bir sistemi yedeklemek amaciyla kontrol paneli bellegine kopyalanabilir.
Genel Bilgiler

Asagidaki tabloda, Ana Kontrol Panelindeki temel fonksiyonlar ve ekranlar hakkinda
Ozet bilgiler saglamaktadir.

No. |Kullanimi

1 |LCD ekran - Bes alana ayrilmistir:

a. Sol Ust - Kontrol konumu:
LOC: suriici kontroll lokal, yani kontrol panelinde
REM. siriict kontroll, strici I/O'lar ve fieldbus gibi uzaktandir.

b. Sag ust - Gortintulenen degerin birimi.

c. Orta - Degisken; genelde, parametre ve sinyal degerlerini, menileri veya
listeleri gOsterir. Hata ve alarm kodlarini da gosterir.

d. Sol alt ve orta - Panel ¢alisma durumu:
CIKIS: Cikis modu
PAR: Parametre modu
MENU: Ana menii
IX¥M: Hata modu.

e. Sag alt - Gostergeler:
FWD (ileri) / REV (geri): motor dénme yonu
Yavas yanip sénme: durmus
Hizli yanip sénme: ¢alisiyor, set dederinde degil
Sabit: caligiyor, set dederinde
H=: Goruntulenen deger degistirilebilir (Param. ve Referans modlarinda).

2 |RESET/CIKIS - Degistiriimis degerleri kaydetmeden bir list menlye gecer.
Cikis ve Hata modlarinda hatalari resetler.

3 |MENU/GIR - Meniiniin alt mendilerine girmek igin kullanilir. Parametre
modunda gérintilenen degeri, yeni ayar olarak kaydeder.

4 |Yukar -

* Bir menii veya listede yukari dogru ilerlemek igin kullanihr.

* Bir parametre segilmisse, degeri artirmak igin kullanilir.

» Referans modunda referans degerini artirir.

Tusun asagi dogru tutulmasi dederin daha hizli sekilde degismesini saglar.
5 |Asag -

* Bir menu veya listede asagi dogru ilerleme.

* Bir parametre secilmigse, degeri azaltmak icin kullanilir.

» Referans modunda referans degerini azaltir.

Tusun asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde degismesini saglar.

6 |LOC/REM - Siirlici galisma modunu lokal kontrolden uzaktan kontrole
degistirir.

7 | YON - Motor yéniini degistirir.

STOP - Siirtclyu lokal kontrolde durdurur.
9 |START - Sirliclyu lokal kontrolde baglatir.

Kontrol panelleri
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Calisma

Kontrol panelini mendler ve tuslar yardimiyla ¢alistirabilirsiniz. Se¢enek ekranda
belirene kadar ~a~ ve ¥ > ok tuslarini kaydirip “S_J tusuna basarak bir segenek
secin (6rnegin, calistirma modu veya parametre).

=7 tusuyla yapilan dedisiklikler kaydedilmeden bir dnceki ¢alisma dizeyine geri
dondlir.

Temel Kontrol Panelinin bes adet panel modu bulunmaktadir: Cikis, Referans,
Parametre, Kopyalama ve Hata. ilk dért modun calistiriima yéntemi bu bélimde
anlatilmaktadir. Bir hata ya da alarm meydana geldiginde panel, hata veya alarm
kodunu gdsteren Hata moduna otomatik olarak gecer. Cikis veya Hata modunda
hata veya alarmi resetleyebilirsiniz (bkz. bolim Diagnostik).

Gulc kaynagi acildiginda panel Cikis modundadir;

burada start, stop islemlerini gergeklestirebilir, yonu REM 4 9_1 Hz
degistirebilir, lokal ve uzaktan kumanda modlari CIKIS FWD
arasinda gecis yapabilir, ¢ adete kadar gercek degeri

izleyebilirsiniz (ayni anda bir adet). Diger gorevleri REM PA rl
gerceklestirmek icin ilk olarak Ana mentye gidin ve MENU FWD

uygun modu segin.
Genel gérevier hakkinda bilgiler

Asagidaki tabloda genel gorevler, bunlari gerceklestirebileceginiz modlar ve s6z
konusu goérevler hakkinda ayrintili bilgilerin saglandigi sayfa numaralari
verilmektedir.

Gorev Mod Sayfa
Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gecis Herhangi bir 70
Sdrlci start/stop Herhangi bir 70
Motor dénme yoéninin degistiriimesi Herhangi bir 70
izlenen sinyallerin taranmasi Cikis 71
Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi Referans 72
Parametre degerinin degistiriimesi Parametre 73
izlenen sinyallerin segilmesi Parametre 74
Hatalarin ve alarmlarin resetlenmesi Cikig, Hata 265
Parametrelerin suriictiden kontrol paneline kopyalanmasi Kopyala 76
Parametrelerin kontrol panelinden siriicliye kopyalanmasi Kopyala 76
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Start/stop ve lokal/uzaktan kontroller arasinda gecis
istediginiz mod iginde start/stop edebilir ve lokal ve uzaktan modlari arasinda gegcis
yapabilirsiniz. Srlclyu start veya stop etmek icin striicinin lokal kontrolde olmasi
gerekir.
Adim | Eylem Ekran
1. » Uzaktan kontrol (REM solda gésterilmektedir) ve lokal kontrol (LOC solda ||LocC
gosterilmektedir) arasinda gegis yapmak igin tusuna basin. A Hz
Not: Lokal kontrole gegis, 1606 LOKAL KILIT parametresi ile devre digl CIKIS FwD
birakilabilir.
Tusa bastiktan sonra énceki ekrana ddnmeden dnce kisa bir sire igin LOC
duruma gore “LoC” veya “rE” mesaji goriintulenir. L O C
FwWD
Sirlci ilk kez agildiginda uzaktan kontroldedir (REM) ve siirlictnin /0
terminalleri ile kontrol edilir. Lokal kontrol (LOC) moduna gegmek ve
surtciyd kontrol panelini kullanarak kontrol etmek icin basin. Sonug,
tusa ne kadar slire boyunca bastiginiza goére degisir:
* Tusu hemen birakirsaniz (ekranda “LoC”) mesaiji gorintilenir ve siricl
durur. Kontrol referansini sayfa 72'de anlatilan sekilde ayarlayin.
* Tusa yaklasik iki saniye basarsaniz (ekrandaki metin “LoC” yerine “LoC
r’ seklinde degistiginde birakirsaniz), suriicii daha 6nceki sekilde devam
eder. Suricu, ¢calisma/durma durumu ve referans igin gecerli uzaktan
kumanda degerlerini kopyalar ve bunlari ilk lokal kontrol ayarlar olarak
kullanir.

« Lokal kontrolde siiriicliyii durdurmak igin (&) tusuna basin. Alt satirdaki FWD veya REV
metinleri yavas sekilde yanip
sdnmeye baslar.

« Lokal kontrolde siiriiciiyii calistirmak igin (<> tusuna basin. Alt §at|rQaki FWD, veya REV
metinleri hizli sekilde yanip
sdnmeye baslar. Sirici set
degerine ulastiginda yanip
sdnmeye son verir.

Motor dénme yéniiniin degistirilmesi
Motorun dénme y6ninU herhangi bir mod icinden degistirebilirsiniz.
Adim | Eylem Ekran
1. Surucl, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), tusuna LOC
basarak lokal kontrole gegin. Onceki ekrana dénmeden énce kisa bir siire . Hz
icin “LoC” mesaji gorlntulenir. CIKIS FWD
2. Yoénd, ileriden (FWD alt kisimda gdsterilir) geriye (REV alt kisimda LoC

gOsterilir) veya tersi sekilde degistirmek igin é tusuna basin. . Hz
CIKIS REV

Not: 7003 DONUS YONU parametresi 3 (IKI YONLU) olarak ayarlanmalidir.

Kontrol panelleri
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Cikis modu

Cikis modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

71

+ ayni anda bir sinyal olmak (izere {i¢c adete kadar Grup 01: CALISMA VERILERI

sinyalinin gercek degerlerini izleme

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

Cikis moduna ekranin alt kisminda CIKIS yazisi gbsterilene kadar =7 tusuna

basarak gecebilirsiniz.

Ekranda bir Grup 01: CALISMA VERILERI sinyalinin
degeri goruntulenir. Birim, sag tarafta géruntulenir. 74.
sayfa, izlemek amaciyla Cikis modunda l¢ adete
kadar sinyalin nasil secilecegini agiklamaktadir.

REM

CIKIS

491 -

FWD

Asagidaki tabloda, ayni anda bir adet olmak Uzere bunlarin nasil gorintllenecegi

gOsterilmektedir.

Izlenen sinyallerin taranmasi

Adim | Eylem Ekran
1. izlemek igin birden fazla sinyal secilmigse (bkz. sayfa 74), bunlara Cikis
modunda géz atabilirsiniz. REM A Hz
Sinyallere ileri dogru goz atmak igin ~ A tusuna art arda basin. Geri CIKIS FWD
dogru g6z atmak icin <_¥_~ tusuna art arda basin. O 5 A
REM
| ]
CIKIS FWD
o 107 -
| |
CIKIS FWD

Kontrol panelleri
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Referans Modu
Referans modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:
» frekans ya da moment referansini ayarlama
» start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz “Y_J tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar (77 tusuna basin. REM PA rl
MENU WD
2. Surucl, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), tusuna LoC
basarak lokal kontrole gegin. Lokal kontrole gegmeden 6nce ekranda kisa PA rl
slire boyunca “LoC” yazisi gérintilenir. MENU WD

Not: Grup 11: REF YERI SECiMi ile, uzaktan kumanda (REM) ile referans
degisikligi yapilabilir.

3. Panel, Referans modunda degilse (“rEF” gérinmuyorsa) .~a™ veya LoC
¥ tusuna basin ve “rEF” gérintilendiginde “S_J tusuna basin. rl E F
Ekranda, gegcerli referans degeri ve degerin altinda gosterilir. MENU
Loc
491 -
FwWD
4. * Referans degerini artirmak igin ~~a™ tusuna basin. LOC 5 O O
* Referans degerini azaltmak igin <_¥_~ tusuna basin. Hz
Tusa basilir basilmaz deger degisir. Surlci kalici belleginde saklanir ve FWD

kapatildiginda otomatik olarak geri yiklenir.

Kontrol panelleri
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Parametre modu
Parametre modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:
» parametre degerlerini gérintileme ve degistirme
+ Cikis modunda géruntulenen sinyalleri segme ve degistirme
» start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

Parametre se¢me ve degerini degistirme

Adim | Eylem Ekran
1. Gikis modundaysaniz “X_J tusuna basarak Ana mentye gidin, aksi LoC
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar (77 tusuna basin. rl E F
MENU FWD
2. Panel, Parametre modunda degilse (“PAr’ gérinmiiyorsa) .~ a ™ veya LOC
¥ 7 tusuna basin ve “PAr” gériintiilendiginde ~X_J tusuna basin. PA rl
Ekranda parametre gruplarindan birinin sayisi goruntdlenir. MENU FWD
“ =01
PAR FWD
3. istenilen parametre grubunu bulmak igin ~ & ve <_¥_~ tuslarini kullanin. ||Loc 1 1
PAR FWD
4, “\_J tusuna basin. Ekranda segilen gruptaki parametrelerden biri Loc
gosterilir.
PAR FWD
5. istenilen parametreyi bulmak icin ~ A ve <_¥_ tuslarini kullanin. LoC l 1 O 3
PAR FWD
6. Ekranda parametre dederi ve alt kisimda degerin degistiriimesini artik LocC
mumkiin oldugunu belirten gosterilene kadar “Y_J tusuna basin ve
basil tutun. PAR FWD
Not: gosterildiginde ~~Aa™ ve ¥ _~ tuslarina ayni anda basiimasi
goruntulenen degerin parametrenin hazir degerine degigtirir.
7. Parametre degerini segmek igin ~~a™ ve ¥ _~ tuslarina basin. LOC
Parametre degerini degistirdiginizde yanip sénmeye baslar.
PAR FWD
+ Gériuintllenen parametre degerini kaydetmek igin Y _J tusuna basin. Loc 1 1 O 3
* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin =7 tusuna basin.
PAR FWD
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Izlenen sinyallerin secilmesi
Adim | Eylem Ekran

1. Cikis modunda hangi sinyallerin izlenecegini ve nasil gérintilenecegini LocC 1
Grup 34: PANEL AYARLARI parametreleriyle secgebilirsiniz. Parametre
degerlerinin degistiriimesi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 55. PAR =1 FWD
Hazir olarak, g6z atarak (i¢ sinyali izleyebilirsiniz (bkz. sayfa 77). LoC 1 O 4
Varsayilan sinyallerin hangileri olacagi 9902 UYGULAMA MAKROSU
parametresinin degerine baglidir: varsayilan 9904 MOTOR KONTRL MOD PAR E=l FWD
parametre degeri 1 (VEKTOR: HIZ) olan makrolarda sinyal 1 i¢in varsayilan LOC
deger 0102 Hiz, digerleri igin 0703 ¢IKIS FREKANSI SEKLINDEDIR. 2 ve 3 1 O 5
sinyalleri varsayilan degerleri her zaman sirasiyla 0104 AKIM ve 0105 PAR FWD
MOMENT seklindedir.
Varsayllan sinyalleri degistirmek icin Grup 01: CALISMA VERILERI iginden
g0z atmak icin Gi¢ adete kadar sinyal segin.
Sinyal 1: 3407 SINYAL 1 PAR parametresinin de@erini Grup 01: CALISMA
VERILERI'deki sinyal parametresinin indeksine degistirin (= bastaki sifir
haricinde parametrenin numarasi), 6rnegin, 105 0705 MOMENT
parametresini gostermektedir. 100 degeri, hicbir sinyalin
gOruntilenmedigini gosterir.
2 (3408 SINYAL 2 PAR) ve 3 (3415 SINYAL 3 PAR) sinyalleri i¢in bu iglemleri
tekrarlayin. Ornegin, eger 3401 = 0 ve 3415 = 0, ise gbz atma devre dig!
birakilir ve sadece 3408 tarafindan belirtilen sinyal ekranda gérintilenir.
Eger her G¢ parametre de 0 olarak ayarlanmigsa, yani izleme igin sinyal
secilmemisse panelde “n.A.” seklinde bir metin géruntilenir.

2. Ondalik ayiricinin yerini belirleyin ya da sinyal kaynaginin ondalik ayirici LoC
konumu ve birimini kullanin [ayar (9 (DIREKT)]. Temel Isletim Panelinde
gubuk grafikler bulunmamaktadir. Daha fazla bilgi icin, bkz. 3404 PAR FWD
parametresi.
Sinyal 1: parametre 3404 CIKIS 1 DSP FORM
Sinyal 2: parametre 3471 CIKIS 2 DSP FORM
Sinyal 3: parametre 3418 CIKIS 3 DSP FORM.

3. Sinyaller igin gorintilenecek birimleri secer. Parametre 3404/3411/34189 ||LocC
(DIREKT) olarak ayarlanmigsa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi
icin, bkz. 3405 parametresi. PAR FwD
Sinyal 1: parametre 3405 CIKIS 1 BIRIM
Sinyal 2: parametre 3412 CIKIS 2 BIRIM
Sinyal 3: parametre 3479 CIKIS 3 BIRIM.

4. Minimum ve maksimum goruntileme degerlerini belirleyerek sinyallerin LoC
dlceklendirmesini belirler. Parametre 3404/3411/3418 9 (DIREKT) olarak Hz
ayarlanmigsa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi igin, bkz. 3406 ve PAR Hal FWD
3407 parametreleri. LoC
Sinyal 1: 3406 CIKIS 1 MIN ve 3407 GIKIS 1 MAX 5 O 0.0 Hz
parametreleriSinyal 2: 3413 GIKIS 2 MIN ve 3474 CIKIS 2 MAX PAR FWD
parametreleriSinyal 3: 3420 CIKIS 3 MIN ve 3421 CIKIS 3 MAX parametreleri.

Kontrol panelleri
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Kopyalama modu

Temel Kontrol Paneli, bir adet tam surtcl parametreleri setini ve iki adete kadar
surtcl parametreleri kullanici setini kontrol panelinde saklayabilir. Kontrol paneli
belledi ugucu dedgildir.

Kopyalama modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

tim parametrelerin sirtciden kontrol paneline kopyalanmasi (uL - Karsiya
Yukleme). Bunlarin arasinda kullanici parametre setleri ve ID Run tarafindan
olusturulanlar gibi dahili (kullanici tarafindan degistirilemeyen) parametreler de
bulunmaktadir.

tam parametre setinin kontrol panelinden suricuye geri yiklenmesi (dL A -
Tamand Kaydetme). Dahili, kullanici tarafindan degistirilemeyen motor
parametreleri de dahil olmak Gzere tim parametreler surtcuye yazilr. Bu,
kullanicinin parametre setlerini icermez.

Not: Bu fonksiyonu sadece bir siiriicliyu geri yliklemek veya parametreleri orijinal
sistem ile benzer sistemlere aktarmak icin kullanin.

kontrol panelinden bir parametre setinin strictye kismi olarak kopyalanmasi
(dL P - Kismi YUkleme). Kismi set kullanici setlerini, dahili motor parametrelerini,
9905...9909, 1605, 1607, 5201 parametrelerini ve Grup 51: HARICI HABER
MODUL ve Grup 53: EFB PROTOKOL parametrelerini icermez.

Kaynak ve hedef suriculer ile motor boyutlarinin ayni olmasina gerek
bulunmamaktadir.

KULLANICI S1 parametrelerini kontrol panelinden siriiclye kopyalanmasi (dL u1
- Kullanici Set 1 Y(kle). Kullanici seti Grup 99: BASLAMA VERILERI
parametrelerini ve dahili motor parametrelerini igerir.

Fonksiyon menuide yalnizca Kullanici Seti 1'in ilk olarak 9902 UYGULAMA MAKROSU
(bkz. boélim Kullanici parametre setleri, sayfa 88) parametresi kullanilarak
kaydedilmis ve daha sonra panele yuklenmis olmasi durumunda gorintilenir.

KULLANICI S2 parametrelerini kontrol panelinden siriclye kopyalanmasi (dL u2
- Kullanici Set 2 Yukle). As dL u1 - yukaridaki Kullanici Set 1 Yukle.

start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

Kontrol panelleri
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Parametrelerin yiiklenmesi ve kaydedilmesi

Yukleme ve kaydetme fonksiyonlarinin kullanilabilir olmasi icin yukariya bakin.

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz “X_J tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi LoC
takdirde alt kisimda MENU yazisi goriinene kadar 77 tusuna basin. PA rl
MENU WD
2. Eger panel Kopyalama modunda degilse (“CoPY” ifadesi gérinmiiyorsa), LoC
“CoPY” ifadesi goriintllenene kadar /~a™ veya ¥ _ tusuna basin. C O PY
MENU
S tusuna basin. Loc d L u 1
MENU
3. » TUm parametreleri strlciden kontrol paneline yiiklemek igin (kullanici LoC
setleri de dahil olmak Uzere), ~~a™ ve (¥ _ tuglarini kullanarak “uL” u L
secenegine gidin. MENU
“X_ tusuna basin. Aktarim sirasinda, aktarma durumu ekranda Loc L 5 O o
tamamlama yuzdesi olarak goésterilir. u ’
FWD
« Yiikleme iglemleri gergeklestirmek igin, uygun isleme (burada “dL A”, LocC d L A
TUminG Yikle érnek olarak kullaniimigtir) ~~a™ ve ¥ tuslarini
kullanarak gegin. MENU
“X_J tusuna basin. Aktarim sirasinda, aktarma durumu ekranda Loc d L 5 O %
tamamlama ylizdesi olarak gosterilir. ?

Temel Kontrol Paneli alarm kodlari

Surlcu tarafindan olusturulan hatalar ve alarmlara ek olarak (bkz. bolim Diagnostik)
Temel Kontrol Panelinde, A5xxx formatinda kontrol paneli alarmlari gérintulenir.
Alarm kodlari ve agiklamalarinin listesi icin, bkz. bolim Alarm kodlari (Temel Kontrol
Paneli), sayfa 269.

Kontrol panelleri
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Uygulama makrolari

Makrolar, bir parametre grubunu yeni, énceden tanimlanmis degerlere degistirir.
Parametreleri manuel olarak diizenleme ihtiyacini en aza indirgemek i¢in makrolari
kullanin. Bir makro secildiginde, asagidakiler disinda diger tim parametreler hazir
degerlere ayarlanir:

« Grup 99: BASLAMA VERILERI parametreleri (9904 parametresi harig)
* 1602 PARAMETRE KILIDI

* 1607 PARAMETRE HAFIZA

* 3078 HAB HATA FONK ve 3079 HAB HATA SURESI

* 9802 HAB PROT SEC

* Grup 50: ENKODER ... Grup 53: EFB PROTOKOL parametreleri

* Grup 29: BAKIM TRIGGER parametreleri.

Bir makro segtikten sonra, kontrol paneli ile manuel olarak baska parametre
degisiklikleri yapabilirsiniz.

Uygulama makrolarini 9902 UYGULAMA MAKROSU parametresinin degeri ayarlayarak
etkinlegtirirsiniz. Varsayilan olarak, 1, ABB STANDART, etkinlestirilen makrodur.
Asagidaki bolimlerde, uygulama makrolarinin her biri agiklanmis ve her bir makro
icin bir baglanti 6rnegi verilmigtir.

Bu bélumdeki son bélum Parametreler icin makro varsayilan degerleri, makrolarin
degistirdigi parametreler ve her bir makro tarafindan olusturulan hazir degerleri liste
olarak verilir.

Uygulama makrolari



78 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

ABB Standart makrosu

Bu, hazir deger makrodur. Bu makro, genel bir amag olan 2 kablolu I/O
konfiglrasyonunun, g (3) sabit hizla yapilmasini saglar. Parametre degerleri, bolim
Tim parametre listesi sayfa 91 icinde tanimlanan hazir degerlerdir.

Baglanti érnegi:

1..10koh J1 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |A1 Harici frekans referansi 1: 0...10 V'
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu

4 |10V Referans gerilimi 10 V DC

5 |AI2 Kullanilmaz
6

7

8

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikis frekansi: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi: 0...20 mA

9 |AGND | Analog cikis devresi ortak ucu

101]24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

11 IGND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
|: 12|DCOM | Tumd icin dijital giris ortak ucu
L~ 113|DI1 Start/Stop: Calistirmak igin etkinlestirin
L~ 114 |DI2 lleri/Geri: Doniis yoniini ters gevirmek icin etkinlestirin
" 115|DI3 Sabit hiz segimi?
-~ 116 |DI4 Sabit hiz segimi?
L~ 117 |DI5 Rampa cifti segimi: 2. hiz/yav rampa ciftini segmek icin etkinlestirin
—18]DI6 Kullaniimaz Not 1. Bir vektdr modu secilmigse,
harici ref h f larak
19|RO1C Role ¢ikisi 1, programlanabilir kﬁﬁg:;n?rerans 'z referansi olara
20|RO1A Fabrikasyon calisma modu: -
21[ROIB |—  Hazir =>19, 21'e bagl (")‘gt:-leof-_ il
22 |R0O2C Role ¢ikisi 2, programlanabilir . 9
23 |RO2A Fabrikasyon ¢alisma modu: DI3 | DI4 Cikis
24|RO2B —  Galsiyor =>22, 24'e bagl 0 [0 JAIT Gzerinden Referans
25|RO3C Réle cikisi 3, programlanabilir || [1 [0 [sABIT HIZ 1 (1202)
26 |RO3A Fabrikasyon ¢alisma modu: 0 1 SABIT Hiz 2 (1203)
27|RO3B |—  Hata (-1) =>25, 27'ye bagh 1 1 SABIT HIZ 3 (1204)
(Hata => 25, 26'ya bagh)
Girig sinyalleri Cikig sinyalleri Jumper ayari
* Analog referans (Al1) * Analog ¢ikis AO1: Frekans J1
» Start/stop ve yon (DI1,2) * Analog ¢ikis AO2: Akim ] 2 TAM:0...10V
» Sabit hiz segimi (DI3,4) * Role ¢ikisi 1: Hazir L S P |AI2: 0(4)...20 mA
* Rampa cifti (1/2) segimi (DI5) * Role ¢ikisi 2: Caligiyor veya
+ Roéle ¢ikigi 3: Hata (-1) —J1
=T Jo|Al:0...10V
o[ 1% |A12: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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3 kablolu makro

Bu makro, slriicii gegici butonlar ile kontrol edildiginde kullanilir. Ug (3) sabit hiz
saglar. Etkinlestirmek igin parametre 9902'nin degerini 2 olarak ayarlayin (3

KABLOLU).

79

Not: Stop girisi (di2) devre disi birakildiginda (giris yokken), kontrol panelinin start/
stop butonlari devre disi kalir.

Baglanti 6rnegi:

X1
1..10koh 41 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |Al1 Harici hiz referansi1 1: 0...10 V
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
4 10V Referans gerilimi 10 V DC
5 [|AI2 Kullaniimaz
6 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
7 |AO1 Motor ¢ikis hizi: 0...20 mA
8 |AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
9 |AGND | Analog cikis devresi ortak ucu
1024V Yardimci gerilim ¢ikigi +24 V DC
11 [GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
I: 12|DCOM | Tumd icin dijital giris ortak ucu
- 113D Start: DI2 aktifken, gecici olarak devreye alindiginda suricuyi ¢alistirr
—1—14|DI2 Stop: Gegici olarak devre digi birakildiginda strictyl durdurur
—"—15|DI3 ileri/Geri: Etkinlestirildiginde déniis yoénii ters gevrilir
- [16|DI4 Sabit hiz segimi’
{17 |DI5 Sabit hiz segimi’
L—"—118 |DI6 Kullaniimaz
19|RO1C Roéle gikisi 1, programlanabilir
20 |[RO1A Fabrikasyon galisma modu: Not1.Kod:
21|RO1B |~ Hazir =>19, 21'e bagli 0 =agik, 1 = bagl
22|R0O2C Rdle ¢ikisi 2, programlanabilir DI4[DI5 Cikis
23 |RO2A Fabrikasyon g¢alisma modu: 0 [0 [AI1 Gzerinden Referans
24|RO2B |~ Caligiyor =>22, 24'e bagl T [0 [SABIT HIZ 1 (1202)
25|R0O3C Role ¢ikisi 3, programlanabilir 0 [T [sABITHIZ2 (1203)
26 |RO3A Fabrikasyon calisma modu: 1 |1 [sABIT HIz 3 (1204)
27|RO3B |~ Hata (-1) => 25, 27'ye bagh

Girig sinyalleri
* Analog referans (Al1)

(Hata => 25, 26'ya bagh)

Cikis sinyalleri
* Analog ¢ikis AO1: Hiz

Jumper ayari
J1

+ Start, stop ve yon (DI1,2,3) * Analog ¢ikis AO2: Akim S ) LA 0...10V
+ Sabit hiz se¢imi (D1,4,5) » Role ¢ikisi 1: Hazir L S p|AI2: 0(4)...20 mA
» Role ¢ikisi 2: Caligiyor veya
* Role gikigl 3: Hata (-1) —dJ1 —
- Jo|Al1:0...10V
S 10%|AI2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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Alternate makro

Bu makro, motorun doénis yénu degistirilirken kullanilan bir DI kontrol sinyal sirasi
icin 1/0O konfiglirasyonu yapilmasini saglar. Etkinlestirmek icin parametre 9902'nin
degerini 3 olarak ayarlayin (ALTERNATE).

Baglanti 6rnegi:

1 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |A Harici hiz referansi 1: 0...10 V
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu

4 |10V Referans gerilimi 10 V DC

5 |AI2 Kullaniimaz
6

7

8

1...10 koh

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Motor cikis hizi: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi: 0...20 mA

9 |AGND | Analog cikis devresi ortak ucu

10|24V Yardimci gerilim ¢ikigi +24 V DC

11 |GND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
|: 12 |DCOM | Timdi igin dijital giris ortak ucu

113 |DI1 Start ileri: DI1 ile DI2 ayni durumdaysa, suriict durur

L~ 114 |DI2 Geri start

.~ 115|DI3 Sabit hiz segimi’

_~__[16|DI4 Sabit hiz segimi’

—"—117 |DI5 Rampa ¢ifti se¢imi: Etkinlestirildiginde 2. hiz/yav rampa cifti secilir

L—~—{18 |DI6 Caligma izni: Devre digi birakildiginda her zaman suricuyu durdurur
19|RO1C Réle ¢ikisi 1, programlanabilir  {'Not 1. Kod:
20 |RO1A Fabrikasyon calisma modu: 0 = acik, 1 = bagli
21|RO1B |~ Hazir =>19, 21'e bagh
22 |R0O2C Réle gikigl 2, programlanabilir i3 b4 ___Gikis
23|RO2A Fabrikasyon ¢alisma modu: O [0 AN zerinden Referans
24|RO2B |~ Galisiyor =>22, 24'e bagli 1 10 [sABIT HIZ 1(1202)
25|R0O3C Réle ¢ikigl 3, programlanabilir 0 1 [sABIT HIz 2 (1203)
26 |RO3A Fabrikasyon calisma modu: T[T [sABIT Hiz 3 (1204)

27|RO3B |~ Hata (-1) =>25, 27'ye bagh
(Hata => 25, 26'ya bagh)

Girig sinyalleri Cikis sinyalleri Jumper ayari
» Analog referans (Al1) * Analog ¢ikis AO1: Hiz J1
» Start/stop ve yon (DI1,2) * Analog gikis AO2: Akim ] 2 TAM:0...10V
» Sabit hiz segimi (DI3,4) * Role ¢ikisi 1: Hazir L 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
* Rampa cifti 1/ 2 segimi (DI5) * Role cikisi 2: Caligiyor veya
* Calisma izni (DI6) * Rdle cikisi 3: Hata (-1) —dJ1 —
=T Jo|Al:0...10V
[ T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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Motor Potansiyometresi makro

Bu makro, motorun hizini sadece dijital sinyalleri kullanarak degistiren PLC’ler igin
disuk maliyetli bir arabirim saglar. Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin degerini 4
olarak ayarlayin (MOTOR POT).

Baglanti 6rnegi:

X1
1 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |Al1 Kullaniimaz
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
4 10V Referans gerilimi 10 V DC
5 [|AI2 Kullaniimaz
6 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
7 |AO1 Motor ¢ikis hizi: 0...20 mA
8 |AO2 Cikis akimi: 0...20 mA
9 |AGND | Analog gikis devresi ortak ucu
10|24V Yardimci gerilim gikisi +24 V DC
|: 11 |GND Yardimci gerilim gikisi ortak ucu

12|DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu

——13|DI1 Start/stop: Etkinlestirildiginde strlclyl caligtirir.

—"—14|DI2 ileri/geri: Etkinlestirildiginde déniis yonii ters gevrilir.

—"—15|DI3 Referans yukan: Etkinlestirildiginde referans’i artirir

—"—116|Dl4 Referans asagi: Etkinlestirildiginde referans'i azaltir

——"—117 |DI5 Sabit hiz 1: 1202

L—"—118 |DI6 CGaligma izni: Devre digi birakildiginda her zaman suriicuyu durdurur.
19|RO1C Rdle cikisi 1, programlanabilir
20 |RO1A Fabrikasyon ¢alisma modu:
21|[ROTB |~ Hazir=>19, 21'e bagl Not 1. DI3 ve DI4 igin:
22 |[RO2C Réle ¢ikisi 2, programlanabilir . . . =
23[RO2A Fabrikasyon Q2I|§gma modu: rHeEf’g;':rf’s'ldgeZ'l‘;':n‘;ya degilse, hiz
24|R02B |~  Galisiyor =>22, 24 bagli * Mevcut hiz referansi surticu
25|RO3C Role cikisi 3, programlanabilir dururken veya besleme gerilimi
26 |RO3A Fabrikasyon ¢alisma modu: kesilirken saklanir.
27|RO3B |~ Hata (-1) =>25, 27'ye bagh

(Hata => 25, 26'ya bagl) Not 2.

* Rampa strelerinin hizlanma ve
yavaslama suresi 2 ile ayarlar
(2205 ve 2206 parametreleri).

Girig sinyalleri Cikig sinyalleri Jumper ayari
+ Start/stop ve yon (DI1,2) * Analog cikis AO1: Hiz J1
» Referans yukari/asagi (DI3,4) * Analog ¢ikis AO2: Akim Shp TAI1:0...10V
+ Sabit hiz segimi (DI5) + Role gikisi 1: Hazir i 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
* Calisma izni (DI6) » Role ¢ikisi 2: Cahigiyor veya
* Role ¢ikisi 3: Hata (-1) J1

- Jo|AI1:0...10V
o[ 10%|AI2: 0(4)...20 mA
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Manuel Oto makro
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Bu makro, HVAC uygulamalarinda kullanilan bir 1/0O konfiglirasyonu saglar.
Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin degerini 5 olarak ayarlayin (MAN/OTO).

Not: 2108 START ENGELLEME parametresi varsayilan ayarda, 0 (OFF) kalmaldir.

Baglanti ornegi:

X1
1. 10koh A1 [SCR Sinyal kablo ekrani
2 (A Harici referans 1: 0...10 V (Manuel Kontrol)
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
4 [10V Referans gerilimi 10 V DC
5 |AI2 Harici referans 2: 0...20 mA (Otomatik Kontrol)
6 |[AGND | Analog giris devresi ortak ucu
7 |AO1 Motor ¢ikis hizi: 0...20 mA
8 |AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
9 |AGND | Analog cikis devresi ortak ucu
10 |24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC
|: 11 |GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
12|DCOM | Tumu igin dijital giris ortak ucu
— —13|DI" Start/Stop (Manuel): Etkinlestirildiginde stiriictiyi calistirir
——14|DI2 ileri/Geri (Manuel): Etkinlestirildiginde déniis yonii ters gevrilir
— —15|DI3 HARICI1/HARICI2 Segimi: Etkinlestirildiginde otomatik kontrol segilir
— —16|Dl4 Galisma izni: Devre disi birakildi§inda her zaman siiriiciiyii durdurur
— —17|DI5 ileri/Geri (Otomatik): Etkinlestirildiginde déniis yonii ters gevrilir
——18]DI6 Start/Stop (Otomatik): Etkinlestirildiginde stirlicliyli galistirir
19|RO1C Role ¢ikisi 1, programlanabilir
20 |RO1A Fabrikasyon ¢alisma modu:
21|RO1B |~  Hazir =>19, 21'e bagh
22|RO2C Réle gikisi 2, programlanabilir Not 1. . - .
23|RO2A Fabrikasyon ¢alisma modu: Al2 icin sensore harici olarak glig
24|RO2B —  Galisiyor =>22, 24'e bagli verilir. Imalatcinin talimatlarina
. . bakin. Suricu yardimci gerilim
25|R0O3C Roéle gikisi 3, programlanabilir cikis! tarafindan beslenen
26 |RO3A Fabrikasyon ¢alisma modu: Srieri kull K icin bk
57TRO3B 1 Hata (-1) =>25, 27'ye bag Zznsorerl ullanmak icin bkz. sayfa
(Hata => 25, 26'ya bagl) ’
Girig sinyalleri Cikig sinyalleri Jumper ayari
+ ki analog referans (Al1, 2) * Analog ¢ikis AO1: Hiz J1
» Start/stop - man/oto (DI1, 6) * Analog gikis AO2: Akim =2 2 TAM:0...10V
* Y6n - man/oto (D12, 5) » Role ¢ikisi 1: Hazir L 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
» Kontrol yeri segimi (DI3) » Role gikisi 2: Caligiyor veya
* Calisma izni (DI4) * Role cikisi 3: Hata (-1) —dJ1 —
=T Jo|Al1:0...10V
[ 10%|AI2: 0(4)...20 mA
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Bu makro, basing kontroli, debi kontroll gibi kapali devre kontrol sistemleri igin
parametre ayarlari saglar. Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin degeri 6 olarak
ayarlanmalidir (PID KONTROL).

Not: 2108 START ENGELLEME parametresi varsayilan ayarda, 0 (OFF) kalmalidir.

Baglanti 6rnegi:

X1
1...10koh 41 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 A1 External ref. 1 (Manuel) veya Ext ref. 2 (PID): 0...10 V'
3 |[AGND | Analog giris devresi ortak ucu Not 1.
4 |10V Referans gerilimi 10 V DC Manuel: 0...10V => hiz referansi
5 |AI2 Gergek sinyal (PID): 4...20 mA  § p|D: 0...10V => % 0...100 PID set
6 |AGND Analog girig devresi ortak ucu degeri
7 |AO1 Motor ¢ikis hizi: 0...20 mA
8 |AO2 Cikig akimi: 0...20 mA Not 3.
9 |AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu Al2 igin sensore harici olarak gui¢
verilir. Imalat¢inin talimatlarina bakin.
10[24V Yardimci gerilim gikigi +24 V DC Sirucu yardimei gerilim gikisi
11 [GND Yardimci gerilim gikigi ortak ucu tarafindan beslenen sensorleri
| HZtocom| Tumi igin dijtal giris ortak ucu kullanmak icin bkz. sayfa 86.
—"—13|DI1 Start/Stop (Manuel): Etkinlestirildiginde suricuyt ¢ahistinr
——114[DI2 HARICI1/HARICI2 segimi: Etkinlestirildiginde PID kontrolii segilir
— —15|DI3 Sabit hiz segimi 1: (PID kontroliinde kullaniimaz)?
— —16|DI4 Sabit hiz segimi 2: (PID kontroliinde kullaniimaz)?
—"—17 |DI5 Caligma izni: Devre digi birakildiginda her zaman suriciyu durdurur
—"—118|DI6 Start/Stop (PID): Etkinlestirildiginde surtctyl ¢ahistinr
19|RO1C Role gikisl 1, programlanabilir e —
20 |[RO1A Fabrikasyon calisma modu: Not 2. Kod:
21|RO1B Hazir =>19, 21'e bagh 0 = acik, 1 =bagh
22 |[RO2C Roéle ¢ikisi 2, programlanabilir DI3DI4 Cikis
23 |RO2A Fabrikasyon calisma modu: 0 0 AT Gzerinden Referans
24|RO2B [~  Gahsiyor =>22, 24%¢ bagl 1 0 [saBIT HIz 1T (1202)
25|R0O3C Roéle ¢ikisi 3, programlanabilir 0 1 SABIT HIZ 2 (1203)
26 [RO3A Fabrikasyon calisma modu:
57IRO3B L Hata (. 1)y=>25’ 57ye bagh T [T [SABIT HiZ 3 (1204)
(Hata => 25, 26'ya bagl)
Girig sinyalleri Cikis sinyalleri Jumper ayari
* Analog referans (Al1) * Analog ¢ikis AO1: Hiz J1
» Gergek deger (Al2) * Analog ¢ikis AO2: Akim Shp LA 0...10V
+ Start/stop - manuel/PID (DI1,6) + Rodle cikisi 1: Hazir L S P |AI2: 0(4)...20 mA
+ HARICI1/HARICI2 segimi (DI2)  + Réle gikisi 2: Calisiyor veya
+ Sabit hiz se¢imi (DI3, 4) * Rdle ¢ikisi 3: Hata (-1) —dJ1 —
- Calisma izni (DI5) =T Jo|Al1:0...10V
S 10%|AI2: 0(4)...20 mA

Not: Asagidaki agma sirasini kullanin:

1. HARICI1/HARICI2
2. Caligma izni
3. Start.
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PFC makro
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Bu makro, pompa ve fan kontrol (PFC) uygulamalari igin parametre ayarlari saglar.
Etkinlestirmek icin parametre 9902'nin degerini 7 olarak ayarlayin (PFC KONTROL).

Not: 2108 START ENGELLEME parametresi varsayilan ayarda, 0 (OFF) kalmaldir.

Baglanti ornegi:

X1
1..10koh 41 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |A External ref. 1 (Manuel) veya Ext ref. 2 (PID/PFC): 0...10 V'
3 |AGND | Analog girig devresi ortak ucu Not 1.
4 |10V Referans gerilimi 10 V DC Manuel: 0...10V => 0...50 Hz
5 |AI2 Gergek sinyal (PID): 4...20 mA PID/PFC: 0...10V => % 0...100 PID
6 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu set degeri
7 |AO1 Cikig frekansi: 0...20 mA
8 |AO2 Gergek 1 (Pl kontrol cihazi gergek degeri): 0(4)...20 mA
9 |AGND | Analog cikis devresi ortak ucu
1024V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC
11 [GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
': 12 DCOM Tumu igin dijital giris ortak ucu
—"—13|DI1 Start/Stop (Manuel): Etkinlestirildiginde surtcuyu cahlstirir
—"—114|DI2 Calisma izni: Devre digi birakildiginda her zaman suriciyu durdurur
— —15|DI3 HARICIi1/HARICI2 segimi: Etkinlestirildiginde PFC kontrolii segilir
——16 |DI4 i¢ kilit: Devre disi birakildiginda her zaman siiriicliyli durdurur
——17|DI5 i¢ Kilit: Devre disi birakildiginda, sabit hizli motoru durdurur
——18|DI6 Start/Stop (PFC): Etkinlestirildiginde striictiyl cahstirir
Not 2.
19[RO1C Réle cikisi 1, programlanabilir [ Al2 igin sensore harici olarak gli¢
20 |RO1A Fabrikasyon galisma modu: verilir. Imalateinin talimatlarina
21|RO1B [—  Gahsgiyor => 19, 21'e bagli bakin. Siriici yardimei gerilim gikis!
25 [RO2C Réle cikisi 2, programlanabili tarafindan pgslenen sensorleri
23 |RO2A Fabrikasyon galisma modu: kullanmak igin bkz. sayfa 86.
24|RO2B |~ Hata (-1) =>22, 24'e bagl (Hata => 22, 23'e bagh)
25|R0O3C Réle gikisi 3, programlanabilir
26 |RO3A Fabrikasyon ¢alisma modu:
27|RO3B |~  Yedek motorun agik=>25, 27'ye bagli
Girig sinyalleri Cikig sinyalleri Jumper ayari

* Analog ref. ve gercek deger (Al1, + Analog ¢ikis AO1: Frekans

2)

* Calisma izni (DI2)
* HARICI1/HARICI2 secimi (DI3) . Rgle cikist 3: Yardimci motor J1
- g kilit (DI4, 5)

J1
* Analog ¢cikis AO2: Gergek 1 2 } TAM:0...10V
+ Start/stop - manuel/PFC (DI1,6) . Rgle cikigi 1: Calisiyor ] E} Al2: 0(4)...20 mA

* Role ¢ikisi 2: Hata (-1) veya

ACIK AT Jo|Al1:0...10V
[ T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Not: Asagidaki agma sirasini kullanin:
1. HARICI1/HARICI2

2. Calisma Izni

3. Start.
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Moment Kontrol makrosu
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Bu makro, motorda moment kontroll gerektiren uygulamalar igin parametre ayarlari
sagdlar. Kontrol, hiz kontrolU olarak da degistirilebilir. Etkinlestirmek i¢in parametre
9902’nin degerini 8 olarak ayarlayin (MOMENT KONTR).

Baglanti 6rnegi:

X1
1..10koh 41 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |A Harici hiz referans1 1: 0...10 V
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
4 10V Referans gerilimi 10 V DC
5 |AI2 Harici moment referansi: 4...20 mA
6 |[AGND | Analog girig devresi ortak ucu e —
7 |AO1 Motor ¢ikis hizi: 0...20 mA Not 1.
8 |AO2 Cikig akimi: 0...20 mA * Hiz kontrollinde donug yonini
9 |AGND | Analog gikis devresi ortak ucu ters gevirir.
» Moment kontrolinde moment
10|24V Yardimci gerilim gikigl +24 V DC yoniini ters gevirir.
11 |GND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
|: 12|DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu
- |13 |DI1 Start/stop: Etkinlestirildiginde strlcuyu calistirir.
|_~__114|DI2 ileri/geri: Etkinlestirildiginde yon? ters gevrilir
|_~__|15|DI3 Hizmoment kontrolii: Etkinlestirildiginde moment kontroli segilir
L~ |16|DI4 Sabit hiz 1: 1202
L~ _|17|DI5 Rampa cifti segimi: 2. hiz/yav rampa ¢iftini segmek igin etkinlestirin
L_~_ |18|DI6 Calisma izni: Devre digi birakildiginda her zaman suriictyt durdurur
19 |RO1C Rdle ¢ikisi 1, programlanabilir Not 2
20|RO1A Fabrikasyon Qa’hsmav modu: Al2 igin sensore harici olarak gli¢
21|RO1B |~ H‘?zw =>19, 21'e bagl = verilir. imalatginin talimatlarina bakin.
22 |RO2C Role.g|k|§| 2, programlanabilir Striicii yardimet gerilim ¢ikisi
23 |RO2A Fabrikasyon calisma modu: tarafindan beslenen sensorleri
24|RO2B = Cahsiyor =>22, 24'e bagl kullanmak igin bkz. sayfa 86.
25|R0O3C Rdle ¢ikisi 3, programlanabilir
26 |RO3A Fabrikasyon ¢alisma modu:
27|RO3B |~ Hata (-1) =>25, 27'ye bagh
(Hata => 25, 26'ya bagh)
Girig sinyalleri Cikig sinyalleri Jumper ayari
+ ki analog referans (Al1, 2) * Analog ¢ikis AO1: Hiz J1
+ Start/stop ve yon (DI1, 2) » Analog ¢ikig AO2: Akim Shp TAI:0...10V
« Hiz/moment kontrolii (DI3) « Role cikisi 1: Hazir i AI2: 0(4)...20 mA
+ Sabit hiz segimi (DI4) » Role ¢ikisi 2: Caligiyor veya
* Rampa gifti 1/ 2 secimi (DI5) * Role ¢ikisi 3: Hata (-1) J1

* Calisma izni (DI6)

- Jo|Al1:0...10V
o[ 10%|AI2: 0(4)...20 mA
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iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglanti 6rnekleri

Bir¢cok uygulama proses PI(D) kullanir ve prosesten geri besleme sinyaline
gereksinim duyar. Geri besleme sinyali genelde analog giris 2'ye (Al2) baghdir.

Bu bdlimde daha dnce bahsedilen makrolarin baglanti semalari, harici beslemeli bir
sensor kullanin (baglanti gosterilmez). Asagidaki sekiller, striict yardimci gerilim
cikigl ile beslenen iki kablolu veya (¢ kablolu sensdr/verici kullanan baglantilara
Ornektir.

iki kablolu sensér/verici

X1 / kontrol kart
- 4...20 mA 5 |AlI2 Proses gergek deger dlgimd,
s 6 |[AGND|0(4) ... 20 mA, Rin = 100 ohm

X1 / kontrol karti

L 10{+24 V | Yardimci gerilim ¢ikigl, izolesiz,
11|GND |24 V DC, 250 mA

Not: Sensdr beslemesi, akim ¢ikisi yoluyla yapilir ve suriri besleme gerilimini (+24 V) besler. Bu
ylizden cikis sinyali 4...20 mA olmali, 0...20 mA olmamalidir

Ug kablolu sensér/verici

X1 / kontrol karti
P OUT  0(4)...20mA ['5TAI2 |Proses gercek deger dlgumda,

I 6 |[AGND|0(4) ... 20 mA, Rin = 100 ohm
+

X1 / kontrol karti
10{+24 V | Yardimci gerilim ¢ikisi, izolesiz,
L—111|GND |24 V DC, 250 mA

Uygulama makrolari
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Analog cikislardan 0...10 V elde etmek icin baglanti

Analog ¢ikiglardan 0...10 V elde etmek i¢gin, analog ¢ikis ile analog ¢ikis devresi
ortak AGND arasina 500 ohm direng (veya paralel olarak iki adet 1 kohm direncg)

baglayin.

Analog cikis 2 AO2 drnekleri agagidaki sekilde gdsterilmektedir.

Analog cikis 2. Varsayilan ¢ikis 0...20 mA.

9 |AGND Analog cikis devresi ortak ucu Sasiye 1 Mohm'luk bir direng

Uzerinden dahili olarak baglanir.

Analog cikis 2. Varsayilan ¢ikis 0...20 mA.

X1
O
> 8 |AO2
= 500 ohm
o
O
X1
> 8 |AO2
2 | [1kohm | [1 kohm
S

9 |AGND Analog cikis devresi ortak ucu Sasiye 1 Mohm'luk bir direng

Uzerinden dahili olarak baglanir.
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Kullanici parametre setleri

Standart uygulama makrolarina ek olarak, kalici hafizaya iki kullanici parametre seti
kaydetmek ve daha sonraki bir zamanda bunlari yiklemek mimkundur. Bir kullanici
parametre seti, Grup 99: BASLAMA VERILERI dahil kullanici parametre ayarlari ve
motor tanimlama igleminin sonuglarindan olusur. Panel referansi, kullanici
parametre setinin lokal kontrolde kaydedilmesi ve yuklenmesi halinde de kaydedilir.
Uzaktan kumanda ayari kullanici parametre setine kaydedilirken lokal kontrol ayari
kaydedilmez.

Asagidaki adimlar, Kullanici Parametre Seti 1'in nasil kaydedilecegini ve
yuklenecegini anlatmaktadir. Kullanici Parametre Seti 2 proseduri, 9902
parametresi degerlerinin farkli olmasi haricinde aynidir.

Kullanici Parametre Seti 1'i kaydetmek igin:

» Parametreleri ayarlayin. Uygulama gerektiriyorsa ve hentiz yapiimamissa, motor
tanimlama iglemini gergeklestirin.

» Parametre ayarlarini ve motor tanimlama igsleminin sonuglarini kalici bellege

kaydetmek igin 9902 parametresinin degerini -1 olarak degistirin (KULLAN1 SAKL).
MENU
. GIR

Geligsmig Kontrol Paneli) veya

%T ( (Temel Kontrol Paneli) tuslarina basin.

Kullanici Parametre Seti 1'i yuklemek igin:

* 9902 parametresinin degerini 0 olarak degistirin (kullan1 yuk).

MENU
<AYDET GIR

* Yuklemek icin N (Geligmis Kontrol Paneli) veya ~ (Temel Kontrol Paneli)

tuslarina basin.

Kullanici parametre seti ayrica, dijital girigler yoluyla da degistirilebilir (bkz. 1605
parametresi ).

Not: Kullanici parametre setinin yiiklenmesi, Grup 99: BASLAMA VERILERI dahil
parametre ayarlarini ve motor tanimlama isleminin sonuglarini ilk durumuna getirir.
Ayarlarin kullanilan motora karsilik geldiginden emin olun.

ipucu: Kullanici, her motor degistirildiginde motor tanimlamay: tekrarlamadan ve
motor parametrelerini ayarlamak zorunda kalmadan surdcuyul iki motor arasinda
anahtarlayabilir. Kullanicinin yapmasi gereken, ayarlari dizenleyerek her bir motor
icin de bir kerede motor tanimlama gercgeklestirmek sonra da veriyi iki kullanici
parametre seti olarak saklamaktir. Motor degistiginde sadece ona karsilik gelen
kullanici parametre seti yiklenmelidir bunun sonunda motor ¢galismaya hazir hale
gelir.
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Parametreler icin makro varsayilan degerleri

89

Parametre varsayilan degerleri, 91. sayfadaki Tiim parametre listesi béluminde liste
olarak verilmektedir. Varsayilan makronun (ABB Standart) degistiriimesi yani 9902
parametresinin degerinin degistiriimesi parametre hazir degerlerini asagidaki
tablolarda gosterildigi gibi degistirir.

Not: iki deger seti bulunmaktadir, glinkii varsayilan degerleri 50 Hz/IEC uyumlulugu
(ACS550-01) ve 60 Hz/NEMA uyumlulugu (ACS550-U1) icin konfiglre edilmistir.

ACS550-01
ABB Motor PID PFC Torque
Parametre Standart 3 kablolu | Alternate Potansymt Man-oto Kontrol Kontrol Conc:rol
9902 |[UYGULAMA 1=ABB 2=3 3= 4 = MOTOR |5=MAN/ |6 =PID 7 = PFC 8 = MOMENT
MAKROSU STANDART  |[KABLOLU  |ALTERNATE [POT OTO KONTROL  [KONTROL  [KONTR
9904 [MOTOR KONTRL |3 = SKALER: |1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:[3 = SKALER: |2 = VEKTOR:
MOD FREK HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ FREK MOMENT
1001 |HAR1 KOMUTLAR |2 = DI1,2 4 = 9=DI1F,2R[2=DI1,2 [2=DI1,2 |1=DI1 1=b11 2 =DI1,2
DI1P,2P,3
1002 [HAR2 KOMUTLAR [0 = 0= 0= 0= 7=DI6,5 [6=DI6 6 = DI6 2 =DI1,2
SECILMEDI  [SECILMEDI [SEGILMEDI [SEGILMEDI
1003 [DONUS YONU 3 = IKI YONLUS3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 1 = ILERI 1=ILERI 3=
YONLU YONLU YONLU YONLU YONLU
1102 [HAR1/HAR2 SECIMI0 = HARICI1 [0 = HARICI1 |0 = HARICI1 |0 = HARICI1 (3 = DI3 2 =DI2 3=DI3 3=DI3
1103 |REF1 SECIMI 1=A11 1=A11 1=A11 12= 1=A11 1=A11 1=A11 1=A11
DI3U,4D(NC)
1106 |REF2 SECIMI 2 = AI2 2 = A2 2 = A2 2 = A2 2 = A2 19=pPD1 [(19=PD1 [2=A12
CIKIS CIKIS
1201 [SABIT HIZ SECIMI (9 = DI3,4 10=D14,5 9=D13,4 [5=DI5 0= 9=p134 [0= 4 = DI4
SECILMEDI SECILMEDI
1304 [MINIMUM AI2 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0
1401 |ROLE CIKIS 1 1=HAZIR [1=HAZIR [1=HAZIR |[1=HAZIR |[1=HAZIR (1 =HAZIR [2=CALIS [1=HAZR
1402 |ROLE GIKIS 2 2 = CALIS 2 =CALIS [2=CALIS [2=CALIS [2=CALIS [2=CALIS :1’>)= HATA(- [2 = GALIS
1403 |ROLE CIKIS 3 3 = HATA 3=HATA |[3=HATA |[3=HATA |[3=HATA [3=HATA [31=PFC (3 =HATA
(-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1)
1501 [A01 IGERIK SEC  [103 =0103 ({102 =0102{102 = 0102 [102 = 0102 {102 = 0102|102 = 0102 [103 = 0103 [102 = 0102
CIKIS FREK  |HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ CIKIS FREK |HIZ
1507 |AO2 IGERIK SEG  |104 = AKIM (104 = AKIM [104 = AKIM [104 = AKIM (104 = AKIM |104 = AKIM 1301 = 104 = AKIM
PID
GERIBES
1510 MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 |CALISMA IZNI 0= 0= 6 = DI6 6 = DI6 4 = D14 5 =DI5 2 =DI2 6 = DI6
SECILMEDI  [SECILMEDI
2201 |RAMPA 1/2 SECIMI |5 = DI5 0= 5=DI5 0= 0= 0= 0= 5=DI5
SECILMEDI SECILMEDI [SECILMEDI [SEGILMEDI [SECILMEDI
3201 |DENETIM1 PAR 103 =0103 [102 =0102 ({102 =0102 [102 = 0102 |102 = 0102 {102 = 0102 |103 = 0103 {102 = 0102
CIKIS FREK  [HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ CIKIS FREK |HIZ
3401 [SINYAL 1 PAR 103 =0103 [102 =0102|102 = 0102 [102 = 0102|102 = 0102 [102 = 0102 {103 = 0103|102 = 0102
CIKIS FREK  [HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ CIKIS FREK |HIZ
4001 [KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4002 [ENTEGRAL SURE (60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
4101 |KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4102 ENTEGRAL SURE 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
8123 |PFC AKTIF 0= 0= 0= 0= 0= 0= 1=AKTIF [0=
SECILMEDI  |SEGILMEDI [SECILMED! |SECILMEDI [SEGILMEDI [SECILMEDI SECILMEDI
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ACS550-U1
ABB Motor PID PFC Torque
Parametre Standart 3 kablolu | Alternate Potansymt Man-oto Kontrol Kontrol Con(lrol
9902 [UYGULAMA 1=ABB 2=3 3= 4 = MOTOR |5 =MAN/ |6 =PID 7 = PFC 8 = MOMENT
MAKROSU STANDART  [KABLOLU  |ALTERNATE |POT OTO KONTROL  |[KONTROL  [KONTR
9904 MOTOR KONTRL 3 = SKALER: |1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|3 = SKALER: |2 = VEKTOR:
MOD FREK HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ FREK MOMENT
1001 |[HAR1 KOMUTLAR |2 = DI1,2 4 = 9=DI1F2R[2=DI1,2 [2=D11,2 [(1=DI1 1=p11 2 =DI1,2
DI1P,2P,3
1002 [HAR2 KOMUTLAR [0 = 0= 0= 0= 7=DI6,5 |[6=DI6 6 = DI6 2 =DI1,2
SECILMEDI  [SECILMEDI [SECILMEDI [SECILMEDI
1003 [DONUS YONU 3 = IKI YONLU3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 1=ILERI [1=ILERI B =IKI
'YONLU 'YONLU 'YONLU 'YONLU 'YONLU
1102 [HAR1/HAR2 SECIMI0 = HARICI1 [0 = HARICI1 |0 = HARICI1 |0 = HARICI1 [3 = DI3 2 =DI2 3=DI13 3=DI13
1103 |REF1 SECIMI 1=A11 1=A11 1=A11 12 = 1=A11 1=A11 1=A11 1=A11
DI3U,4D(NC)
1106 |REF2 SECIMI 2 = A2 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 19=PD1 [19=PD1 [2=A12
CIKIS CIKIS
1201 [SABIT HIZ SECIMI 9 = DI3,4 10=p4,5 9=DI3,4 [5=DI5 0 = 9=D13,4 [0= 4 = DI4
SECILMEDI SECILMEDI
1304 MINIMUM AI2 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0
1401 |ROLE CIKIS 1 1=HAZIR |1=HAZIR [1=HAZIR [1=HAZIR |1 =HAZIR |1 =HAZIR [2=CALIS |1=HAZR
1402 |ROLE CIKIS 2 2 = CALIS 2 =CALIS [2=CALIS ([2=CALIS ([2=CALIS [2=CALIS :13)= HATA(- |2 = GALIS
1403 |ROLE CIKIS 3 3 = HATA 3=HATA |3=HATA [3=HATA [3=HATA |[|3=HATA [31=PFC |3 =HATA
(-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1)
1501 |A01 ICERIK SEC  |103 = 0103 (102 =0102|102 = 0102|102 = 0102 {102 =0102|102 = 0102 {103 = 0103 [102 = 0102
CIKIS FREK  |HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ CIKIS FREK [HIZ
1507 |A02 IGERIK SEGC  |104 = AKIM (104 = AKIM [104 = AKIM |104 = AKIM (104 = AKIM |104 = AKIM 1301 = 104 = AKIM
PID
GERIBES
1510 [MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 [CALISMA IZNI 0= 0= 6 = DI6 6 = DI6 4 = DI4 5 =DI5 2 =DI2 6 = DI6
SECILMEDI  |SECILMEDI
2201 |RAMPA 1/2 SEGIMI |5 = DI5 0= 5 =DI5 0= 0= 0= 0= 5 =DI5
SECILMEDI SECILMEDI [SECILMEDI [SEGILMEDI [SECILMEDI
3201 |[DENETIM1 PAR 103 =0103 102 =0102 (102 = 0102 {102 = 0102|102 = 0102 {102 = 0102 [103 = 0103 |102 = 0102
CIKIS FREK  |HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ CIKIS FREK [HIZ
3401 |SINYAL 1 PAR 103 =0103 {102 =0102|102 =0102 (102 =0102|102 = 0102|102 = 0102 {103 = 0103|102 = 0102
CIKIS FREK  |HIZ HIZ HIZ HIZ HIZ CIKIS FREK [HIZ
4001 |KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4002 [ENTEGRAL SURE 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
4101 [KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4102 |ENTEGRAL SURE 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
8123 |PFC AKTIF 0= 0= 0= 0= 0= 0= 1=AKTIF 0=
SECILMEDI  [SEGILMEDI [SECILMEDI [SECILMEDI [SEGILMEDI [SECILMEDI SECILMEDI
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Parametreler
Tum parametre listesi
Tam parametreler asagidaki listede verilmigtir. Tablo basligindaki kisaltmalar:
* S = Parametreler sadece suricu durdugunda dedistirilebilir.
+ User = istenen parametre degerlerinin girilecegi alan.
Bazi degerler, tabloda gosterildigi gibi "yapi"ya goére degisir
“-01:” = IEC montaj ve uyum gerekliliklerine 6zgu kurulum ve parcalar veya
“-U1:” = US montaj ve NEMA uyum gerekliliklerine 6zgu kurulum ve parcalar.
Sdarucu Uzerindeki tip etiketine bakin, érnegin ACS550-01-08A8-4.
Kod |Ad| |AraI|k |(;é'>zijnijrlijk |Varsay|Ian |Ku||anc |S
Grup 99: BASLAMA VERILERI
9901 |DIL SECIMI 0...16/0...3 1 0 (ENGLISH)
9902 |UYGULAMA MAKROSU |-3...8, 31 1 1 (ABB STANDART) v
9904 |MOTOR KONTRL MOD |1 = VEKTOR: HIZ, 2 = VEKTOR: MOM, |[1 3 (SKALER: FREK) v
3 = SKALER: FREK
9905 |MOTOR NOM GER -01-yyyy-2: 115...345V / 1V -01-yyyy-2: 230 V / v
-U1-yyyy-2: 115...345V -U1-yyyy-2: 230 V
-01-yyyy-4: 200...600 V / -01:-yyyy-4 400 V /
-U1-yyyy-4: 230...690 V -U1-yyyy-4: 460 V
-U1-yyyy-6: 288...862 V -U1-yyyy-6: 575V
9906 |MOTOR NOM AKIM 0.2 Iong --- 2,0 - Ippg 0,1A 1,0 - pg v
9907 |MOTOR NOM FREK 10,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / v
-U1: 60,0 Hz
9908 |[MOTOR NOM HIZ 50...30000 rpm 1 rpm Boyuta baghdir v
9909 |MOTOR NOM GUG 0,2...3,0 - Ppq -01: 0,1 kW / 1,0 - Prg v
-U1: 0,1 hp
9910 |ID RUN 0 = OFF/ID MIK, 1 = ON 1 0 (OFF/ID MIK) v
9915 |MOTOR COSPHI 0 = IDENTIFIED, 0,01...0,97 0,01 0 (IDENTIFIED) v
Grup 01: CALISMA VERILERI
0101 [HIZ&YON -30000...30000 rpm 1 rpm -
0102 |HIZ 0...30000 rpm 1rpm -
0103 [CIKIS FREK 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -
0104 |AKIM 0,0...2,0 - Ippg 0,1A -
0105 |[MOMENT % -200,0...200,0 % 0,1 -
0106 |cUC -2,0...2,0 - Ppq 0,1 kW -
0107 |DC BARA GERILIMI 0...2,5 - V4N 1V -
0109 [CIKIS GERILIMI 0...2,0 - Vyn 1V -
0110 [SURUCU SICAKLIGI 0,0...150,0 xC 0,1 xC -
0111  |[HARICI REF1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |
0112 |HARICI REF2 % 0,0...100,0 (moment igin % % 0,1 -
0,0...600,0)
0113 |KONTROL YERI 0 = LOKAL, 1 = HARICI1, 2 = HARICI2 |1 -
0114 |CALISMA SURE (R) 0...9999 saat 1 saat -
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Kod [Adi Aralik Coziinurlik Varsayilan Kullanc
0115  |KWH SAYAC (R) 0...65535 kWh 1 kWh -
0116 [UYG BLOK GIKISI % 0,0...100,0 (moment igin % % 0,1 -
0,0...600,0)
0118 |DI 1-3 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0119 |DI 4-6 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0120 |al1 % 0,0...100,0 % 0,1 -
0121 |a12 % 0,0...100,0 % 0,1 -
0122 |RO 1-3 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0123 |RO 4-6 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0124 |p0 1 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0125 |a0 2 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0126 [PID1 CIKIS % -1000,0...1000,0 % 0,1 -
0127 [PID2 CIKIS -100,0...100,0% % 0,1 -
0128 |PID1 SET DEGERI Birim ve 6lgek parametre 4006/ - -
4106 ve 4007/4107 ile tanimlanir
0129 |PID2 SET DEGERI Birim ve 6lgek parametre 4206 ve -
4207 tarafindan tanimlanir
0130 [PID1 GERIBES Birim ve 6lgek parametre 4006/ - -
4106 ve 4007/4107 ile tanimlanir
0131 |PID2 GERIBES Birim ve olgek parametre 4206 ve |- -
4207 tarafindan tanimlanir
0132 |PID1 SAPMA Birim ve 6lgek parametre 4006/ - -
4106 ve 4007/4107 ile tanimlanir
0133 |PID2 SAPMA Birim ve 6lgek parametre 4206 ve |- -
4207 tarafindan tanimlanir
0134 |HAB RO WORD 0...65535 1 -
0135 |HAB DEGERI 1 -32768...+32767 1 -
0136 |HAB DEGERI 2 -32768...+32767 1 -
0137 |PROSES DEGIS 1 - 1
0138 |PROSES DEGIS 2 - 1
0139 [PROSES DEGIS 3 - 1
0140 [CALISMA SURESI 0,00...499,99 kh 0,01 kh -
0141 |[MWH SAYAC 0...65535 MWh 1 MWh -
0142 [TUR SAYACI 0...65535 Mrev 1 Mrev -
0143 [SURUCU CAL ZAM H 0...65535 glin 1 gin -
0144 |SURUCU CAL ZAM L 00:00:00...23:59:58 1=2sn -
0145 |MOTOR SICAKLIGI Par. 3501 = 1...3: -10...200 °C 1 -
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
0146 |MEKANIK ACI 0...32768 1 -
0147 |MEKANIK TUR -32768 ...+32767 1 -
0148 |z PULS VAR 0 = BULUNAMADI, 1 = BULUNDU 1 -
0150 |cB TEMP -20,0...150,0 °C 1,0°C -
0153 |[MOTOR ISI % 0,0...100,0 % 0,1 -
0158 |PID HAB DEGER 1 -32768 ...+32767 1 -
0159 |PID HAB DEGER 2 -32768 ...+32767 1 -
0174 |KWS TASARRUF 0,0...999,9 kWh 0,1 kWh -
0175 |MWS TASARRUF 0...65535 MWh 1 MWh -
0176 |KWS TASARRUF1 0,0...999,9 0,1 -
0177 |MWS TASARRUF2 0...65535 1 -
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Kod [Adi Aralik Coziinurliuk \Varsayilan Kullanc S
0178 |CO2 TASARRUF 0,0...6553,5 tn 0,1tn -
Grup 03: FB GERCEK SINYAL
0301 |FB KONTRLWORD 1 |- - -
0302 |FB KONTRLWORD 2 |- - -
0303 |FB DURUM WORD 1 - - -
0304 |FB DURUM WORD 2 - 1 -
0305 |HATA WORD 1 - 1 -
0306 |HATA WORD 2 - 1 -
0307 |HATA WORD 3 - 1 -
0308 |ALARM WORD 1 - 1 -
0309 |ALARM WORD 2 - 1 -
Grup 04: HATA TARIHCESI
0401 [SON HATA Hata kodlar (panelde metin olarak |1 0
gOsterilir)
0402 [HATA ZAMANI 1 Tarih dd.mm.yy / enerji verme giindi |1 giin 0
0403 |HATA ZAMANI 2 Saat hh.mm.ss 2 sn 0
0404 |HATA ANI HIZ -32768...+32767 1 rpm 0
0405 |HATA ANI FREK -3276,8...+3276,7 0,1 Hz 0
0406 |HATA ANI GER 0,0...6553,5 0,1V 0
0407 |HATA ANI AKIM 0,0...6553,5 0,1A 0
0408 |HATA ANI MOMENT -3276,8...+3276,7 % 0,1 0
0409 |HATA ANI DURUM 0000...FFFF hex 1 0
0410 |HATA ANI DI 1-3 000...111 (0...7 ondalik) 1 0
0411 |HATA ANI DI 4-6 000...111 (0...7 ondalik) 1 0
0412 |ONCEKI HATA 1 Par. 0401’e goére 1 0
0413 |ONCEKI HATA 2 Par. 0401’e gore 1 0
Grup 10: START/STOP/YON
1001 |HAR1 KOMUTLAR 0...14 1 2 (DI1,2) v
1002 |HAR2 KOMUTLAR 0...14 1 0 (SEGILMEDI) v
1003 |DONUS YONU 1 = ILERI, 2 = GERI, 3 = IKI YONLU 1 3 (IKI YONLU) v
1004 |JOGGING SEC -6...6 1 0 (SEGILMEDI) v
Grup 11: REF YERI SECIMI
1101 |PANEL REF SEGIMI 1 = REF1(Hz/RPM), 2 = REF2(%) 1 1 [REF1(HZz/RPM)]
1102 |HAR1/HAR2 SECIMI -6...12 1 0 (HARICIT) v
1103 |REF1 SECIMI 0...17, 20...21 1 1 (A1) v
1104 |REF1 MIN 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0rpm
1105 |REF1 MAX 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01:50,0 (52,0) Hz /
1500 rpm
-U1:60,0 (62,0) Hz/ 1800
rpm
1106 |REF2 SECIMI 0...17,19...21 1 2 (AI12) v
1107 |REF2 MIN % 0,0...100,0 (moment igin % % 0,1 %0,0
0,0...600,0)
1108 |[REF2 MAX % 0,0...100,0 (moment igin % % 0,1 %100,0
0,0...600,0)
Grup 12: SABIT HIZLAR
1201 [SABIT HIZ SECIMI -14 ...19 1 9 (di3,4) v
1202 |[SABIT HIZ 1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |-01:5,0 Hz /300 rpm
-U1: 6,0 Hz / 360 rpm
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Kod [Adi Aralik Coziinurlik Varsayilan Kullanc

1203 [SABIT HIZ 2 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 10,0 Hz /600 rpm
-U1: 12,0 Hz / 720 rpm

1204 [SABITHIZ 3 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 15,0 Hz /900 rpm
-U1: 18,0 Hz / 1080 rpm

1205 [SABIT HIZ 4 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 20,0 Hz/ 1200 rpm
-U1: 24,0 Hz / 1440 rpm

1206 [SABITHIZ5 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 25,0 Hz/ 1500 rpm
-U1: 30,0 Hz / 1800 rpm

1207 |[SABIT HIZ 6 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1 Hz/1rpm [-01:40,0 Hz / 2400 rpm
-U1: 48,0 Hz / 2880 rpm

1208 |[SABITHIZ7 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 50,0 Hz / 3000 rpm
-U1: 60,0 Hz / 3600 rpm

1209 [ZAMANLI MOD SEC 1 = HAR/SH1/2/3, 2 = sH1/2/3/4 1 2 (SH1/2/3/4)

Grup 13: ANALOG GIRISLER

1301  [MINIMUM AI1 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

1302 |[MAXIMUM AI1 % 0,0...100,0 % 0,1 %100,0

1303 |AI1 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn

1304 [MINIMUM AI2 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

1305 |[MAXIMUM AI2 % 0,0...100,0 % 0,1 %100,0

1306 |AI2 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn

Grup 14: ROLE CIKISLARI

1401 |ROLE GIKIS 1 0...44, 46, 47, 52 1 1 (HAZIR)

1402 |ROLE CIKIS 2 0...44, 46, 47, 52 1 2 (CALISMA)

1403 |ROLE GIKIS 3 0...44, 46, 47, 52 1 3 [HATA(-1)]

1404 |RO1 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1405 |RO1 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1406 |RO2 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1407 |RO2 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1408 |RO3 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1409 |RO3 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1410 |ROLE CIKISI 4 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SECILMEDI)

1411 |ROLE CIKISI 5 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SECILMEDI)

1412 |ROLE CIKISI 6 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SEGILMEDI)

1413 |RO 4 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1414 |RO 4 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1415 |RO 5 GEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1416 |RO 5 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1417 |RO 6 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1418 |RO 6 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

Grup 15: ANALOG CIKISLAR

1501 |AO1 IGERIK SEG 99...178 1 103 (parametre 0103
CIKIS FREK)

1502 |AO1 ICERIK MIN - - Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baghdir
1501

1503 |AO1 ICERIK MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
1501

1504 [MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
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Kod [Adi Aralik Coziinurliuk \Varsayilan Kullanc S
1505 |[MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1506 |AO1 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn
1507 |AO2 ICERIK SEGC 99...178 1 104 (parametre 0104
AKIM)
1508 |AO2 IGERIK MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
1507
1509 |AO2 IGERIK MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
1507
1510 [MINIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
1511 [MAXIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1512 |AO2 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn
Grup 16: SISTEM KONTROLLERI
1601 |CALISMA IZNI -6...7 1 0 (SEGILMEDI) v
1602 |PARAMETRE KILIDI 0 = KILITLI, 1 = ACIK, 1 1 (ACIK)
2 = KAYDEDILMEDI
1603 |[SIFRE 0...65535 1 0
1604 |HATA RESET SEC -6...8 1 0 (PANEL)
1605 |KUL PAR SEC DEG -6...6 1 0 (SECILMEDI)
1606 |LOKAL KILIT -6...8 1 0 (SECILMEDI)
1607 |[PARAMETRE HAFIZA |0 = YAPILDI, 1 = KAYDET... 1 0 (YAPILDI)
1608 [START IzNI 1 -6...7 1 0 (SEGILMEDI) v
1609 |[START IZNI 2 -6...7 1 0 (SEGILMEDI) v
1610 [ALARM GOSTER 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)
1611 |PARAMETRE GORUN |0 = HAZIR DEGER, 1 = FLASHDROP |1 0 (HAZIR DEGER)
1612 |FAN KONTROLU 0 = 0TO, 1 = ACIK 1 0 (0TO)
1613 |FAULT RESET 0 = DEFAULT, 1 = RESET NOW 1 0 (VARSAYILAN)
Grup 20: LIMITLER
2001  |MINIMUM HIZ -30000...30000 rpm 1 rpm 0 rpm 4
2002 [MAKSIMUM HIZ 0...30000 rpm 1 rpm -01: 1500 rpm / 4
-U1: 1800 rpm
2003 |[MAX AKIM 0...1,8 - Iong 0,1A 1,8 - Iong v
2005 |ASIRI GER KONTRL 0 = pasif, 1 = aktif 1 1 (aktif)
2006 |DUSUK GER KONTRL |0 = PASIF, 1 = AKTIF(ZAMAN), 1 1 [AKTIF(ZAMAN)]
2 = AKTIF
2007 |MIN FREKANS -500,0...500,0 Hz 0,1 Hz 0.0 Hz v
2008 |MAX FREKANS 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 (52,0) Hz / - v
U1: 60,0 (62,0) Hz
2013 |MIN MOMENT SEC -6...7 1 0 (MIN MOMENT 1)
2014 |MAX MOMENT SEC -6...7 1 0 (MAX MOMENT 1)
2015 |MIN MOMENT 1 -600,0...0,0% % 0,1 -%300,0
2016 |MIN MOMENT 2 -600,0...0,0% % 0,1 -%300,0
2017 |MAX MOMENT 1 0,0...600,0% % 0,1 %300,0
2018 |MAX MOMENT 2 0,0...600,0% % 0,1 %300,0
Grup 21: START/STOP
2101 [START FONKSIYON \Vektor kontrol modlari: 1, 2, 8 1 8 (RAMPA) 4
Skaler kontrol modlari: 1...5, 8
2102 |STOP FONKSIYON 1 = SERBEST, 2 = RAMPA 1 1 (SERBEST)
2103 |DC MIKNATIS ZAM 0,00...10,00 sn 0,01 sn 0,30 sn
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2104 |DC TUTMA 0 = SEGILMEDI, 1 = DC TUTMA, 1 0 (SEGILMEDI) v
2 = DC FREN

2105 |DC TUTMA Hizl 0...360 rpm 1 rpm 5 rpm

2106 |DC AKIM REF %0...100 %1 %30

2107 |DC FREN ZAMANI 0,0...250,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

2108 [START ENGELLEME 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)

2109 |ACIL STOP SECIMI -6...6 1 0 (SEGILMEDI)

2110 |[MOM BOOST AKIM %15...300 %1 %100

2112 [SIFIR HIZ GECIK 0,0 = SECILMEDI, 0,1...60,0 sn 0,1 sn 0,0 sn (SEGILMEDI)

2113 |START GECIKMESI 0,00...60,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

Grup 22: HIZ)YAV RAMPALAR

2201 |RAMPA 1/2 SECIMI -6...7 1 5 (DI5)

2202 [HIZLANMA RAMP 1 0,0...1800,0 sn 0,1 sn 5,0 sn

2203 |[YAVASLAMA RAMP 1 0,0...1800,0 sn 0,1 sn 5,0 sn

2204 |RAMPA SEKLI 1 0,0 = LINEER, 0,1...1000,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

2205 |HIZLANMA RAMP 2 0,0...1800,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

2206 [YAVASLAMA RAMP 2 |0,0...1800,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

2207 |RAMPA SEKLI 2 0,0 = LINEER, 0,1...1000,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

2208 |ACIL YAV ZAMANI 0,0...1800,0 sn 0,1 sn 1,0 sn

2209 |RAMPA GIRISIO -6...7 1 0 (SECILMEDI)

Grup 23: HIZ KONTROL

2301 |ORANSAL KAZANG 0,00...200,00 0,01 5,00

2302 |ENTEGRAL ZAMANI 0,00...600,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

2303 [TUREV ZAMANI 0...10000 ms 1ms 0 ms

2304 |HIZLANMA KOMPANZ  |0,00...600,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

2305 |AUTOTUNE YAP 0 = OFF, 1 =ON 1 0 (OFF)

Grup 24: MOMENT KONTROL

2401 |MOM CIKIS SURESI 0,00...120,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

2402 |MOM DUSUS SURESI  |0,00...120,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

Grup 25: KRITIK HIZLAR

2501 |KRITIK HIZ SECIM 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)

2502 [KRITIK HIZ 1 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1MHz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm

2503 |[KRITIK HIZ 1 UST 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1MHz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm

2504 |[KRITIK HIZ 2 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm

2505 |KRITIK HIZ 2 UST 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm

2506 |KRITIK HIZ 3 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm

2507 |[KRITIK HIZ 3 UST 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1MHz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm

Grup 26: MOTOR KONTROL

2601 |AKI OPTIMIZASYON 0 = OFF, 1 =0ON 1 0 (OFF)

2602 |AKI FRENLEME 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)

2603 |IR KOMP GER 0.0...100,0 V 0,1V Boyuta baghdir

2604 |IR KOMP FREK %0...100 %1 %80

2605 |U/F ORANI 1 = LINEER, 2 = KARESEL 1 1 (LINEER)

2606 |ANAHTARLAMA FREK |1, 2,4, 8, 12 kHz - 4 kHz

2607 |ANAHTAR FREK KONT |0 = OFF, 1 = ON 1 1 (ON)

2608 |[KAYMA KOMP ORANI  |{%0...200 %1 %0

2609 |GURULTU AZALT 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

2619 |DC SABITLEYICI 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)
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2625 |OVERMODULATION 0 = DISABLE, 1 = ENABLE 1 0 (PASIF)

Grup 29: BAKIM TRIGGER

2901 [SOGUT FAN TETIK 0,0...6553,5 kh, 0,0 disables 0,1 kh 0,0 kh

2902 [SOGUT FAN GERGEK  [0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2903 [DONUS TETIK 0...65535 Mrev, 0 disables 1 Mrev 0 Mrev

2904 |DONUS GERGEK 0...65535 Mrev 1 Mrev 0 Mrev

2905 |CALIS SURE TETIK 0,0...6553,5 kh, 0,0 disables 0,1 kh 0,0 kh

2906 |CLS SURE GERGEK 0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2907 |KUL MWH TETIK 0,0...6553,5 MWh, 0,0 disables 0,1 MWh 0,0 MWh

2908 |KUL MWH GERGEK 0.0...6553.5 MWh 0,1 MWh 0,0 MWh

Grup 30: HATA FONKSIYONLARI

3001 |AI<KMIN FONKSIYON 0...3 1 0 (SEGILMEDI)

3002 |PANEL HAB HATASI 1...3 1 1 (HATA)

3003 |HARICI HATA 1 -6...6 1 0 (SECILMEDI)

3004 |HARICI HATA 2 -6...6 1 0 (SEGILMEDI)

3005 |MOTOR TERM KORU |0 = SEGILMEDI, 1 = HATA, 2 = ALARM |1 1 (HATA)

3006 |MOTOR TERM ZAMAN  [256...9999 sn 1sn 500 sn

3007 |MOTOR YUK EGRISI %50...150 %1 %100

3008 [SIFIR HIZ YUKU % 25...150 %1 %70

3009 |KIRILMA NOK FREK 1...250 Hz 1Hz 35 Hz

3010 [SIKISMA FONK 0 = SEGILMEDI, 1 = HATA, 2 = ALARM |1 0 (SEGILMEDI)

3011 [SIKISMA FREK 0.5...50,0 Hz 0,1 Hz 20,0 Hz

3012 [SIKISMA SURESI 10...400 s 1s 20 s

3017 |[TOPRAK HATASI 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 1 (AKTIF) v

3018 |HAB HATA FONK 0 = SEGILMEDI, 1 = HATA, 2 = SABIT |1 0 (SEGILMEDI)

HIZ 7, 3 = SON HIZ

3019 |HAB HATA SURESI 0,0...600,0 sn 0,1 sn 3,0 sn

3021 |AI1 HATA LIMIT % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

3022 |AI2 HATA LIMIT % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

3023 |KABLAJ HATASI 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 1 (AKTIF) v

3024 |CB TEMP FAULT 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 1 (AKTIF)

3028 |EARTH FAULT LVL 1...3 1 -01: 2 (MEDIUM)
-U1: 1 (Low)

Grup 31: OTOMATIK RESET

3101 |OR TEKRAR SAYISI 0...5 1 0

3102 |OR TEKRAR PERYOD [1,0...600,0 sn 0,1 sn 30,0 sn

3103 |GECIKME SURESI 0,0...120,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

3104 |OR ASIRI AKIM 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3105 |OR ASIRI GER 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3106 |OR DUSUK GER 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3107 |OR AI<MIN 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3108 |OR HARICI HATA 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

Grup 32: DENETIM

3201 [DENETIM1 PAR 100 = Sec¢ILMEDI, 101...178 1 103 (parameter 0103
CIKIS FREK)

3202 |[DENETIM1 LIM ALT - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3201
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3203 |DENETIM1 LIM UST - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3201

3204 |DENETIM2 PAR 100 = SeECILMEDI, 101...178 1 104 (parametre 0104
AKIM)

3205 |[DENETIM2 LIM ALT - - Asagidaki parametre ile
segcilen sinyale baghdir
3204

3206 |DENETIM2 LIM UST - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3204

3207 |DENETIM3 PAR 100 = SeECILMEDI, 101...178 1 105 (parameter 0105
MOMENT)

3208 |[DENETIM3 LIM ALT - - Asagidaki parametre ile
segcilen sinyale baghdir
3207

3209 |DENETIM3 LIM UST - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3207

Grup 33: BILGI

3301 |YAZILIM VERSIYON 0000...FFFF hex 1 'Yazilim versiyonu

3302 |YUKLEME VERSIYON  [0000...FFFF hex 1 Tipe gore degisir

3303 [TEST TARIHI VY. Ww 0,01 -

3304 [SURUCU TIPI - - Tipe gore degisir

3305 |PARAM. TABLOSU 0000...FFFF hex 1 Tipe gore degisir

Grup 34: PANEL AYARLARI

3401 [SINYAL 1 PAR 100 = SeECILMEDI, 101...178 1 103 (parameter 0103
CIKIS FREK)

3402 [SINYAL1 MIN - - Asagidaki parametre ile
segcilen sinyale baghdir
3401

3403 [SINYAL1 MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3401

3404 [CIKIS 1 DSP FORM 0...9 1 9 (DIREKT)

3405 [CIKIS 1 BIRIM 0...127 1 Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baghdir
3401

3406 [CIKIS 1 MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3401

3407 [CIKIS 1 MAX - - Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baghdir
3401

3408 |[SINYAL 2 PAR 100 = SecILMEDI, 101...178 1 104 (parametre 0104
AKIM)

3409 [SINYAL 2 MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3408

3410 [SINYAL 2 MAX - - Asagidaki parametre ile
segcilen sinyale baghdir
3408

3411 |CIKIS 2 DSP FORM 0...9 1 O (DIREKT)
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3412 |CIKIS 2 BIRIM 0...127 1 Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3408
3413 [CIKIS 2 MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3408
3414 |CIKIS 2 MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3408
3415 [SINYAL 3 PAR 100 = SeGILMEDI, 101...178 1 105 (parameter 0105
MOMENT)
3416 [SINYAL 3 MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3415
3417 [SINYAL 3 MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3415
3418 [CIKIS 3 DSP FORM 0...9 1 9 (DIREKT)
3419 [CIKIS 3 BIRIM 0...127 1 Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3415
3420 [CIKIS 3 MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3415
3421 [CIKIS 3 MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3415
Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU
3501 [SENSOR TIP 0...6 1 0 (HICBIRI)
3502 [GIRIS SECIM 1...8 1 1 (A1)
3503 |ALARM LIMIT Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 110 °C /1500 ohm /0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
3504 |HATA LIMIT Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 130 °C /4000 ohm /0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON
3601 [TIMERS AKTIF -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
3602 |START ZAMANI 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603 [STOP ZAMANI 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604 |START GUNU 1 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3605 [STOP GUNU 1 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3606 [START ZAMANI 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3607 |[STOP ZAMANI 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3608 [START GUNU 2 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3609 |STOP GUNU 2 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3610 [START ZAMANI 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3611 |STOP ZAMANI 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3612 |START GUNU 3 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3613 |STOP GUNU 3 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3614 |START ZAMANI 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3615 [STOP ZAMANI 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3616 |START GUNU 4 1.7 1 1 (PAZARTESI)
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3617 [STOP GUNU 4 1.7 1 1 (PAZARTESI)

3622 [BOOSTER SEG -6...6 1 0 (SECILMEDI)

3623 [BOOSTER ZAMAN 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3626 [ZAMAN FONK 1...4 SRc|0...31 1 0 (SEGILMEDI)

3629

Grup 37: KULLAN YUK EGRISI

3701 |KUL.YUK EGRI MOD 0...3 1 0 (SECILMEDI)

3702 |KUL.YUK EGRI FON 1 = HATA, 2 = ALARM 1 1 (HATA)

3703 [KUL.YUK EGRI ZAM 10...400 sn 1sn 20 sn

3704 |YUK FREKANSI 1 0...500 Hz 1Hz 5 Hz

3705 [DUSUK YUK TORK1 % 0...600 %1 %10

3706 |YUKSEK YUK TORK1 % 0...600 %1 %300

3707 |YUK FREKANSI 2 0...500 Hz 1Hz 25 Hz

3708 |DUSUK YUK TORK2 % 0...600 %1 %15

3709 |YUKSEK YUK TORK2 (% 0...600 %1 %300

3710 [YUK FREKANSI 3 0...500 Hz 1Hz 43 Hz

3711 |DUSUK YUK TORK3 % 0...600 %1 %25

3712 |YUKSEK YUK TORK3  |% 0...600 %1 %300

3713 |YUK FREKANSI 4 0...500 Hz 1Hz 50 Hz

3714 |DUSUK YUK TORK4 % 0...600 %1 %30

3715 |YUKSEK YUK TORK4 % 0...600 %1 %300

3716 |[YUK FREKANSI 5 0...500 Hz 1Hz 500 Hz

3717 |DUSUK YUK TORKS % 0...600 %1 %30

3718 |YUKSEK YUK TORKS  |% 0...600 %1 %300

Grup 40: PROSES PID SET 1

4001 |KAZANG 0,1...100,0 0,1 1.0

4002 |ENTEGRAL SURE 0,0 = SecILMEDI, 0,1...3600,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

4003 [TUREV ZAMANI 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

4004 |PID TUREV FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 1,0 sn

4005 |HATA DEG TERSLE 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)

4006 [BIRIMLER 0...127 1 4 (%)

4007 [BIRIM OLGEGI 0...4 1 1

4008 |%0 DEGERI Birim ve 6lgek parametre tarafindan |- 0,0
gerceklestirilir

4009 (%100 DEGERI Birim ve 6lgek parametre tarafindan |- 100.0
gerceklestirilir

4010 |SET DEGERI SEGIM 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1)

4011 |DAHILI SET DEGER Birim ve 6lgek parametre tarafindan |- 40,0
gerceklestirilir

4012 [SET DEGERI MIN -500,0...500,0% % 0,1 %0,0

4013 [SET DEGERI MAX -500,0...500,0% % 0,1 %100,0

4014 |GERI BESLE SECIM 1...13 1 1 (ACT1)

4015 |GERI BESLE CARP 0,000 = SEGILMEDI, - 0,001 0,000 (SEGILMEDI)
32,768...32,767

4016 |GERGEK 1 GIRIS 1.7 1 2 (AI12)

4017 |GERGEK 2 GIRIS 1.7 1 2 (AI12)

4018 |GERCEK 1 MIN -1000...1000% %1 %0

4019 |GERGEK 1 MAX -1000...1000% %1 %100
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4020 |GERCEK 2 MIN -1000...1000% %1 %0

4021 |GERGEK 2 MAX -1000...1000% %1 %100

4022 |UYKU MODU SECIM -6...7 1 0 (SECILMEDI)

4023 |PID UYKU SEVIYE 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0rpm

4024 |PID UYKU GECIKME 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

4025 |UYANMA SAPMASI Birim ve Olgek parametre tarafindan |- 0,0
gerceklestirilir

4026 |UYANMA GECIKME 0,00...60,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

4027 |PID1 PAR SET -6...14 1 0 (SET 1)

Grup 41: PROSES PID SET 2

4101 |KAZANC 0,1...100,0 0,1 1.0

4102 |ENTEGRAL SURE 0,0 = seciLmEDI, 0,1...3600,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

4103 |TUREV ZAMANI 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

4104 |PID TUREV FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 1,0 sn

4105 |HATA DEG TERSLE 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)

4106 [BIRIMLER 0...127 1 4 (%)

4107 |BIRIM OLCEGI 0...4 1 1

4108 (%0 DEGERI Birim ve Olgek parametre tarafindan |- 0,0
gerceklestirilir.

4109 (%100 DEGERI Birim ve Olcek parametre tarafindan |- 100.0
gerceklestirilir.

4110 [SET DEGERI SECIM 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1) v

4111  |DAHILI SET DEGER Birim ve Olgek parametre tarafindan |- 40,0
gerceklestirilir.

4112 |SET DEGERI MIN -500,0...500,0% % 0,1 %0,0

4113 |SET DEGERI MAX -500,0...500,0% % 0,1 %100,0

4114 |GERI BESLE SECIM 1...13 1 1 (ACT1)

4115 |GERI BESLE GARP 0,000 = SECILMEDI, - 0,001 0,000 (SECILMEDI)
32,768...32,767

4116 |GERGEK 1 GIRIS 1...7 1 2 (AI12) 4

4117 |GERCEK 2 GIRIS 1.7 1 2 (AI12) 4

4118 |GERCEK 1 MIN -1000...1000% %1 %0

4119 |GERCEK 1 MAX -1000...1000% %1 %100

4120 |GERGEK 2 MIN -1000...1000% %1 %0

4121 |GERGEK 2 MAX -1000...1000% %1 %100

4122 |UYKU MODU SECIM -6...7 1 0 (SECILMEDI)

4123 |PID UYKU SEVIYE 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0 rpm

4124 |PID UYKU GECIKME 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

4125 |UYANMA SAPMASI Birim ve Olgek parametre tarafindan |- 0,0
gerceklestirilir.

4126 |UYANMA GECIKME 0,00...60,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

Grup 42: HARICI / AYAR PID

4201 |KAZANC 0,1...100,0 0,1 1.0

4202 |ENTEGRAL SURE 0,0 = seciLmEDI, 0,1...3600,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

4203 |[TUREV ZAMANI 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

4204 |PID TUREV FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 1,0 sn

4205 |HATA DEG TERSLE 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)

4206 [BIRIMLER 0...127 1 4 (%)

4207 |BIRIM OLCEGI 0...4 1 1
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4208 |%0 DEGERI Birim ve 6lgek parametre 4206 ve |- 0,0
4207 tarafindan tanimlanir
4209 (%100 DEGERI Birim ve 6lgek parametre 4206 ve |- 100.0
4207 tarafindan tanimlanir
4210 [SET DEGERI SECIM 0...2,8...17,19...20 1 1 (ail) v
4211  |DAHILI SET DEGER Birim ve Olgek parametre 4206 ve |- 40,0
4207 tarafindan tanimlanir
4212 |SET DEGERI MIN -500,0...500,0% % 0,1 %0,0
4213 |SET DEGERI MAX -500,0...500,0% % 0,1 %100,0
4214  |GERI BESLE SECIM 1...13 1 1 (ACT1)
4215 |GERI BESLE CARP 0,000 = SEGILMEDI, - 0,001 0,000 (SECILMEDI)
32,768...32,767
4216 |GERGEK 1 GIRIS 1.7 1 2 (AI12) v
4217 |GERGEK 2 GIRIS 1.7 1 2 (AI12) v
4218 |GERGEK 1 MIN -1000...1000% %1 %0
4219 |GERGEK 1 MAX -1000...1000% %1 %100
4220 |GERCEK 2 MIN -1000...1000% %1 %0
4221 |GERGEK 2 MAX -1000...1000% %1 %100
4228 |ACTIVATE -6...12 1 0 (SECILMEDI)
4229 |OFFSET % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0
4230 [TRIM MOD 0 = SECILMEDI, 1 = ORANSAL, 1 0 (SEGILMEDI)
3 = DIREKT
4231 [TRIM OLCEGI -100,0...100,0% % 0,1 %0,0
4232 |DUZELTME KAY 1 = PID2REF, 2 = PID20UTPUT 1 1 (PID2REF)
Grup 45: ENERJI TASARRUF
4502 |[ENERJI FIYATI 0,00...655,35 0,01 0.00
4507 |CO2 GARPANI 0,0...10,0 tn/MWh 0,1 tn/MWh 0,5 tnh/MWh
4508 |POMPA GUCU % 0,0...1000,0 % 0,1 %100,0
4509 |ENERJI RESET 0 = YAPILDI, 1 = RESET 1 0 (YAPILDI)
Grup 50: ENKODER
5001 [PULS SAYISI 50...16384 1 1024 v
5002 |ENCODER AKTIF 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF) v
5003 |[ENCODER HATA 1 = HATA, 2 = ALARM 1 1 (HATA) v
5010 [z PULS AKTIF 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF) v
5011 |POZISYON RESET 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)
Grup 51: HARICI HABER MODUL
5101 |HAB MODUL TIP - - 0 (NOT DEFINED)
5102 [HAB MODUL 2...26 0...65535 1 0
5126
5127 |HAB MODUL YENILE 0 = YAPILDI, 1 = YENILE 1 0 (YAPILDI) v
5128 |CPI YAZILIM REV 0000...FFFF hex 1 0
5129 |DOSYA KONFIG NO 0000...FFFF hex 1 0
5130 |DOSYA KONFIG REV 0000...FFFF hex 1 0
5131 |HAB MODUL DURUM 0...6 1 0 (IDLE)
5132 |HAB MOD YAZ REV 0000...FFFF hex 1 0
5133 |HAB MOD UYG REV 0000...FFFF hex 1 0
Grup 52: PANEL HABERLESME
5201 [ISTASYON NO |1 ...247 1 1
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5202 |HABERLESME HiZI 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kbit/sn |- 9,6 kbit/sn
5203 |PARITE 0 =8 HICBIRI 1, 1 = 8 HICBIRI 2, 1 0 (8 higbiri 1)
2=8EVEN1,3=80DD1
5204 |OK MESAJ SAY 0...65535 1 -
5205 |[PARITE HATASI 0...65535 1 -
5206 [FORMAT HATASI 0...65535 1 -
5207 [BUFFER SEV ASTI 0...65535 1 -
5208 [CRC HATASI 0...65535 1 -
Grup 53: EFB PROTOKOL
5301 [EFB PROTOKOL NO 0...0xFFFF 1 0
5302 [EFB ISTASYON NO 0...65535 1 1 4
5303 |[EFB HAB HIzI 1.2,2.4,4.8,96,19.2,38.4,57.6, |- 9,6 kbit/sn
76.8 kbit/sn
5304 |[EFB PARITE 0 =8 HICBIRI 1, 1 = 8 HICBIRI 2, 0 (8 HICBIRI 1)
2=8EVEN1,3=80DD1
5305 |[EFB HAB PROFIL 0 = ABB DRV LIM, 1 = DCU PROFILE, |1 0 (ABB DRV LIM)
2 = ABB DRV FULL
5306 [EFB OK MESAJ SAY 0...65535 1 0
5307 |[EFB CRC HATA SAY 0...65535 1 0
5308 [EFB UART HATA SA 0...65535 1 0
5309 |EFB DURUMU 0...7 1 0 (IDLE)
5310 [EFB PAR10 0...65535 1 0
5311 [EFB PART1 0...65535 1 0
5312 |[EFB PAR12 0...65535 1 0
5313 [EFB PAR13 0...65535 1 0
5314 [EFB PAR14 0...65535 1 0
5315 [EFB PAR15 0...65535 1 0
5316 [EFB PAR16 0...65535 1 0
5317 |[EFB PAR17 0...65535 1 0
5318 [EFB PAR18 0...65535 1 0
5319 [EFB PAR19 0000...FFFF hex 1 0
5320 [EFB PAR20 0000...FFFF hex 1 0
Grup 64: YUK ANALIZORU
6401 |PIK DEGER SNY 100...178 1 103 (parameter 0103
CIKIS FREK)
6402 |PIK DEG FILTRE Z 0,0...120,0 sn 0,1 sn 0,1 sn
6403 |LOGGER RESET -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
6404 |AL2 SINYALI 101...178 1 103 (parameter 0103
CIKIS FREK)
6405 |AL2 SINYAL TABAN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
6404.
6406 |PIK DEGER - - -
6407 |PIK ZAMAN 1 Tarih dd.mm.yy / enerji verme giinii |1 d -
6408 |PIK ZAMAN 2 Saat hh.mm.ss 2 sn -
6409 |PIK AKIMI 0,0...6553,5 A 0,1A -
6410 [PIK VOLT DC 0...65535V 1V -
6411 |PIK FREKANS 0,0...6553,5 Hz 0,1 Hz -

Parametreler
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Kod [Adi Aralik Coziinurlik Varsayilan Kullanc

6412 |RESET1 zM Tarih dd.mm.yy / enerji verme gunu 1 d -

6413 |RESET2 zZM Saat hh.mm.ss 2 sn -

6414 |AL1_%0-10 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6415 |AL1_%10-20 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6416 |AL1_%20-30 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6417 |AL1_%30-40 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6418 |AL1_%30-50 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6419 |AL1_%50-60 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6420 |AL1_%60-70 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6421 |AL1_%70-80 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6422 |AL1_%80-90 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6423 |AL1_%90-100 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6424 |AL2_%0-10 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6425 |AL2_%10-20 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6426 |AL2_ %20-30 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6427 |AL2_%30-40 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6428 |AL2_%40-50 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6429 |AL2_%50-60 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6430 |AL2_%60-70 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6431 |AL2_%70-80 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6432 |AL2_ %80-90 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6433 |AL2_%90-100 % 0,0...100,0 % 0,1 -

Grup 81: PFC KONTROL

8103 |REF ADIMI 1 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

8104 |REF ADIMI 2 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

8105 |REF ADIMI 3 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

8109 [START FREK 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / -
U1: 60,0 Hz

8110 [START FREK 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / -
U1: 60,0 Hz

8111 |START FREK 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / -
U1: 60,0 Hz

8112 |ALT FREK1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz / -
U1: 30,0 Hz

8113 |ALT FREK2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz / -
U1: 30,0 Hz

8114 |ALT FREK3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz / -
U1: 30,0 Hz

8115 |YR MOT START GEC 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 5,0 sn

8116 |YR MOT STOP GEC 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 3,0 sn

8117 |[YR MOT SAYISI 0...4 1 1

8118 |OTODEG ARALIGI -0,1 = TEST MoDU, 0,0 = SECILMEDI, 0,1 h 0,0 h (SECILMEDI)

0,1...336,0 h

8119 |OTODEG SEVIYESI % 0,0...100,0 % 0,1 %50,0

8120 |KILITLEMELER 0...6 1 4 (D14)

8121 |REG BYPASS KONTR |0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)

8122 |PFC START GECIK 0,00...10,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

8123 |PFC AKTIF 0 = SECILMEDI, 1 = AKTIF 1 0 (SEGILMEDI)

8124 |HAR STOP HIZLAN 0,0 = SECILMEDI, 0,1...1800,0 sn 0,1s 0,0 s (SEGILMEDI)

Parametreler
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8125 |HAR START YAVAS 0,0 = SECILMEDI, 0,1...1800,0 sn 0,1s 0,0 s (SECILMEDI)
8126 [ZAMANLI OTODEG 0...4 1 0 (SEGILMEDI)
8127 |MOTORLAR 1.7 1 2 v
8128 |YR START SIRASI 1 = EVEN RUNTIME, 2 = RELAY ORDER|1 1 (EVEN RUNTIME) v
Grup 98: OPSIYONLAR
9802 [HAB PROT SEG 0 = SEGILMEDI, 1 = STD MODBUS, 1 0 (SEGILMEDI) v

4 = EXT FBA

Parametreler
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Tum parametrelerin agiklamalari

Bu bdélimde ACS550 surictiler igin gergek sinyaller ve parametreler agiklanmistir.

Grup 99: BASLAMA VERILERI
Asagidaki igslemler igin gereken 6zel devreye alma verileri bu grupta tanimlanir:
* sUrdcindn ayarlanmasi

* motor bilgilerinin giriimesi

Kod |Aciklama

9901 |DIL SEGIMI

Gosterge dilini secger. Her biri farkli bir dil setini destekleyen iki farkli Gelismis Kontrol Paneli vardir. (0, 2, 11...15
dillerini destekleyen ACS-CP-L paneli ACS-CP-A'ya dahildir.)

Gelismig Kontrol Paneli ACS-CP-A:

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL
5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANGAIS 8 = DANSK 9 = suoml
10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CZECH
15 = MAGYAR 16 = ELLINIKA

Gelismis Kontrol Paneli ACS-CP-D (Asya):

0 = ENGLISH 1 = CHINESE 2 = KOREAN 3 = JAPANESE

9902 [UYGULAMA MAKROSU

Bir uygulama makrosu seger. Uygulama makrolari, ACS550'yi belirli bir uygulama i¢in konfigiire etmek amaciyla
parametreleri otomatik olarak diizenler.

1 = ABB STANDART 2 = 3 KABLOLU 3 = ALTERNATE 4 = MOTOR POT 5 = MAN/OTO
6 = PID KONTROL 7 = PFC KONTROL 8 = MOMENT KONTR 31 = YUK FD SET
0 = KULLAN1 YUK -1 = KULLAN1 SAKL -2 = KULLAN2 YUK -3 = KULLANZ SAKL

31 = YUK FD SET - FlashDrop dosyasiyla tanimlanan FlashDrop parametre degerleri. Parametre goriinimu, 1611
PARAMETE GORUN parametresi tarafindan belirlenir.

* FlashDrop, parametrelerin giiciin kesik oldugu suriculere hizli bir sekilde kopyalanmasi i¢in opsiyonel bir
cihazdir. FlashDrop parametre listesinin kolayca 6zellestiriimesini saglar, 6rnegin secili parametreler gizlenebilir.
Daha fazla bilgi icin bkz. MFDT-01 FlashDrop Kullanim Kilavuzu (3AFE68591074 [ingilizce]).

-1 = KULLAN1 SAKL, -3 = KULLAN2 SAKL - Bunlarla, daha sonra kullanmak igin iki farkli kullanici parametre seti
siirictiniin kalici bellegine kaydedilebilir. Her set, Grup 99: BASLAMA VERILERI ve motor tanimlama galismasinin
sonuglari dahil olmak lizere parametre ayarlarini igerir.

0 = KULLAN1 YUK, -2 = KULLANZ2 YUK - Bunlarla, kullanici parametre setleri tekrar kullanima alinabilir.

9904 IMOTOR KONTRL MOD

Motor kontrol modunu seger.
1 = VEKTOR: HIZ - sensdrsuz vektdér kontrol modu.

* Referans 1, rpm cinsinden hiz referansidir.

* Referans 2, % cinsinden hiz referansidir (%100 maksimum mutlak hiz olup 2002 MAXIMUM Hiz parametresinin
degerine veya mutlak degerinin maksimum hizdan yiksek olmasi durumunda 2001 MINIMUM HIZ parametresinin
degerine esittir).

2 = VEKTOR: MOM.
* Referans 1, rpm cinsinden hiz referansidir.
* Referans 2, % cinsi moment referansidir (%100, nominal momenttir.)

3 = SKALER: FREK - skaler kontrol modu.

» Referans 1, Hz cinsinden frekans referansidir.

* Referans 2, % cinsinden frekans referansidir (%100 maksimum mutlak frekans olup 2008 MAX FREKANS
parametresinin degerine veya mutlak degerinin maksimum frekanstan yuksek olmasi durumunda 2007 MIN
FREKANS parametresinin dederine esittir).
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Kod

Aciklama

9905

MOTOR NOM GER

Nominal motor gerilimini tanimlar.
» Motor gli¢ plakasindaki dedere esit olmaldir. Cikis gerilimi
+ ACS550, motoru giris glici (sebeke) geriliminden daha ylksek bir A

gerilimle besleyemez.

9906

MOTOR NOM AKIM P 9905+ — — —
Nominal motor akimini tanimlar. |
* Motor gug plakasindaki degere esit olmalidir. |
* lzin verilen aralik: 0,2...2,0 - Iopq (lopg struct akimidir). | Cikis

9907

MOTOR NOM FREK | frekans
Nominal motor frekansini tanimlar. P 9907 v
+ Aralik: 10...500 Hz (tipik olarak 50 veya 60 Hz)

* Cikis geriliminin MOTOR NOM GER'e esit oldugu frekansi ayarlar.
 Alan zayiflama noktasi = Nom Frek - Besleme Ger. / Mot Nom Ger.

9908

MOTOR NOM Hiz

Nominal motor hizini tanimlar.
* Motor gu¢ plakasindaki degdere esit olmaldir.

9909

MOTOR NOM GUC

Nominal motor guictind tanimlar.
* Motor gu¢ plakasindaki dedere esit olmalidir.

9910

ID RUN

Bu parametre, Motor ID Run adi verilen bir otomatik kalibrasyon islemini kontrol eder. Bu proses boyunca, suricu

motoru ¢alistirir (motor déner) ve motor 6zelliklerini belirlemek ve i¢ hesaplamalarda kullanilan bir model olusturmak

icin Olcimler gergeklestirir. Asagidaki durumlarda ID Run &zellikle gereklidir:

« vektor kontrol modu kullanildiginda [parametre 9904 = 1 (VEKTOR: HIz) veya 2 (VEKTOR: MOM)] ve/veya

 calisma noktasi sifir hiz yakinlarinda oldugunda ve/veya

+ calisma igin genis bir hiz araliginda, 6lgtilmus herhangi bir hiz verisi yokken (6rnegin bir darbeli enkoder yokken),
nominal motor momentinin Gzerinde bir moment araligi gerektiginde.

0 = OFF/ID MIK - Motor ID Run prosesi ¢calismaz. Tanimlama miknatislama 9904 ve 2101 parametreleri ayarlarina gére
gergeklestirilir. Tanimlama miknatislamada motor modeli ilk ¢alistirma sirasinda motorun 10 - 15 sn sifir hizda
miknatislandiriimasi ile hesaplanir (motor dénmemektedir). Motor parametresi degistikten sonra her ¢alistirmada
model tekrar hesaplanir.

*Parametre 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR: MOM): Tanimlama miknatislama gergeklestirilir.

*Parametre 9904 = 3 (SKALER: FREK) ve parametre 27107 = 3 (SKALER FLYST) veya 5 (FLY+ASIR MOM): Tanimlama
miknatislama gerceklestirilir.

*Parametre 9904 = 3 (SKALER: FREK) ve parametre 2707 de@eri 3 (SKALER FLYST) veya 5 (FLY+ASIR MOM) degil:
Tanimlama miknatislama gergeklestiriimez.

1 = ON - Bir sonraki galistirma komutunda, motorun déndiigd Motor ID Run'i etkinlestirir. Calisma tamamlandiktan
sonra bu deger otomatik olarak 0 olur.

Not: Motor galistirilan makineden mekanik olarak ayriimalidir.
Not: Eger motor parametreleri ID Run isleminden sonra degisirse iglemi tekrarlayin.

UYARI! ID Run sirasinda motor nominal hizin yaklasik %50...80 arasinda ¢alisir. Motor ileri dogru
ddénecektir.
ID Run gergeklestirmeden 6nce motoru galistirmanin giivenli olup olmadigini kontrol edin!

Bkz. bolim ID Run nasil gergeklestirilir sayfa 45.

9915

MOTOR COSPHI

Nominal motor cos phi (gug¢ faktért) degerini tanimlar. Parametre, 6zellikle yiksek verimlilikteki motorlarla
performansi gelistirir.

0 = IDENTIFIED - Siricu, cos phi degerini tahmin yoluyla otomatik olarak belirler.

0,01...0,97 - Cos phi olarak kullanilan girilen deger.
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Grup 01: CALISMA VERILERI
Bu grupta, gergek sinyaller dahil olmak tzere surtcl ¢alisma verileri yer almaktadir.
Sirucu, 6lgimlere veya hesaplamalara dayanarak gergek sinyaller igin degerleri
ayarlar. Bu degerleri siz ayarlayamazsiniz.
Kod |Aciklama
0101 [HIZ & YON
Motorun hesaplanan isaretli devri (rpm). 0101 HIZ&YON parametresinin mutlak degeri, 0102 Hiz parametresinin degeri
ile aynidir.
. 013()1 HIZ&YON parametresinin degeri, motor ileri ydnde ¢aligiyorsa pozitiftir.
» 0101 HIz&YON parametresinin degeri, motor geri yonde calisiyorsa negatiftir.
0102 |HIZ
Motorun hesaplanan devri (rpm). (Parametre 0102 veya 0103, kontrol paneli Cikis modunda varsayilan olarak
gosterilir.)
0103 |GIKIS FREKANSI
Motora uygulanan frekans (Hz). (Parametre 0102 veya 0103, kontrol paneli Cikis modunda varsayilan olarak
gosterilir.)
0104 |AKIM
ACS550 tarafindan olgiiler motor akimi. (Kontrol paneli Cikis modunda varsayilan olarak gosterilir.)
0105 IMOMENT
Cikis momenti. Motor saftinda, motor nominal momentinin yiizdesi (%) olarak hesaplanan moment degeri. (Kontrol
paneli Cikis modunda varsayilan olarak gosterilir.)
0106 |GUG
kW cinsi él¢lilen motor glicu.
0107 |DC BARA GERILIMi
ACS550 tarafindan dlgtilen V DC cinsi DC bara gerilimi.
0109 |GIKIS GERILIMI
Motora uygulanan gerilim.
0110 [SURUCU SICAKLIGI
Surlict gl transistorlerinin Santigrat derece cinsinden sicakligi.
0111 |HARICI REF 1
Harici referans REF1, rpm veya Hz cinsinden — birimler parametre 9904 tarafindan belirlenir.
0112 |HARICI REF 2
Harici referans, REF2, % cinsinden.
0113 |KONTROL YERI
Aktif kontrol konumu. Alternatifler sunlardir:
0 = LOKAL
1 =EXT1
2 = EXT2
0114 |GALISMA SURE (R)
Sirucunin saat (h) cinsinden toplam ¢alisma stresi.
» Kontrol paneli Parametreler modundayken UP ve DOWN tuslarina ayni anda basilarak resetlenebilir.
0115 |KWH SAYAC (R)
Sdaricinin, kilovat saat cinsi toplam eneriji tuketimi.
» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag, yenilenir ve tekrar 0'dan baslar.
» Kontrol paneli Parametreler modundayken UP ve DOWN tuslarina ayni anda basilarak resetlenebilir.
0116 |UYG BLOK CIKISI

Uygulama blogu ¢ikis sinyali. Deger, asagidaki 6gelerden gelir:
» PFC Kontrol aktifse, PFC kontrol veya

* Parametre 0112 HARICI REF 2.
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0118 |DI 1-3 DURUM
Ug dijital girigin durumu. / /7 /
» Durum bir ikili say sisteminde gosterilir.
« 1, girisin etkinlestirildigini gosterir. / L/ /
0, girisin devre disi birakildi§ini gdsterir.
0119 |DI 4-6 DURUM di1 diz di3
Ug dijital girigin durumu.
» Bkz. parametre 0118 DI 1-3 DURUM.
0120 |Al1
Analog giris 1’in % cinsi nispi degeri.
0121 |Al 2
Analog giris 2’'nin % cinsi nispi degeri.
0122 |RO 1-3 DURUM
Ug réle gikisinin durumu. / /7 /
+ 1, réleye eneriji verildigini gosterir. / L /
+ 0, réleye verilen enerjinin kesildigini gdsterir.
0123 |RO 4-6 DURUM ROLE 1 DURUMU ‘l
Ug réle ¢ikisinin durumu. OREL-01 Réle Cikisi Uzatma Modiilii takiliysa ROLE 2 DURUMU
kullanilabilir. .
ROLE 3 DURUMU
* Bkz. parametre 0122.
0124 |AO1
Analog ¢ikis 1’in miliamper cinsi degeri.
0125 |AO 2
Analog ¢ikis 2’'nin miliamper cinsi degeri.
0126 |PID 1 CIKIS
PID kontrol cihazi 1 ¢ikisinin % cinsi deg@eri.
0127 |PID 2 CIKIS
PID kontrol cihazi 2 gikisinin % cinsi degeri.
0128 |PID 1 SET DEGERI
PID 1kontroldr set degeri sinyali.
« Birimler ve dlcek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0129 |PID 2 SET DEGERI
PID 2 kontrol cihazi set degeri sinyali.
« Birimler ve dlcek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0130 |PID 1 GERI BESLE
PID 1kontroldr geri besleme sinyali.
« Birimler ve dlcek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0131 |PID 2 GERI BESLE
PID 2 kontrol cihazi geri besleme sinyali.
« Birimler ve dlcek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0132 |PID 1 SAPMA
PID 1 kontrol6r referans degeri ile gergcek deger arasindaki fark.
« Birimler ve dlcek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0133 |PID 2 SAPMA
PID 2 kontrol cihazi referans degeri ile gergek deger arasindaki fark.
« Birimler ve dlcek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0134 |HAB RO WORD
Seri hat Gizerinden yazilabilen bos veri alani.
* Role ¢ikis kontroll icin kullanlir.
* Bkz. parametre 1401.
0135 HAB DEGERI 1
Seri hat Gizerinden yazilabilen bos veri alani.
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0136 [HAB DEGERI 2
Seri hat (izerinden yazilabilen bos veri alani.
0137 |PROSES DEGIS 1
Proses degiskeni 1
* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir.
0138 |PROSES DEGIS 2
Proses degiskeni 2
* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir.
0139 |PROSES DEGIS 3
Proses degiskeni 3
* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir.
0140 |GALISMA SURESI
Sdaricinin bin saat cinsi toplam calisma suresi (kh).
* Resetlenemez.
0141 IMWH SAYAC
Sdaricinin, megavat saat cinsi toplam enerji tiketimi.
» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag, yenilenir ve tekrar 0'dan baslar.
» Resetlenemez.
0142 [TUR SAYACI
Motorun milyon devir cinsinden toplam devri.
» Kontrol paneli Parametreler modundayken UP ve DOWN tuslarina ayni anda basilarak resetlenebilir.
0143 |[SURUCU GAL ZAM H
Sdarlclinin, gin olarak agik kaldigi toplam stre.
» Resetlenemez.
0144 |SURUCU GAL ZAM L
Sirlcinin 2 saniyelik tiklama olarak toplam agik kaldidi suire (30 tiklama = 60 saniye).
» ss.dd.ss formatinda gosterilir.
» Resetlenemez.
0145 [MOTOR SICAKLIGI
Santigrat derece cinsi motor sicakligi / ohm cinsi PTC direnci.
- Sadece motor sicaklik sensoéri ayarlandiginda gegerlidir.
* Bkz. parametre 3501.
0146 [MEKANIK AGI
Motor saftinin agisal konumunu yaklasik 0,01° olarak tanimlar (360° igin 32.768 bdlim). Konum, gii¢ verme
sirasinda 0 olarak tanimlanir.
Calisma sirasinda sifir konumu asagidakilerle ayarlanabilir:
* bir Z puls girisi, parametre 5010 zZ PULS AKTIF = 1 (AKTIF) ise
» parametre 5011 POzISYON RESET, parametre 5010 Z PULS AKTIF = 2 (PASIF) ise
» parametre 5002 ENCODER AKTIF'in herhangi bir durum degisikligi
0147 [MEKANIK TUR
Motor saftinin tam dénulslerini sayan igaretli bir tam sayi. Deger:
» parametre 0146 MEKANIK ACI 32767'den O'a degistiginde artar
» parametre 0146 MEKANIK AcI 0'dan 32767'ye degistiginde azalir.
0148 |Z PULS VAR
Enkoder sifir puls detektorl. Z puls sifir konumunu tanimladiginda, Z puls tetikleyebilmek icin saftin sifir
konumundan gegmesi gerekir. Bu ana kadar saft konumu bilinmez (siricu, gi¢ vermede saft konumunu sifir olarak
kullanir). Bu parametre, parametre 0146 MEKANIK AGI gegerli oldugunda sinyal verir. Gi¢ vermede parametre
0 = BULUNAMADI olarak baslar ve asadidaki durumlarda 1 = BULUNDU olarak degisir:
» parametre 5010 z PULS AKTIF = 1 (AKTIF) olmasi ve
» bir enkoder Z puls algilanmasi.
0150 |CB SICAKLIK

Surlcu kontrol kartinin Santigrat derece cinsinden sicakhigr.

Not: Bazi siricller, bu 6zelligi desteklemeyen kontrol kartina (OMIO) sahiptir. Bu siriculer her zaman 25,0 °C sabit
degerini gosterir.
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Kod

Aciklama

0153

MOTOR ISI

Motor sicakhidinin yikselmesini tahmin eder. Deger, motor sicakligi agma seviyesinin ytzdesi olarak tahmini motor
termik gerilimine esittir.

0158

PID HAB DEGER 1
PID kontroli igin fieldbus'tan alinan veriler (PID1 ve PID2).

0159

PID HAB DEGER 2
PID kontroli i¢in fieldbus'tan alinan veriler (PID1 ve PID2).

0174

KWS TASARRUF

Pompa beslemeye dogrudan bagh oldugunda kullanilan enerjiye kiyasla kWh cinsinden tasarruf edilen enerji. Bkz.

180. sayfadaki not.

» Sayag degeri, 999,9'a ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag yenilenip tekrar 0,0'dan baslar ve sinyal
0175'in sayag degeri bir artar. Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (tim enerji hesaplayicilarini ayni
anda resetler).

» Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tiim enerji hesaplayicilarini resetler).

* Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.

0175

MWS TASARRUF

Pompa beslemeye dogrudan bagli oldugunda kullanilan enerjiye kiyasla MWh cinsinden tasarruf edilen enerji. Bkz.
180. sayfadaki not.

« Sayac degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag, yenilenir ve tekrar 0'dan baslar.

» Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tiim enerji hesaplayicilarini resetler).

* Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.

0176

KWS TASARRUF1
Yerel para biriminde tasarruf edilen eneriji (tasarruf edilen toplam enerji 1000'e boliindiigiinde kalan). Bkz. 780.
sayfadaki not.
+ Tasarruf edilen toplam enerjiyi para birimi cinsinden bulmak igin, parametre 0177 degerini 1000 ile ¢arpip
parametre 0176 degderine ekleyin.
Ornek:
0176 KWS TASARRUF1 = 123,4
0177 MWS TASARRUF2 = 5
Tasarruf edilen toplam enerji =5 - 1000 + 123,4 = 5123,4 para birimi.
» Sayag degeri, 999,9'a ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag yenilenip tekrar 0,0'dan baslar ve sinyal
0177'nin sayag degeri bir artar.
» Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tim enerji hesaplayicilarini resetler).
* Yerel enerji fiyati, parametre 4502 ENERJI FIYATI ile ayarlanir.
* Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.

0177

MWS TASARRUF2

Bin yerel para biriminde tasarruf edilen enerji. Orn. 5 degeri 5000 para birimi anlamina gelir. Bkz. 180. sayfadaki not.
» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir (sayag yenilenmez).
* Bkz. parametre 0176 KWS TASARRUF1.

0178

CO2 TASARRUF

tn cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma. Bkz. 180. sayfadaki not.

« Sayag degeri, 6553,5'e ulasana kadar toplanir (saya¢ yenilenmez).

» Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tiim enerji hesaplayicilarini resetler).
» CO2 donustiirme faktorl, parametre 4507 CO2 CARPANI ile ayarlanir.

* Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.
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Grup 03: FB GERGCEK SINYAL
Bu grup, fieldbus haberlesmesini izler.
Kod |Aciklama
0301 |FB KONTRL WORD 1

Fieldbus Komut Word 1’in salt okunur Bit # 0301, FB KONTRL WORD 1 0302, FB KONTRL WORD 2

kopyasi.

.+ Fieldbus komutu, stiriiciiyd bir fieldbus | |0 [STOP FBLOCAL_CTL
denetleyicisinden kontrol etmek igin 1 [START FBLOCAL_REF
baslica yontemdir. Bu komut iki Komut 2 |REVERSE START DISABLE1
Word'den olusur. Komut Word’lerde —
bulunan ikili kodlanmig yénergeler 3 |LOCAL START_DISABLE2
surliclyl mevcut durumlar arasinda 4 |RESET Ayriimis
donUstdrir.

+ Komut Word’leri kullanarak striciyt 5 [EXT2 Aynimis
izlemek igin bir dis yer (EXT1 veya 6 |RUN_DISABLE Ayriimis
EXT2) etkin olmali ve HABERLESME 7 |STPMODE R Ayriimis
olarak ayarlanmalidir. (Bkz. 1001 ve -

1002 parametreleri.) 8 |STPMODE_EM Ayriimig

* Kontrol paneli word'ii onaltili say! 9 |[STPMODE_C Ayriimig
sisteminde gorintiler. Ornegin, Bit
0'da tim sifirlar ve bir adet 1, 0001 10 [RAMP_2 Ayriimis
olarak gérintlenir. Bit 15'te tim 11 |RAMP_OUT_O REF_CONST
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak 12 |RAMP HOLD REF AVE
gorintulenir. — —

0302 |FB KONTRL WORD 2 13 |RAMP_IN_O LINK_ON

Fieldbus Komut Word 2'nin salt okunur 14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH

kopyasi. 15 |TORQLIM2 OFF_INTERLOCK

» Bkz. parametre 0301.

0303 |FB STS WORD 1

Durum Word 1'in salt okunur kopyasi. Bit # 0303, FB STS WORD 1 0304, FB STS WORD 2

+ Suricu fieldbus denetleyicisine durum 0 HAZIR ALARM
bilgisi génderir. Durum iki Durum :

Word’den olusur. 1 |AKTIF NOTICE

* Kontrol paneli word'ii onaltili say! 2 |BASLADI DIRLOCK
sisteminde gorintiler. Ornegin, Bit
0'da tim sifirlar ve bir adet 1, 0001 3 |CALISIYOR LOCALLOCK
olarak gorintulenir. Bit 15'te tim 4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
S|_f|r_l_ar_ye b'lr adet 1, 8000 olarak 5 |ACCELERATE Ayriimis
goruntalenir.

0304 [FB DURUM WORD 2 6 |DECELERATE Ayriimig

Durum Word 2’nin salt okunur kopyasi. 7 |AT_SETPOINT CPY_CTL

+ Bkz. parametre 0303. 8 [LIMIT CPY_REF1
9 |SUPERVISION CPY_REF2
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 [HATA ACK_OFF_ILCK
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Kod |Aciklama
0305 |HATA WORD 1
Hata Word 1'in salt okunur kopyasi. Bit # | 0305, HATA WORD 1 | 0306, HATA WORD 2 | 0307, HATA WORD 3
+ Bir hata etkin oldugunda etkin hataya
iliskin bit, Hata Word'lerde belirlenir. 0 ASIRIAKIM Desteklenmeyen  |EFB 1
+ Her bir hatanin Hata Word'leri iginde 1 |DC ASIRI GER TERMIK HATA EFB 2
ayrtllrrw bir bli(tldeg?ri V_ardlgk - 2 |SURASIRSIC OPEX LINK EFB 3
« Hatalarin agiklamalari igin bkz. bolim -
Hata Listeleri, sayfa 260. 3 |KISA DEVRE OPEX GUQ INCOMPAT.!BLEVSW
* Kontrol paneli word'i onaltil say! 4 |Ayriimig AKIM OLCUM KULLAN YUK EGRS
sisteminde goruntiler. Ornegin, Bit T
0'da tim sifirlar ve bir adet 1, 0001 5 |PCDUSUKGER BESLEME FAZI Aynimis
olarak gériintiilenir. Bit 15'te tiim 6 |Al1 KAYIP ENKODER HATA  |Ayriimig
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak 7 |AI2 KAYIP ASIRI HIZ Ayrilmis
goruntilenir.
0306 HATA WORD 2 8 |MOT ASIR SIC Ayrilmig Ayriimis
. 9 |PANEL KAYIP SURUCU ID Ayrilmis
Hata Word 2'nin salt okunur kopyasi.
« Bkz. parametre 0305. 10 (ID RUN HATA KONFIG DOSYA Sistem hatasi
0307 |HATA WORD 3 11 |MOT SIKISMA SERI 1 HATA Sistem hatasi
Hata Word 3’lin salt okunur kopyasi. 12 |CB SICAKLIK EFB CON FILE Sistem hatasi
* Bkz. parametre 0305. 13 |HARICI HATAT FORCE TRIP Sistem hatas
14 |HARICI HATA2 MOTOR FAZ Sistem hatasi
15 |TOPRAK HATASI [CIKIS KABLO Param. ayari hatasi
0308 |ALARM WORD 1
. BIIF alarr'1|1. it'klrtlaglgrgun(\j/\?, %t'll(md Bit # 0308, ALARM WORD 1 0309, ALARM WORD 2
Delilomin o rarm Ferdierde 0 |ASIRIAKIM Ayriimis
 Her bir alarmin Alarm Word'ler iginde 1 |YUKSEK VOLT PID UYKU
ayrilmis bir bit degeri vardir. 2 |DUSUK VOLT ID RUN
* Alarm word’iin tima ilk durumuna
getirilene kadar bitler ayarlanmis kalr. 3 |PIRLOCK Ayriimig
gWord yerine tS;If)lr yazarak ilk 4 [l0CcoMM START ENABLE 1 MISSING
urumuna getir.
+ Kontrol paneli word'ii onaltili sayi 5 |Al1 KAYIP START ENABLE 2 MISSING
sisteminde gorintiler. Ornegin, Bit 6 |AI2 KAYIP ACIL STOP ALM
0'da tum sifirlar ve bir adet 1, 0001 7 IPANEL KAYIP ENCODER ERROR
olarak géruntulenir. Bit 15'te tim _
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak 8 |CIHAZ ASIRI ISI FIRST START
gorintdlenir. 9 |[MOTOR ISISI Ayrilmis
0309 |ALARM WORD2 10 |Ayriimis KULLAN YUK EGRISI
Bkz. parametre 0308. 1 |MOT SIKISMA START GECIKMESI
12 |AUTORESET Ayriimis
13 |OTODEGISME Ayrilmis
14 |PFCILOCK Ayriimig
15 |Ayriimis Ayriimis
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Grup 04: HATA TARIHGESI

Bu grup, sirtci tarafindan raporlanmis hatalarin en son gegmisini depolar.

Kod

Aciklama

0401

SON HATA

0 - Hata gegmisini temizle (panel lizerinde = KAYIT YOK).

n - Son raporlanan hatanin hata kodu. Hata kodu, ad olarak gériintilenir. Hata kodlari ve adlari igin bkz. bélim Hata
Listeleri, sayfa 260. Bu parametre icin gosterilen hata adi, adlar hata ekraninda goéruntilenen sekilde gosteren
hata listesinde karsilik gelen addan daha kisa olabilir.

0402

HATA ZAMANI 1

Son hatanin meydana geldigi giin. ki sekilde olabilir:
« Bir tarih - eger gercek zaman saati caligiyorsa.
» Acildiktan sonraki glin sayisi - eger gercek zaman saati kullaniimadiysa veya ayarlanmadiysa.

0403

HATA ZAMANI 2

Son hatanin meydana geldigi saat. iki sekilde olabilir:

» Gergek zamanda hh:mm:ss bigiminde - eger gercek zaman calisiyorsa.

» Agcilistan beri gegen zaman hh:mm:ss bigiminde (0402’de raporlanan tam gunler ¢ikartilir) - eger gergek zaman
kullaniimadiysa veya ayarlanmadiysa.

» Temel Kontrol Panelindeki format: 2 saniyelik tiklama olarak agiligtan beri gegen zaman (0402'de raporlanan tim
glinler gikarilir). 30 tiklama = 60 saniye. Ornegin, 514 degeri, 17 dakika ve 8 saniyeye esittir (= 514/30).

0404

HATA ANI HIZ
En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor hizi (rpm).

0405

HATA ANI FREK
En son hatanin meydana geldigi zamandaki frekans (Hz).

0406

HATA ANI GER
En son hatanin meydana geldigi zamandaki DC bara gerilimi (V).

0407

HATA ANI AKIM
En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor akimi (A).

0408

HATA ANI MOMENT
En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor momenti (%).

0409

HATA ANI DURUM
En son hatanin meydana geldigi zamandaki striici durumu (onaltili sayi sistemiyle kodlu word).

0410

HATA ANI DI 1-3
En son hatanin meydana geldidi zamandaki dijital giriglerin 1...3 durumu.

0411

HATA ANI DI 4-6
En son hatanin meydana geldidi zamandaki dijital girislerin 4...6 durumu.

0412

ONCEKI HATA 1
ikinci en son hatanin hata kodu. Salt okunur.

0413

ONCEKI HATA 2
Uclincii en son hatanin hata kodu. Salt okunur.




ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 115

Grup 10: START/STOP/YON
Bu grup:

« start, stop ve yon degisikliklerini segilir kilan komutlar igin harici kontrol yerlerini
(EXT1 ve EXT2) tanimlar

« yOnu kilitler veya ydn denetimini segilir kilar.

iki harici kontrol yeri arasinda segim yapmak igin sonraki grubu kullan (parametre
1102).

Kod |Agiklama

1001 |HAR1 KOMUTLAR

Harici kontrol noktasi 1 (ExT1)'i tanimlar - start, stop ve yon komutlarinin konfigiirasyonu.
0 = SEGILMEDI - Start, stop ve yon komutlari i¢in dis kaynak bulunmaz.
1 = di1 - ki kablolu Start/Stop.
« Start/Stop, DI1 dijital girisi Gzerindendir (DI1 aktif = Start; DI1 devre digI = Stop).
» Parametre 1003 y6ni tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) segmek, 1003 = 1 (ILERI) ile aynidir.
2 = DI1, 2 - iki kablolu Start/Stop, Yon.
« Start/Stop, di1 dijital girisi izerindendir (DI1 aktif = Start; DI1 devre disiI = Stop).
* Yon denetimi [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] dijital giris di2 yoluyla gergeklesir
(D12 aktif = Geri; devre disi = ileri).
3 =DI1P, 2P - Ug kablolu Start/Stop.
» Start/Stop komutlari yayh butonlar yoluyla (P, “pulse” anlamina gelir) gerceklestirilir.
« Start normalde dijital giris DI1'e bagh acik bir digmeyle gergeklestirilir. Striicliyl baslatmak icin sayisal girdi DI2,
DI1’deki vurum Oncesinde etkinlegtiriimelidir.
» Coklu Start butonlarini paralel baglayin.
« Stop normalde kapali bir buton yoluyla DI2 dijital girisine baglidir.
» Coklu Stop butonlarini seri baglayin.
» Parametre 1003 y6ni tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) segmek, 1003 = 1 (ILERI) ile aynidir.
4 = DI1P, 2P, 3 - Ug kablolu Start/Stop, Yon.
« Start/Stop komutlari DI1P, 2P icin anlatildigi gibi yayh butonlar Gzerindendir.
* Yon denetimi [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] DI3 dijital girisi Uzerinden gergeklesir
(D13 etkinlestirilmis = Geri; etkinligi kaldinimis = ileri).
5 =DI1P, 2P, 3P - Basla ileri, Basla Geri ve Dur.
« Start ve Yon komutlari es zamanl olarak iki ayri buton yoluyla (P, “pulse” anlamina gelir) verilir.
* Basla lleri komutu dijital giris DI1'e baglh normalde agik bir diigme yoluyla verilir. Siiriicliyi baglatmak icin sayisal
girdi DI3, DI1’deki vurum 6ncesinde etkinlestirilmelidir.
 Basla Geri komutu dijital giris DI2'ye bagdli normalde agik bir digme yoluyla verilir. Striiclyl baglatmak igin DI3
dijital girisi, DI2'deki vurum sirasinda etkinlestirilmelidir.
» Coklu Start butonlarini paralel baglayin.
« Stop, DI3 dijital girigsine bagl normalde kapali bir buton yoluyla verilir.
» Coklu Stop butonlarini seri baglayin.
* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).
6 = DI6 - iki kablolu Start/Stop.
« Start/Stop, DI6 dijital girisi Uzerinden gerceklestirilir (DI6 aktif = Start; DI6 devre digI = Stop).
» Parametre 1003 y6ni tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) segcmek, 1003 = 1 (ILERI) ile aynidir.
7 =DI6, 5 - iki kablolu Start/Stop/Yén.
« Start/Stop, DI6 dijital girisi Uzerinden gerceklestirilir (DI6 aktif = Start; DI6 devre digI = Stop).
* Y6n denetimi [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] DI5 dijital girisi Gzerinden gergeklesir.
(DI5 etkin = Geri; devre digi = Ileri).
8 = PANEL - Kontrol Paneli
« Start/Stop ve Y6n komutlar EXT1 etkin oldugunda kontrol paneli Gizerinden verilir.
* Y6n denetimi 1003 = 3 (IKI YONLU) parametresini gerektirir.
9 = DI1F, 2R - Start/Stop/Yén komutlari b1 ve DI2 kombinasyonlariyla verilir.
« lleri Start = DI1 aktif ve DI2 devre disi.
* Geri Start = DI1 devre disI ve DI2 aktif.
» Stop = hem DI1 hem de DI2 aktif veya her ikisi de devre digi.
* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).
10 = HABERLESME - Start/stop ve yon komutlari igin fieldbus Komut Word'i kaynak olarak atar.
* Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yén komutlarini etkinlestirir.
« Talimatlar igin Fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
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Kod

Aciklama

11 = ZAMAN FONK 1. - Zamanlamali Fonksiyon 1’e (Zamanlamali Fonksiyonu etkinlestirilmis = START; Zamanlamali
Fonksiyonu devre digl = STOP) Start/Stop denetimi atar.Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
12...14 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamali fonksiyon 2...4'e Start/Stop kontrolu atar. Bkz. yukarida ZAMAN FONK 1.

1002

HAR2 KOMUTLAR
Harici kontrol noktasi 2 (EXT2)'yi tanimlar - start, stop ve yon komutlarinin konfigiirasyonu.
» Bkz. yukarida parametre 1001 HAR1 komutlar .

1003

DONUS YONU

Motorun dénis yéninin denetimini tanimlar.

1 = ILERI - D6nus ileri yénde kilitlenmistir.

2 = GERI - Dénus geri yonde kilittlenmistir.

3 = IKI YONLU - Her iki donus yonu, komut uyarinca mumkindr.

1004

JOGGING SEC

Joglama fonksiyonunu etkinlestiren sinyali tanimlar. Joglama, hiz referansi igin Sabit Hiz 7'yi (parametre 1208),

hizlanma ve yavaslama icin rampa cifti 2'yi (parametreler 2205 ve 2206) kullanir. Joglama aktivasyon sinyali

kayboldugunda sirtcu, normal galismada serbest durus kullanilsa bile sifir hiza yavaslamak igin rampa durdurmayi

kullanir (parametre 2102). Joglama durumu, réle gikislarina parametrelenebilir (parametre 1401). Joglama durumu

ayrica, DCU Profili durum biti 21'de gérunir.

0 = SECILMEDI - Joglama fonksiyonunu devre digi birakir.

1 =DI1 - DI1'in durumuna bagh olarak joglamay! etkinlestirir/devre disi birakir (DI1 etkin = joglama etkin; DI1 devre disi
= joglama devre disi).

2...6 = DI2...DI6 - Secili dijital girisin durumuna bagli olarak joglamay: etkinlestirir.Bkz. yukarida DI1.

-1 = DI1(INV) - DI1'in durumuna bagh olarak joglamay: etkinlestirir (DI1 etkin = joglama etkin; DI1 devre digI = joglama
devre digl).

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Segili dijital girisin durumuna bagli olarak joglamay: etkinlestirir.Bkz. yukarida DI1(INV).
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Grup 11: REF YERI SECIiMI
Bu grup sunlari tanimlar:
« SurlGcindn, komut kaynaklari arasinda nasil segim yaptigi

* REF1 ve REF2 igin 6zellikler ve kaynaklar.

Kod |Aciklama
1101 |PANEL REF SEGImI
Lokal kontrol modunda kontrol edilen referansi seger.
1 = REF1(Hz/rpm) - Referans tiirli, parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD'a baghdir.
» Eger 9904 = 1 (VEKTOR: HIz) veya 2 (VEKTOR: MOM) ise hiz referansi (rpm).
* 9904 = 3 (SKALER: FREK) ise, frekans referansi (Hz).
2 = REF2(%)
1102 HAR1/HAR2 SEGIMI
iki harici kontrol yeri EXT1 veya EXT2 arasinda segim yapmak igin kaynak tanimlar. Béylece Start/Stop/Yén komutlar
ve referans sinyalleri igin kaynak tanimlar.
0 = EXT1 - Harici kontrol konumu 1'e secer (EXT1).
» EXT1'in Start/Stop/Ydn tanimlari igin, bkz. parametre 1001 HAR1 KOMUTLAR.
« EXT1'in referans tanimlari igin, bkz. parametre 1103 REF1 SECIMI.
1 =DI1 - DI1'in durumuna bagli olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar DI1 (DI1 etkin = EXT2; DI1 devre disI = EXT1).
2...6 = DI2...DI6 - Segili dijital girisin durumuna bagli olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar. Bkz. bi1.
7 = EXT2 - Harici kontrol konumu 2'yi seger (EXT2).
* EXT2'nin Start/Stop/Y&6n tanimlar igin, bkz. 1002 HAR2 KOMUTLAR parametresi.
* EXT2'nin referans tanimlari igin, bkz. parametre 1106 REF2 SEGIMI.
8 = HABERLESME - Fieldbus kontrol word'e bagl olarak harici kontrol konumu EXT1 veya EXT2 Uzerinden suricinin
denetimini atar.
» Komut Word 1’den (parametre 0301) Bit 5 etkinlestirilmis harici kontrol yerini (EXT1 veya EXT2) tanimlar.
« Talimatlar igin Fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
9 = ZAMAN FONK 1 - Zamanlamali Fonksiyonun durumuna bagl olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar (Zamanlamali
Fonksiyon etkin = EXT2; Zamanlamali Fonksiyon devre digl = EXT1). Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
10...12 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamal fonksiyonun durumuna bagl olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar. Bkz.
yukarida ZAMAN FONK 1.
-1 = DI1(INV) - DI1'in durumuna bagl olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar (DI1 etkin = EXT1; DI1 devre digI = EXT2).
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Segili dijital girisin durumuna bagl olarak, EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar. Bkz. DI1(INV).
1103 |REF1 SEGIMI

4
Harici referans REF1 igin sinyal kaynagi secer. EXT REF 1 MAX ]

0 = PANEL - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
1 = A1 - Analog giris 1'i (AI1) referans kaynagi olarak

tammlar. EXT REF 1 MINA
2 = AI2 - Analog giris 2'i (AI2) referans kaynagi olarak
tanimlar. - EXT REF 1 MIN—

3 = AI1/JOYST - Oyun gubugu igletimi igin konfiglre edilen
analog giris 1'i (Al1) referans kaynagi olarak tanimlar.

* Minimum girig sinyali suriciyu ters yonde maksimum - EXT REF 1 MAXH
referansta galistirir. Parametre 1104’0 kullanarak oV /4 :;A
minimum degeri tanimlayin. 0V /0mA

» Maksimum giris sinyali strtcuyu ileri ydnde maksimum
referansta galistirir. Parametre 1105’0 kullanarak
maksimum degeri tanimlayin. - EXT REF 1 MIN

* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).

UYARI! Referans araliginin alt degeri timdyle geri
isletim komutu verdigi icin referans araliginin alt
degeri olarak 0 V kullanmayin. Bunu yaparsaniz ve eder denetim sinyali kaybolursa (bu 0 V girdi seklindedir)
sonug timuyle geri isletimdir. Bunun yerine 6rneksel girdinin kaybolup, bir hatay! tetiklemesi ve siricutyu
durdurmasi nedeniyle asagidaki dizenegi kullanin.

* 1301 MINIMUM Al1 (1304 MINIMUM AI2) parametresini %20 (2 V veya 4 mA) olarak ayarlayin.

» 3021 AI1 HATA LIMIT parametresini %5 veya Uizerinde bir degere ayarlayin.

* 3001 AI<MIN FONKSIYON parametresini 1 (HATA) olarak ayarlayin.

4 = AI2/JOYST - Oyun gubugdu isletimi icin konfigiire edilen analog giris 2'yi (AI2) referans kaynagi olarak tanimlar.
 Bkz. yukarida (AI1/JoYST) agiklamasi.

EXT REF 1 MIN

Histeresis tam olgegin %4'l
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Kod

Aciklama

5 = DI3U,4D(R) - Sayisal girdileri hiz referans kaynagi olarak tanimlar (motor potansiyometre kontrol{).
* DI3 dijital girisi hizi artirir (U, “yukan” anlamina gelmektedir).
* DI4 dijital girigi, hizi disurur (D, “asagl” anlamina gelmektedir).
+ Stop komutu referans degerini resetler (R, “reset” anlamina gelir).
+ 2205 HIZLANMA RAMP 2 parametresi referans sinyalinin degisim hizini denetler.
6 = DI3U,4D - Asagidakiler haric, yukaridakiyle (DI3uU,4D(R)) aynidir:
» Stop komutu referans degerini resetlemez. Referans degeri saklanir.
« Sirtict yeniden start edildiginde motor saklanan referans degerine hizlanir (secilen rampa oraninda).
7 = DI5U,6D - Yukaridakiyle (DI3u,4D) aynidir, ancak kullanilan dijital girisler DI5 ve DIG'dr.
8 = HABERLESME - Fieldbus’i referans kaynagi olarak tanimlar.
9 = HAB+AI1 - Fieldbus ve analog girdi 1 (A1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. agagidaki Analog giris
referans duizeltmesi.
10 = HAB*AI1 - Fieldbus ve sayisal girdi 1 (AI1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. asagidaki Analog
giris referans duzeltmesi.
11 = DI3U, 4D(RNC) - Agagidakiler harig, yukaridaki DI3uU,4D(R) ile aynidir:
* Kontrol kaynaginin degistirilmesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.
12 = DI3U,4D(NC) - Agagidakiler harig, yukaridaki DI3u,4D ile aynidir:
* Kontrol kaynaginin degistirilmesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.
* Stop komutu referansi sifir degerine getirir.
13 = DI5U,6D(NC) - Agagidakiler harig, yukaridaki DI5U,6D ile aynidir:
* Kontrol kaynaginin degistirilmesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.
14 = AI1+AI2 - Referans kaynagi olarak sayisal giris 1 (Al1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonu referans kaynagidir.
Bkz. agagidaki Analog giris referans diizeltmesi.
15 = AI1*AI2 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans dizeltmesi.
16 = AI1-AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.
17 = AI1/A12 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.
20 = TUSTAK.(RNC) - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
« Stop komutu referans degerini resetler (R, reset anlamina gelir).
+ Kontrol kaynaginin degistiriimesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e) referansi kopyalamaz.
21 = TUSTAK.(NC) - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
» Stop komutu referans degerini resetlemez. Referans degeri saklanir.
+ Kontrol kaynaginin degistirilmesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e) referansi kopyalamaz.

Analog girig referansi diizeltme
9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan formulu kullanir.

Deger ayari Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C+*B C degeri - (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri - %50 referans degeri) / B degeri

Burada:
» C = Ana Referans degeri 1204
(9, 10 degerleri igin = HABERLESME ve 17 (/)
14...17 degerleri igin = Al1). 100+— <~~~ ~~~——~=-~--~-
» B = Dizeltme referansi
(9, 10 degerleri icin = A1 ve 80{--\-—"-"-"-""-"-"-"-"----:
('5r1n4m-17 degerleri igin = AI2). 604NN\ __________ <9, 14 (+)
ek:
Sekil 9, 10 ve 14...17 deger ayarlar icin referans kaynak 40— - - - C - — - L =T"10, 15 (¥)
egrilerini gbsterir, burada:
+ C=%25. 20|------= N ——— - - - -
» P 4012 SET DEGERI MIN = 0. <« 16(-)
« P 4013 SET DEGERI MAX = 0. 05 %100 B

- B yatay eksen boyunca degisir.
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Kod |Agiklama
1104 [REF1 MIN A Extref
Harici referans 1 igin minimum ayarlar.
* Minimum analog giris sinyali (volt veya amper cinsinden
tiim sinyalin yiizdesi olarak) Hz/rpm cinsinden Rertmin | P 1105 | _ _ _ _ __ ___ __
olarak karsilik gelir. (maks) |
* 1301 MINIMUM Al1 parametresi veya 1304 MINIMUM AI2 :
parametresi, minimum analog giris sinyalini belirler. |
* Bu parametreler (referans, analog min ve maksimum [
ayarlar) cikis icin dlgek ve ofset ayarlama imkani sunar. :
"ot — e
Harici referans 1 igin maksimum ayarlar. s | 9 Simye
» Maksimum analog giris sinyali (volt veya amper P 1301 P 1302
cinsinden tim sinyalin yizdesi olarak) Hz/rpm cinsinden veya 1304 veya 1305
REF1 MAX olarak karsilik gelir.
* 1302 MAXIMUM A1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 Ext ref
parametresi, maksimum analog girig sinyalini belirler. A
P 1104 |
(min) |
|
|
|
|
|
P 1105 | |
(maks) [ [
| | Anaiog
P 1301 P 1302  giris sinyali
veya 1304 veya 1305
1106 |REF2 SECIMI
Harici referans REF2 icin sinyal kaynagi secer.
0...17 - 1103 REF1 SECIMI parametresiyle aynidir.
19 = PID1 CIKIS - Referans PID1 gikisindan alinmistir. Bkz. Grup 40: PROSES PID SET 1 ve Grup 41: PROSES PID
SET 2.
20...21 - 1103 REF1 SECIMI parametresiyle aynidir.
19=PID1 REFD LiMIT Eger PFC kulla:nlldlysa
— SEGIM maks (1107, 1108) |__,| PFC
20...21 J min (1107, 1108)
1107 [REF2 MIN
Harici referans 2 i¢in minimum ayarlar.
* Minimum analog girig sinyali (volt veya amper olarak) % olarak REF2 MIN deg@erine karsilik gelir.
* 1301 MINIMUM AI1 parametresi veya 1304 MINIMUM AI2 parametresi, minimum analog girig sinyalini belirler.
* Bu parametre minimum frekans referansini ayarlar.
« Deger asagidakilerin ylzdesidir:
- maksimum frekans veya hiz
- maksimum islem referansi
- nominal moment.
1108 |REF2 MAX
Harici referans 2 i¢cin maksimum ayarlar.
« Maksimum analog giris sinyali (volt veya amper olarak) yiizde cinsinden REF2 MAX deg@erine karslilik gelir.
* 1302 MAXIMUM AI1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 parametresi, maksimum analog giris sinyalini belirler.
* Bu parametre maksimum frekans referansini ayarlar.
+ Deger asagidakilerin ylzdesidir:
- maksimum frekans veya hiz
- maksimum islem referansi
- nominal moment.
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Grup 12: SABIT HIZLAR
Bu grup bir dizi sabit hiz tanimlar. Genel olarak:
* 0...500 Hz veya 0...30000 rpm araliginda 7 sabit hiz programlayabilirsiniz.
+ Degerler pozitif olmalidir (Sabit hizlar igin negatif hiz degeri bulunmamaktadir.)
» Eger asagidakiler gergeklesirse sabit hiz segimleri yok sayilir:
— moment denetimi aktif, veya
— iglem PID referansi izlenir, veya
— surucu lokal kontrol modundadir, veya
— PFC (Pompa-Fan Denetimi) aktif.
Not: 1208 SABIT Hiz 7 parametresi denetim sinyalinin kaybolmasi durumunda
etkinlestirilebilecek s6zde hata hizi yerine de kullanilir. Ornek igin, bkz. 3001 AI<MIN
FONKSIYON parametresi, 3002 PANEL HAB HATASI parametresi ve 3018 HAB HATA FONK
parametresi.
Kod |Agiklama
1201 [SABIT HIZ SEGIMI

Sabit hizlarin segiminde kullanilan dijital girigleri tanimlar. Giristeki genel agiklamalara bakiniz.
0 = SECILMEDI - Sabit hiz fonksiyonunu devre digi birakir.
1 = D11 - Dijital girig DI1 ile Sabit Hiz 1'i seger
» Dijital giris aktif = Sabit Hiz 1 aktif.
2...6 = DI2...DI6 - DI2...DI6 dijital girigli Sabit Hiz 1'i seger. Yukariya bakiniz.
7 = DI1,2 - DI1 ve DI2 kullanimiyla {i¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini secer.
» Asagida tanimlandigi sekilde (O = DI devre digi, 1 DI aktif) iki dijital giris kullanir:

DI1 | DI2 Fonksiyon
0 0 |[Sabit hiz yok
1 0 (Sabithiz 1 (1202)
0 1 [Sabit hiz 2 (1203)
1 1 [Sabit hiz 3 (1204)

« Kontrol sinyali kayboldugunda etkinlestirilebilecek s6zde hata hizi olarak ayarlanabilir. Bkz. parametre 3001
AI<MIN fonksiyonu ve parametre 3002 PANEL HAB HATASI.
8 = DI2,3 - DI2 ve DI3 kullanimiyla ¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
9 = DI3,4 - DI3 ve DI4 kullanimiyla t¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
10 = DI4,5 - DI4 ve DI5 kullanimiyla t¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
11 = DI5,6 - DI1 ve DI6 kullanimiyla ti¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini secer.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
12 = DI1,2,3 - DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
» Asagida tanimlandigi sekilde (0 = DI devre digl, 1 = DI aktif) ¢ dijital giris kullanir:

=
—
o
N

Fonksiyon
Sabit hiz yok
Sabit hiz 1 (1202)
Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)
Sabit hiz 4 (1205)
Sabit hiz 5 (1206)
(1207)
(1208)

Sabit hiz 6 (1207
Sabit hiz 7 (1208

= O = O = O] = O
_\_\_\_\OOOOE
w

=l O O | | O O
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Kod

Aciklama

13 =DI13,4,5 - DI3, D4 ve DI5 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
» Kod igin bkz. yukarida (DI1,2,3).
14 = DI4,5,6 - DI4, DI5 ve DI6 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI1,2,3).
15...18 = ZAMAN FONK 1...4 - Zamanlamali Fonksiyonun (1...4) sabit hiz modunun durumuna goére Sabit Hiz 1, Sabit
Hiz 2 veya harici referansi seger. Bkz. parametre 1209 ZAMANLI MOD SEG ve Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
19 = zAM FONK1&2 - Zamanlamali Fonksiyonlar 1 ve 2'nin ve sabit hiz modunun durumuna goére bir sabit hiz veya
harici referans seger. Bkz. parametre 1209 ZAMANLI MOD SEG ve Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
-1 = DI1(INV) - Dijital giris DI1 ile Sabit Hiz 1'i seger.
« Ters igletim: Dijital giris devre disi = Sabit Hiz 1 aktif.
-2...- 6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Dijital giris ile Sabit Hiz 1'i seger. Yukariya bakiniz.
-7 = DI1,2(INV) - DI1 ve DI2 kullanimiyla t¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Ters iglem, asagida tanimlandidi sekilde (O = DI devre disi, 1 = DI aktif) iki dijital giris kullanir:

di1| di2 Fonksiyon
1| 1 |Sabit hiz yok
0 | 1 |Sabithiz1(1202)
1 | 0 [Sabithiz2 (1203)
0 | 0 |Sabit hiz 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) - DI2 ve DI3 kullanimiyla Gi¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-9 = DI3,4(INV) - DI3 ve DI4 kullanimiyla t¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
» Kod i¢in bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-10 = DI4,5(INV) - DI4 ve DI5 kullanimiyla U¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-11 = DI5,6(INV) - DI5 ve DI6 kullanimiyla ¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-12 = DI1,2,3(INV) - DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini secer.
« Ters islem, asagida tanimlandigi sekilde (0 = DI devre dis1, 1 = DI aktif) Ug¢ dijital giris kullanir:

i

=

Fonksiyon

Sabit hiz yok

Sabit hiz 1 (1202)
Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)
Sabit hiz 4 (1205)
Sabit hiz 5 (1206)
Sabit hiz 6 (1207)
Sabit hiz 7 (1208)

o| = o| = o | o =
o

—] -] — | —
o|o olo =
oooo—\—\—\—x%

-13 = DI3,4,5(INV) - DI3, DI4 ve DI5 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini secer.
* Kod igin bkz. (DI1,2,3(INV)).
-14 = DI4,5,6(INV) - di4, di5 ve DI6 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini secer.
* Kod igin bkz. (DI1,2,3(INV)).

1202

SABIT HIZ 1

Sabit Hiz 1 icin de@er ayarlar.

+ Aralik ve birimler 9904 motor kontrl mod parametresine baglidir.

+ Aralik: Eger 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) ise 0...30000 rpm.
* Aralik: 9904 = 3 (SKALER: FREK) ise aralik: 0...500 Hz.

1203

1208

SABIT HIZ 2...SABITHIZ 7
Her biri Sabit Hiz igin bir deger ayarlar. Bkz. SABIT HIZ 1.
Sabit Hiz 7 joglama hizi olarak da kullanilir. Bkz. parametre 1004 JOGGING SEG.
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Kod

Aciklama

1209

ZAMANLI MOD SEC
Zamanlamali fonksiyonun etkinlestirdigi sabit hiz modunu tanimlar. Zamanlamali fonksiyon, parametre 1201 SABIT
HIZ SECIMI = 15...18 (ZAMAN FONK 1...4) veya 19 (zAM FONK1&2) iken harici referans ve sabit hizlar arasinda gegis icin
kullanilabilir.
1 = HAR/SH1/2/3
» Parametre 1201 = 15...18 (ZAMAN FONK 1...4) ise, bu zamanlamali fonksiyon (1...4) devre digiyken bir harici hiz
ve aktif oldugunda Sabit hiz 1'i seger.

timed function 1...4 Fonksiyon
0 Harici referans
1 Sabit hiz 1 (1202)

» Parametre 1201 = 19 (zAM FONK1&2) ise, higbir zamanlamali fonksiyon aktif degilken bir harici hiz, sadece
Zamanlamal fonksiyon 1 aktifken Sabit hiz 1'i, sadece Zamanlamali fonksiyon 2 aktifken Sabit hiz 2'yi ve
Zamanlamali fonksiyonlar 1 ve 2 aktifken Sabit hiz 3'l seger.

timed function 1 timed function 2 Fonksiyon
0 0 Harici referans
1 0 Sabit hiz 1 (1202)
0 1 Sabit hiz 2 (1203)
1 1 Sabit hiz 3 (1204)

2 = sH1/2/3/4
» Parametre 1201 = 15...18 (ZAMAN FONK 1...4) ise, bu zamanlamali fonksiyon (1...4) devre disiyken Sabit hiz 1 ve
aktif oldugunda Sabit hiz 2'yi secer.

timed function 1...4 Fonksiyon
0 Sabit hiz 1 (1202)
1 Sabit hiz 2 (1203)

» Parametre 1201 = 19 (zAM FONK1&2) ise, hi¢bir zamanlamali fonksiyon aktif degilken Sabit hiz 1'i, sadece
Zamanlamali fonksiyon 1 aktifken Sabit hiz 2'yi, sadece Zamanlamali fonksiyon 2 aktifken Sabit hiz 3'G ve
Zamanlamali fonksiyonlar 1 ve 2 aktifken Sabit hiz 4'G secer.

timed function 1 timed function 2 Fonksiyon
0 0 Sabit hiz 1 (1202)
1 0 Sabit hiz 2 (1203)
0 1 Sabit hiz 3 (1204)
1 1 Sabit hiz 4 (1205)
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Grup 13: ANALOG GIRISLER

Bu grup analog girigler icin limitler ve filtrelemeyi tanimlar.

Kod |Agiklama

1301 (MINIMUM Al1

Analog girisin minimum degerini tanimlar.

» Degeri tim analog sinyal araliginin bir yiizdesi olarak tanimlar. Asagidaki 6rnege bakiniz.

* Minimum analog girig sinyali 1104 REF1 MIN veya 1107 REF2 MIN'e karsilik gelir.

* MINIMUM Al, MAXIMUM Al'den daha buyulk olamaz.

* Bu parametreler (referans, analog min ve maksimum ayarlar) ¢ikis igin 6lgek ve ofset ayarlama imkani sunar.

» Bkz. parametre 1104’teki sekil.

Ornek: Minimum analog giris degerini 4 mA'ya ayarlamak igin:

* Analog girisi 0...20 mA akim sinyali i¢in konfiglire edin.

* Minimum (4 mA) degerini (20 mA) =4 mA /20 mA - %100 = %20’nin tim araliginin bir ylizdesi olarak hesaplayin

1302 MAXIMUM A1

Analog giris degerinin maksimumunu tanimlar.

« Degeri tim analog sinyal araliginin bir ylizdesi olarak tanimlar.

+ Maksimum analog giris sinyali 1105 REF1 MAX veya 1108 REF2 MAX'e karsilik gelir.
* Bkz. parametre 1104’teki sekil.

1303 |Al1 FILTRE o 4 Filtrelenmemis

Analog giris 1 (ai1) icin filtre zaman sabitini tanimlar. sinyal
* Filtrelenen sinyal belirlenen sire igerisinde filtrelenmemis sinyalin ,/
%63 degerine ulasir.

63— -1 Filtrelenmis

sinyal

> t

Zaman sabiti

1304 [MINIMUM Al2

Analog girisin minimum degerini tanimlar.
« Bkz. yukarida MINIMUM Al1.

1305 MAXIMUM Al2

Analog giris degerinin maksimumunu tanimlar.
+ Bkz. yukarida MAXIMUM AI1.

1306 |AI2 FILTRE

Analog giris 2 (ai2) igin filtre zaman sabitini tanimlar.
+ Bkz. yukarida AI1 FILTRE.
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Grup 14: ROLE CIKISLARI

Bu grup her bir role ¢ikisini etkinlestiren kosulu tanimlar. Role ¢ikiglari 4...6 sadece,
OREL-01 Rdle Cikisi Uzatma Modiill takiliysa kullanilabilir.

Kod |Agiklama

1401 [ROLE CIKIS 1

Roéle 1'i gektirecek olayi ya da durumu, réle ¢ikisi 1’in ne anlama geldigini tanimlar.

0 = SEGILMEDI - Rdéle kullaniimaz ve enerjisi kesilir.

1 = HAZIR - Siiriici galismaya hazir oldugunda réleyi enerjilendirir. Gerektirdikleri:
* Calisma izni sinyalinin mevcut olmasi.
* Higbir hata bulunmamasi.
* Besleme geriliminin aralik dahilinde bulunmasi.
* Acil Stop komutunun agik olmamasi.

2 = GALIS - Slrlcu galismiyorken réleyi enerjilendirir.

3 = HATA(-1) - Gl¢ uygulandiginda réleyi enerjilendirir. Bir hata meydana geldiginde enerijiyi keser.

4 = HATA - Bir hata aktifken réleyi enerjilendirir.

5 = ALARM - Bir alarm aktifken réleyi enerjilendirir.

6 = TERS YON - Motor ters yonde donerken roleyi enerjilendirir.

7 = BASLADI - Siiriicii bagla komutu aldiginda (Calistirma izni sinyali bulunmasa da) réleyi enerjilendirir. Siiriicii stop
komutu aldiginda veya bir hata meydana geldiginde rdlenin enerijisi kesilir.

8= DENETIM1 UST - Denetlenen ilk parametre (3201) siniri (3203) astiginda réleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 153.

9 = DENETIM1 ALT - Denetlenen ilk parametre (3201) sinirin (3203) altina distigiinde roleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 153.

10 = DENETIM2 UST - Denetlenen ikinci parametre (3204) siniri (3206) astiginda réleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 153.

11 = DENETIM2 ALT - Denetlenen ikinci parametre (3204) sinirin (3205) altina distiginde rdleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 153.

12= DENETIM3 UST - Denetlenen Uglincu parametre (3207) sinin (3209) astiginda réleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 153.

13 = DENETIM3 ALT - Denetlenen Ugiincli parametre (3207) sinirin (3208) altina distiginde réleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 153.

14 = SET DEGERDE - Cikis frekansi, referans frekansina esit oldugunda réleyi enerjilendirir.

15 = HATA(RST) - Siricu hatali durumda oldugunda réleyi enerjilendirir ve programlanmis otomatik reset
gecikmesinden sonra resetler.
* Bkz. parametre 3103 GECIKME SURESI.

16 = HATA/ALARM - Hata veya alarm gergeklestiginde réleyi enerjilendirir.

17 = HARICI KONTR - Harici kontrol secildiginde roleyi enerjilendirir.

18 = REF2 SECIM - EXT2 segildiginde roleyi enerjilendirir.

19 = SABIT FREK - Sabit bir hiz segildiginde réleyi enerjilendirir.

20 = REF KAYIP - Referans veya aktif kontrol konumu kayboldugunda réleyi enerjilendirir.

21 = ASIRI AKIM - Agiri akim veya hata meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

22 = ASIRI GER - Agiri gerilim veya hata meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

23 = SUR SICAKLIK - Surtici veya kontrol karti asiri iIsinma alarmi veya hatasi meydana geldiginde roleyi enerjilendirir.

24 = DUSUK GER - Dusuk gerilim veya hata meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

25 = A1 KAYIP - Al1 sinyali kayboldugunda réleyi enerjilendirir.

26 = AI2 KAYIP - AI2 sinyali kayboldugunda rdleyi enerjilendirir.

27 = MOT IsIsI - Motor asiri Isinma alarmi verdiginde veya hata meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

28 = SIKISMA - Ani durus alarmi veya hata meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

30 = PID UYKU - PID uyku fonksiyonu aktifken réleyi enerjilendirir.

31 = PFC - PFC kontroliindeki motoru start/stop etmek icin réleyi kullanir (Bkz. Grup 81: PFC KONTROL).
* Bu segenegi yalniz PFC denetimi kullanildiginda tercih edin.
* Sirtict galismadiginda secim etkinlestirilir / devre digi birakilir.

32 = OTODEGISME - PFC otomatik degistirme islemi gerceklestirildiginde rdleyi enerjilendirir.
* Bu segenegi yalniz PFC denetimi kullanildiginda tercih edin.

33 = AKI HAZIR - Motor miknatislandiginda ve nominal moment saglayabildiginde (motor nominal miknatislanmaya
ulastiginda) roleyi enerjilendirir.

34 = KULLAN MAKR2 - Kullanici Parametre Seti 2 etkinlestirildiginde réleyi enerjilendirir.
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35 = HABERLESME - Fieldbus haberlesmesi girisine gére rdleyi enerjilendirir.
« Fieldbus parametre 0134’te bulunan asagidakilere gore role 1...role 6’y1 enerjilendirebilen ikili kodu yazar:

Par. 0134 | Binary | RO6 |RO5|RO4|RO3|RO2|RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

* 0 = Rdleden enerijiyi kes, 1 = Roleyi enerjilendir.
36 = HAB(-1) - Fieldbus haberlesmesi girisine gore roleyi enerjilendirir.
« Fieldbus parametre 0134’te bulunan asagidakilere gore réle 1...role 6’y1 enerjilendirebilen ikili kodu yazar:

Par. 0134 [Binary |RO6 |[RO5 |[RO4 [RO3 |[RO2 |[RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

» 0 = Roleden enerijiyi kes, 1 = Roleyi enerjilendir.
37 = ZAMAN FONK 1 - Zamanlamali Fonksiyon 1 aktifken réleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
38...40 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamali Fonksiyon 2...4 aktifken réleyi enerjilendirir. Bkz. yukarida ZAMAN FONK 1.
41 = M.TRIG FAN - Sogutma fani sayaci tetiklendiginde roleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
42 = M.TRIG TUR - Devir sayaci tetiklendiginde réleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
43 = M.TRIG GAL - Calisma sUresi sayaci tetiklendiginde réleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
44 = M.TRIG MWH - MWh sayaci tetiklendiginde roleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
46 = START GECIK. - Start gecikmesi aktifken réleyi enerjilendirir.
47 = KUL YUK EGRI - Kullanici yuk egrisi hatasi veya alarmi olustugunda réleyi enerjilendirir.
52 = JOG AKTIF - Joglama fonksiyonu aktifken réleyi enerjilendirir.

1402

ROLE GIKIS 2
Role 2'i gektirecek olayi ya da kosulu, réle ¢ikisi 2'nin ne anlama geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE GIKIS 1.

1403

ROLE GIKIS 3
Roéle 3'U ¢ektirecek olayi ya da durumu, réle ¢ikisi 3'n ne anlama geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE GIKIS 1.

1404

RO1 GEKME GECIK

Role 1 igin agma gecikmesini tanimlar. Kontrol olay! _,—_l—

* Role ¢ikisi 1401, PFC’ye ayarlandiginda agma/kapama
gecikmeleri yoksayilr. | |

1405

RO1 DUSME GECIK Réle durumu _¢_|—|_|_

Role 1 igin kapama gecikmesini tanimlar.
* Role ¢ikisi 1401, PFC’ye ayarlandiginda agma/kapama
gecikmeleri yoksayilir.

A |
1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

1406

RO2 CEKME GECIK

Roéle 2 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1407

RO2 DUSME GECIK
Rdle 2 igin kapama gecikmesini tanimlar.

* Bkz. RO1 DUSME GECIK.
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1408

RO3 GEKME GECIK

Réle 3 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 GEKME GECIK.

1409

RO3 DUSME GECIK
Roéle 3 icin kapama gecikmesi.
* Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1410

1412

ROLE GIKIS 4...6

Role 4...6'y1 gektirecek olayi ya da durumu, réle gikisi 4...6’nin ne demek oldugunu tanimlar. OREL-01 Réle Cikisi
Uzatma Moduli takihysa kullanilabilir.

* Bkz. 1401 ROLE CIKIS 1.

1413

RO4 GEKME GECIK

Roéle 4 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1414

RO4 DUSME GECIK

Roéle 4 icin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1415

RO5 GEKME GECIK

Rdéle 5 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1416

RO5 DUSME GECIK

Roéle 5 icin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1417

RO6 CEKME GECIK

Rdéle 6 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1418

RO6 DUSME GECIK

Roéle 6 icin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 DUSME GECIK.
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Bu grup, surticinin analog (akim sinyali) ¢ikislarini tanimlar. Siricinin analog

cikiglari ve ozellikleri agagidakiler olabilir:

» Grup 01: CALISMA VERILERI'ndeki herhangi bir parametre

* ¢lkis akiminin programlanabilir minimum ve maksimum degerleri ile sinirli olmasi

+ kaynak parametresinin (veya igeriginin) minimum ve maksimum degerlerini
tanimlayarak olgeklenir (ve/veya tersine gevrilir). Minimum deger igeriginden
(parametreler 1502 veya 1508) daha az bir maksimum deger (parametre 1503
veya 1509) tanimlamak tersine gevrilmis bir gikti ile sonuglanir.

« filtrelenmis.

Kod

Aciklama

1501

AO1 ICERIK SEG
Analog cikis AO1 igin icerik tanimlar.

OLcUMU.
oLcuma.

» Deger ile tanimlanmig parametre (deger 102 = parametre 0102)

99 = PTC BESLE - PTC turiinde sensdr igin bir akim kaynagi saglar. Cikis = 1,6 mA. Bkz. Grup 35: MOTOR ISI
100 = PT100 BESLE - PTC100 tipi sensér i¢in bir akim kaynagi saglar. Cikis = 9,1 mA. Bkz. Grup 35: MOTOR IS]

101...178 - Grup 01: CALISMA VERILERI dahilindeki bir parametreye karsilik gelen gikis.

1502

AO1 IGERIK MIN

Minimum deger igerigini belirler.

+ Igerik, parametre 1501 tarafindan segilen parametredir.

* Minimum deger bir analog ¢ikisa dénusturulecek minimum
deger igerigine basvurur.

* Bu parametreler (igerik ve gecerli minimum ve maksimum
ayarlar) cikis icin dlgek ve ofset ayarlama imkani sunar. Bkz.
sekil.

1503

AO1 ICERIK MAX

Maksimum deger icerigini belirler.

« Igerik, parametre 1501 tarafindan segilen parametredir.

« Maksimum deger bir analog ¢ikisa donusturilecek maksimum
deger igerigine basvurur.

1504

MINIMUM AO1
Minimum ¢ikis akimini ayarlar.

1505

MAXIMUM AO1
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.

1506

AO1 FILTRE

ao1 icin filtre zaman sabitini tanimlar.

* Filtrelenen sinyal belirlenen siire igerisinde filtrelenmemis
sinyalin %63 degerine ulasir.

* Bkz. 1303 parametresindeki sekil.

AAO (MmA)
P1505/{-—-=--=-~-—-—---~-
P 1511

P 1504 /|
P 1510 [

P 1502 / 1508
. AO (mA)

AO IGERIGI

P 1503 / 1509

4
P 1505/
P 1511

P 1504 /]
P 1510

|
|
| .
! | AO ICERIGI >

P 1502 / 1508

P 1503 / 1509

1507

AO2 ICERIK SEG
Analog ¢ikis AO2 igin igerik tanimlar. Bkz. yukarida AO1 ICERIK SEC.

1508

AO2 ICERIK MIN
Minimum deger icerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 ICERIK MIN.

1509

AO2 ICERIK MAX
Maksimum deger igerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 IGERIK MAX.

1510

MINIMUM AO2

Minimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MINIMUM AO1.
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1511 IMAXIMUM AO2

Maksimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MAXIMUM AO1.
1512 |AO2 FILTRE

AO2 icin filtre zaman sabitini tanimlar. Bkz. yukarida AO1 FILTRE.
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Grup 16: SISTEM KONTROLLERI

Bu grup bir dizi sistem kilitleme seviyeleri, ilk duruma getirme ve etkinlestirme
tanimlar.

Kod [Aciklama

1601 |CALISMA iZNi
Calisma izni sinyalinin kaynagini seger.
0 = SEGILMEDI - Surticiinun harici galisma izni sinyali olmaksizin ¢alismasina imkan saglar.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i galisma izni sinyali olarak tanimlar.
« Bu dijital girig, calisma izni i¢in etkinlestirilmelidir.
» Eger gerilim duger ve dijital girisin etkinligini kaldirirsa, strtcu serbest durusa gececek ve galisma izni sinyali
devam edene dek baslamayacaktir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yi ¢calisma izni sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Calisma izni sinyali igin fieldbus Komut Word kaynak olarak atanir.
» Komut Word 1’in (parametre 0301) Bit 6’sI galisma reddi sinyalini etkinlestirir.
« Ayrintil talimatlar icin fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i galisma izni sinyali olarak tanimlar.
« Bu dijital girisin, ¢calisma izni i¢in etkinligi kaldiriimalidir.
» Eger bu dijital giris etkinlestirilirse, surlcl serbest durusa gegecek ve ¢alisma izni sinyali devam edene dek
baslamayacaktir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 calisma izni sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

1602 PARAMETRE KiLIiDi

Kontrol panelinin parametre degerlerini degistirip degistiremeyecegini belirler.

+ Bu kilit makrolarin gerceklestirdigi parametre degisikliklerini sinirlandirmaz.

+ Bu kilit fieldbus girdileri tarafindan yazilan parametre degisikliklerini sinirflandirmaz.

* Bu parametre degeri sadece dogru sifre girildiginde degistirilebilir. Bkz. parametre 1603 SIFRE.

0 = KILITLI - Parametre degerlerini degistirmek icin kontrol panelini kullanamazsiniz.
« Kilit sadece gegerli sifreyi parametre 1603’e girdiginizde agilabilir.

1 = ACIK - Parametre degerlerini degistirmek icin denetim masasini kullanabilirsiniz.

2 = KAYDEDILMEDI - parametre degerlerini degistirmek icin denetim masasini kullanabilirsiniz, fakat degerler kalici
bellekte depolanmaz.
* Degisen parametre degerlerini bellege kaydetmek igin parametre 1607 PARAMETRE HAFIZA'yI 1'e (KAYDET)

ayarlayin.

1603 |SIFRE

Dogru sifre girildiginde parametre kilidi agilir.

* Bkz. yukarida parametre 1602.

» Kod 358, parametre 1602'nin deg@erinin bir kez degistiriimesine izin verir.
+ Bu giris otomatik olarak 0’a déner.

1604 HATA RESET SEC

Hata resetleme sinyali i¢in kaynak seger. Eger hata agmasi sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalkmigsa,
sinyal suricuyu resetler.
0 = PANEL - Denetim masasini tek hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
* Kontrol paneli ile her zaman hatayi resetlemek mimkundur.
1 = DI1 - Dijital girig DI1'i hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
« Dijital girisi etkinlestirmek, surtclyu resetler.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DIB'yI hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = START/STOP - Stop komutunu hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
* Fieldbus haberlesme start, stop ve yon komutlarini temin ettiginde bu segenegi kullanmayin.
8 = HABERLESME - Fieldbus hata resetleme kaynagi olarak tanimlanir.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
* Komut Word 1’in (parametre 0301) 4 biti strlicliyl ilk durumuna getirir.
-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmig dijital giris DI1'i hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
« Dijital girisi devre disi birakmak suricuiyu resetler.
-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) - Tersine g¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 hata kaynagdi olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).
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1605

KUL PAR SEGC DEG

Kullanici parametre ayarlarini degistirmek icin kontroli tanimlar.

» Bkz. parametre 9902 UYGULAMA MAKROSU.

» Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek igin strtict stop edilmelidir.

» Degisim sirasinda suricu start edilmemelidir.

Not: Herhangi bir parametre ayarini degistirirken veya bir motor tanimlamasi yaparken Kullanici Parametre
Ayarlari'ni her zaman kaydedin.

- Besleme enerjisi kesilip verildiginde veya Parametre 9902 UYGULAMA MAKROSU dedgistirildiginde, sirtict en son
saklanan ayarlar yUkler. Kullanici parametre ayarlarinda kaydedilmemis degisiklikler kaybolur.

Not: Bu parametrenin (1605) degeri Kullanici Parametre Ayarlari’na dahil edilmemistir ve Kullanici Parametre
Ayarlari degistiginde degisiklige ugramaz.

Not: Kullanici Parametre Ayari 2'nin sec¢imini denetlemek icin réle ¢ikisini kullanabilirsiniz.

» Bkz. parametre 1401.

0 = SECILMEDI - Kontrol panelini (parametre 9902’yi kullanarak) Kullanici Parametre Ayarlar’ni degistirmek igin tek
kontrol yeri olarak tanimlar.

1 =DI1 - Sayisal girdi DI1'i Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Sirticl, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girisin disen kenarinda yikler.
« Sirlcd, Kullanici Parametre Seti 2'i dijital girisin yukselen kenarinda yikler.
» Sadece surucu stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

-1 = DIT(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek icin bir kontrol olarak
tanimlar.
« Sirlcd, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girisin ylkselen kenarinda yukler.
« Surucd, Kullanici Parametre Seti 2'yi dijital girisin disen kenarinda yukler.
» Sadece siriicu stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 Kullanici Parametre Ayarlari’'ni degistirmek icin
bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

1606

LOKAL KIiLIT

LOC modunun kullanimi igin denetimi tanimlar. LOC modu kontrol panelinden sirtici denetimine imkan saglar.
* LOKAL KILIT aktifken kontrol paneli LOC moduna gegemez.
0 = SECILMEDI - Kilidi devre digi birakir. Kontrol paneli LOC'u segebilir ve suriicliyli kontrol edebilir.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i lokal kilidi ayarlamak icin kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde lokal kontrol kilitlenir.
+ Dijital giris devre disi birakildiginda LOC segimi etkinlesir.
2...6 = DI2...DI6 -Dijital girig DI2...DI6"y! yerel kilidi ayarlamak igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = ON - Kilidi ayarlar. Kontrol paneli LOC'yi segemez ve suriicliyl kontrol edemez.
8 = HABERLESME - Komut Word 1’in 14 bitini yerel kilidi ayarlamak igin denetim olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
« Kontrol Word, 0301’dir.
-1 = DI1(INV) - Tersine c¢evrilmis dijital giris DI1'i lokal kilidi ayarlamak igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda lokal kontrol kilitlenir.
+ Dijital giris etkinlestirildiginde LOC segimi etkinlesir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine cevrilmis dijital giris DI2...DI6"y1 yerel kilidi ayarlamak igin bir kontrol olarak
tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

1607

PARAMETRE HAFIZA

Degistirilen tim parametreleri kalici bellege kaydeder.

» Fieldbus yoluyla degistirilen parametreler otomatik olarak kalici bellege kaydedilmezler. Kaydetmek icin bu
parametreyi kullanmaniz gerekir.

» Eger 1602 PARAMETRE KILIDI = 2 (KAYDEDILMEMIS) ise kontrol panelinden degistirilen parametreler kaydedilmezler.
Kaydetmek igin bu parametreyi kullanmaniz gerekir.

- Eger 1602 PARAMETRE KILIDI = 1 (AGIK) ise, kontrol panelinden degistirilen parametreler aninda kalici bellege
kaydedilir.

0 = YAPILDI - TUm parametreler kaydedildiginde deder otomatik olarak degisir.

1 = KAYDET... - Degistirilen parametreleri kalici bellege kaydeder.
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1608

START iZNi 1
Start izni 1 sinyalinin kaynagdini seger.
Not: Start izni fonksiyonu, ¢alisma izni fonksiyonundan farkhdir.
0 = SEGILMEDI - Surtclinun harici start izni sinyali olmaksizin ¢alismasina imkan saglar.
1 = DI1 - Dijital girig DI1'i start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
« Bu dijital girig, start izni 1 icin etkinlestirilmelidir.
» Eger gerilim diser ve dijital giris devre digi kalirsa, sirlici serbest durusa gelecek ve kontrol panelinde 2021
numarali alarm gérintilenecektir. Start izni 1 sinyali devam edene kadar sirilcu start edilmeyecektir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1.
7 = HABERLESME - Fieldbus Komut Word'li start izni 1 sinyali icin kaynak olarak atar.
» Command word 2'nin (parametre 0302) Bit 2'si baslatma reddi sinyalini etkinlestirir.
» Ayrintili talimatlar igin fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmig dijital giris DI1'i start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'yI start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida di1 (inv).

SirlcU start edildi
START/STOP
J I—KOMUTLAR
(Grup 10)

START izNi
SINYAL

|
|
|
|
[ (Parametreler
: 1608 ve1609)
|
|

Rdle enerjilendi

Role esildi BASLADI
enerjisi kesildi ROLE DURUMU
| | (Grup 14)
: Damper acik |
kapall | | : kapal DAMPER
B ]
Damper | I Damper
acihis | I kapanis
zaman | ! zaman
|

RUN AKTIF SINYALI

damper ucundan
damper tamamiyla agik
oldugunda anahtarlar.
(Parametre 1601)

| |
I NOTOR

- ~<+—» DURUMU
'"Hizlanma , Motor
zaman durdurulur

(Par 2202)
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1609 [START iZNi 2
Start izni 2 sinyalinin kaynagini seger.
Not: Start izni fonksiyonu, ¢alisma izni fonksiyonundan farkldir.
0 = SEGILMEDI - Surtctnun harici start izni sinyali olmaksizin galismasina imkan saglar.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
* Bu dijital girig, start izni 2 i¢in etkinlestiriimelidir.
« Eger gerilim duser ve dijital giris devre disi kalirsa, slriicu serbest durusa gelecek ve kontrol panelinde 2022
numarali alarm goriintilenecektir. Start izni 2 sinyali devam edene kadar sirlicl start edilmeyecektir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y! start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1.
7 = HABERLESME - Fieldbus Komut Word'l start izni 2 sinyali igin kaynak olarak atar. Komut word 2’nin (parametre
0302) Bit 3’u start reddi 2 sinyalini etkinlestirir.
* Ayrintil talimatlar igin fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
-1 = DIT(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1(INV).
1610 |ALARM GOSTER
Asagidaki alarmlarin goériltp gérulmedigini kontrol eder:
* 2001, Asiri akim alarmi
* 2002, Asiri gerilim alarmi
» 2003, Dusuk gerilim alarmi
» 2009, Cihaz asiri sicaklik alarmi.
Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim Alarm listeleri sayfa 267.
0 = HAYIR - Yukaridaki alarmlar gosterilmez.
1 = EVET - Yukaridaki tim alarmlar etkinlestirilir.
1611 |PARAMETRE GORUN
Parametre gérinumdini, yani hangi parametrelerin gdsterildigini secer.
Not: Bu parametre sadece, opsiyonel FlashDrop cihazindan etkinlestirildiginde gorulebilir. FlashDrop, parametrelerin
glcln kesik oldugu surlcilere hizli bir sekilde kopyalanmasi icin tasarlanmigtir. Parametre listesinin kolayca
Ozellestiriimesini saglar, drnegin segcili parametreler gizlenebilir. Daha fazla bilgi almak icin bkz. MFDT-01 FlashDrop
Kullanim Kilavuzu (3AFE68591074 [Ingilizce]).
FlashDrop parametre degerleri, parametre 9902'nin 31 (YUK FD SET) olarak ayarlanmasiyla etkinlegtirilir.
0 = HAZIR DEGER - TUm uzun ve kisa parametre listeleri gosterilir.
1 = FLASHDROP - FlashDrop parametre listesi gosterilir. Kisa parametre listesini icermez. FlashDrop cihazi tarafindan
saklanan parametreler gorulebilir degildir.
1612 [FAN KONTROLU
Sirlcl sogutma fani kontroliinii seger. DC gerilim dalgalanmalarini azaltmakta kullanilabilir.
0 = oTO — Fan otomatik olarak kontrol edilir (varsayilan).
1 = ACIK — Fan her zaman agik olmaya zorlanir.
1613 |FAULT RESET

Hatalari bir parametreyle resetlemeye izin verir. Strlicii parametrelerine erisimi olan uzaktaki izleme sistemlerinden
hatalari resetlemek igin kullanilabilir.
0 = DEFAULT — Hata resetlenmez (varsayilan)

1 = RESET NOW- Hatayi resetler.
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Grup 20: LIMITLER

Bu grup, motoru slrerken izlenmesi gereken minimum ve maksimum limitleri
tanimlar - hiz, frekans, akim, moment, vb.

Kod [Aciklama
2001 M.INIML.JM HI.2. Hiz 2001 degeri <0
I1zin verilen minimum hizi (rpm) tanimlar. P 2002
* Pozitif (veya sifir) minimum hiz degeri, biri pozitif ve biri negatif
iki aralik tanimlar. i . .
+ Negatif minimum hiz degeri bir hiz araligi tanimlar. 0 Izin verilen hiz arahgi Zaman
* Bkz. sekil. i
P 2001
2002 [IMAXIMUM HIZ Hiz 2001 degeri > 0
izin verilen maksimum hizi (rpm) tanimlar. P 2002
izin verilen hiz araligi
P 2001
0 gaman
-(P 2001)
izin verilen hiz araligi
-(P 2002)

2003 [MAX AKIM
Sdrlci tarafindan motora verilen maksimum ¢ikis akimini (A) tanimlar.

2005 |[ASIRI GER KONTRL

DC asiri gerilim kontrol6riinl agik veya kapali konuma ayarlar.

* Yuksek ataletli yiktn hizl frenleme yapmasi DC bara geriliminin asiri gerilim kontrol sinirina yiikselmesine neden
olur. |DC geriliminin trip sinirini agsmasini 6nlemek i¢in asiri gerilim kontroll otomatik olarak ¢ikis frekansini
artirarak frenleme momentini azaltir.

0 = PASIF - Kontrolorli devre disi birakir.

1 = AKTIF - Kontrol6ri etkinlestirir.

Not: Eger bir frenleme kiyicisi veya frenleme direnci sirlciiye baglanirsa, bu parametre degeri kiyicinin dogru
isletimini garantilemek igin 0’a (PASIF) ayarlanmalidir.

2006 [DUSUK GER KONTRL

DC algak gerilim kontrol cihazini agik veya kapali konuma ayarlar. Agik oldugunda:

» Eger DC bara gerilimi giris enerjisinin kaybolmasi nedeniyle diiserse, diislik gerilim kontrol6ri DC bara gerilimini
disik limitin Gzerinde tutmak igin motorun hizini azaltir.

* Motor hizi azaldiginda yiikin ataleti motorun jeneratér modunda g¢alismasini saglar ve bu da sirlciinin DC
barasinin yuklenmesini saglayarak dusuk gerilim agmasini dnler.

« DC dustk gerilim kontrolérl santrifij veya fan gibi ylksek atalete sahip sistemler tizerinde enerji kesintilerinde
calismaya devam edebilme 6zelidini artirir.

0 = PASIF - Kontroloru devre digi birakir.

1 = AKTIF(ZAMAN) - Kontrolord, isletim igin 500 msn zaman siniriyla etkinlestirir.

2 = AKTIF - Kontrol6ri igletim igin maksimum zaman siniri ile segilir kilar.
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Kod |Aciklama
2007 M.I.l\l"F.I.?I%KANS . o Frekans 2007 degeri <0
Sirtcinln gikis frekansinin minimum limitini tanimlar. P 2008
» Pozitif veya sifir minimum frekans degeri, biri pozitif ve biri
negatif iki aralik tanimlar. - . <
+ Negatif minimum frekans degeri bir hiz araligi tanimlar. 0 Izin verilen frekans araligi Zaman
Bkz. sekil. "
Not: MIN FREKANS<MAX FREKANS olmasini saglayin.
2008 [MAX FREKANS P 2007
Surlicinln ¢ikis frekansinin maksimum limitini tanimlar.
Frekans 2007 degeri> 0
P 2008
izin verilen frekans araligi
P 2007 Zaman
0 >
-(P 2007)
izin verilen frekans aralig
-(P 2008)
2013 [MIN MOMENT SEC
iki minimum moment limiti (2015 MIN MOMENT 1 ve 2016 MIN MOMENT 2) arasindaki segimin kontroliinii tanimlar.
0 = MIN MOMENT 1 - 2015 MIN MOMENT 1'i kullanilan minimum limit olarak seger.
1 = DI1 - Dijital girig DI1'i kullanilan minimum limiti secmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MIN MOMENT 2 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MIN MOMENT 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DIZ...DI6'y1 kullanilan minimum limiti secmek i¢in bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1’in 15 bitini kullanilan minimum limiti segcmek i¢in denetim olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i kullanilan minimum limiti segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MIN MOMENT 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MIN MOMENT 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6"y1 kullanilan minimum limiti segcmek igin bir kontrol
olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).
2014 [MAX MOMENT SEC
iki maksimum moment limiti (2017 MAX MOMENT 1 ve 2018 MAX MOMENT 2) arasindaki segimin kontroliinii tanimlar.
0 = MAX MOMENT 1 - 2017 MAX MOMENT 1'i kullanilan maksimum limit olarak secer.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i kullanilan maksimum limiti segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MAX MOMENT 2 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MAX MOMENT 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'yI kullanilan maksimum limiti segcmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1’in 15 bitini kullanilan maksimum limiti segmek igin denetim olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DIT(INV) - Tersine c¢evrilmis dijital giris DI1'i kullanilan maksimum limiti segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlestirildiginde MAX MOMENT 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MAX MOMENT 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine ¢evrilmig dijital giris DI2...DIByi kullanilan maksimum limiti segmek igin bir kontrol
olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).
2015 [MIN MOMENT 1
Moment (%) icin birinci minimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir ylizdesidir.
2016 [MIN MOMENT 2
Moment (%) icin ikinci minimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir ylzdesidir.
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Kod |Agiklama

2017 IMAX MOMENT 1
Moment (%) igin birinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir yizdesidir.

2018 [MAX MOMENT 2
Moment (%) i¢in ikinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir ylizdesidir.
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Grup 21: START/STOP

Bu grup motorun nasil start ve stop ettigini tarif eder. ACS550 birkag start ve stop
modunu destekler.

Kod |Agiklama

2101 [START FONKSIYON

Motor start tipini secer. Gegerli segenekler, 9904 MOTOR KONTRL MOD parametresinin degerine baghdir.
1 = OTOMATIK - Otomatik baslatma modunu secer.

* Vektor kontrol modlari: Cogu durumda optimum baglatma yéntemidir. Dénen bir motoru start etmek igin strtict
dogru cikis frekansini otomatik olarak sececektir.

* SKALER: FREK modu: Sifir frekanstan derhal baglama. Se¢im 8 = RAMPA ile aynidir.

2 = DC MIKNATIS - DC Miknatislama baslatma kipini seger.
Not: DC Miknatislama baslatma modu dénen bir motoru ¢alistiramaz.
Not: Siriicl, motor miknatislama tamamlanmamis olsa bile 6nceden ayarlanmis miknatislama suresi (parametre

2103 DC MIKNATIS ZAM) gegctikten sonra baslatilir.

* VVektor kontrol modlari: Motoru, 2103 DC MIKNATIS ZAM parametresi tarafindan belirtilen siire icinde DC akimi
kullanarak miknatislar. Miknatislama suresinin tam ardindan normal kontrole birakilir. Bu se¢im en yuksek olasi
kirlma momenti garanti eder.

* SKALER: FREK modu: Motoru, 2103 DC MIKNATIS ZAM parametresi tarafindan belirtilen siire icinde DC akimi
kullanarak miknatislar. Miknatislama siresinin tam ardindan normal kontrole birakilir.

3 = SKALER FLYST - Hizli start modunu seger.

* VVektdr kontrol modlari: Uygulanamaz.

* SKALER: FREK modu: Ddnen bir motoru baslatmak icin siriicii dogru gikis frekansini otomatik olarak segecektir -
motor zaten donuyorsa ve surlci, akim frekansinda diizguin baglatilacaksa yararlidir.

» Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.

4 = ASIRI MOMENT - Otomatik moment yiikseltme modunu seger (sadece SKALER: FREK modu).

* Yiksek kalkis momentli uygulamalarda gerekli olabilir.

» Moment yikseltme yalniz baglatmada uygulanir ve ¢ikis frekansi 20 Hz (izerine ¢iktiginda veya referans
degderine esit oldugunda sonlanir.

* Baslangigta motor, parametre 2103 DC MIKNATIS ZAM yoluyla DC akimi kullanarak belirlenen siure igerisinde
miknatislanir.

* Bkz. parametre 2110 ASIRI MOMENT.

5 = FLY+ASIR MOM - Hizli baglatma ve moment yukseltme kiplerinin her ikisini de seger (sadece SKALER: FREK modu).

+ ik olarak hizli start gergeklestirilir ve motor miknatislanir. Eger hizin sifir oldugu tespit edildiyse, moment
yukseltme gercgeklestirilir.

8 = RAMPA - Sifir frekanstan hemen baglatma.

2102 |[STOP FONKSIYON

Motor stop tipini secer.
1 = SERBEST - Durdurma yontemi olarak motorun giiclinii kesmeyi seger. Motor serbest durus yapar.
2 = RAMPA - Hiz kesme rampasi kullanimini seger.
* Yavaglama rampasi, 2203 YAVASLAMA RAMP 1 veya 2206 YAVASLAMA RAMP 2 (hangisi aktifse) tarafindan
tanimlanir.

2103 [DC MIKNATIS ZAM

DC Miknatislama baslatma modu igin 6n-miknatislama siiresini tanimlar.

» Start modunu se¢gmek igin parametre 2101’i kullanir.

» Start komutundan sonra sirticl burada tanimlanan siire igerisinde motoru 6n-miknatislar ve sonra motoru start
eder.

+ On-miknatislama siiresini tam motor miknatislamasina izin verecek yeterli uzunlukta ayarlar. Cok uzun bir siire
motoru asiri derecede isitir.
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Kod

Aciklama

2104

secer. | |
0 = SECILMEDI - DC akimi igletimini segilemez kilar.
1 = DC TUTMA - DC Tutma fonksiyonunu etkinlestirir. Bkz. sekil. '
» Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR: HIZ) olmasini gerektirir |
« Sinus akim Uretimini durdurur ve hem referans hem de motor hizi 2105 Ref |
parametresinin degeri altina distiginde motora DC enjekte eder.
» Referans degeri, 2105 parametresi seviyesini astiginda, striici normal |
calismasina devam eder.
2 = DC FREN - Modulasyon durduktan sonra DC Enjeksiyon Frenleme’yi
etkinlestirir.
» Eger 2102 STOP FONKSIYON parametresi 1 (SERBEST) ise, start kaldirildiktan sonra fren uygulanir.
* Eger 2102 STOP FONKSIYON parametresi 2 (RAMPA) ise, rampadan sonra fren uygulanir.

DC TUTMA Motor DC tut
DC akiminin, frenleme veya DC Tutma igin kullanilip kullaniimayacagini hiz R u maM_

T

»
-

DC tutma
hiz

\
\
\i

2105

DC TUTMA HIzI
DC Tutma igin hizi ayarlar. Parametre 2104 bC TUTMA = 1 (DC TUTMA) olmasini gerektirir.

2106

DC AKIM REF
DC akim kontrol referansini, 9906 MOTOR NOM AKIM parametresinin bir yizdesi olarak tanimlar.

2107

DC FREN ZAMANI
2104 parametresi 2 (DC FREN) ise, modilasyon durduktan sonra DC fren silresini tanimlar.

2108

START ENGELLEME

Start engelleme iglevini acik veya kapali olarak ayarlar. Surlcu aktif olarak start edilmemigse ve galismiyorsa Start
engelleme fonksiyonu, asadidaki durumlarda bekleyen start komutunu yok sayar ve yeni bir start komutu gerekir:

+ Hata resetlenir.

Start komutu etkinken Calisma Izni (parametre 1601) etkinlestirilir.

Mod, lokal kontrolden, harici kontrole gecer.

Kontrol EXT1'den EXT2'ye geger

Kontrol EXT2'den EXT1'e geger

0 = OFF - Baslatmayi durdur islevini devre disi birakir.

1 = ON - Baglatmay! durdur iglevini etkinlestirir.

2109

ACIL STOP SEGIMI

Acil stop komutunun kontroltinu tanimlar. Etkinlestirildigi zaman:
+ Acil stop komutu, acil stop rampasini (parametre 2208 ACIL YAV ZAMANI) kullanarak motoru yavaslatir.
+ Surucunin tekrar baglatilabilmesi icin harici stop komutu verilmesini ve acil stop komutunun kaldiriimasini
gerektirir.
0 = secILMEDI - Dijital girigler yoluyla Acil stop islevini devre digi birakir.
1 = DI1 - Dijital girig DI1'i Acil stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde bir Acil stop komutu génderir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda Acil stop komutu kaldirilr.
2...6 = DI2...DI6 -Dijital girig DI2...DI6'y1 Acil stop komutu icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i Acil stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda bir Acil stop komutu génderilir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde Acil stop komutu kaldirilr.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 Acil stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

2110

MOM BOOST AKIM

Momentin yukseltiimesi sirasinda uygulanan maksimum akimi ayarlar.
* Bkz. parametre 2101 START FONKSIYON.
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Kod

Aciklama

2112

SIFIR HIZ GECIK

Sifir Hiz Gecikme fonksiyonu igin gecikmeyi tanimlar. Parametre degeri sifir olarak ayarlanirsa Sifir Hiz Gecikme
fonksiyonu devre digi birakilir.

Bu fonksiyon, sorunsuz ve hizli restart etmenin gerektigi uygulamalarda faydalidir. Strlicli, gecikme sirasinda
rotorun konumunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir Hiz Gecikmesi Yok Sifir Hiz Gecikmesi ile
Hiz Hiz

Hiz kontrol cihazi kapali:
Motor serbest durus yapar.

Hiz kontrol cihazi enerjili kalir.
Motor gercek 0 hiza dogru yavaglar.

i Sifir hiz

t ==
Gecikme

Sifir hiz gecikmesi, 6rnegin, joglama fonksiyonu ya da mekanik fren ile birlikte kullanilabilir.

Sifir Hiz Gecikmesi Yok

Surlcu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar. Motorun gergek hizi dahili bir limitin (Sifir Hiz) altina

distigunde, suriict kontrol cihazi kapatilir. Striici modilasyonu stop edilir ve motor duruga dogru ilerler.

Sifir Hiz Gecikmesi lle

Sirucu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar. Gergek motor hizi dahili bir limitin (Sifir Hiz) altina

dustugunde, sifir hiz gecikme fonksiyonu aktiflesir. Gecikme sirasinda fonksiyonlar hiz kontrol6riine gerilim saglar:

Suriicti modile edilir, motor miknatislanir ve suricu hizl bir restart icin hazirdir.

Not: Sifir hiz gecikmenin galismasi igin parametre 2102 STOP FONKSIYON 2 = RAMPA olmalidir.
0.0 = SeCILMEDI - Sifir Hiz Gecikme fonksiyonunu devre digi birakir.

Sifir hiz

2113

START GECIKMESI

Start gecikmesini tanimlar. Start icin gerekli kosullari yerine getirildikten sonra surict, gecikme asilana kadar bekler
ve ardindan motoru baslatir. Start gecikmesi tiim start modlari ile birlikte kullanilabilir.

» START GECIK. = sifir ise gecikme devre digi birakilr.

» Start gecikmesi sirasinda, alarm 2028 START GECIK. gosterilir.
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Grup 22: HIZ/)YAV RAMPALAR

Bu grup hizlanmayi ve yavaslamayi denetleyen rampalari tanimlar. Siz bu rampalari
biri hizlanma, digeri yavaslama igin olacak sekilde bir es olarak tanimlayin. iki cift
rampa tanimlayabilir ve dijital giris kullanarak bu ciftlerden birini veya digerini
secebilirsiniz.

Kod

Aciklama

2201

RAMPA 1/2 SEGIMI

Hizlanma/yavaslama rampalarinin segimi i¢in kontroli tanimlar.
» Rampalar giftler halinde, her biri hizlanma ve yavaslama icin olacak sekilde tanimlanmistir.
* Rampa tanim parametreleri icin asagiya bakiniz.
0 = SEGILMEDI - Seg¢imi devre digi birakir ve ilk rampa cifti kullanilir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i rampa gifti segimi kontroli olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa cifti 2 segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda rampa cifti 1 segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DIB'Y1 rampa Gifti segimi kontrolU olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1'in 10. bitini rampa ¢ifti secimi kontroli olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
* Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DI1(INV) - DI1'i rampa ¢ifti segimi kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda rampa cifti 2 segilir
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa cifti 1 segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine g¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'ylI rampa cifti segimi kontroll olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

2202

HIZLANMA RAMP 1 L
maks *Dogrusal

Rampa ¢ifti 1 igin sifirdan maksimum frekansa hizlanma slresini ayarlar. Bkz. frek
sekildeki A. !
» Gergek hizlanma suresi ayni zamanda 2204 RAMPA SEKLI 1 parametresine |
baghdir. |
* Bkz. 2008 MAX FREKANS. —>< B (=0)

2203

YAVASLAMA RAMP 1

|
Rampa cifti 1 igin maksimumdan frekanstan sifira yavaglama siresini ayarlar. '
» Gergek yavaslama siresi ayni zamanda 2204 RAMPA SEKLI 1 parametresine |

baghdir. maks A S-egrisi |

+ Bkz. 2008 MAX FREKANS. frek | — 7 1

»T

2204

RAMPA SEKLI 1 |
Rampa cifti 1 igin hizlandirma/yavaslama rampasinin seklini seger. Bkz. sekildeki |
|
|

+ Maksimum frekansa ulagmak i¢in burada ek sure belirtiimediyse, sekil bir rampa —l B -
seklinde tanimlanmigtir. Daha uzun bir sure egrinin her iki ucunda daha i »T
yumusak bir gegis saglar. Sekil bir s-egrisi bigimini alir. - A >

* Ipucu: 1/5, rampa sekil siiresi ve rampa hizlanma siiresi arasinda uygun bir !
iliskidir.

0.0 = LINEER - Rampa ¢ifti 1 i¢in dogrusal hizlanma/yavaglama rampalarini belirler.

0.1...1000.0 = s-CURVE - Rampa ¢ifti 1 i¢in s-egrisi hizlanma/yavaslama
rampalarini belirler.

A = 2202 HIZLANMA RAMP 1
B = 2204 RAMPA SEKLI 1

2205

HIZLANMA RAMP 2

Rampa ¢ifti 2 i¢in sifirdan maksimum frekansa hizlanma suresini ayarlar.

* Bkz. 2202 HIZLANMA RAMP 1.

 Ayrica joglama hizlanma suresi olarak kullanilir. Bkz. 1004 JOGGING SEG.

2206

'YAVASLAMA RAMP 2

Rampa cifti 2 igin maksimumdan frekanstan sifira yavaslama suresini ayarlar.
* Bkz. 2203 YAVASLAMA RAMP 1.

+ Ayrica joglama yavaslama sturesi olarak kullanilir. Bkz. 1004 JOGGING SEG.

2207

RAMPA SEKLI 2
Rampa cifti 2 igin hizlandirma/yavaglama rampasinin seklini seger.

* Bkz. 2204 RAMPA SEKLI 1.
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Kod

Aciklama

2208

ACIL YAV ZAMANI

Acil stop i¢in yavaslama siresini maksimum frekanstan sifira ayarlar.
» Bkz. parametre 2109 ACIL STOP SEGCIMI.

» Rampa dogrusaldir.

2209

RAMPA GiRiSi 0

Kullanilan yavaglama rampasi ile hizi 0'a zorlamak i¢in kontrol tanimlar (bkz. parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1
ve 2206 YAVASLAMA RAMP 2).
0 = SECILMEDI - Segilmedi.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i hizi 0'a zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giriglerin etkinlestirilmesi, hizi sifira zorlar ve bunu ardindan hiz 0'da kalr.
« Dijital girisi devre disi birakmak: hiz kontrolli normal igletime déner.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 hizi 0'a zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1’in 13 bitini hizi sifira zorlamak i¢in kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
* Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DI1(INV) - Ters dijital giris DI1'i, hizi 0'a zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda hiz 0’a zorlanir.
« Dijital girigi etkinlestirmek: hiz kontrolli normal igletime doner.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 hizi 0'a zorlamak icin kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).
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Grup 23: HIZ KONTROL

Bu grup hiz kontrol isletimi igin kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod |Agiklama

2301 [ORANSAL KAZANC

Hiz kontroll i¢in géreceli kazanci ayarlar.

* Yuksek degerler hizda salinim meydana
getirebilir. oo

+ Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit Hata degeri
kalir) hiz kontrolérindin gikigl -\ A
gOsterilmektedir. || Kontrol cihazi gikigl

Kazang = K, = 1
T, = Entegral slresi =0
o A Tp= Turev suresi =0

Not: Orantili artigi otomatik olarak ayarlamak Kgrl;ltrol I e = Hata degeri
icin 2305 AUTOTUNE YAP parametresini Clk azl
kullanabilirsiniz. cIkig = | /

Kp-e " R
2302 |ENTEGRAL ZAMANI o A Kontrol cihazi ¢ikisi

Hiz kontrolori igin entegral siiresini ayarlar. °

« Entegral slresi, kontroldr ¢ikisinin, hata Kazang = K, = 1
degderi sabitken degisme oranini tanimlar. T = Entegrar\)I siiresi > 0

+ Daha kisa entegral suresi, surekli hatalarin K. e ! R el =

p Tp= Turev suresi =0

daha hizli olarak diizeltiimesini saglar.

» Entegral slresi ¢cok kisa olursa denetim vl.... - _ _ _

kararsizlagir.
» Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit
kalir) hiz kontrolérindn cikigl K, -
gosterilmektedir.
Not: Entegral sireyi otomatik olarak ayarlamak
icin 2305 AUTOTUNE YAP parametresini
kullanabilirsiniz.

e = Hata degeri

t

2303 [TUREV ZAMANI

Hiz denetleyicisi icin tlrev suresini ayarlar.

« Turev iglemi, kontrolu hata degeri degisimlerine karsi daha hassas yapar.

« Turev suresi ne kadar uzun olursa, deg@isim sirasinda hiz kontrol cihazi ¢ikisi o kadar ¢ok guglendirilir.

« Eger tlrev suresi sifira ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi, yoksa PID kontrol cihazi olarak ¢aligir.

Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi durumlarda hiz kontrol cihazi ¢ikigini gosterir.

0/0 A
1 i I 7~ Kontrol cihazi gikis!
D
Ko Tp- —°
s Kp ‘e ’ .
7 ’ i Hata degeri
,,,,,, A = = —— = — -
| .
Kazang = K, = 1 ) . _ _
T, = Entegral suresi > 0 KP e I ! e = Hata degeri
Tp= Tlrev siresi >0 | ! t
Ts= Ornekleme stiresi = 2 msn 1 >

D, = iki 6rnek arasi hata degerindeki degisim T,
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Kod |Aciklama
2304 [HIZLANMA KOMPANZ
Hizlanma kompanzasyonu igin tuirev suresini ayarlar.
» Referansin bir turevi, hiz kontrolérinln ¢ikigina eklenirse hizlanma sirasinda olusan ataleti dengeler.
+ 2303 TUREV ZAMANI tlretme isleyisinin prensibini tanimlar.
* Ipucu: Bu parametreyi motor ve siiriilen makinenin mekanik zaman sabitlerinin toplaminin %50-100’U arasinda
ayarlayin.
- Sekilde, yuksek atalete sahip bir yik rampa boyunca hizlandirildiginda meydana gelen hiz tepkisi gdsterilir.
* Hizlanma kompanzasyonu yok Hizlanma kompanzasyonu var
A
% %
- — - Hiz referansi
——— Gergek hiz
t t
*Not: Hizlanma kompanzasyonunu otomatik olarak ayarlamak igin 2305 AUTOTUNE YAP parametresini
kullanabilirsiniz.
2305 [AUTOTUNE YAP

Hiz kontrol cihazinin otomatik ayarlamasini baslatir.

0 = OFF - Autotune hazirlama siirecini devre digi birakir. (Autotune ayarlarinin isleyisini segilemez yapmaz.)
1 = ON - Hiz denetleyicisinin autotuning 6zelligini etkinlestirir. Otomatik olarak OFF konumuna geri doner.
Prosedur:

Not: Motor yiki baglanmalidir.

* Motoru nominal hiz degerinin %20-40’si kadar olan sabit hizda calistirin.

» Autotuning parametresini 2305’den ON konumuna getirin.

Sdrici:

* Motoru hizlandirir.

* Oransal kazang, entegral slresi ve hizlanma kompanzasyonu igin de@erleri hesaplar.
» 2301, 2302 ve 2304 parametrelerini bu degerlere degigtirir.

+ 2305'i OFF degerine resetler.
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Grup 24: MOMENT KONTROL

Bu grup moment kontrol isleminde kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod |Agiklama
2401 [MOM GIKIS SURESI

Moment referansi yukari rampa stiresini tanimlar — Referansin sifirdan nominal motor momentine artmasi icin gecen
minimum sdre.

2402 |MOM DUSUS SURESI

Moment referansi asagi rampa siresini tanimlar — Referansin nominal motor momentinden sifira diismesi icin gecen
minimum sdre.
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Grup 25: KRITIK HIZLAR

Bu grup 6rnegin belirli hizlarda mekanik titresim sorunlari nedeniyle kaginiimasi
gereken Uc¢ kadar kritik hizi veya hiz araliklarini tanimlar.

Kod

Aciklama

2501

KRITIK HIZ SEGIM foutput
Kritik hiz islevini acik veya kapall konumuna ayarlar. Kritik hiz A
islevi belirli hiz araliklarindan kaginir.
0 = OFF - Kritik hiz iglevini devre digi birakir. 82 | _ _______
1 = ON - Kritik hiz iglevini etkinlegtirir. 46
Ornek: Fan sisteminin kétii bigimde titresim olusturdugu [
hizlardan kaginmak igin: 23 | : :
» Sorunlu hiz araliklarini belirleyin. Bunlarin 18...23 Hz ve 18 -
1 | |
| |
| |

46...52 Hz arasinda bulundugunu varsayin.
2501 KRITIK HIZ SECIM = 1 olarak ayarlayin.
2502 KRITIK HIZ 1 ALT = 18 Hz olarak ayarlayin. — .
2503 KRITIK HIZ 1 UST = 23 Hz olarak ayarlayin. fiL f1H f2L f2H
2504 KRITIK HIZ 2 ALT = 46 Hz olarak ayarlayin. 18 23 46 52
2505 KRITIK HIZ 2 UST = 52 Hz olarak ayarlayin.

> frer (H2)

2502

KRITIK HIZ 1 ALT

Kritik hiz araligi 1 icin minimum limiti ayarlar.

» Deger 2503 KRITIK HIz 1 UST ile esit veya daha az olmalidir.

» Birimler rpm seklindedir, ancak 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 ise (SKALER: FREK), birimler Hz cinsinden olur.

2503

KRITIK HIZ 1 UST

Kritik hiz arahgi 1 icin maksimum limiti ayarlar.

* Deger 2502 KRITIK HIZ 1 ALT ile esit veya daha buyuk olmalidir.

» Birimler rpm seklindedir, ancak 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 ise (SKALER: FREK), birimler Hz cinsinden olur.

2504

KRITIK HIZ 2 ALT

Kritik hiz araligi 2 icin minimum limiti ayarlar.
* Bkz. parametre 2502.

2505

KRITIK HIZ 2 UST

Kritik hiz araligi 2 icin maksimum siniri ayarlar.
* Bkz. parametre 2503.

2506

KRITIK HIZ 3 ALT

Kritik hiz arahdi 3 icin minimum limiti ayarlar.
* Bkz. parametre 2502.

2507

KRITIK HIZ 3 UST

Kritik hiz araligi 3 igin maksimum limiti ayarlar.
* Bkz. parametre 2503.
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Grup 26: MOTOR KONTROL

Bu grup motor kontrolU i¢in kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod |Agiklama

2601 |AKI OPTIMiZASYON
Gergek ylke bagli olarak akinin blyUkliguni degistirir. Aki Optimizasyonu toplam enerji tiiketimini ve guriltiyt
azaltabilir ve cogunlukla nominal yiik altinda galistirilan surdictler igin uygulanmalidir.

0 = oFF - Ozelligi devre digI birakir.
1 = ON - Ozelligi etkinlegtirir.

2602 |AKI FRENLEME Frenleme o
Yavaglama rampasini sinirlandirmak yerine gerekli moment (%) Hesplnm motr glci
oldugunda motordaki miknatislanma seviyesini artirarak %1202 — Akl frenl Imad (1) 2,2 kW
daha hizli yavaslama saglar. Mekanik sistemin enerijisi A | frenieme oimadan @ 15 kW
motordaki akiyi artirarak motor icinde termal enerjiye (3) 37 kW
donastaraldr. 80 1 - - (4) 75 kW
+ Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR: HIZ)

veya 2 (VEKTOR: MOM) olmasini gerektirir. 40 -
0 = oFF - Ozelligi devre disi birakir.
1 = ON - Ozelligi etkinlegtirir.
0
5
%120,
80
40
0
5

2603 |IR KOMP GER IR kompanzasyon
0 Hz igin kullanilan IR kompanzasyon gerilimini ayarlar.|* IR kompanzasyon etkinlestirildiginde motora dustk
+ Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: hizlarda fazladan gerilim destegi verir. IR

FREK) olmasini gerektirir. kompanzasyonu, érnegdin yiksek kirllma momenti
« Asiri Isinmayi énlemek igin IR kompanzasyonu gerektiren uygulamalarda kullanin.
olabildigince dusuk tutun. Motor
« Tipik IR kompanzasyon degerleri sunlardir: A gerilim
380...480 V surticiiler
P (kW) 3 | 75| 15|37 [132 A = IR kompnz edilmis
IRcomp (V) | 18 | 15 [ 12 | 8 | 3 | B=Kompnz edilmemis
P 2603
2604 |IR KOMP FREK | f (Hz)
IR kompanzasyonu 0 V oldugundaki (motor frekansinin B | >
0/ 'ai |
%'’si olarak) frekansi ayarlar. P 2604
2605 |U/F ORANI

Alan zayiflatma noktasi altindaki U/f (gerilim - frekans) orani igin form seger.

1 = LINEER - Sabit moment uygulamalari icin tercih edilir.

2 = KARESEL - Santriflij pompa ve fan uygulamalari i¢in tercih edilir. (KARESEL gogu isletim frekanslari icin daha
sessizdir.)
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Kod |Aciklama
2606 |ANAHTARLAMA FREK
Sirlicl igin anahtarlama frekansini ayarlar. Ayrica, bkz. parametre 2607 ANAH FREK KONT ve bolim Anahtarlama
frekansina gére nominal dedger kaybi, sayfa 280.
» Daha yiksek anahtarlama frekanslari daha az giriltu anlamina gelir.
» Cok motorlu sistemlerde anahtarlama frekansini varsayilan degerinden degistirmeyin.
» 12 kHz anahtarlama frekansi, parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) oldugunda skaler kontrol
modunda kullanilabilir.
» Asagidaki tabloda, farkh sirci tipleri icin anahtarlama frekanslarini gérebilirsiniz.
1, 2,4 ve 8 kHz 12 kHz
208...240 V |TUm tipler Skaler kontrol modunda R1...R4 kasa tipleri
380...480 V |Tum tipler Skaler kontrol modunda R1...R4 kasa tipleri (ACS550-01-097A-4 harig)
500...600 V [Tam tipler Skaler kontrol modunda R2...R4 kasa tipleri
2607 |ANAH FREK KONT f o
Eger ACS550 dahili sicakligi belirli bir sicakligin iizerine iimie 3 R1...R4 strtcller, bkz. par 2606
cikarsa anahtarlama frekansi azaltilabilir. Bkz. sekil. f T
isletim kosullarina bagl olarak bu islev miimkiin olan en 12 kHz | RS...R6 silriiciler, bkz. par 2606
yuksek anahtarlama frekansina imkan tanir. Daha .
yiksek anahtarlama frekansi daha az isitsel guriltiyle 8 kHz Strict
sonuclanir. : . sicaklik
» Cok motorlu sistemlerde fonksiyonu devre digi 4kHz--- oo .
birakmayin (kapatmayin). ' ' . o
0 = OFF - Fonksiyon devre digi birakilir. 80 °C 90 °C 100 °C T
1 = ON - Anahtarlama frekansi sekle gore sinirlanmistir.
2608 |KAYMA KOMP ORANI
Kaymanin kompanzasyonu igin kazanci ayarlar (% olarak).
» Bir sincap-kafes sargili motor yik altinda kayar. Motor momenti arttikga frekansi artirmak kaymaya karsi
kompanzasyon saglar.
» Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmasini gerektirir.
0 - Kayma kompanzasyonu yok.
1...200 - Kayma kompanzasyonunu artirir. %100 timuyle kayma kompanzasyonu anlamina gelir.
2609 |GURULTU AZALT
Bu parametre, anahtarlama frekansina rastgele bir bilesen ekler. Girulti azaltma, akustik motor sesini tek bir tonlu
frekansa vererek dislk tepe degerli gurdltd yogunlugu olusturmak yerine bir dizi farkli frekanslara dagitir. Herhangi
bir bilesen ortalama 0 Hz dederine sahiptir. Parametre 2606 ANAHTARLAMA FREK ile anahtarlama frekansi grubuna
eklenir. Eger 2606 parametresi = 12 kHz ise bu parametrenin herhangi bir etkisi yoktur.
0 = PASIF
1 = AKTIF.
2619 |DC SABITLEYICI
DC gerilim dengeleyiciyi etkinlestirir veya devre digi birakir. DC dengeleyici, siiricii DC barasinda motor yiki veya
zayIf besleme sebekesi nedeniyle ortaya ¢ikan olasi gerilim dalgalanmalarini dnlemek igin skaler kontrol modunda
kullanilir. Gerilim dalgalanmasi durumunda suruct, DC bara gerilimini ve bdylece yiilk moment salinimini
dengelemek icin frekans referansini ayarlar.
0 = PASIF - DC dengeleyiciyi devre digi birakir.
1 = AKTIF - DC dengeleyiciyi etkinlestirir.
2625 |OVERMODULATION

Asir modilasyonu etkinlestirir veya devre digi birakir. Asiri modilasyonu devre digi birakmak alan zayiflama
bdlgesindeki bazi uygulamalara yardimci olabilir.
0 = DISABLE — Agiri modilasyonu devre digi birakir.

1 = ENABLE — Asirl modulasyonu etkinlestirir.
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Grup 29: BAKIM TRIGGER

Bu grup kullanim seviyelerini ve tetikleme noktalarini igerir. Kullanim belirlenen
tetikleme noktasina erigtiginde, kontrol paneli Gzerinde gériintilenen bir mesaj
bakim zamani geldigi sinyali verir.

Kod |Aciklama

2901 [SOGUT FAN TETIK

Sirtcunlin sogutma fani sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.
« Deger parametre 2902 degeri ile karsilastirilr.
0,0 - Tetigi devre digi birakir.

2902 [SOGUT FAN GERGEK

Sirlciinin sogutma fani sayaci igin gergek degeri tanimlar.

» Parametre 2901 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayac calisir.

« Sayacin gercek degeri parametre 2901 tarafindan belirlenen degeri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
g6runtilenir.

0,0 - Parametreyi resetler.

2903 [DONUS TETIK

Motorun toplam devir sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.
» Deger parametre 2904 degeri ile karsilagtirilir.
0 - Tetigi devre digi birakir.

2904 [DONUS GERGEK

Motorun toplam devir sayaci igin gergek degeri tanimlar.

« Parametre 2903 sifir diginda bir degere ayarlandiginda sayag calisir.

+ Sayacin gercek degeri parametre 2903 tarafindan belirlenen deg@eri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
goruntdlenir.

0 - Parametreyi resetler.

2905 |GALIS SURE TETIK

Sirtcunln ¢alisma siresi sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.
« Deger parametre 2906 degeri ile karsilastirilir.
0,0 - Tetigi devre digi birakir.

2906 |GLS SURE GERGEK

Sirucunln ¢alisma siresi sayaci igin gercek degeri tanimlar.

» Parametre 2905 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayag calisir.

+ Sayacin gercek degeri parametre 2905 tarafindan belirlenen deg@eri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
goruntilenir.

0.0 - Parametreyi resetler.

2907 |KUL MWh TETIK

Sdrlcinin toplam gug tiketimi (megawatt saat) sayaci icin tetikleme noktasini ayarlar.
« Deger parametre 2908 degeri ile karsilastirilr.
0.0 - Tetigi devre dig! birakir.

2908 [KUL MWh GERCEK

Sirlciinin toplam gig tiketimi (megawatt saat) sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.

» Parametre 2907 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayag calisir.

« Sayacin gercek degeri parametre 2907 tarafindan belirlenen degeri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
g6runtilenir.

0.0 - Parametreyi resetler.




148 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Grup 30: HATA FONKSIYONLARI

Bu grup surtclinin potansiyel hata olarak tanimasi gereken durumlari tanimlar ve
surdcunun hata tespit edildiyse nasil tepki vermesi gerektigini agiklar.

Kod |Agiklama

3001 |AI<MIN FONKSIYON

Eger analog giris (ai) sinyali hata limitleri altina diiserse ve ai

« aktif referans kaynagi (Grup 11: REF YERI SECIMI) olarak kullaniliyorsa

» Proses veya Harici PID kontroldrleri geri beslemesi veya set degeri kaynagi (Grup 40: PROSES PID SET 1, Grup
41: PROSES PID SET 2 veya Grup 42: HARICI / AYAR PID) olarak kullaniliyorsa ve ilgili PID kontrolérii aktifse
surucu tepkisini tanimlar.

3021 AI1 HATA LIMIT ve 3022 AI2 HATA LIMIT hata limitlerini ayarlar.

0 = SECILMEDI - Tepki yok

1 = HATA - Bir hata goruntiler (7, AI1 KAYIP veya 8, AI2 KAYIP) ve suUrlici durmaya basglar.

2 = SABIT HIZ 7 - Bir alarm goriintiler (2006, A1 KAYIP veya 2007, AI2 KAYIP) ve 1208 SABIT HIZ 7 parametresini
kullanarak hizi ayarlar.

3 = SON HIZ - Bir alarm gériintller (2006, Al1 KAYIP veya 2007, AI2 KAYIP) ve en son isletim seviyesini kullanarak hizi
ayarlar. Bu deger son 10 saniye icindeki ortalama hiz degeridir.

UYARI! Eger SABIT HIZ 7 veya SON HIZ sectiyseniz, analog giris sinyali kayboldugunda devam eden igletimin
emniyetli oldugundan emin olun.

3002 [PANEL HAB HATASI

Surlcinin kontrol paneli haberlesme hatasina verdigi tepkiyi tanimlar.

1 = HATA - Bir hata goérintiler (10, PANEL KAYIP) ve slrlici durmaya baslar.

2 = SABIT HIZ7 - Bir alarm gorintiler (2008, PANEL KAYIP) ve 1208 SABIT HIz 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar.

3 = SON HIZ - Bir alarm géruntiler (2008, PANEL KAYIP) en son isletim seviyesini kullanarak hizi ayarlar. Bu deger son
10 saniye igindeki ortalama hiz degeridir.

Not: iki harici kontrol konumundan biri aktif ve start, stop ve/veya yén kontrol paneli (izerinden oldugunda - 1001
HAR1 KOMUTLAR / 1002 HAR2 KOMUTLAR = 8 (PANEL) - suiriicli, son hiz veya parametre 1208 SABIT Hiz 7 degeri
yerine harici kontrol konumlarinin konfigiirasyonuna gore hiz/frekans referansini takip eder.

UYARI! Eger SABIT Hiz 7 veya SON HIZ sectiyseniz, kontrol paneli haberlesme kayboldugunda devam eden
isletimin emniyetli oldugundan emin olun.

3003 HARICI HATA 1

Harici Hata 1 sinyal girigi ve suriictiniin harici hataya tepkisini tanimlar.
0 = SECILMEDI - Dis hata sinyali kullaniimamistir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i harici hata girisi olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde bir hata gosterilir. Striicti hata gortntuler (14, HARICI HATA1) ve slrlicu stop eder.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 harici hata girigi olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
-1 = DI1(INV) - Tersine c¢evrilmis dijital giris DI1'i harici hata girisi olarak tanimlar.
- Dijital giris devre digi birakildiginda bir hata gosterilir. Strtict hata gértntuler (14, HARICI HATA1) ve surlcu stop
eder.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 harici hata girisi olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1(INV).

3004 HARICI HATA 2

Harici Hata 2 sinyal girigi ve suriictiniin harici hataya tepkisini tanimlar.
» Bkz. parametre 3003.

3005 IMOTOR TERM KORU

Sarlictinin motorun asiri Isinmasina karsi tepkisini tanimlar.

0 = SEGILMEDI - Yanit yok ve/veya motorun termik korumasi ayarlanmamis.

1 = HATA - Hesaplanan motor sicakhgi 90 °C'yi astiginda, bir alarm gortntuler (2010, MOT ISISI). Hesaplanan motor
sicakhgi 110 °C'yi astiginda hata gorintiler (9, MOT ASIR SIC) ve surlicli stop eder.

2 = ALARM - Hesaplanan motor sicakhigi 90 °C’yi astiginda, bir alarm géruntiler (2010, MOT ISISI).
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Kod

Aciklama

3006

Motorun 1s1 modeli icin motorun isil zaman sabitini ayarlar.

* Bu motorun sabit yik ile son 1sinin %63'lne ulagsmasi igin
gereken siredir.

» NEMA sinifi motorlarin gereksinimlerine uygun termik koruma

katidir ve t6 (saniye cinsinden) motor Ureticisi tarafindan
belirlenen motorun nominal akiminin alti katinda giivenle
calisabilecegi slredir.

« Sinif 10 agma egrisi icin 1s1l stire 350 sn., Sinif 20 agma egrisi
icin 700 sn. ve Sinif 30 agma egrisi igin ise 1050 sn.dir.

MOTOR TERM ZAMAN Motor yiku A

igin, su ipucundan faydalanin: MOTOR THERM TIME t6'nin 35 Sicakl artig

%1001 - - - - - e
%63| - !

Y~

3007

MOTOR YUK EGRISI

Motorun maksimum kabul edilir galisma yukunu ayarlar.

« Sabit akim, parametre 9906 MOTOR NOM AKIM degerinin %
127'sini astiginda, varsayilan deger % 100 ile motor asiri yik
korumasi ¢alismaktadir.

» Varsayilan asir yuklenebilirlik, motor Ureticilerinin genellikle 30 °C
(86 °F) ortam sicakliginin ve 1000 m (3300 ft) yuksekligin altinda izin
verdigi seviye ile aynidir. Ortam sicakhgi 30 °C'yi (86 °F) astiginda
veya kurulum yiksekligi 1000 m'nin (3300 ft) Gzerinde oldugunda,
parametre 3007 degderini motor Ureticisinin énerisine gére dusurin.

Ornek: Sabit koruma seviyesi motor nominal akiminin % 115'i

olmaliysa, parametre 3007 degerini % 91'e ayarlayin
(= 115/127-% 100).

3008

SIFIR HIZ YUKU

Sifir hizda, izin verilen maksimum akimi ayarlar.
* Deger 9906 MOTOR NOM AKIM parametresine baglidir.

3009

KIRILMA NOK FREK
Motorun yik egrisi igin kirllma noktasi frekansini ayarlar.

P 3007

P 3008

9906 MOTOR NOM AKIM

150 L akimi

A parametresine gore cikis

100 =1 - - - - - -
%127/’.—
|
50 - !

degerlerinde oldugunda, termik koruma agma sureleri.
35 A oy A

3.0 1
251
2.0 1
1.5 1
1.0 1

0.5 1

lo = Cikig akimi

Iy = Nominal motor akimi
fo = Cikig frekansi

fgrk = Kirllma noktasi frekansi
A = Agma zamani

Ornek: 3006 MOTOR TERM ZAMAN, 3007 MOTOR YUK EGRISI ve 3008 SIFIR HIZ YUKU parametreleri fabrikasyon
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Kod |Aciklama
3010 [SIKISMA FONK
Bu parametre Sikisma fonksiyonunun islevinin galistinimasini tanimlar.
Bu koruma ancak sirticti 3012 SIKISMA SURESI ile tanimlanan sire
boyunca sikisma bélgesinde calistiriliyorsa (bkz. sekil) etkinlestirilebilir.
“Kullanici Limiti”,Grup 20: LIMITLER iginde 2017 MAX MOMENT 1, 2018 N
MAX MOMENT 2, veya haberlesme girisindeki limit tarafindan tanimlanir,| Moment/
0 = SEGILMEDI - Ani durus korumasi kullanilmamustir. Akim
1 = HATA - 3012 SIKISMA SURESI ile ayarlanan sire sirasinda slrtcu ani . /
durus bélgesinde calisiyorsa: Ikisma bolgesi
« Surtcl durur. 0
. . C %95
« Bir hata gostergesi goruntulenir. Kull |
2 = ALARM - 3012 SIKISMA SURESI ile ayarlanan slire sirasinda surici ul_arlltlc |
ani durus bolgesinde calisiyorsa: imi |
« Bir alarm gdstergesi goruntulenir. :
« Sirtcl, parametre 3012 SIKISMA SURESI tarafindan ayarlanan |
surenin yarisi boyunca ani sikisma bdélgesi disinda bulundugunda | f
uyari kaybolur. P 3011 >
3011 (SIKISMA FREK Sikisma frekansi
Bu parametre Sikisma fonksiyonu igin frekans degerini ayarlar. Bkz.
sekil.
3012 |SIKISMA SURESI
Bu parametre Sikisma fonksiyonu igin zaman degerini ayarlar.
3017 TOPRAK HATASI
Sirtcu eger motorda veya motorun kablolarinda bir toprak hatasi tespit ederse suriiciinin tepkisini tanimlar. Stricd,
suriict caligiyorken veya calismiyorken toprak hatalarini izler. Ayrica bkz. parametre 3023 KABLO BAGLANTISI HATASI
ve 3028 EARTH FAULT LVL.
Not: Toprak hatasinin devre digi birakilmasi garantiyi gecgersiz kilabilir.
0 = PASIF - Toprak hatalari igin siiriicti yanit vermez.
1 = AKTIF - Toprak hatalari hata 16'y1 (TOPRAK HATASI) gbruntuler ve (eger calisiyorsa) surlcu stop edilir.
3018 |[HAB HATA FONK
Eger fieldbus haberlesme yoksa, slriicinin tepkisini tanimlar.
0 = SEGILMEDI - Tepki yok
1 = HATA - Hatayi gorintller (28, SERI 1 HATA) ve sUrlici durmaya baslar.
2 = SABIT HIZ 7 - Alarmi goruntiler (2005, I/0 coMM) ve 1208 SABIT HIZ 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar. Bu
"alarm hizi" fieldbus yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalr.
3 = SON HIZ - Alarmi gorintuler (2005, /0 comMm) ve son kullanim seviyesi ile hizi ayarlar. Bu deder son 10 saniye
icindeki ortalama hiz degeridir. Bu "alarm hizi" fieldbus yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalir.
UYARI! Eger SABIT HIz 7 veya SON HIZ segtiyseniz, fieldbus haberlesme kayboldugunda devam eden
isletimin emniyetli oldugundan emin olun.
3019 [HAB HATA SURESI
3018 HAB HATA FONK ile kullanilan haberlesme hata slresini ayarlar.
- Fieldbus haberlesmedeki kisa kesintiler eger hab hata sliresi degerinden az iseler hata olarak degerlendiriimezler.
3021 |AI1 HATA LIMIT
Analog giris 1 i¢in bir hata seviyesi belirler.
* Bkz. 3001 AI<MIN FONKSIYON.
3022 |AI2 HATA LIMIT

Analog giris 2 i¢in bir hata seviyesi belirler.
» Bkz. 3001 AI<MIN FONKSIYON.
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Kod |Agiklama

3023 |KABLAJ HATASI

Sdrlci calismiyorken tespit edilen gapraz kablo baglantisi hatalari ve toprak hatalarina siriiciiniin yanitini tanimlar:

Sirtcu galismiyorken asagidakileri izler:

« Sdricu ¢ikisina uygun olmayan giris giict baglantilari (uygun olmayan baglanti tespit edilirse suriict, hata 35',
OUTPUT WIRING, goruntileyebilir).

+ Toprak hatalari (Bir toprak hatasinin tespit edilmesi durumunda suricu hata 16'y1 gortintuleyebilir, TOPRAK HATASI).
Ayrica bkz. parametre 3017 TOPRAK HATASI.

Not: Kablo hatasinin (toprak hatasi) devre disi birakilmasi garantiyi gegersiz kilabilir.

0 = PASIF - Surlci yukaridaki izieme sonuglarindan higbirine yanit vermez.

1 = AKTIF - izleme iglemiyle bir sorun algilanirsa, siiriici hata gériintiiler.

3024 |CB TEMP FAULT

Sirlciinin kontrol kartinin asiri Isinmasina karsi tepkisini tanimlar. OMIO kontrol karth siriciler igin degildir.
0 = PASIF - Tepki yok.

1 = AKTIF - Hata gorintuler 37 (CB SICAKLIK) ve surlicu durmaya baglar.

3028 |EARTH FAULT LVL
Toprak hatasi igin algilama seviyesini tanimlar. Bkz. Hatalarin diizeltiimesi, hata 16, TOPRAK HATASI.

Not: Parametre 3017 TOPRAK HATASI etkinlestiriimelidir.

1 = Low — DigUk seviye kagak akim, yUksek hassasiyet. Siriict disuk toprak kagak akimina gecer (ABD yazilm
striimuinde varsayilandir).

2 = MEDIUM — Toprak hata akimi igin orta seviye hassasiyet (Avrupa yazihm strimunde varsayilandir).

3 = HIGH — YUksek seviye kagak akim, disik hassasiyet. Sirlicli daha yiksek toprak kagak akimina geger.
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Grup 31: OTOMATIK RESET
Bu grup otomatik reset icin kosullari tanimlar. Otomatik resetleme belirli bir hata
tespit edildikten sonra gergeklesir. Surlici ayarlanmis bir gecikme suresi boyunca
bekler ve sonra otomatik olarak yeniden baglar. Belirli bir zaman periyodundaki
resetlemelerin sayisini sinirlandirabilir ve gesitli hatalar igin otomatik resetleme
ayarlayabilirsiniz.
Kod |Aciklama
3101 |OR TEKRAR SAYISI Ornek: Deneme siiresi icinde (i¢ hata
3102 OR TEKRAR PERYOD ile tanimlanan bir deneme araligi igerisinde izin [meydana gelmistir. Sonuncusu ancak
verilen otomatik resetlemelerin sayisini ayarlar. 3101 OR TEKRAR SAYIs| degeri 3 veya Uzeri
« Eger otomatik resetlemelerin sayisi bu siniri asarsa (deneme siiresi ~ [is€ resetlenir.
icerisinde) surucu ek otomatik resetlemeleri engeller ve stop
konumunda kalir. Deneme stlresi
» Bu durumda, start igin kontrol panelinden veya 1604 HATA RESET SEC p N Zamn
tarafindan segilen bir kaynaktan resetleme gerektirir. ¥ VR, -
3102 |OR TEKRAR PERYOD .
. - .. | x=0Otomatik resetleme
Resetlemelerin sayisini saymak ve sinirlandirmak i¢in kullanilan sureyi
ayarlar.
» Bkz. 3101 OR TEKRAR SAYISI.
3103 |GECIKME SURESI
Hatanin tespiti ve surlicinin yeniden start denemesi arasindaki gecikme suresini ayarlar.
» EgJer GECIKME SURESI= sifir ise, suriicii hemen resetlenir.
3104 |OR ASIRI AKIM
Asiri akim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre digi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (ASIRI AKIM) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve
surlicti normal ¢alismasina devam eder.
3105 |OR ASIRI GER
Asiri gerilim fonksiyonu icin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre digi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (DC ASIRI GER) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve
surlicti normal ¢alismasina devam eder.
3106 |OR DUSUK GER
Dustk gerilim fonksiyonu icin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre digi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (DC DUSUK GER) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler
ve slrlict normal galismasina devam eder.
3107 |OR AI<MIN
Analog giris minimum degderden disik oldugunda otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre digi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (AI<MIN) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve
surlicti normal ¢alismasina devam eder.
UYARI! Analog giris sinyali geri geldiginde, sirticti uzun bir durustan sonra bile tekrar baslatilabilir.
Otomatik, uzun gecikmeli baslatmalarin yaralanmaya neden olmadigindan ve/veya ekipmana zarar
vermediginden emin olun.
3108 |OR HARICi HATA

Harici hatalar fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
* Hatay! (HARICI HATA1 veya HARICI HATA2), 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda
otomatik olarak resetler ve siriici normal ¢calismasina devam eder.
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Grup 32: DENETIM

153

Bu grup, Grup 01: CALISMA VERILERI arasindan (i¢ sinyale kadar denetimi
tanimlar. Eger parametre tanimlanmis bir limiti gecerse denetim belirli bir
parametreyi izler ve réle ¢ikisina enerji verir. Roleyi tanimlamak ve sinyal ¢ok disuk
veya yuksek oldugunda roéleyi etkinlestirip etkinlestirmedigini izlemek icin Grup 14:

ROLE CIKISLARI kullaniimalidir.

Kod

Aciklama

3201

DENETIM1 PAR

ilk denetlenen parametreyi seger.

+ Bunun, Grup 01: CALISMA VERILERI dahilindeki bir
parametre olmasi gereklidir.

* 100 = SEGILMEDI - Parametre segilmedi.

+ 101...178 - 0101...0178 parametresini seger.

« Eger denetlenen parametre limiti gecerse, bir réle ¢ikigi
enerjilendirir.

» Bu grupta denetim limitleri tanimlanmistir.

* Réle gikiglari Grup 14: ROLE CIKISLARI bélimiinde
tanimlanmistir (agiklama ayni zamanda hangi denetim
limitlerinin izlenip izlenmedigini belirler).

LO <HI

LO<HI oldugunda, réle ¢ikislarini kullanan galisma veri

denetimi.

* Durum A = Parametre 1401 ROLE CIKIS 1 (veya 1402 ROLE
CIKIS 2, vb.) de@eri DENETIM1 UST veya DENETIM2 UST
seklindedir. Denetlenen sinyal belirli bir limiti astiginda/
asarsa denetleme icin kullanin. Denetlenen deger alt
sinirin altina dustuginde réle enerjili kalir.

* Durum B = Parametre 1401 ROLE CIKIS 1 (veya 1402 ROLE
CIKIS 2, vb.) dederi DENETIM1 ALT veya DENETIM2 ALT
seklindedir. Denetlenen sinyal belirli bir limitin altina
diserse/distiginde denetleme igin kullanin. Denetlenen
deger Ust limitin Uzerine ¢iktiginda role eneriili kalir.

LO > HI

LO>HI oldugunda, role ¢ikislarini kullanan galisma veri

denetimi.

Alt limit (HI 3203) baslangicta aktif ve denetlenen parametre

Ust limitin (Lo 3202)lzerine ¢ikana dek aktif kalir ve bu limiti

aktif limit haline getirir. Bu limit, denetlenen parametre alt

limitin (HI 3203) altina disene dek aktif kalir ve bu limiti aktif
hale getirir.

* Durum A = Parametre 1401 ROLE GIKIS 1 (veya 1402 ROLE
CIKIS 2, vb.) de@eri DENETIM1 UST veya DENETIM2 UST
seklindedir.Baslangicta rélenin enerijisi kesilir. Denetlenen
parametre aktif limit Uzerine ¢iktiginda enerjilendirir.

* Durum B = Parametre 1401 ROLE CIKIS 1 (veya 1402 ROLE
CIKIS 2, vb.) dederi DENETIM1 ALT veya DENETIM2 ALT
seklindedir.Baslangicta réle enerjilendirilir. Denetlenen
parametre aktif limit altina distiginde enerijisi kesilir.

LO <HI
Not: LO < HI durumu, normal histeresis gostergesidir.

Denetlenen parametrenin degeri

HI (3203)
LO (3202)

Olay A
Enerji veriimg (1) -
0 >

Olay B o |
. . | | | | |
Enerji veriims (1) T—‘

LO > HI
Not: LO>HI durumu, iki farkli denetim limiti bulunan
6zel bir histeresis gdstergesidir.

e

t

Denetlenen parametrenin degeri Aktif limit

v~

Olay A .
Enerji verilmis |-

)
Olay B | |
Enerji verilmis : :
) TT [ 1 [

Y~

VY~

3202

DENETIM1 LiM ALT

ilk denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. yukarida
3201 DENETIM1 PAR.

3203

DENETIM1 LiM UST

ilk denetlenen parametre igin Ust limiti ayarlar. Bkz. yukarida
3201 DENETIM1 PAR.

3204

DENETIM2 PAR

ikinci denetlenen parametreyi seger. Bkz. yukarida 3201 DENETIM1 PAR.

3205

DENETIM2 Lim ALT

ikinci denetlenen parametre icin alt limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3204 DENETIM2 PAR.
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Kod |Aciklama

3206 [DENETIM2 Lim UST

Ikinci denetlenen parametre icin Ust limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3204 DENETIM2 PAR.
3207 |DENETIM3 PAR

Ugtlincu denetlenen parametreyi seger. Bkz. yukarida 3201 DENETIM1 PAR.

3208 [DENETIM3 LiM ALT

Uclincu denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3207 DENETIM3 PAR.
3209 [DENETIM3 Lim UST

Uctlincu denetlenen parametre icin Ust limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3207 DENETIM3 PAR.
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Grup 33: BILGI

Bu grup surucunun yurarlUkteki programlari hakkindaki bilgilere erisim saglar:
surimler ve test tarihi

Kod

Aciklama

3301

'YAZILIM VERSIYON
Sirtctnlin yazihm sirimini igerir.

3302

YUKLEME VERSIYON
YUkleme paketinin strimdnu igerir.

3303

TEST TARIHI
Test tarihini (yy.ww) icerir.

3304

SURUCU TiPI
Sdrlcinin akim ve gerilim degerini gosterir. Bigim XXXY'dir,
* XXX = Amper cinsinden suricinin nominal akim degeri. Eger bulunuyorsa akimin degerinde “A” bir ondalik sayi
ifade eder. Ornegin, XXX = 8A8 nominal akim degerinin 8,8 A oldugunu gésterir.
+ Y = Slrlcunin gerilim degeri, burada Y =:
2, 208...240 V degerini gosterir.
*4,380...480 V degerini gosterir.
* 6, 500...600 V degerini gosterir.

3305

PARAM. TABLOSU
Sirtctde kullanilan parametre tablosunun striimina igerir.
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Grup 34: PANEL AYARLARI
Bu grup, kontrol paneli Cikis modundayken kontrol paneli ekraninin (orta alan)
icerigini tanimlar.
Kod |Agiklama
3401 |SINYAL 1 PAR P 3404 P 3405

Kontrol Panelinde goriintiilenen ilk parametreyi (numarayla) secer.

» Bu gruptaki aciklamalar kontrol panelin kontrol modundaki ekran LoCc v ‘ 49 . 1HZ|
icerigini tanimlar. o P3401 (=137} —»49Y7] HZ

. Herhaqgl bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi P 3408 (=138)- O . 5
segilebilir. . o,

» Asagidaki parametreleri kullanarak ekran degeri 6lgeklendirilebilir, P 3415 (=139 > 10 . 7 A
kullanigh birimlere déniistiiriilebilir ve/veya bir gubuk grafik YON [ 00:00 [ MENU
seklinde goéruntilenebilir.

- Bu sekil, bu gruptaki parametreler tarafindan yapilan secimleri '—8% |
tanimlar. P =

» Goruntlileme igin sadece bir veya iki parametre segcildiyse ve 3401 P 3404 0 . 4 A
SINYAL 1 PAR, 3408 SINYAL 2 PAR ve 3415 SINYAL 3 PAR 24 4 %
parametrelerinden bir veya ikisinin degeri 100'den (SECILMEDI) —VON ] [ WEND—
farkhysa, goriintiilenen her parametrenin degerine ek olarak 00:00 I MENU
numarasi ve adi gosterilir.

100 = SEGILMEDI - /lk parametre gdsterilmez.

101...178 - 0101...0178 parametresini gortintuler. Parametre mevcut

degilse, ekranda “n.a.” yazar.

3402 |SINYAL 1 MIN

; S [ Ekran

llk ekran parametresi icin minimum degeri tanimlar. deger A

0102 Hiz (rpm cinsinden) gibi bir Grup 01: CALISMA VERILERI

parametresini motor tarafindan galistirilan bir konveydr hizina (ft/min) P3407-|— — — — — — |

donlstirmek igin 3402, 3403, 3406 ve 3407 parametrelerini kullanin.

Bu tir bir donistirme islemi igin, sekildeki kaynak degerleri minimum |

ve maksimum motor hizidir ve ekrandaki degerler bunlara karsilik |

gelen minimum ve maksimum konveyér hizidir. Ekranda dogru P3406-| — —

birimleri segmek icin parametre 3405’i kullanin. | |

Not: Birimleri segmek dederleri dontstiirmez. Parametre 3404 CIKIS P3402 P 5403=

1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gecerli

degildir. Kaynak degeri

3403 |SINYAL 1 MAX

ilk ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 ¢IKI$ 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak

ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.

3404 _(;IKI$ 1DsP FORM_ . 3404 degeri | Ekran Aralik

llk ekran parametresi icin ondalik sayl konumunu tanimlar.

P 0 +3 -32768...+32767

0...7 — Ondalik noktasinin yerini belirler. (isaretli)

* Istenilen basamak sayisini ondalik sayinin sagina girin. 1 +3.1 s
« Pi (3,14159) sayisinin kullandigi bir érnek igin, bkz. tablo. 2 +3,14

8 = BARMETRE - Bir cubuk metre ekrani belirler. 3 +3,142

9 = DIREKT - Ondalik nokta yeri ve dlgiim birimleri kaynak sinyaliyle 4 3 0...65535
aynidir. Gozunurlik (bu, ondalik nokta yerini gdsterir) ve dlgim 5 3.1 (Isaretsiz)
birimleri igin bolim Tim parametre listesi sayfa '91daki Grup 01: 6 314
CALISMA VERILERI parametre listesine bakin. = 3’142

8 Cubuk 6lgek gosterilir.

9 Ondalik nokta yeri ve
birimler, kaynak
sinyalininkilerle aynidir.
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Kod |Agiklama

3405 |CIKIS 1 BiRIM
ilk ekran parametresiyle kullanilan birimleri seger.
Not: Parametre 3404 CIKIS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.

O=nounit 9=°C 18 = MWs 27 =ft 36 =1/sn 45 = Pa 54 = Ib/m 63 = Mrev
1=A 10 =1b ft 19 = m/sn 28=MGD 37 =l/dak 46 = GPS 55 =Ib/s 64 =d
2=V 11 =mA 20 = m3h 29 = inHg 38=l/s 47 = gal/sn 56 = FPS 65 =inWC
3=Hz 12=mV 21=dm%s 30=FPM 39=mdsn 48=gal/m 57=ft/sn 66 =m/dak
4=% 13 = kW 22 = bar 31=kb/sn 40=m%m 49 =galls 58 =inH,O 67 =Nm
5=sn 14 =W 23 =kPa 32 =kHz 41=kg/lsn 50=ft}sn 59 =wg olark 68 = Km3h
6=s 15 = kWh 24 = GPM 33 = ohm 42 = kg/m 51 = ft3/m 60 = ft wg

7 =rpm 16 =°F 25 =PSI 34 = ppm 43 = kgls 52 = ft3/saat 61 = Ibsi

8 =kh 17 =hp 26 = CFM 35 = pps 44 =mbar 53 =Ib/sn 62 = msn

Asagidaki uniteler, cubuk goérinum ic¢in kullanishdir.
117 = %ref 119 =%dev 121=% SP 123 = lout 125=Fout 127 =Vdc
118 = %act 120=%LD 122 =%FBK 124 =Vout 126 = Tout

3406 [CIKIS 1 MIN

ilk ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 CIKIS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.
3407 |CIKIS 1 MAX

ilk ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 ¢IKIS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.
3408 |SINYAL 2 PAR

Kontrol panelinde goriintilenen ikinci parametreyi (numarayla) seger. Bkz. parametre 3401.
3409 [SINYAL 2 MIN

ikinci ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3402.

3410 |[SINYAL 2 MAX

ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3403.

3411 |CIKIS 2 DSP FORM

ikinci ekran parametresi igin ondalik say1 konumunu tanimlar. Bkz. parametre 3404.

3412 |GIKIS 2 BIRIM

ikinci ekran parametresiyle kullanilan birimleri secer. Bkz. parametre 3405.

3413 |CIKIS 2 MIN

ikinci ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3406.

3414 |CIKIS 2 MAX

ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3407.

3415 |[SINYAL 3 PAR

Kontrol panelde gorintiilenen tglinct parametreyi (numarayla) secer. Bkz. parametre 3401.
3416 [SINYAL 3 MiN

Uclncu ekran parametresi icin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3402.

3417 |SINYAL 3 MAX

Uclincii ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3403.

3418 |CIKIS 3 DSP FORM

Uciincii ekran parametresi igin ondalik sayi konumunu tanimlar. Bkz. parametre 3404.
3419 |GIKIS 3 BIRIM

Uclincii ekran parametresiyle kullanilan birimleri seger. Bkz. parametre 3405.

3420 |CIKIS 3 MIN

Uglincii ekran parametresi icin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3406.
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Kod

Aciklama

3421

CIKIS 3 MAX
Ucglincii ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3407.
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Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU

N

Bu grup bir sicaklik sensoru ile algilanan - motorun asiri iIsinmasi gibi belirli bir
potansiyel arizanin algilanmasini ve raporlanmasini tanimlar. Tipik baglantilar
asagida gosterilmistir.

Bir sensor

Uc sensor
All
Al
Motor AGND
AGND
! " L ! L AO1
— : AO1 L L
o i . |aenD
L " JAGND X X
3,3nF - ] 3,3nF ?

UYARI! IEC 60664, elektrik yikli parcgalar ile iletken olmayan ya da iletken olan
ancak koruyucu topraga bagli olmayan elektrik donaniminin erigilebilir parcalarina
ait ylzey arasina ¢ift ya da desteklenmis yalitim gerektirir.

Bu gerekliligi yerine getirmek icin bir termistort (ve diger benzer komponentleri)
asagidaki alternatiflerden herhangi birini kullanarak strictnin kontrol terminallerine
baglayin:

+ Termistorl cifte desteklenmis yalitim ile motorun elektrik yUkli pargalarindan
ayirin.

« Sdrdclndn dijital ve analog girislerine bagl tim devreleri koruyun. Elektrik
kontagina karsi koruyun ve temel yalitim (stricinin ana devresi ile ayni gerilim
seviyesinden degerlendirilir) ile algak gerilim devrelerinden yalitin.

* Yalniz harici bir termistor rolesi kullanin. Réle yalitiminin degeri, surtcinin ana
devresi ile ayni gerilim seviyesinde olmalidir.

Asagidaki sekilde termistor rélesi ve dijital giris kullanan PTC senséri baglantilari
gOsterilmistir. Motor tarafinda kablo ekrani, érn. 3,3 nF’lik bir kondansator ile
topraklanmalidir. Bu mUmkun degilse ekrani baglamadan birakin.

Termistor rolesi PTC sensorii
3501 SENSOR TIPI = 5 (THERM(0)) veya 6 (THERM(1)) 3501 SENSOR TIPI = 5 (THERM(0))
Termistor
rolesi Kontrol karti
. Kontrol kart
- DI6
- —— +24V DC ~— DI6

L L +24V DC
m T L |
% Motor, 3.3 nF @
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Diger hatalar icin veya bir model kullanarak motorun asiri isinmasini tahmin etmek
icin bkz. Grup 30: HATA FONKSIYONLARI.

Kod |Agiklama

3501 |SENSOR TiP
Kullanilan motor sicaklik sensorintn tipini belirler, PT100 (°C), PTC (ohm) veya termistor.

Bkz. parametreler 1501 A01 ICERIK SEC ve 1507 AO2 ICERIK SEC.
0 = HIGBIRI
1 =1 x PT100 - Sensor konfiglirasyonunda bir PT 100 sensorii kullanihr.
* AO1 veya AO2 analog ¢ikisl, sensoér Uzerinden sabit akimi besler.
* Motor sicakhgi arttikca, sensoér Uzerindeki gerilim gibi sensoér direnci de artar.
« Sicaklik 6lgme fonksiyonu, Al1 veya AI2 analog girisi Uzerinden gerilimi okur ve santigrat dereceye cgevirir.
2 =2 x PT100 - Sensor konfigirasyonunda iki PT 100 sensori kullanilir.
» isletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
3 =3 x PT100 — Sensor konfiglirasyonunda tig PT100 sensori kullanilir.
+ isletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
4 = PTC - Sensor konfigirasyonunda PTC kullanilir.
* Analog cikig, sensor Uzerinden sabit akim besler.
* Sensor direnci, motor sicakligi PTC referans sicakligini (7 ef)
astiginda, direncteki gerilim gibi keskin bir bigimde artar. Sicaklk
Olciim islevi, gerilimi analog giris A1 araciligiyla okur ve bunu ohm Asiri
degerine dénusturdr.
» Asagidaki tablo ve grafikte, tipik PTC sensor direnci, motor galisma
sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmisgtir.

Sicaklik Direng
Normal < 1,5 kohm Normal
AsIri >4 kohm

5 = THERM(0) - Sensor konfigirasyonunda termistor kullanilir.

» Motorun termik korumasi, bir dijital giris Gizerinden aktif hale getirilir.
Dijital girise bir PTC senso6r veya normalde kapali termistor rolesi ‘ o
baglayin. : B T

« Dijital giris ‘0’ oldugunda motor asiri iIsinmistir.

* Bkz. 159. sayfadaki baglanti sekli.

» Asagidaki tablo ve grafikte, 24 V ve dijital giris arasina baglanan PTC sensoriniin direng gereksinimleri, motor
calisma sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmistir.

Sicaklik Direng
Normal < 3 kohm
Asiri > 28 kohm

6 = THERM(1) - Sensor konfigirasyonunda bir termistor kullanihir.
* Motorun termik korumasi, bir dijital giris Gzerinden aktif hale getirilir. Normalde agik termistér rdlesini bir dijital
girise baglayin.
« Dijital giris ‘1’ oldugunda motor agiri iIsinmigtir.
» Bkz. 159. sayfadaki baglanti sekli.

3502 |GIRIS SEGIM

Sicaklik sensoru igin kullanilan girisi tanimlar.
1=A11-PT100 ve PTC.

2 =A12-PT100 ve PTC.

3...8 = di1...di6 - Termistér ve PTC

3503 |ALARM LiMIT

Motor sicaklik dlgimu igin alarm limitini tanimlar.
» Bu limit Gzerindeki motor sicakliklarinda, suriict bir alarm (2010, MOTOR ISISI) gortntuler.

Dijital girise baglanmis termistorler veya PTC igin:
0 - devre disi
1 - aktif
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Kod |Agiklama

3504 |HATA LimMiT

Motor sicaklik 6lgiimu igin hata limitini tanimlar.

* Bu sinir Gizerindeki motor sicakliklari igin strticti bir hata (9, MOT ASIR sIC) gosterir ve suricutyu durdurur.
Dijital girise baglanmis termistérler veya PTC igin:

0 - devre digl

1 - aktif
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Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON

Bu grup zamana baglh fonksiyonlarini tanimlar. Zamana bagli fonksiyonlar
asagidakileri icerir:

» dort tane gunlik start ve stop sireleri
+ dort tane haftalik start, stop ve yukseltme sireleri
 segili periyotlar bir araya getirmek i¢in dért zamanlayici.

Bir zamanlayici birden fazla zaman periyoduna baglanabilir ve bir zaman periyodu
birden fazla zamanlayici iginde yer alabilir.

Zaman Periyodu 1

3602 START ZAMANI 1
3603 STOP ZAMANI 1
3604 START GUNU 1
3605 sTOP GUNU 1

Zaman Peryodu 2

3606 START ZAMANI 2 Timer 1

3607 STOP ZAMANI 2 3626 ZAMAN FONK 1 SRC
3608 START GUNU 2

3609 STOP GUNU 2 Timer 2

3627 ZAMAN FONK 2 SRC

Zaman Peryodu 3
3610 START ZAMANI 3 Timer 3

3611 STOP ZAMANI 3 3628 ZAMAN FONK 3 SRC
3612 START GUNU 3

3613 STOP GUNU 3

Timer 4
3629 ZAMAN FONK 4 SRC

Zaman Periyodu 4

3614 START ZAMANI 4
3615 STOP ZAMANI 4
3616 START GUNU 4
3617 STOP GUNU 4

Booster

3622 BOOSTER SEG
3623 BOOSTER ZAMAN

Bir parametre yalniz tek bir zamanlayiciya baglanabilir.

1001 HAR1 KOMUTLAR
1002 HAR2 KOMUTLAR

3626 ZAMAN FONK 1 SRC 1102 EXT1/EXT2 SEL

1201 SABIT HIZ SECIMI
Timer 2 1401 ROLE CIKIS 1...1403 ROLE CIKIS 3
3627 ZAMAN FONK 2 SRC 1410 ROLE GIKIS 4...1412 ROLE GIKIS 6

(OREL-01 takiliysa kullanilabilir.)
4027 PID1 PAR SET

4228 ACTIVATE

8126 TIMED AUTOCHNG

Timer 1

Kolay konfiglirasyon icin Zamanlamali fonksiyon asistanini kullanabilirsiniz.
Asistanlar hakkinda daha fazla bilgi almak igin bkz. bolim Asistan modu, sayfa 57.
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Kod [Aciklama

3601 TIMER AKTIF

Zamanlayici etkinlestirme sinyali icin kaynak seger.

0 = SEGILMEDI - Zamana bagl fonksiyonlar devre digi birakilmigstir.

1 = DI1 - Dijital girig DI1'i zamana bagli fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
« Dijital giris, zamana bagli fonksiyonu saglamak icin aktiflestiriimelidir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DIB'y1 zamana bagl fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.

7 = AKTIF - Zamana bagl fonksiyonlar etkinlestirilmistir.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i zamana baglh fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
* Bu dijital giris, zamana bagh fonksiyonu saglamak i¢in devre digi birakiimalidir.

olarak tanimlar.

* -2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital girisi DI2...DI6'y1 zamana bagh fonksiyonu etkinlestirme sinyali

3602 [START ZAMANI 1
Gunlik start zamanini tanimlar. 20:30:00 -
 Zaman, 2 saniyelik adimlarda degistirilebilir. Zaman periyodu 2
« Parametre degeri 07:00:00 ise, zamanlayici saat 17:00:00 .
7:00'de etkinlestirilir. 15:00:00 Zaman periyodu 4 |:|
» Sekilde, farkli is ginlerindeki ¢oklu zamanlayicilar e
gOsterilmektedir. 13:00:00
Zaman periyodu 3 I:l
12:00:00
10:30:00
Zaman periyodu 1
09:00:00
00:00:00

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun

3603 [STOP ZAMANI 1
Gunliik stop zamanini tanimlar.
* Zaman, 2 saniyelik adimlarda degistirilebilir.
» Parametre degeri 09:00:00 ise, zamanlayici saat 9:00'da devre disi birakilr.

3604 [START GUNU 1
Haftalik start giininu tanimlar.
1 = pazartesi...7 = pazar
» Parametre degeri 1 ise, bu durumda zamanlayici Pazartesi gece yarisindan (00:00:00) itibaren aktif olur.

3605 |[STOP GUNU 1
Haftalik stop giiniind tanimlar.
1 = pazartesi...7 = pazar
» Parametre degeri 5 ise, zamanlayici 1 Cuma gece yarisinda (23:59:58) devre disi birakilir.

3606 [START ZAMANI 2
Zamanlayici2 gunlik start zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3602

3607 [STOP ZAMANI 2
timer2 glinlik durma zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3603

3608 [START GUNU 2
timer2 haftalik start gininu tanimlar.
* Bkz. parametre 3604

3609 [STOP GUNU 2
timer2 haftalik stop glintiinii tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3610 |START ZAMANI 3
timer3 glnlik start zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3602

3611 [STOP ZAMANI 3
timer3 ginlik stop zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603
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Kod |Aciklama
3612 |[START GUNU 3
timer3 haftalik start gininu tanimlar.
* Bkz. parametre 3604
3613 [STOP GUNU 3
timer3 haftalik stop gliniinG tanimlar.
* Bkz. parametre 3605
3614 |START ZAMANI 4
timer4 gunlik start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602
3615 |[STOP ZAMANI 4
Zamanlayici4 gunlik stop zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603
3616 |[START GUNU 4
timer4 haftalik start ginini tanimlar.
* Bkz. parametre 3604
3617 |STOP GUNU 4
timer4 haftalik stop gliniinG tanimlar.
* Bkz. parametre 3605
3622 |BOOSTER SEC
Sire saati sinyali igin kaynak seger.
0 = SECILMEDI - YUkseltme sinyali devre disi.
1 =DI1 - DI1'i yUkseltme sinyali olarak tanimlar.
2...6 = DI2...DI6 - DI2...DI6'yI ylikseltme sinyali olarak tanimlar.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i ylkseltme sinyali olarak tanimlar.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 yUkseltme sinyali olarak tanimlar.
3623 |BOOSTER ZAMAN |
Sire saatinin ACIK zamanini tanimlar. Siire saati segim sinyali |
ile zaman baglatilir. EGer parametre degeri 01:30:00 ise, Booster aktif | S
yikseltme DI birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika boyunca |
aktiftir. | |
|
Aktivasyon DI — i
' Siire saati zamani !
3626 |ZAMAN FONK 1 SRC

Zamanlayici tarafindan kullanilan zaman periyotlari tanimlar.

0 = SECILMEDI - Zaman periyotlari secilmedi.

1 =711 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 segili.

2 = T2 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 segili.

3 = T1+T2 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 2 segili.

4 = T3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 segili.

5 = 71473 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 3 segcili.

6 = T2+T3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 3 segili.

7 = T1472+4T3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 segili.

8 = T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 4 segili.

9 = T1+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 4 segili.

10 = T2+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 4 segili.

11 = T1+v2+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 segili.
12 = T3+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 ve 4 segili.

13 = T1+73+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 segili.
14 = T24T3+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 segili.
15 = T1+T2+T3+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 segili.
16 = BOOSTER - Zamanlayicida yukseltici segili.

17 = T1+B - Zamanlayicida Yikseltici ve Zaman Periyodu 1 segili.
18 = T2+B - Zamanlayicida YUkseltici ve Zaman Periyodu 2 segili.
19 = T1+72+B - Zamanlayicida YUkseltici ve Zaman Periyodu 1 ve 2 segili.

20 = T3+B - Zamanlayicida Ykseltici ve Zaman Periyodu 3 segili.
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21 = T1+73+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 1 ve 3 segili.
22 = T2+T3+B - Zamanlayicida YUukseltici ve Zaman Periyodu 2 ve 3 segili.
23 = T1+T2+T3+B - Zamanlayicida Yikseltici ve Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 segili.
24 = T4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 4 segili.
25 = T14T4+B - Zamanlayicida YUkseltici ve Zaman Periyodu 1 ve 4 segili.
26 = T2+T4+B - Zamanlayicida YUkseltici ve Zaman Periyodu 2 ve 4 segili.
27 = T1+4T2+T4+B - Zamanlayicida Yikseltici ve Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 segili.
28 = T3+T4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 3 ve 4 segili.
29 = T14T3+74+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 segili.
30 = T2+73+74+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 segili.
31 = T1+2+3+4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 segili.
3627 |ZAMAN FONK 2 SRC
» Bkz. parametre 3626
3628 |ZAMAN FONK 3 SRC
» Bkz. parametre 3626
3629 |ZAMAN FONK 4 SRC

» Bkz. parametre 3626
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Grup 37: KULLAN YUK EGRISI

Bu grup, kullanici tarafindan ayarlanabilir yik egrilerinin denetimini tanimlar (motor
momenti bir frekans fonksiyonu olarak). Egri, bes nokta ile tanimlanir.

Kod

Aciklama

3701

KUL.YOK EGRI MOD Motor momenti (%)

Kullanici tarafindan ayarlanabilir yiik egrileri igin
denetim modu. A

Bu islevsellik, Grup 30: HATA FONKSIYONLARI ] :

icindeki &nceki dlsik yiik denetiminin yerine p3M

geger. Emiilasyon igin bkz. bolim Eski disiik yiik P371 253775 P3718

denetimi ile karsiliklilik, sayfa 167. P3714 P3717

0 = SECILMEDI - Denetim aktif degil.

1 = DUSUK YUK - Momentin dusilk yuk egrisinin
altina diismesi igin denetim.

2 = ASIRI YUK - Momentin asin yuk egrisini agmasi
icin denetim. P3705

3 = BOTH - Momentin dislk yuk egrisi altina .
dismesi veya agiri yuk egrisini agmasi igin
denetim.

Asiri yuk alani

izin verilen galisma alani

Dusuk yuk alani

P3708

: : - -
P3704 P3707 P3710 P3713 P3716
Cikis frekansi (Hz)

3702

KUL.YUK EGRI FON

YUk denetimi sirasinda istenen eylem.

1 = HATA - 3701 KUL. YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul, 3703 KUL. YUK EGRI ZAM tarafindan ayarlanan
sureden daha uzun sure gegerli oldugunda bir hata olusturulur.

2 = ALARM - 3701 KUL. YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul, 3703 KUL. YUK EGRI zAM tarafindan belirlenen
surenin yarisi kadar gecerli oldugunda bir alarm olusturulur.

3703

KUL.YUK EGRIi ZAM

Hata olusturma igin zaman siniri tanimlar.
* Bu sidrenin yarisi, alarm olusturma siniri olarak kullanilir.

3704

YUK FREKANSI 1

ik yiik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
* 3707 YUK FREKANSI 2 de@erinden kiguk olmalidir.

3705

DUSUK YUK TORK1

ik diisiik yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3706 YUKSEK YUK TORK1 degerinden kuguk olmalidir.

3706

YUKSEK YUK TORK1
ik asiri yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

3707

YUK FREKANSI 2

ikinci ylik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
» 3710 YUK FREKANSI 3 degerinden kicuk olmalidir.

3708

DUSUK YUK TORK2

ikinci diisiik yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3709 YUKSEK YUK TORK2 degerinden kuguk olmalidir.

3709

YUKSEK YUK TORK2
ikinci asiri yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

3710

YUK FREKANSI 3

Uglincii yiik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
» 3713 YUK FREKANSI 4 degerinden kugik olmalidir.

3711

DUSUK YUK TORK3

Uglincii diisiik yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3712 YUKSEK YUK TORK3 degerinden kuglik olmalidir.

3712

YUKSEK YUK TORK3

Ugilincii asin yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
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Kod

Aciklama

3713

YUK FREKANSI 4

Dordlncl yuk egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
+ 3716 YUK FREKANSI 5 degerinden kiigclik olmalidir.

3714

DUSUK YUK TORK4

Dérduncu dusuk yik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
+ 3715 YUKSEK YUK TORK4 degerinden kiiglik olmaldir.

3715

YUKSEK YUK TORK4
Dérduncu agiri yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

3716

YUK FREKANSI 5
Besinci yuk egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.

3717

DUSUK YUK TORK5

Besinci diislik yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3718 YUKSEK YUK TORKS degerinden kiclk olmaldir.

3718

YUKSEK YUK TORK5

Besinci asir yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

Eski dlisiik yiik denetimi ile karsiliklilik

Eski parametre 3015 DUSUK YUK EGRISI, sekilde gdsterilen segilebilir bes egri
saglamistir. Parametre 6zellikleri asagida agiklanan sekildedir.

» Eger ylk, parametre 3014 T

DUSUK YUK SURESI % VP
(obsolete) tarafindan E(so )f‘ Diglik ylik ogn tirter @
belirlenenden daha uzun i %70
sire boyunca ayarlanan
egrinin altina diiserse, 60 7
disuk yuk korumasi y %50
etkinlestirilir. 40 -
e 1...3 egrileri 9907 MOTOR - %30
NOM FREQ parametresi 20 -
tarafindan ayarlanan
motor nominal frekans i f
degerinde maksimum 0 ) 4=j
) N

seviyesine ulasir.
* Ty = motorun nominal momenti.
* fn = motorun nominal frekansi.

Eski bir diguk yuk egrisi davraniginin emulasyonunu golgeli sutundaki gibi
parametrelerle yapmak isterseniz, yeni parametreleri asagidaki iki tabloda bulunan
beyaz sUtunlardaki gibi ayarlayin:

Eski parametreler Yeni parametreler

3013...3015 (obsolete)
parametreleri ile diisiik yiik 3013 3014 3701 3702 3703
denetimi UNDERLOAD | DUSUK YUK | KUL.YUK KUL.YUK KUL.YUK

FUNCTION SURESI EGRIMOD | EGRIFON | EGRIZAM
Dusuk yuk islevselligi yok 0 - 0 - -
Dusuk yuk egrisi, olusturulan hata 1 t 1 1 t
Dusuk yuk egrisi, olusturulan alarm 2 t 1 2 2t
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Obs. .

par. Yeni parametreler

3015 :’;7(30: 3705 3;(700; 3708 %Lo 3711 17013 3714 3:{701: 3717

DUSUK DUSUK DUSUK DUSUK DUSUK DUSUK

YUK FRElﬁANS| YUK FRE};ANS| YUK FRE|§ANS| YUK FREﬁANSl YUK FRE|§ANS| YUK

EGRISI TORK1 TORK2 TORK3 TORK4 TORK5

0, 0, 0, 0, 0,

(Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%)
EU | US EU | US EU | US EU | US EU | US

10 32 |38 | 17 |41 |50 | 23 |50 |60 | 30 |500|500| 30
20 31137 | 30 |42 | 50| 40 |50 |60 | 50 |500|500| 50
30 31|37 | 43 |42 |50 | 57 |50 |60 | 70 |500|500| 70
10 73 18 | 17 | 98 |117| 23 |120|144| 30 |500|500| 30
20 7118 | 30 |99 [119| 40 |120|144| 50 |500|500| 50

a| | W N~
a|loa|l o | O
DO O OO O
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Grup 40: PROSES PID SET 1
Bu grup, PID (PID1) kontrolortyle birlikte kullanilan bir parametreler grubunu
tanimlar.
Normalde sadece bu gruptaki parametreler gereklidir.
PID kontrolérii - Temel kurulum

PID kontrol modunda, slrlcu referans sinyalini (set dederi) gergek bir sinyal (geri
besleme) ile karsilastirir ve stracindn hizini iki sinyalle eslesecek sekilde otomatik
olarak ayarlar. Iki sinyal arasindaki fark hata degeridir.

Normalde, PID kontrol modu, motor devri basing, akis veya sicaklia bagli olarak
kontrol edilmesi gerektiginde kullanilir. Cogu durumda - ACS550'ye bagl tek bir
transduser sinyali oldugunda - sadece parametre grubu 40 gereklidir.

Asagida, parametre grubu 40'I kullanan set degeri/geri besleme sinyal akisinin
semasi verilmektedir.

Panel REF1 — | P1101
Panel REF 2 51106 REF1 |
10...17,IREF2
0, o .
Panel REF2 —| {:»500 PID Set degeri (20...21
-%500 19
Al—P4016 G40
Akim — PID1 PANEL
Moment_ LOC/REM
ele segim
Aklé':P4017 P4014—P4015 LLoc
Moment—| PID Gergek Degeri e
Glc—
Panel REF 1 —{P1103 51102
DI 12 | |pmoa| |
Al — Hiz P1105 ||
Comm REF 1 — EXT 2
Panel REF 2 —
o P1106 G2
— Const
Al — Hiz
Comm REF 2 —
P1106
Panel REF2—P2010]  PID Set degeri 0517, [P1107
AlT— | [P4012 0.-21 164108 I
Al2— P4013 19
Hab—
Dahili— G0
Al—P4016 PID1
Akim — H PID1 Out
Moment —| —L
Ge— P4014[-|P4015
AK.Q'ZP“WJ PID Gergek Degeri
Moment —|
Glg—|

Not: PID kontroloriini aktif hale getirmek ve kullanmak icin parametre 1106 degeri
19'a ayarlanmalidir.




170 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

PID kontrolér - Gelismig
ACS550 iki ayri PID kontrolére sahiptir:
* Proses PID (PID1) ve
» Harici PID (PID2)
Proses PID'de (PID1), 2 ayri parametre grubu bulunmaktadir:
* Proses PID (PID1) SET1, Grup 40: PROSES PID SET 1 bdlimiinde ve

* Proses PID (PID1) SET2 Grup 41: PROSES PID SET 2 bdliminde
tanimlanmaktadir.

4027 parametresini kullanarak iki farkli setten birini segebilirsiniz.

Normalde iki farkli PID kontrolor seti, motor yuku bir durumdan digerine 6nemli
Olctide degisiyorsa kullanilir.

Grup 42: HARICI / AYAR PID'de tanimlanmis Harici PID'yi (PID2) iki farkli sekilde
kullanabilirsiniz:

* Ek PID kontrolér donanimi kullanmak yerine, ACS550 cikiglarini damper veya
valf gibi alan araclarini kontrol etmek igin ayarlayabilirsiniz. Bu durumda,
parametre 4230'un degerini 0'a ayarlayin. (0, hazir degerdir.)

+ ACS550'nin hizini duzenlemek veya ayarlamak icin Harici PID'yi (P1D2)
kullanabilirsiniz.

Kod |Aciklama

4001 [KAZANG

PID kontroldriin kazancini tanimlar.
» Ayar araligi 0.1... 100 seklindedir.
» 0,1'de PID kontrolér ¢ikisi hata dederinin onda biri kadar degisiklige ugrar.
» 100'de PID kontroldr ¢ikisi hata degerinin yiz kati kadar degisiklige ugrar.

Sistemin cevap verebilme yetenegini ayarlamak igin oransal kazang ve entegral zaman degerlerini kullanin.
» Oransal kazang i¢in duslk bir deder ve entegral zaman igin yiiksek bir deger istikrarli calismayi saglar fakat yavas
bir karsilik verir.

Oransal Kazang degeri ¢ok bliylikse veya entegral zaman ¢ok kisa ise, sistem istikrarsiz olabilir.

Prosedur:

- Baslangi¢ icin asagdidakileri ayarlayin:

* 4001 KAZANG = 0,1.
* 4002 ENTEGRAL SURE = 20 saniye.

- Sistemi baglatin ve istikrarli igletimi korurken set degerine hemen ulasip ulagsmadigini gézlemleyin. Ulasmazsa
gergek sinyal (ya da slrlicl hizi)sabit bir salinim yapana KAZANG (4001) degderini artirin. Bu salinima sebep olmak
icin suriclye start ve stop yaptirmak gerekebilir.

» Salinim durana kadar KAZANG (4001) degerini azaltin.

* KAZANC (4001) degerini yukaridaki degerin 0.4 ile 0.6 katina ayarlayin.

» Geriye besleme sinyali (ya da siirlict hizi) sabit bir salinim yapana kadar ENTEGRAL SURE (4002) degerini azaltin.
Bu salinima sebep olmak igin suriicuye start ve stop yaptirmak gerekebilir.

» Salinim durana kadar ENTEGRAL SURE (4002) deg@erini azaltin.

* ENTEGRAL SURE (4002) degerini yukaridaki degerin 1.15 ile 1.5 katina ayarlayin.

» Eger geri besleme sinyali ylksek frekansli gurdlti iceriyorsa, gurilti sinyalden filtrelenene kadar parametre 1303
Al1 FILTRE veya 1306 AI2 FILTRE degerini yukseltin.
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Kod |Agiklama
4002 |ENTEGRAL SURE A A
PID kontroloriin entegral siresini tanimlar. / \
Entegral suresi, tanim olarak ¢ikisi hata degeri kadar artirmak icin B -
gerekli olan zamandir. D (P 4001 =10} L |
» Hata degeri sabittir ve %100’dur. |
» Kazang = 1. C(P4001=1)]_|
» 1 saniyelik entegral zamani, %100 degisimin 1 saniye iginde |
basarildigini gosterir. ‘ t
0,0 = SECILMEDI - Entegrali devre digi birakir (kontrolériin | >
pargasi). 4 P 4002 —*,
0,1...3600,0 - Entegral siire (saniye). A=Hata
« Ayar prosediiri igin 4001’e bakiniz. B = Hata deger adimi
C = Kontrol cihazi ¢ikigi Kazang = 1
D = Kontrol cihazi ¢ikisi Kazang = 10
4003 TUREV SURE Hata 4 Islem hata degeri
PID kontrolériin tirev suresini tanimlar.
* Hatanin tirevini PID kontrol6rinin ¢ikisina ekleyebilirsiniz. %100 |-F- - - - - - - -

Tirev, hata de@erinin deg@isim oranidir. Ornegin islem hata I
degeri dogrusal olarak degisirse, turevi PID kontrol cihazi |
cikisina eklenen bir sabittir. [
 Hata tlrevi 1 kutuplu filtreyle filtrelenir. Filtrenin zaman sabiti, |

4004 PID TUREV FILTRE parametresi tarafindan tanimlanir.
0,0...10,0 - Tirev siiresi (saniye). '
I

%0
f >
PID gikig! .
y Kontrol cihazi ¢ikisinin D K
Kazang )/ I
P 4001

<— P 4003 —»

4004 |PID TUREV FILTRE

PID kontrol cihazi ¢ikisinin hata tirev kismi igin filtre zaman sabitini tanimlar.

» PID kontrolor ¢ikisina eklenmeden 6nce, hata tlirevi 1 kutuplu filtre ile filtrelenir.
* Filtreleme slresini artirmak hata tlrevini duzlestirir ve gurultiyu azaltir.
0,0...10,0 - Filtre zaman sabiti (saniye).

4005 HATA DEG TERSLE

Geri besleme sinyali ve suriicti hizi arasinda normal ya da tersine gevrilmis bir iliski secer.

0 = HAYIR - Normal, geri besleme sinyalinde azalma sirticti hizini artirir. Hata = Ref - Fbk

1 = EVET - Tersine gevrilmis, geri besleme sinyalinde azalma siirlici hizini azaltir. Hata = Fbk - Ref
4006 BIRIMLER

PID kontrol cihazina ait gergek degerler icin birim seger. (PID1 parametreleri 0128, 0130 ve 0132).
» Mevcut Unitelerin listesi icin parametre 3405’e bakiniz.

4007 |BIRIM OLGEGI

PID kontrol cihazina ait gergek degerlerde ondalik basamagin yerini L Gl |Gl Ekran
tanimlar. 0 00003 |3
+ Girisin sagindan sayarak ondalik basamagin yerini girin. 1 00031 3,1
« Pi (3,14159) sayisinin kullandidi bir érnek igin, bkz. tablo. 2 00314 (3,14
3 03142 (3,142
4 31416 |3,1416
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Kod |Aciklama
4008 |%0 DEGERI . _ Birimler (P4006)
PID kontrolérin gergek degerlerine (PID1 parametreleri 0128, Olgek (P4007) +9%1000.0
0130 ve 0132) uygulanan 6Olgeklendirmeyi tanimlar (bir sonraki A o
parametre ile). ’
» Birim ve dlgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir. P 4009 -
4009 (%100 DEGERI
PID kontrol cihazinin gercek degerlerine uygulanan
Olceklendirmeyi tanimlar (6nceki parametre ile birlikte). P 4008 -
» Birim ve dlgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.
o %0 %100
~%1000,0 Dahili dlgek (%)
4010 |[SET DEGERI SEGIM

PID kontroldri igin referans sinyal kaynagini tanimlar.
* PID reglilatori baypas edildiginde parametrenin bir anlami yoktur (bkz. 8121 reg bypass kontr).

0 = PANEL - Kontrol paneli referans saglar.

1 = AI1 - Analog giris 1 referans saglar.

2 = AI2 - Analog giris 2 referans saglar.

8 = HABERLESME - Fieldbus, referans sagdlar.

9 = HAB+AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (AI1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. asagidaki Analog giris
referans dlzeltmesi.

10 = HAB*AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (AI1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. asagidaki Analog giris
referans dulizeltmesi.

11 = DI3U,4D(RNC) - Motor potansiyometre kontrol gorevi yapan dijital girisler referans saglar.
* DI3 hizi artirir (U, “yukari” anlamina gelir).
* DI4 referansi azaltir (D, “asad1” anlamina gelir).
* 2205 HIZLANMA RAMP 2 parametresi referans sinyalinin degisim hizini denetler.
* R = Stop komutu referansi sifir degerine getirir.
* NC = Referans degeri kopyalanmamisgtir.

12 = DI3U,4D(NC) - Asagidakiler harig, yukaridaki DI3U, 4D(RNC) ile aynidir:
+ Stop komutu referans degerini resetlemez. Yeniden start sirasinda motor, secilen rampa oraninda saklanan

referans degerine hizlanma yapar.

13 = DI5U,6D(NC) - Asagidakiler harig, yukaridaki DI3U, 4D(NC) ile aynidir:
* DI5 ve DI6 dijital giriglerini kullanir.

14 = AI1+AI2 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans dizeltmesi.

15 = AI1*AI2 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.

16 = AI1-AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.

17 = AI1/A12 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans dizeltmesi.

19 = INTERNAL - Parametre 4011 kullanarak ayarlanan bir sabit deger seti referans saglar.

20 = PID2 GIKIS - PID kontrolér 2 ¢ikisini (parametre 0127 PID2 CIKIS) referans kaynagi olarak tanimlar.
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Kod

Aciklama

Analog girig referansi diizeltme
9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan formuli kullanir.

Deger ayari Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
Cc+*B C degeri - (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri - %50 referans degeri) / B degeri

Burada: 4

* C = Ana Referans degeri 120-
(9, 10 degerleri igin = haberlesme ve
14...17 degerleri igin = AI1) 100-] / —————————————————

» B = Duzeltme referansi
(9, 10 degerleri icin = Al1 ve 80-|-- -\ - - - — - ———— -
14...17 degerleri igin = AI2).

Ornek:

Sekil 9, 10 ve 14...17 deger ayarlari i¢in referans
kaynak egrilerini gdsterir, burada:

Y0 1 [ NG N ~——9,14

* P 4012 SET DEGERI MIN = 0.
+ P 4013 SET DEGERI MAX = 0. 20--------= =TT
» B yatay eksen boyunca degisir.

. C=9%25. O N\ o T 10, 15 ()

0 :
0 %100

4011

DAHILi SET DEGER

Proses referansi icin kullanilan sabit bir deger belirler.
« Birim ve o6lgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.

4012

SET DEGERI MiN

Referans sinyal kaynagi icin minimum degeri ayarlar.
* Bkz. parametre 4010.

4013

SET DEGERI MAX

Referans sinyal kaynagi icin maksimum degeri ayarlar.
* Bkz. parametre 4010.

4014

GERI BESLE SEGIM

PID kontrol cihazinin geri beslemesini (gercek sinyal) tanimlar.

 Geri besleme sinyali olarak iki gergek degerin (ACT1 ve ACT2) birlesimini tanimlayabilirsiniz.
» Gergek deger 1 (AcT1) icin kaynagi tanimlamak amaciyla parametre 4016’y1 kullanin.

» Gergek deger 2 (ACT2) icin kaynagi tanimlamak amaciyla parametre 4017’yi kullanin.

1 = ACT1 - Gergek deder 1 (ACT1) geri besleme sinyali saglar.

2 = ACT1-ACT2 - ACT1 eksi ACT2 geri besleme sinyali saglar.

3 = ACT1+ACT2 - ACT1 artl ACT2 geri besleme sinyali saglar.

4 = ACT1*ACT2 - ACT1 garpl ACT2 geri besleme sinyali saglar.

5 = ACT1/ACT2 - ACT1 bolU ACT2 geri besleme sinyali saglar.

6 = MIN(ACT1,2) - ACT1 ve ACT2 degerlerinden kiiguk olani geri besleme sinyali saglar.

7 = MIN(ACT1,2) - ACT1 ve ACT2 degerlerinden bliylk olani geri besleme sinyali saglar.

8 = SQRT(ACT1-2) - ACT1 eksi ACT2 degerinin karekokl geri besleme sinyali saglar.

9 = SQA1+SQA2 - ACT1 degerinin karekdku arti ACT2 degerinin karekoku geri besleme sinyali saglar.
10 = SQRT(ACT1) - ACT1 degerinin karekoku geri besleme sinyali saglar.

11 = coMM FBK 1 - Sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 geri besleme sinyali saglar.

12 = comM FBK 2 - Sinyal 0159 PID HAB. DEGERZ2 geri besleme sinyali saglar.

13 = AVE(ACT1,2) - ACT1 ve ACT2 dederlerinin ortalamasi geri besleme sinyali saglar.

4015

GERI BESLE GARP

Parametre 4014 tarafindan tanimlanan PID geri besleme degeri FBK igin ek ¢carpan tanimlar.

* Cogunlukla akisin basing farkindan hesaplandidi uygulamalarda kullanilir.

0,000 = SEGILMEDI - Parametrenin etkisi yok (Carpan olarak 1,000 kullanilr).

-32.768...32.767 - 4014 GERI BESLE SECIM parametresi tarafindan tanimlanan sinyale uygulanan ¢arpan.

Ornek: FBK = Multiplier ¥ JA1-A2
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Kod |Aciklama

4016 |GERGEK 1 GIRIS

Gergek deger 1 (ACT1) igin kaynak tanimlar. Ayni zamanda bkz. parametre 4018 ACT1 MINIMUM.
1 = A1 - ACT1 igin analog giris 1'i kullanir.

2 = AI2 - ACT1 i¢in analog giris 2'i kullanir.

3 = AKIM - ACT1 igin akimi kullanir.

4 = MOMENT - ACT1 igin momenti kullanir.

5 = GUG - ACT1 icin gucu kullanir.

6 = COMM ACT 1 - ACT1 i¢in sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 dederini kullanir.

7 = COMM ACT 2 - ACT1 igin sinyal 0159 PID HAB. DEGER2 degerini kullanir.

4017 |GERGEK 2 GIRIS

Gergek deger 2 (ACT2) igin kaynak tanimlar. Ayni zamanda bkz. parametre 4020 ACT2 MINIMUM.
1 = A1 - ACT2 igin analog giris 1'i kullanir.

2 = AI2 - ACT2 i¢in analog giris 2'yi kullanir.

3 = AKIM - ACTZ2 igin akimi kullanir.

4 = MOMENT - ACT2 igin momenti kullanir.

5 = GUG - ACTZ2 igin gucu kullanir.

6 = COMM ACT 1 - ACT2 i¢in sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 degderini kullanir.

7 = COMM ACT 2 - ACT2 igin sinyal 0159 PID HAB. DEGER2 degerini kullanir.

4018 |GERGEK 1 MIN

ACT1 igin minimum degeri ayarlar.

- Kullanilan kaynak sinyali, gercek deger ACT1 (parametre 4016 P4019 1------~--- -~
ACT1 INPUT tarafindan tanimlanir) olarak élgeklendirir. Parametre
4016 degerleri 6 (COMM ACT 1) ve 7 (COMM ACT 2) igin
Olgeklendirme yapilmaz.

ACT1 (%)) A

Par 4016 Kaynak Kaynak min. Kaynak maks. P 4018 I
1 Analog giris 1 {1301 MINIMUM AI1  [1302 MAXIMUM AI1 Kaynék min. Kaynak maks.
2 Analog giris 2 {1304 MINIMUM AI2 [1305 MAXIMUM AI2 Kaynak sinyali
3 Akim 0 2 - nominal akim
4 Moment rﬁon?gr?:ml 2 - nominl moment ACT1 (%) ) B
5 Gin -2 —nominal ailc 12 - nominal aiic P 4018 1
» Bkz. sekil: A = Normal; B = Tersine ¢gevirme (ACT1 MINIMUM >

ACT1 MAXIMUM)

4019 |GERCEK 1 MAX

act1 icin maksimum degeri ayarlar.
* Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.

P 4019~ - - -

4020 |GERCEK 2 MIN M d| >
act2 igin minimum degeri ayarlar. Kaynak min. ' Kayn k maks.
» Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM. Kaynak sinyali

4021 |GERCEK 2 MAX

act2 icin maksimum degeri ayarlar.
» Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.

4022 |UYKU MODU SEGIM

PID uyku modu igin kontrolu tanimlar.
0 = SEGILMEDI - PID uyku kontrol fonksiyonunu devre disi birakir.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i PID uyku fonksiyonu kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital girig aktiflestirildiginde surticu etkinlestirilir.
« Dijital girisin devre digl birakilmasi PID kontroltini ilk durumuna getirir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 PID uyku fonksiyonu kontroli olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = INTERNAL - Cikis rpm/frekansini, proses referansini ve proses gergek degerini PID uyku fonksiyonu igin kontrol
olarak tanimlar. Bkz. 4025 UYANMA SAPMASI ve 4023 PID UYKU SEVIYE parametreleri.
-1 = DIT(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i PID uyku fonksiyonu kontroli olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda uyku fonksiyonu etkinlestirilir.
+ Dijital giris aktiflestirildiginde PID kontroll ilk durumuna getirilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine c¢evrilmis dijital giris DI2...DI6"y1 PID uyku fonksiyonu kontroli olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).
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Kod |Agiklama
4023 [PID UYKU SEYIYE . . A t<paooa A
PID uyku fonksiyonunu etkinlestiren motor hizini / frekansini el e \
ayarlar - bunun altindaki bir motor hizi / frekansi en az 4024 pid t> P 4024
uyku gecikme siiresi boyunca PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir D
(surtictiyl durdurarak). P 4023 -+ — -
* 4022 =7 (INTERNAL) olmasini gerektirir. -t
+ Bkz sekil: A = PID ¢ikis seviyesi; B = PID proses geri besleme. ! '
4024 PID UYKU GECIKME A B | |
PID uyku fonksiyonu igin zaman gecikmesini ayarlar - 4023 PID o 5 \ | =il P 4026
UYKU SEVIYE altindaki motor hizi / frekansi en azindan bu sire Setdege | \ Il
boyunca PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir (striiclyi ;P 4025 |
durdurarak). - — - -k
* Bkz. yukarida 4023 PID UYKU SEVIYE. Sté) i >t
4025 UYANMA SAPMASI P Stlart
Uyanma sapmasini tanimlar - en az 4026 UYANMA GECIKME zaman
suresi icin gergeklesen bu dederden daha buiyuk bir set degerinden A
meydana gelen sapma PID kontrolériini bastan baglatir. - - — = =
+ 4006 ve 4007 parametreleri birimleri ve dlgegi tanimlar. P 4025 FOOS =
« Parametre 4005 = 0, Set degert
Uyanma seviyesi = Set Degeri - Uyanma sapmasi. tP 4025 }1005 =0
+ Parametre 4005=1, | |- = = = — — - D
Uyanma seviyesi = Set Degeri + Uyanma sapmasi. > {
+ Uyanma seviyesi set degeri Uzerinde veya altinda olabilir.
Bkz. sekiller:
+ C = Parametre 4005 = 1 iken uyanma seviyesi
« D = Parametre 4005 = 0 iken uyanma seviyesi !
» E = Geri besleme uyanma seviyesinin Ustindedir ve 4026
UYANMA GECIKME deg@erinden daha uzun surer - PID fonksiyonu As ne
uyanir. P 4025 .
« F = Geri besleme, uyanma seviyesinin altindadir ve 4026 - Set deger|
UYANMA GECIKME degerinden daha uzun surer - PID fonksiyonu P 4025
uyanir. - —
4026 UYANMA GECIKME

Uyanma gecikmesini tanimlar — En az bu sire boyunca, 4025
UYANMA SAPMASI de@erinden bulyuk bir set degerinden meydana
gelen sapma PID kontrolérind bagtan baslatir.
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Kod

Aciklama

4027

PID1 PAR SET

Proses PID (PID1) PID set 1 ve PID set 2 olmak Uzere farkl iki parametre setine sahiptir.
* PID set 1, 4001...4026 parametrelerini kullanir.
* PID set 2, 4101...4126 parametrelerini kullanir.

PID1 PAR SET hangi setin segildigini tanimlar.
0 =seT 1-PID Set 1 (4001...4026 parametreleri) aktiftir.
1 = D11 - Dijital giris DI1'i PID Set se¢imi kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital girig aktiflestirildiginde PID Grubu 2 segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda PID Grubu 1 segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 PID Set se¢imi kontroll olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = SET 2 - PID Set 2 (4101...4126 parametreleri) aktiftir.
8...11 = ZAMAN FONK 1...4 - Zamanlamal fonksiyonu PID Set se¢imi igin kontrol olarak tanimlar (Zamanlamali
fonksiyon devre disi = PID Set 1; Zamanlamali fonksiyon aktif = PID Set 2)
* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
12 = 2-ZONE MIN - Surlicl, set degeri 1 ve geri besleme 1 ve ayrica set degeri 2 ve geri besleme 2 arasindaki farki
hesaplar. Surici, farkin daha blyuk oldugu boélgeyi kontrol eder (ve seti secer).
* Pozitif fark (geri beslemeden daha blyiik bir set dederi) her zaman negatif farktan blyuktir. Bu, geri besleme
degerlerini set degerinde veya bu degerin lizerinde tutar.
« Kontrolér, bagka bir bélgenin geri beslemesi set dederine daha yakinsa, set degeri tizerindeki geri besleme
durumuna tepki vermez.
13 = 2-ZONE MAX - Siirlicl, set degeri 1 ve geri besleme 1 ve ayrica set de@eri 2 ve geri besleme 2 arasindaki farki
hesaplar. Suricd, farkin daha kigik oldugu bdlgeyi kontrol eder (ve seti seger).
* Negatif fark (geri beslemeden daha kiguk bir set degeri) her zaman pozitif farktan ktgiktir. Bu, geri besleme
degerlerini set degerinde veya bu degerin altinda tutar.
« Kontrol6r, bagka bir bélgenin geri beslemesi set dederine daha yakinsa, set degeri altindaki geri besleme
durumuna tepki vermez.
14 = 2-ZONE AVE - SUriicu, set degeri 1 ve geri besleme 1 ve ayrica set dederi 2 ve geri besleme 2 arasindaki farki
hesaplar. Ayrica, sapmalarin ortalamasini hesaplar ve bunu, bélge 1'i kontrol etmek i¢in kullanir. Bu nedenle, bir
geri besleme set de@erinin lGzerinde, dideri ise set dederinin olduk¢a altinda tutulur.
-1 = DIT(INV) - Tersine c¢evrilmis dijital giris DI1'i PID Set se¢imi kontroli olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlestirildiginde PID Set 1 segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda PID Set 2 segilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 PID Set segimi kontroll olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).
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Grup 41: PROSES PID SET 2

Bu grubun parametreleri PID parametresi set 2'ye aittir. 4101...4126
parametrelerinin ¢alisma mantigi, set 1 4001...4026 parametreleriyle benzerdir.

PID parametre grubu 2, 4027 PID1 PAR SET parametresi tarafindan segilebilir.

Kod |Aciklama
4101 |Bkz. 4001 ...4026

4126
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Grup 42: HARICI / AYAR PID

Bu grup, Harici / Trimleme PID igin kullanilan ikinci PID kontrolorinin (PID2)
parametrelerini tanimlar.

4201...4221 galhisma mantigi Proses PID grup 1 (PID1) 4001...4021 parametrelerine
benzemektedir.

Kod

Aciklama

4201

4221

Bkz. 4001 ...4021

4228

HAR PID AKTIF ET

Harici PID fonksiyonu etkinlestirmek icin kaynak tanimlar.
* 4230 TRIM MOD = 0 (SEGILMEDI) olmasini gerektirir.
0 = SEGILMEDI - Harici PID kontroliinu devre digi birakir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i harici PID kontrolini etkinlestirme kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde harici PID kontrol yeri etkinlegtirilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda harici PID kontrolii devre disi kalir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 harici PID kontrolinu etkinlestirme kontroli olarak tanimlar.
 Bkz. DI1.
7 = DRIVE RUN - Start komutunu harici PID kontroliini etkinlestirme kontrolii olarak tanimlar.
« Start komutu etkinlestirildiginde (strtici ¢alisiyordur) harici PID kontroli etkinlestirilir.
8 = ON - Agma komutunu harici PID kontroliini etkinlestirme kontroll olarak tanimlar.
« Siirtict enerjilendiginde harici PID kontrolii etkinlesir.
9...12 = ZAMAN FONK 1...4 - Zamanlamal fonksiyonu, harici PID kontrollini etkinlestirme kontroli olarak tanimlar
(Zamanlamali fonksiyon aktifse harici PID kontrolu etkinlestirilir).
* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i harici PID kontrolini etkinlestirme kontroli olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde harici PID kontroll devre disi olur.
« Dijital giris devre digi birakildiginda harici PID kontroli etkinlegtirilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 harici PID kontrolii olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

4229

OFFSET

PID cikisi i¢in ofseti tanimlar.

» PID etkinlestirildiginde ¢ikis bu degerden baslar.

» PID devre disi birakildigi zaman, ¢ikis bu degere doner.

» 4230 TRIM MOD = 0 (trim modu aktif degil) oldugunda parametre aktiftir.

4230

TRIM MOD

Eger var ise trim tipini secer. Trim kullanarak duzeltici bir faktoru siirticti referansiyla birlestirmek mimkunddr.
0 = SECILMEDI - Trim fonksiyonunu devre digi birakir

1 = PROPORTIONAL - rpm/Hz referansiyla orantil bir trim faktori ekler.

2 = DIREKT - Denetim donglsuniin maksimum sinirina bagh bir trim faktori ekler.

4231

TRIM OLCEGI

Trim modunda kullanilan ¢arpani tanimlar (ylizde, arti veya eksi olarak).
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Kod

Aciklama

4232

DUZELTME KAY

Rampali Referans

Diizeltme kaynagi icin trimlenmigs referansi tanimlar.

1 = PID2REF - Uygun ref max (SWITCH A OR B) kullanir:
* REF1 aktif (A) oldugunda 1105 REF1 MAX.
* REF2 aktif (B) oldugunda 1108 REF2 MAX.

2 = PID20UTPUT - Mutlak maksimum hiz ya da frekans kullanir (Anahtar C):
* 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR: HIZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) oldugunda 2002 maximum hiz.
* 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) oldugunda 2008 MAX FREKANS.

Add

Anahtar

—»p| Extref 1 maks. (A)

—»| Ext ref 2 maks. (B)

—>»{ Abs max speed/
freq (C)

4

Trimlenmis ref.
—

Secgim
(par. 4230) Trim 6lgegi Garp Carp|
__,| kapali : X =
» oransal
» dogrudan Segim
(par. 4232)
Trimlenmis PID2 ref.

» PID2

PID2 ref.

Trimlenmis PID2 ¢ik
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Grup 45: ENERJiI TASARRUF
Bu grup, enerji tasarruflari hesaplama ve optimizasyonunun ayarlanmasini tanimlar.
Not: 0174 kws tasarruf, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF1, 0177 MwsS
TASARRUF2 ve 0178 CcO2 TASARRUF tasarruf edilen enerji parametrelerinin degerleri,
surdcunun tukettigi enerjinin, parametre 4508 POMPA GUCU'ne gdre hesaplanan
direkt (DOL) tiketimden c¢ikariimasiyla tiretilir. Degerlerin dogrulugu, bu
parametreye girilen tahmini gticiin dogruluguna baghdir.
Kod |Aciklama
4502 [ENERJI FIYATI
Enerji fiyati / kWh.
» Enerji tasarruflar hesaplanirken referans olarak kullanihr.
» Bkz. parametreler 0174 KWS TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF1, 0177 MWS TASARRUF2 ve 0178
CO2 TASARRUF (tn cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma).
4507 |CO2 CARPANI
Enerjinin CO2 emisyonuna dénisturilmesi icin donustirme faktori (kg/kWh veya tn/MWh). 0178 CO2 TASARRUF (tn
cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma) parametresinin degerini hesaplamak icin MWh cinsinden tasarruf
edilen enerji carpani olarak kullanilir.
4508 [POMPA GUCU
Dogrudan beslemeye (DOL) baglandiginda pompa guicii (nominal motor giiciiniin yiizdesi olarak).
» Enerji tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanihr.
» Bkz. parametreler 0174 KWS TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF1, 0177 MWS TASARRUF2 ve 0178
CO2 TASARRUF.
- Bu parametreyi referans gli¢ olarak ve ayrica pompalar hari¢ diger uygulamalar igin kullanmak mimkiindar.
Referans gli¢ ayrica, direkt baglanmis motordan baska sabit bir gli¢ olabilir.
4509 [ENERJI RESET

0174 KWS TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF1, 0177 MWS TASARRUF2 ve 0178 CO2 TASARRUF
enerji hesaplayicilarini resetler.
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Grup 50: ENKODER
Bu grup, enkoder kullanimi ayarlarini tanimlar:
» Saft devri basina enkoder puls sayisini ayarlar.
* Enkoder galismasini etkinlestirir.
* Mekanik ac¢i ve devir verilerinin nasil resetlendigini tanimlar.

Ayrica bkz. Puls Enkoder Arayiiz Modiilii OTAC-01 igin Kullanim Kilavuzu
(3AUA0000001938 [ingilizce]).

Kod |Agiklama

5001 |PULS SAYiISI

Her tam motor safti devri (ppr) icin opsiyonel enkoder tarafindan saglanan puls sayisini ayarlar.
5002 |ENKODER AKTIF

Opsiyonel enkoderi etkinlestirir/devre disi birakir.

0 = PASIF - Surucd, dahili motor modelinden tiiretilen hiz geri beslemesini kullanir (tim parametre 9904 MOTOR
KONTRL MOD ayarlari i¢in gegerlidir).

1 = AKTIF - Surlci, opsiyonel enkoder geri beslemesini kullanir. Bu fonksiyon, Puls Enkoder Arayiiz Modiili (OTAC-
01) ve bir enkoder gerektirir. Calisma, parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD ayarina baglidir:
* 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ): Enkoder, gelismis hiz geri beslemesi ve gelismis dusik hiz moment hassasiyeti saglar.
* 9904 = 2 (VEKTOR: MOM): Enkoder, gelismis hiz geri beslemesi ve gelismis diisiik hiz moment hassasiyeti saglar.
* 9904 = 3 (scalar:speed): Enkoder hiz geri beslemesi saglar. (Bu, kapali ¢evrim hiz ayarlamasi degildir. Ancak,

parametre 2608 KAYMA KOMP ORANI ve bir enkoder kullaniimasi, sabit durum hiz hassasiyetini gelistirir.)

5003 [ENKODER HATA

Enkoder ile enkoder araytiz modulu arasinda veya modul ile stricl arasindaki haberlesmelerde hata tespit edilmesi

durumunda surlcinin galisma seklini tanimlar.

1 = HATA - Suricl, enkoder hata hatasi olusturur ve motor serbest durus yapar.

2 = ALARM - SurucU, enkoder hata alarmi olusturur ve parametre 5002 ENCODER AKTIF = 0 (PASIF) gibi caligir; yani, hiz
geri beslemesi dahili motor modelinden tiretilir.

5010 |Z PULS AKTIF

Motor saftinin sifir konumunu tanimlamak igin enkoderin Z puls kullanimini etkinlestirir/devre disi birakir.
Etkinlestirildiginde, saftin sifir konumunu ayarlamak icin bir Z puls girisi, 0146 MEKANIK ACI parametresini sifira
resetler. Bu fonksiyon, Z puls sinyalleri saglayan bir enkoder gerektirir.
0 = PASIF - Z puls girisi mevcut degildir veya varsa yok sayilir.
1 = AKTIF - Bir Z puls girisi, 0146 MEKANIK ACI parametresini sifira resetler.
5011 |POZISYON RESET
Enkoder konumu geri beslemesini resetler. Bu parametre kendi kendini temizler.
0 = PASIF - Aktif degil.
1 = AKTIF - Enkoder konumu geri beslemesini resetler. Parametre resetlemesi, 5010 z PULS AKTIF parametresinin
durumuna baghdir:
» 5010 = 0 (PASIF) - Resetleme, 0147 MEKANIK TUR ve 0146 MEKANIK ACI parametrelerine uygulanir.
» 5010 = 1 (AKTIF) - Resetleme sadece 0147 MEKANIK TUR parametresine uygulanir.
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Grup 51: HARICi HABER MODUL

Bu grup, fieldbus adaptéri (FBA) haberlesme moduli icin kurulum degiskenlerini
tanimlar. Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi i¢cin, FBA modiiliyle birlikte
gelen kullanim kilavuzuna basvurun.

Kod

Aciklama

5101

HAB MODUL TiP

Bagli fieldbus adaptér modul tipini géruntiler.

0 = NOT DEFINED - Modul bulunamiyor veya diizgiin sekilde bagdh degil veya parametre 9802, 4 (EXT FBA) olarak ayarli
degil.

1 = PROFIBUS-DP

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

132 = PROFINET

135 = EthercaT

136 = EPL - Ethernet POWERLINK

5102

5126

FB PAR 2...FB PAR 26
Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi almak icin haberlesme moduli dokiimantasyonuna basvurun.

5127

HAB MODUL YENILE

Degistirilen herhangi bir parametre fieldbus ayarinin gecerligini denetler.
0 = YAPILDI - Yenileme tamamland.

1 = REFRESH - Yenileniyor.

» Yenilemeden sonra deger otomatik olarak yapildi durumuna déner.

5128

CPI YAZILIM REV

Siricinin fieldbus adaptér konfiglirasyon dosyasinin CPI yazilim programi revizyonunu gorintiler. xyz'yi su
durumlarda bigimlendirin:

* X = ana revizyon numarasi

* y = kuguk revizyon numarasi

» z = dlzeltme numarasi

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5129

DOSYA KONFIG NO

Sdriclnin fieldbus adaptdér modulinin konfigirasyon dosyasi kimlidinin revizyonunu gorintler.
» Dosya konfiglirasyon bilgisi, strtici uygulama programiyla baglantilidir.

5130

DOSYA KONFiG REV
Sdaricinin fieldbus adaptér konfiglirasyon dosyasinin revizyonunu igerir.
Ornek: 1 = revizyon 1

5131

HAB MODUL DURUM

Adaptér moduliin durumunu igerir.
0 = IDLE - Adaptor konfigire edilmemis.
1 = EXECUT INIT - Adaptor baslatiliyor.
2 = TIME OUT - Adaptor ve suriicl arasindaki haberlesmeden bir zaman asimi gergeklesmistir.
3 = CONFIG ERROR - Adaptér konfiglirasyon hatasi.
» Adaptoriin CPI yazilimi revizyonunun kodu, sirliciniin konfigirasyon dosyasinda tanimlanan CPI yazilimi
suriminden daha eskidir (parametre 5132 < 5128).
4 = OFF-LINE - Adaptér kapali durumda.
5 = ON-LINE - Adaptor acgik durumda
6 = RESET - Adaptdr donanimsal olarak resetleme gerceklestiriyor.

5132

HAB MOD YAZ REV

Modiiliin CPI programinin revizyonunu igerir. xyz'yi su durumlarda bigimlendirin:
* X = ana revizyon numarasi

* y = kuguk revizyon numarasi

» z = dlzeltme numarasi

Ornek: 107 = revizyon 1,07
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Kod

Aciklama

5133

HAB MOD UYG REV
Modiiliin uygulama programinin revizyonunu igerir. Format xyz seklindedir (bkz. parametre 5132).
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Grup 52: PANEL HABERLESME

Bu grup surtcu Uzerindeki kontrol paneli portunun haberlesme ayarlarini tanimiar.
Normal olarak mevcut kontrol panelini kullanirken bu gruptaki ayarlari degistirmeye
ihtiyag yoktur.

Bu gruptaki parametre degisiklikleri bir sonraki ¢calistirmada gecerli olur.

Kod |Aciklama

5201 [ISTASYON NO
Sirtclnin adresini tanimlar.

» Ayni adrese sahip iki Gnitenin on-line olmasina izin verilmez.
» Aralk: 1...247

5202 HABERLESME HIzI

Sdarlclnin haberlesme hizini saniyede kbit (kb/sn) seklinde tanimlar.
9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

115,2 kb/s

5203 |PARITE

Panel haberlesmesi ile kullanilacak karakter bigimini ayarlar.
0 = 8 NONE 1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.

1 = 8 NONE 2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.

2 = 8 EVEN 1 - 8 veri biti, ¢ift eslik, bir durusluk bit.

3 =8 oDpD 1 - 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.

5204 |OK MESAJ SAY

Surlcu tarafindan alinan bir dizi gegerli Modbus mesaji igerir.
» Normal ¢alisma sirasinda bu sayag surekli artar.

5205 [PARITE HATASI

Haberlesme hattindan alinan eslik hatasina sahip bir dizi karakter igerir. Sayinin ¢gok olmasi durumunda sunlari
kontrol edin:

- Hat tzerine bagl aygitlarin eslik ayarlari - bunlar farkli olmamaldir.

» Cevredeki elektromanyetik gurilti seviyeleri - yiksek gurilti seviyeleri hata Uretir.

5206 [FORMAT HATASI

Haberlesme hattindan aldigi framing hatasi bulunan bir dizi karakter igerir. Sayinin ¢gok olmasi durumunda sunlari
kontrol edin:

- Hat tizerine bagl aygitlarin haberlesme hiz ayarlari - bunlar farkh olmamalidir.

» Cevredeki elektromanyetik guriltu seviyeleri - yiksek gurilti seviyeleri hata Uretir.

5207 BUFFER SEV ASTI

Arabellek igine yerlestirilemeyecek 6zellikte bir dizi karakter igerir.

= Sdricu igin mimkin olan en uzun mesaj uzunlugu 128 bayt'tir.

» 128 bayti agsan alinan mesaijlar arabellegin agimina neden olur. Agiri karakterler sayima dahildir.

5208 |CRC HATASI

Sirucunin aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir. Sayinin ¢ok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:
» Cevredeki elektromanyetik gurilti seviyeleri - yiksek gurllti seviyeleri hata Uretir.

» Olasi hatalar icin CRC hesaplamalari.
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Grup 53: EFB PROTOKOL

Bu grup danhili bir fieldbus (EFB) haberlesme protokoli i¢in kullanilan kurulum
degiskenlerini tanimlar. ACS550 icerisindeki standart EFB protokoli Modbus'tur.
Bkz. bdlum Dadhili fieldbus, sayfa 203.

Kod |Aciklama

5301 |EFB PROTOKOL NO

Protokollin tanimlama ve program revizyonunu igerir.
» xx = protokol tanimi ve YY = program revizyonu olmak Uzere, format XXYY seklindedir.

5302 EFB ISTASYON NO

RS485 hattinin digim adresini tanimlar.
* Her bir Unite Gzerindeki digim adresi benzersiz olmalidir.

5303 |EFB HAB HIZI

RS485 baginin haberlesme hizini saniyede kbit (kb/sn) seklinde tanimlar.
1,2 kb/s

2,4 kb/s

4,8 kb/s

9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

76,8 kb/s

5304 |EFB PARITE

RS485 haberlesmesi ile kullanilacak veri uzunluk eslidi ve stop bitlerini tanimlar.
* Ayni ayarlar tim on-line istasyonlarda kullaniimalidir.

0 = 8 NONE 1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.

1 = 8 NONE 2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.

2 = 8 EVEN 1 - 8 veri biti, ¢ift eslik, bir durugluk bit.

3 =8 0DD 1 - 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.

5305 [EFB HAB PROFIL

EFB protokolii tarafindan kullanilan haberlesme profilini secer.

0 = ABB DRV LIM - Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi, ACS400'de kullanilana benzer olarak ABB Siirticu
Profiline uygundur.

1 = DCU PROFILE - Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi, 32 bitlik DCU Profiline uygundur.

2 = ABB DRV FULL - Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yéntemi, ACS600/800'de kullanilan yontem gibi ABB Sirlicu
Profiline uygundur.

5306 [EFB OK MESAJ SAY

Sdrici tarafindan alinan bir dizi gegerli mesaj igerir.

+ Normal calisma sirasinda bu sayag surekli artar.

5307 |EFB CRC HATA SAY

Sirtcunln aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir. Sayinin ¢ok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:
* Cevredeki elektromanyetik guriltl seviyeleri - yiksek gurultl seviyeleri hata uretir.

+ Olasi hatalar icin CRC hesaplamalari.

5308 |EFB UART HATA SA

Sirlcinin aldigi karakter hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir.

5309 [EFB DURUMU

EFB protokolinin durumunu igerir.

0 = IDLE - EFB protokoli yapilandinimistir fakat herhangi bir mesaj almamaktadir.

1 = EXECUT INIT - EFB protokolu baglatiliyor.

2 = TIME OUT - Ag yoneticisi ve EFB arasindaki haberlesmede bir zaman asimi gerceklesmistir.
3 = CONFIG ERROR - EFB protokoliinde bir konfigiirasyon hatasi bulunmaktadir.

4 = OFF-LINE - EFB protokolu bu slrtcuye adreslenmemis mesajlar almaktadir.

5 = ON-LINE - EFB protokoli bu siirticliye adreslenmis mesajlar almaktadir.

6 = RESET - EFB protokolu bir donanimi resetliyor.

7 = LISTEN ONLY - EFP protokoll sadece dinleme modundadir.

5310 |EFB PAR10
Modbus Register 40005'e eslenen parametreyi belirler.
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Kod |Aciklama
5311 |EFB PAR11
Modbus Register 40006'ya eslenen parametreyi belirler.
5312 |EFB PAR12
Modbus Register 40007'ye eslenen parametreyi belirler.
5313 |EFB PAR13
Modbus Register 40008'e eslenen parametreyi belirler.
5314 |EFB PAR14
Modbus Register 40009'a eslenen parametreyi belirler.
5315 |EFB PAR15
Modbus Register 40010'a eslenen parametreyi belirler.
5316 |EFB PAR16
Modbus Register 40011'a eslenen parametreyi belirler.
5317 |EFB PAR17
Modbus Register 40012'ye eslenen parametreyi belirler.
5318 |EFB PAR18
Modbus igin: ACS550, master talebe tepki iletmeye baslamadan 6nce, milisaniye cinsinden ek gecikme ayarlar.
5319 |EFB PAR19
ABB Surucu profili (ABB DRV LIM veya ABB DRV FULL) Kontrol Word'u. Fieldbus Kontrol Word 1’nin salt okunur kopyasi.
5320 |EFB PAR20

ABB Sriicu profili (ABB DRV LIM veya ABB DRV FULL) Durum Wordu. Fieldbus Durum Word 1’in salt okunur kopyasi.
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Grup 64: YUK ANALIZORU

Bu grup, musteri prosesini analiz etmek ve surlcu ve motoru boyutlandirmak igin
kullanilabilen ylik analizérini tanimlar.

Tepe deger 2 msn seviyesinde kaydedilir ve dagitim gunltkleri 0,2 sn (200 msn)
zaman seviyesinde gincellenir. Ug farkli deger kaydedilebilir.

1.Geniglik guinligu 1: Olgulen akim slrekli olarak kaydedilir. Dagitim, /o5 nominal
akimin ylzdesi olarak onluk siniflarda gosterilir.

2.Tepe deger glnlugu: Grup 1'deki bir sinyal, tepe (maksimum) deger icin
kaydedilebilir. Sinyalin tepe degeri, tepe zamani (tepe degerin algilandigi zaman)
ve ayrica tepe zamanindaki frekans, akim ve DC gerilimi gdsterilir.

3.Geniglik gunlagu 2: Grup 1'deki bir sinyal, geniglik dagitimi icin kaydedilebilir.
Taban deger (% 100 deger) kullanici tarafindan ayarlanabilir.
Birinci gunluk resetlenemez. Diger iki gunluk, kullanici tanimli bir yontemle

resetlenebilir. Ayrica, sinyallerden biri veya tepe dederi filtre siresi degisirse
resetlenirler.

Kod

Aciklama

6401

PIK DEGER SNY

Tepe deger icin kaydedilen sinyali tanimlar (sayiyla). )

* Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi segilebilir. Orn. 102 = parametre 0102 Hiz.
100 = SECILMEDI - Tepe deger igin sinyal (parametre) kaydedilmedi.

101...178 - 0101...0178 parametresini kaydeder.

6402

PIK DEG FILTRE Z

Tepe deger kaydi igin filtre slresini tanimlar.
+ 0,0...120,0 - Filtre suresi (saniye).

6403

LOGGER RESET

Tepe deger guinligu ve genislik ginligud 2'nin resetlenmesi icin kaynak tanimlar.

0 = SEGILMEDI - Resetleme secilmedi.

1 = D11 - Dijital giris DI1'in yukselen kenarindaki glinlikleri resetler.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'nIn yUkselen kenarindaki gtnlUkleri resetler.

7 = RESET - Glnllkleri resetler. Parametre segilmedi olarak ayarlanmamis.

-1 = DI1(INV) - Dijital giris DI1'in disen kenarindaki ginlUkleri resetler.

-2...-6 = DI2(INV) ...DI6(INV) - Dijital girig DI2...DI6'nIn disen kenarindaki gunlikleri resetler.

6404

AL2 SINYALI

Geniglik glinliga 2 i¢in kaydedilen sinyali tanimlar. )

* Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi segilebilir. Orn. 102 = parametre 0102 Hiz.
100 = SeGILMEDI - Geniglik dagitimi (genislik glinligi 2) icin sinyal (parametre) kaydedilmedi.

101...178 - 0101...0178 parametresini kaydeder.

6405

AL2 SINYAL TABAN

Yiizde dagitiminin hesaplandigi taban degeri tanimlar.
« Sunum ve varsayilan deger, 6404 AL2 SINYALI parametresi ile segilen sinyale baghdir.

6406

PIK DEGER
6401 PVL SIGNAL parametresi ile segilen sinyalin algilanan tepe degeri.

6407

PIK ZAMAN 1

Tepe deger algilama tarihi.

+ Format: Eger gergek zaman saati galisiyorsa tarih (gg.aa.yy). / Eger gergek zaman saati kullaniimadiysa veya
ayarlanmadiysa acildiktan sonraki glin sayisi (xx d).

6408

PIK ZAMAN 2

Tepe deger algilama saati.
* Format: saat:dakika:saniye.
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Kod

Aciklama

6409

PIK AKIMI
Tepe deger anindaki akim (amper).

6410

PIKVOLT DC
Tepe deger anindaki DC gerilimi (volt).

6411

PIK FREKANS
Tepe deger anindaki ¢ikis frekansi (herz).

6412

RESET1 ZM

Tepe gunligu ve geniglik gunligu 2'nin son resetlenme tarihi.

- Format: Eger gercek zaman saati galigiyorsa tarih (gg.aa.yy). / Eger gergek zaman saati kullaniimadiysa veya
ayarlanmadiysa acildiktan sonraki giin sayisi (xx d).

6413

RESET2 ZM
Tepe gunligu ve geniglik ginligi 2'nin son resetlenme saati.
- Format: saat:dakika:saniye.

6414

AL1_%0-10
Genislik glinltigu 1 (/,y nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 0...10 dagitim.

6415

AL1_%10-20
Genislik giinligu 1 (/oy nominal akimin yizdesi olarak akim) % 10...20 dagitim.

6416

AL1_%20-30
Geniglik glnligu 1 (/,y nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 20...30 dagitim.

6417

AL1_%30-40
Genislik glinligu 1 (/,y nominal akimin ylizdesi olarak akim) % 30...40 dagitim.

6418

AL1_%40-50
Genislik giinligu 1 (/oy nominal akimin yizdesi olarak akim) % 40...50 dagitim.

6419

AL1_%50-60
Geniglik glnligu 1 (/,y nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 50...60 dagitim.

6420

AL1_%60-70
Genislik glinligu 1 (/,y nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 60...70 dagitim.

6421

AL1_%70-80
Genislik giinligu 1 (/oy nominal akimin yizdesi olarak akim) % 70...80 dagitim.

6422

AL1_%80-90
Geniglik glnligu 1 (/,y nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 80...90 dagitim.

6423

AL1_%90-100
Genislik glinligu 1 (/,y nominal akimin yizdesi olarak akim) % 90'in tzerinde dagitim.

6424

AL2_%0-10
Genislik glinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 0...10 dagitim.

6425

AL2_%10-20
Genislik glinligl 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 10...20 dagitim.

6426

AL2_%20-30
Genislik glinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 20...30 dagitim.

6427

AL2_%30-40
Genislik glinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 30...40 dagitim.

6428

AL2_%40-50
Geniglik glinligl 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 40...50 dagitim.

6429

AL2_%50-60
Genislik glinligl 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 50...60 dagitim.

6430

AL2_%60-70
Genislik glinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 60...70 dagitim.

6431

AL2_%70-80
Genislik glinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 70...80 dagitim.
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Kod |Agiklama

6432 |AL2_%80-90

Geniglik glinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 80...90 dagitim.

6433 |AL2_%90-100

Genislik glinlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 90'in Uzerinde dagitim.
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Grup 81: PFC KONTROL

Bu grup bir Pompa-Fan Kontrol (PFC) ¢alisma modunu tanimlar. PFC kontrolintn
ana ozellikleri sunlardir;

ACS550, 1 numarali pompanin motorunu kontrol ederek, pompalama
kapasitesini kontrol etmek i¢in motorun hizini degistirir. Bu, motor devri
ayarlanabilen bir motordur.

Dogrudan sebekeye bagli 2 ve 3 numarali pompa motorlarini ¢alistirir. ACS550
gerektikce 2 (ve sonra 3) numarali pompalari agar ve kapar. Bu motorlar yardimci
motorlardir.

ACS550 PID kontroll iki sinyal kullanir: proses referansi ve gergek deder geri
beslemesi. PID kontrol cihazi birinci pompanin hizini (frekansini) ayarlar, boylece
gercek deger proses referansini izler.

istek (proses referansi ile tanimlanan) birinci motorun kapasitesini astiginda
(kullanici tarafindan frekans limiti olarak tanimlanir), PFC kontroli otomatik
olarak yardimci pompayi baslatir. PFC ayni zamanda yardimci pompanin toplam
cikisa eklenmesi igin birinci pompanin hizini azaltir. Bundan sonra dnceden
oldugu gibi PID kontrol cihazi birinci pompanin hizini (frekansini) ayarlar, béylece
gercek deger proses referansini izler. Eger istem artmaya devam ederse, PFC
ayni sekilde ek yardimci pompalar devreye sokar.

Birinci pompa hizi minimum limitin altina disecek sekilde istek azaldiginda
(kullanici tarafindan belirlenmis frekans limiti), PFC kontroli otomatik olarak
yardimci pompay1 durdurur. PFC ayni zamanda yardimci pompanin devreden
cikmasiyla kilitteme igin birinci pompanin hizini artirir.

Kilittleme fonksiyonu (segilir kilindiginda) ¢evrimdigi (hizmet vermeyen) motorlari
tanimlar ve PFC kontroll sirada bulunan bir sonraki kullanilabilir motora atlar.

Otomatik degistirme fonksiyonu (segilir kilindiginda ve uygun anahtarlama
dizenekleri ile) pompa motorlari arasindaki ¢galigma suresini esitler. Otomatik
degistirme ¢evrim icindeki her bir motorun konumunu periyodik olarak artirir - hiz
ayarl motor en son yardimci motor haline gelirken, birinci yardimci motor hiz
ayarh motor olur, vs.

Kod

Aciklama

8103

REF ADIMI 1

Proses referansina eklenen bir ylizde degeri belirler.
» Yalniz en az bir yardimci (sabit hizda) motor galistiginda gecerlidir.
» Fabrikasyon degeri %0’dir.

Ornek: ACS550, bir borudaki su basincini dengeleyen iig paralel pompa calistirir.

» 4011 DAHILI SET DEGER boru igindeki basinci kontrol eden sabit bir basing referansi ayarlar.

- Hiz ayarli pompa dusik su tiketim seviyelerinde tek basina calisir.

» Su tlketimi arttikg¢a, birinci sabit hiz pompasi calisir ve daha sonra ikincisi.

» Akis arttikga, borunun gikisindaki basing giriste dlgilen basinca kiyasla duger. Yardimci motorlar akigi artirmak igin
devreye girdiginde, asagidaki dizenlemeler ¢ikis basincina daha yakin eslestirmek igin referansi diizeltirler.

» Yardimci pompa galistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMI 1 ile artirin.

» Her iki yardimci pompa ¢alistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMI 1 + parametre 8104 REF ADIMI 2 ile artirin.

+ Ug yardimci pompa calistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMI 1 + parametre 8104 REF ADIMI 2 + parametre
8105 REF ADIMI 3 ile artirin.
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Kod |Agiklama
8104 |REF ADIMI 2
Proses referansina eklenen bir yiizde degeri belirler.
* Yalniz en az iki yardimci (sabit hizda) motor galistiginda gecerlidir.
* Bkz. parametre 8103 REF ADIMI 1.
8105 |REF ADIMI 3
Proses referansina eklenen bir ylizde degeri belirler.
* Yalniz en az (¢ yardimci (sabit hizda) motor calistiginda gegerlidir.
* Bkz. parametre 8103 REF ADIMI 1.
8109 |[START FREK 1
Birinci yardimci motoru baglatmak igin kullanilan frekans limitini belirler. Birinci yardimci motor su durumda baslar:
+ Higbir yardimci motor ¢calismiyor. f (Hz)
* ACS550 cikis frekansi limiti asar: L
8109 + 1 Hz. A P8ns — <
» Cikis frekansi, serbest bir sinir Gzerinde kalr fvaxd
serbest bir limit (8109 - 1 Hz) Gzerinde kalir: 8115 YAR MOT
START GEC. (P 8; %?J; +
Birinci yardimci motor basladiktan sonra:
» Cikis frekansi asagida verilen deger kadar azalir = pg112 |
(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1).
« Fiili olarak hiz ayarli motorun ¢ikigi yardimci motora ait girisi fMIN
karsgilamak igin diser.
Bkz. sekil, burada:
* A =(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1) C
« B = Cikis frekansi startin gecikmesi boyunca artar. 1T 777777
« C=Sema frgkang artt_lkga yardimci motorun ¢alisma 0
durumunu gosterir (1 = Agik).
Not: 8109 START FREK 1 degeri asagidakiler arasinda olmahdir:
* 8112 ALT FREK1
* (2008 MAX FREKANS) -1.
8110 |[START FREK 2
ikinci yardimci motoru baslatmak igin kullanilan frekans limitini belirler.
+ Isletimin tam bir aciklamasi icin, bkz. 8109 START FREK 1.
ikinci yardimei motor su durumda baslar:
+ Bir yardimci motor ¢alisiyor.
* ACS550 c¢ikis frekansinin 8110 + 1 limitini geger.
» Cikis frekansi en az 8115 YAR MOT START GEG suresi boyunca esnek limitin (8110 - 1 Hz) Gizerinde kalir.
8111 |START FREK 3

Uclincii yardimer motoru baslatmak igin kullanilan frekans limitini belirler.
+ Isletimin tam bir aciklamasi icin, bkz. 8109 START FREK 1.

Ucglincli yardimel motor su durumda baglar:

» Iki yardimci motor galisiyor.

* ACS550 cikis frekansi 8111 + 1 limitini geger.

* Cikis frekansi en az 8115 YAR MOT START GEG siiresi boyunca esnek limitin (8111 - 1 Hz) Gzerinde kalr.
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Kod

Aciklama

8112

ALT FREK1

Birinci yardimci motoru stop etmek igin kullanilan frekans limitini belirler. Birinci yardimci motor su durumda stop

eder:

+ Sadece bir yardimci motor (birinci) galiyorsa. f (Hz)

* ACS550 cikis frekansi limitin altina diser:
8112 - 1.

» Cikis frekansi, serbest bir sinir altinda kalir

serbest limitin (8112 + 1 Hz) altinda kalir: 8116 YAR MOT STOP P8109 BN
GEG. MAX

(
Birinci yardimci motor durduktan sonra: P 8112 A i
» Cikis frekansi asagida verilen deger kadar artar = N i_ o i Y
(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1). (P 8112)-1 *** TN\
MINT — — — — —| - — = -
B

« Fiili olarak hiz ayarli motorun ¢ikigi yardimci motorun |
devreden ¢ikmasini karsilamak igin artar. ‘
Bkz. sekil, burada: P 8116 = ~—
* A =(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1) |
» B = Cikis frekansi stop gecikmesi durumunda azalir. C | |
» C = Semada, frekans azaldik¢a yardimci motorun ¢alisma |
durumu gosterilir (1 = Acik). I
» Gri yol = Gecikmeyi gosterir altinda kalir eger zaman tersine 0
cevrilirse, geriye dogru giden yol ayni degildir. Startla ilgili yol
hakkindaki detaylar igin, bkz. 8109 START FREK 1’deki sema.
Not: 8112 ALT FREK1 degeri asagidakiler arasinda olmalidir:
* (2007 MIN FREKANS) +1.
* 8109 START FREK 1

V"h

—_

Y~

8113

ALT FREK2

iki_nci yardimci motoru stop etmek i¢in kullanilan frekans limitini belirler.

« Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8112 ALT FREK1.

iki_nci yardimci motor su durumda stop eder:

« |ki yardimci motor calisiyor.

» ACS550 cikis frekansi 8113 - 1 limitinin altina diser.

» Cikis frekansi en azindan 8116 YAR MOT STOP GEG slresi boyunca serbest sinirin (8113 + 1 Hz) altinda kalir.

8114

ALT FREK3

Uciincii yardimel motoru stop etmek igin kullanilan frekans limitini belirler.

« Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8112 ALT FREK1.

Uglincii yardimer motor su durumda stop eder:

+ Ug yardimei motor galigiyor.

» ACS550 cikis frekansi 8114 - 1 limitinin altina diser.

» Cikis frekansi en azindan 8116 YAR MOT STOP GEG slresi boyunca serbest sinirin (8114 + 1 Hz) altinda kalir.

8115

YR MOT START GEC

'Yardimci motorlar igin Start Gecikmesini ayarlar.

» Yardimci motor start edilmeden 6nce bu zaman sturecinde ¢ikis frekansi start frekans limitinin Gzerinde kalmalidir
(parametre 8109, 8110, veya 8111).

« Isletimin tam bir aciklamasi igin, bkz. 8109 START FREK 1.

8116

YR MOT STOP GEC

'Yardimci motorlar igin Stop Gecikmesini ayarlar.

» Yardimci motor stop edilmeden 6nce bu zaman siirecinde gikis frekansi diislik frekans limitinin altinda kalmalidir
(parametre 8112, 8113, veya 8114).

« Isletimin tam bir aciklamasi icin, bkz. 8112 ALT FREK1.
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Kod

Aciklama

8117

YR MOT SAYISI

'Yardimci motorlarin sayisini ayarlar.

» Her yardimci motor siriictiniin start/stop sinyalleri géndermek igin kullandidi bir role ¢ikisini gerektirir.
+ Otomatik Degisim fonksiyonu kullanildiginda hiz ayarli motor igin ek bir réle ¢ikigi gerektirir.

+ Asagida gereken réle ¢ikislarinin kurulumu tanimlanir.

Role cikiglan

Yukarida belirtildigi gibi, her yardimci motor slriicinin start/stop sinyalleri géndermek icin kullandid bir réle ¢ikisi

gerektirir. Asagida surliclinin motorlari ve réleleri nasil izledigi tanimlanir.

» ACS550 role gikislari RO1...RO3’0 sadlar.

* Role cikislar RO4...RO6'’yI saglamak icin harici dijital ¢ikis moduli (OREL-01) eklenebilir.

» Parametreler 1401...1403 ve 1410...1412 sirasiyla RO1...ROG6 rdlelerinin nasil kullanildigini tanimlar - parametre
degeri 31 PFC, PFC igin kullanildigi sekliyle réleyi tanimlar.

+ ACS550 artan sirada rolelere yardimci motorlar atar. E§er Otomatik Degistirme fonksiyonu segilemez kilindiysa,
birinci yardimci motor parametre ayari = 31 PFC ile birinci réleye bagli olandir ve bdyle devam eder. Eger Otomatik
Degistirme fonksiyonu kullanihyorsa, atamalar gevrilir. Baglangigta hiz ayarli motor parametre ayari = 31 pPFC ile
birinci réleye bagl olandir, birinci yardimci motor ise parametre ayari = 31 PFC ile ikinci réleye bagh olandir ve
bdyle devam eder.

[ [ Rele logic |
|:| B ACS550
ACS550
— LI |
i [H |E|l| [’F

—i— — i

Standart PFC modu Otomatik degisimli PFC modu

» Dordlnci yardimel motor, Uglnci yardimel motor ile ayni referans adimi, diislik frekans ve start frekansi
degerlerini kullanir.
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Kod |Aciklama

» Asagidaki tablo Role Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412) icinde yer alan bazi tipik ayarlar igin motor
atamalarini gosterir, burada ayarlar ya =31 (PFC), ya da =X (31 disinda her sey) seklindedir ve Otomatik Degistirme
fonksiyonu secilemez kilinmistir (8118 OTODEG ARALIGI = 0,0).

Parametre ayari ACS550 Role atamasi
1(1(1|1[{1[1]8 Otomatik Degistirme devre disi
414/4/4/4/4/1"RO1 [ RO2 [ RO3 | RO4 | RO5 | RO6
ojojo(1{1|1]|1
1/2|13|0(|1(2|7
3T X | X[ X[ X[ X1 Yr. X X X X X
31131 X | X | X[ X |2 Yr. Yr. X X X X
3113131 X[ X[ X]|3 Yr. Yr. Yr. X X X
X[31|31| X | X[ X |2 X Yr. Yr. X X X
X[ X|X[31] X [31] 2 X X X Yr. X Yr.
3131 X | X[ X | X[1*[ Yr Yr. X X X X
* = Kullanimda olan PFC igin ek bir réle ¢ikisi. Bir motor dénerken, digeri
“‘uykudadir”.

- Asagidaki tablo Roéle Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412) icinde yer alan bazi tipik ayarlar igin motor
atamalarini gosterir, burada ayarlar ya =31 (PFC), ya da =X (31 disinda her sey) seklindedir ve Otomatik Degistirme
fonksiyonu etkinlestirilmistir (8118 OTODEG ARALIGI = deger > 0,0).

Parametre ayari ACS550 Role atamasi
1111118 Otomatik Degistirme etkin
4144444 1] RO RO2 | RO3 RO4 RO5 | RO6
0|00 (1]|1[1][1
1/2|3(0(1]|2|7
3131 X[ X[ X[|X]|1]| PFC PFC X X X X
3131|131 X | X | X | 2] PFC PFC PFC X X X
X {3131 X[ X[ X |1 X PFC PFC X X X
XX | X[31] X[31] 1 X X X PFC X PFC
31131 X | X | X | X |0**] PFC PFC X X X X
** = Yardimci motor yoktur, fakat otomatik degistirme fonksiyonu kullanimdadir.
Standart PID kontrolii olarak ¢alismak.

8118 |OTODEG ARALIGI

Otomatik Degistirme fonksiyonunun isletimini denetler ve = ;

degisimler ar%glndaki arallgyl belirler. ; A\gl%oj Role logic

» Otomatik degistirme zaman araligi sadece hiz ayarli
motorun ¢alistigi zaman uygulanir. 4
- Otomatik degistirme genel bir bakis i¢in, bkz. parametre
8119 OTODEG SEVIYESI. | e
» Otomatik degistirme uygulandiginda sirici her zaman — ||7] _[[] —
serbest durusa gecer.
» Otomatik degistirme’nin segilir kilinmasi parametre 8120
KILITLEMELER = deger > 0 olmasini gerektirir.
-0,1 = TEST MODE - Araligi 36...48 sn degerine zorlar. w
0.0 = SECILMEDI - Otodegisme fonksiyonunu devre disi birakir. o
0.1...336 - Otomatik motor degisimleri arasindaki isletim I
zaman araligi (start sinyalinin agik oldugu zaman). —|
UYARI! Etkinlestirildiginde, Otomatik degistirme = -
fonksiyonu kilittemelerin (8120 KILITLEMELER = deger >
0) etkinlestirilmesini gerektirir. Otodegisme iglemi =
sirasinda, kontaklarin hasar gérmemesi icin guc ¢ikisi _ﬂ] | -
kesilir ve strlcl serbest durusa geger. Otomatik degisimli PFC modu

!
I
_I!
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Kod

Aciklama

8119

OTODEG SEVIYESI

Otomatik degistirme icin ¢ikis kapasitesinin bir ylizdesi olarak Ust bir limit ayarlayin. PID/PFC kontrol bloguna ait gikis

limiti astiginda, otomatik degistirme korunur. Ornegin Pompa-Fan sistemi maksimum kapasiteye yakin caligiyorsa

otomatik degistirmeyi 6nlemek igin bu parametreyi kullanin.

Otodegisme hakkinda genel bilgiler

Otomatik Degistirme isletiminin amaci bir sistem icinde kullanilan goklu motorlarin arasindaki galisma stresini

esitlemektir. Her bir otomatik degistirme isletimi sirasinda:

* ACS550’ye bagl hiz ayarli motordan bagl farkli bir motorla gegis yapar.

« Diger motorlarin baslatma sirasi art arda devam eder.

Otomatik degistirme iglevi sunlari gerektirir:

+ Surucunin c¢ikis gug baglantilarini degistirmek igin harici anahtarlama dizenegi.

+ Parametre 8120 KILITLEMELER = deger > 0.

Otomatik degistirme su durumlarda gergeklestirilir:

+ Bir 6nceki otomatik degistirme'den beri gegen calistirma siiresi 8118 OTODEG ARALIGI tarafindan belirlenen sireye
ulasir.

* PFC girisi, 8119 OTODEG SEVIYESI parametresi tarafindan ayarlanan seviyenin altindadir.

Not: ACS550 otomatik degistirme uygulandiginda her zaman durma noktasina gelir.

Otomatik degistirme sirasinda otomatik degistirme PID cikis!
fonksiyonu asagidakilerin timiinu yapar (bkz. sekil): A 4PFC A
+ Son otomatik degistirmeden beri gegen calistirma suresi %100+ — — — — — — — —/
8118 OTODEG ARALIGI'na ulastiginda ve PFC girisi 8119 2PFC
OTODEG SEVIYESI limiti altindaysa bir degisiklik
gerceklestirir. P 8119 1 - - = T 3pEC
* Hiz ayarli motoru stop eder. 3PFC
» Hiz ayarli motorun kontaktériini agar. 4PEC
» Motorlar igin start sirasini degistirmek icin start sira 2PFC]
sayacini ylkseltir. . | ¢
+ Sirada yer alan bir sonraki motoru hiz ayarli motor olacak 1PFC | - >
sekilde tanimlar. |~ P 8122

« Egder motor caligiyorsa, motorun kontaktoriini agar. Diger |
calisan herhangi bir motor engellenmez. <— P 8118 — ~-~— P 8118 —»
* Yeni hiz ayarli motorun kontaktoriini kapatir. Otomatik B
degistirme anahtarlama diizenegi ile bu motoru ACS550 A = 8119 OTODEG SEVIYESI Uzerindeki alan —

glg cikisina baglar. otomatik degistirmeye izin verilmez.
8122 PFC START GECIK suresi igin motor startini geciktirir. B = Otomatik degistirme gergeklesir.
Hiz ayarli motoru start eder. 1PFC, vb. = PID c¢ikisI her bir motor ile iligkilidir.

Degisim sirasindaki bir sonraki sabit hizli motoru tanimlar.

Ancak yeni hiz ayarli motor galigiyor ise (sabit hizli motor

olarak) yukaridaki motoru devreye sokar - Bu islem, otomatik degistirme 6ncesinde ve sonrasinda esit sayida
motorun galismasini saglar.

* Normal PFC isletimi ile devam eder.

Start sirasi sayaci Cikis

Start sira sayacinin igletimi: frekan‘E Noaux 1 yedek' 2 yedek'

* Role ¢ikisi parametre tanimlari (1401...1403 ve 1410...1412) motorlar | motor | motorlar
baslangigtaki motor dizilimini belirler. (31 (PFC) degerine sahip fvaxt — — — — = —— —

en dislk parametre numarasi 1PFC’ye bagli réleyi, birinci
motoru tanimlar ve bdyle devam eder.) |
» Baslangigta 1PFC = hiz ayarli motor, 2PFC = 1nci yardimci |
motor, vb. |
* llk otomatik degistirme siralamayi su sekilde degistirir: 2PFC =
hiz ayarli motor, 3PFC = 1. yardimci motor, ..., 1PFC = son |
I
I

yardimci motor. Alan . .
« Bir sonraki otomatik degistirme dizilimi tekrar degistirir ve boyle Otomatik degistirme
devam eder. uygulanabilir ~ PID gikigi '
.o . - U U | >
Tam etkin olmayan motorlar kilitli oldugu i¢in oldugdu icin P 8119 %100

otomatik degistirme ihtiyac duyulan bir motoru caligtiramazsa,
surtcl bir alarm gérantiler (2015, PFC | LOCK).
» ACS550 besleme enerijisi kesildiginde sayag mevcut otomatik degistirme gevrim konumlarini kalici bellekte
muhafaza eder. Tekrar enerjilendiginde otomatik degistirme ¢evrimi hafizada depolandigi konumda baglar.
» PFC role konfiglirasyonu degistirilirse (ya da PFC etkin degeri degistirilirse), cevrim ilk durumuna getirilir.
(Yukaridaki ilk maddeye bakiniz.)
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8120

KILITLEMELER

Kilitteme fonksiyonunun islevini tanimlar. Kilitteme fonksiyonu segilir kilindiginda:

» Komut sinyali bulunmadiginda kilitteme etkinlestirilmigtir.

» Komut sinyali bulundugunda kilitteme etkinligi kaldiriimigtir.

» Hiz ayarli motorun kilittemesi etkinlestirildiginde start komutu verilirse ACS550 baslatiimayacaktir - kontrol paneli
bir alarm gorintiler (2015, PFC | LOCK).

Her bir kilitleme devresini su sekilde baglayin:

» Motorun Agma/Kapama anahtarinin kontagini kilitteme devresine baglayin - stricinin PFC logic sistemi bundan
sonra motor anahtarinin kapali oldugunu fark edebilir ve bundan sonraki kullanilabilir motoru baslatabilir.

» Motorun termik rélesinin kontagini (veya motor devresindeki bir baska koruyucu aygiti) kilitteme girisine baglayin -
bundan sonra surucunin PFC logic sistemi motorda bir hatanin etkinlestirildigini fark edip motoru durdurabilir.

0 = SECILMEDI - Interlock fonksiyonunu devre digi birakir Tim dijital girisler diger amaglar igin kullanilabilir.
+ 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 olmasini gerektirir (Eger kilitleme fonksiyonu devre disi birakildiysa, otomatik

degistirme fonksiyonu da devre disi birakilmalidir.)

1 = DI1 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rdlesi igin interlock sinyaline bir sayisal giris (DI1 ile
baslayan) atar Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:
* PFC rdlelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
* Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Hiz Ayarli Motor Kullanilamaz
DI2...DI6: Serbest
1 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2...DIB: Serbest
DI3...DI6: Serbest
2 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: [lk PFC Rdlesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: ikinci PFC Rélesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi DI3...DI6: Serbest
DI4...DI6: Serbest
3 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: [lk PFC Rdlesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: kinci PFC Rélesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi pI13: Ugiincii PFC Rélesi
pi4: Uglincli PFC Rélesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest
4 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: Ikinci PFC Rélesi
DI3: [kinci PFC Rélesi pi13: Uglincii PFC Rélesi
pi4: Uglincli PFC Rélesi DI4: Dordinci PFC Rolesi
DI5: Dordincli PFC Rdlesi DI5...di6: Serbest
DI6: Serbest
5 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: ikinci PFC Rélesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi pi13: Ugiincii PFC Rélesi
Di4: Ugiincli PFC Rélesi DI4: Dordiinct PFC Rolesi
DI5: Dordiinct PFC Rolesi DI5: Beginci PFC Rolesi
DI6: Besinci PFC Rolesi DI6: Serbest
6 Kullanilamaz DI1: llk PFC Rolesi
DI2: ikinci PFC Rélesi
pI13: Uglincii PFC Rélesi
DI4: Dordinci PFC Rolesi
DI5: Besinci PFC Rolesi
DI6: Altinci PFC Rolesi
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2 = DI2 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rélesi icin interlock sinyaline bir sayisal giris (DI2 ile
baslayan) atar. Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baglidirlar:
* PFC rélelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]

* Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Serbest Kullanilamaz
DI2: Hiz Ayarli Motor
DI3...di6: Serbest
1 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: ilk PFC Rélesi
DI3; ik PFC Rolesi DI3...di6: Serbest
DI4...DI6: Serbest
2 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: llk PFC Rélesi
DI3; ik PFC Rolesi DI13: Ikinci PFC Rélesi
DI4; ikinci PFC Roélesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest
3 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: ilk PFC Rélesi
DI3: ik PFC Rélesi DI3: Ikinci PFC Rélesi
Di4: Ikinci PFC Rélesi pi4: Uglincli PFC Rélesi
DI5: Ugiincii PFC Rélesi DI5...DIB: Serbest
DI6: Serbest
4 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: llk PFC Rélesi
DI3; ik PFC Rolesi DI13: Ikinci PFC Rélesi
DI4: Ikinci PFC Rélesi pi4: Uglincli PFC Rélesi
pi15: Uglincii PFC Rélesi DI5: Dérdiinct PFC Rolesi
DI6: Dordincli PFC Rolesi DI6: Serbest
5 Kullanilamaz DI1: Serbest
DI2: ilk PFC Rélesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi
pi4: Uglincli PFC Rélesi
DI5: Dordinci PFC Roélesi
DI6: Besinci PFC Rolesi
6 Kullanilamaz Kullanilamaz
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3 = DI3 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rélesi icin interlock sinyaline bir sayisal giris (D13 ile
baslayan) atar. Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghidirlar:
* PFC rdlelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
* Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre digl birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi| Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)

0 DI1...DI2: Serbest Kullanilamaz
DI3: Hiz Ayarli Motor
DI4...DI6: Serbest

1 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: ik PFC Rélesi
DI4: ilk PFC Rolesi DI4...DIB: Serbest
DI5...DI6: Serbest

2 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: llk PFC Rélesi
DI4: ilk PFC Rolesi DI4: ikinci PFC Rélesi
DI5: Ikinci PFC Rolesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest

3 DI1...DI2: Serbest DI1...di2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: ilk PFC Rélesi
DI4: ilk PFC Rolesi DI4: ikinci PFC Rélesi
DI5: [kinci PFC Rélesi pI5: Uglincii PFC Rélesi
DI16: Ugiincli PFC Rélesi DI6: Serbest

4 Kullanilamaz DI1...DI2: Serbest

DI3: ilk PFC Rolesi

DI4: ikinci PFC Rélesi

pI5: Uglincli PFC Rélesi
DI6: Dordincli PFC Rolesi
5...6 Kullanilamaz Kullanilamaz

4 = di4 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rélesi icin interlock sinyaline bir sayisal giris (di4 ile
baslayan) atar. Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baglidirlar:
* PFC rolelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
* Oto. degistirme fonk. durumu (eder 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)

0 DI1...DI3: Serbest Kullanilamaz
DI4: Hiz Ayarli Motor
DI5...DI6: Serbest

1 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: ilk PFC Rélesi
DI5: ilk PFC Rélesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest

2 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: ilk PFC Rélesi
DI5: ilk PFC Rélesi DI5; ikinci PFC Rélesi
DI6: Ikinci PFC Rélesi DI6; Serbest

3 Kullanilamaz DI1...DI3: Serbest

DI4: ilk PFC Rélesi

DI5: ikinci PFC Rélesi
DI16: Uglincii PFC Rélesi
4...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz
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5 = DI5 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rélesi icin interlock sinyaline bir sayisal giris (DI5 ile
baslayan) atar. Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baglidirlar:
* PFC rélelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
* Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

DI5: Hiz Ayarli Motor
DI6: Serbest

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI4: Serbest Kullanilamaz

1 DI1...DI4: Serbest DI1...DI4: Serbest
DI5: Hiz Ayarli Motor DI5: ik PFC Rélesi
DI6: ilk PFC Rélesi DI6: Serbest
2 Kullanilamaz DI1...DI4: Serbest
DI5; ik PFC Rélesi
DI6: Ikinci PFC Rélesi
3...6 Kullanilamaz Kullanilamaz

6 = DI6 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve hiz ayarli motor igin interlock sinyaline sayisal giris DI6'y1 atar.
» 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 olmasini gerektirir.

DI6: Hiz Ayarli Motor

No. PFC | Otomatik Degistirme devre digi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri
0 DI1...DI5: Serbest Kullanilamaz

1 Kullanilamaz DI1...DIS: Serbest
DI6: llk PFC Rolesi
2...6 Kullanilamaz Kullanilamaz
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8121 |REG BYPASS KONTR
Regilatdr bypass kontroliini secer. Regulatér bypass kontroll etkinlestirildiginde PID regiilatéri olmadan basit bir
kontrol mekanizmasi sagdlar.
» Yalniz 6zel uygulamalar igin regilatér bypass f
L ouT
kontrolund kullanin.
0 = HAYIR - Regllator bypass kontroliini devre disi fax
birakir. Surlcl, normal PFA referansi 1106 REF2
SECIMI kullanir.
1 = EVET - Regulatoér bypass kontrollini etkinlestirir.
* Proses PID regiilatori baypas edilir. P 8110 _
PID’nin gercek degeri PFC referansi (giris) olarak
kullanilir. Normal olarak EXT REF2 PFC referansi P 8109
olarak kullanilir.
« Siirlicll, PFC frekans referansi igin 4014 GERI BESLE
SECIM (veya 4114) tarafindan tanimlanan geri P 8113
besleme sinyalini kullanir.
* Sekil Ugli motor sisteminde kontrol sinyali 4014 P 8112 -
GERI BESLE SEGIM (veya 4114) ve hiz ayarli motorun fvin-—
frekansi arasindaki iligkiyi gosterir.
Ornek: Asagidaki semada pompalama istasyonunun
cikisindaki akisg, giriste dlcllen akis tarafindan kontrol o
edilir. A = Higbir yedek motor galigmiyor
B = Bir yedek motor calisiyor
C = Iki yedek motor galigiyor
Sebeke 3~"3 Kontaktoérir
— 4] p1 3
3 |ACS550 |71 P
P2 | 3
P3 I !
+A 3 P1 Cikis borusu1
Depolama
| tanki N
Giris b | P2 Cikis borusu2
Irig borusu | w
P3 Cikis borusu3
8122 |PFC START GECIK
Sistemdeki hiz ayarli motorlar igin start gecikmesini belirler. Bu gecikmeyi kullanarak surlci asagidaki sekilde galisir:
» Hiz ayarli motorun kontaktoriinii kapar — motoru ACS550 gii¢ ¢ikigina bagdlar.
» 8122 PFC START GECIK suresi icin motor startini geciktirir.
* Hiz ayarli motoru start eder.
» Yardimci motorlari baslatir. Gecikme i¢in parametre 8115’e bakiniz.
A UYARI! Star-delta starterleri ile donatilan motorlarin PFC Start Gecikmesi’'ne gereksinimleri vardir.
» ACS550 réle ¢ikisi motoru devrede konumuna getirdikten sonra, star-delta starteri bir bagka star baglantisini
anahtarlamali ve sonra surlcl gug uygulamadan dnce delta baglantisina geri ddnmelidir.
- BoOylece PFC Start Gecikmesi start delta starterin zaman ayarindan daha uzun sureli olmalidir.
8123 |PFC AKTIF

PFC kontrollini seger. Segilir kilindiginda PFC kontroli:

» Cikis istemi arttikga veya azaldik¢a yardimci sabit hiz motorlarini devreye sokar ya da devreden ¢ikarir. 8109
START FREK 1 - 8114 ALT FREK3 parametreleri, strticl ¢ikis frekansina gére anahtarlama noktalarini tanimlar.

» Yardimci motorlar eklendik¢e hiz ayarli motor ¢ikisini azaltir ve yardimci motorlar devreden ¢ikarildikga hiz ayarl
motor cikisini artirir.

» Etkinlestirildiginde Interlock fonksiyonlari saglar.

» Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmasini gerektirir.

0 = SEGILMEDI - PFC kontroliinl devre disi birakir.

1 = AKTIF - PFC kontroliinG etkinlestirir.
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8124 |HAR STOP HIZLAN
Sifirdan maksimum frekans rampasi i¢in PFC hizlanma fouT
suresini ayarlar. PFC hizlanma rampasi:
* Yardimci bir motor kapatildiginda hiz ayarli motora A ‘
uygulanir. \ B
* Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR bélimiinde tanimlanan |
hizlanma rampasinin yerine geger. 3
* Yalniz ayarli motorun ¢ikigl, kapatilan yardimci motorun \ /‘ I \
¢ikisina esit miktarda artirilana dek uygulanir. Ardindan, | P 8125 | P8124 ¢
Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR bdlimiinde tanimlanan >
hizlanma rampasi uygulanir: \ |
0 = SECILMEDI. Yr. | |
0.1...1800 - Girilen degeri hizlandirma zamani olarak motor |
kullanip bu fonksiyonu etkinlestirir. 1+ — fl‘ | ¢
8125 |HAR START YAVAS 0 >
Maksimumdan sifira frekans rampasi igin PFC yavaglama |* A = Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR parametreleri (2202
slresini ayarlar. Bu PFC yavaslama rampasi: veya 2205) kullanilarak hiz ayarli motorun
« Yardimci bir motor agildiginda hiz ayarli motora hizlandirmasi.
uygulanir. * B = Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR parametreleri (2203
» Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR bélimiinde tanimlanan | veya 2206) kullanilarak hiz ayarli motorun
yavaslama rampasinin yerine geger. yavaslatiimasi.
« Yalniz ayarli motorun gikigi, yardimci motorun gikisina |+ Yardimci motor baglatildiginda, hiz ayarli motor 8125
esit miktarda azaltilana dek uygulanir. Ardindan, Grup | HAR START YAVAS kullanarak yavaglar.
22: HIZ/YAV RAMPALAR béliminde tanimlanan * Yardimci motor durdugunda, hiz ayarli motor 8124 HAR
yavaglama rampasi uygulanir: STOP HIZLAN kullanarak hizlanir.
0 = SEGILMEDI.
0.1...1800 - Girilen degeri yavaslama zamani olarak
kullanip bu fonksiyonu etkinlestirir.
8126 [ZAMANLI OTODEG
Zamanlamali fonksiyon kullanarak otomatik degistirmeyi ayarlar. Bkz. parametre 8119 OTODEG SEVIVESI.
0 = SECILMEDI.
1 = ZAMAN FONK 1 - Zamanlamali fonksiyon 1 aktifken otomatik degistirmeyi etkinlestirir.
2...4 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamali fonksiyon 2...4 aktifken otomatik degistirmeyi etkinlestirir.
8127 IMOTORLAR
PFC tarafindan kontrol edilen motorlarin gergek sayisini belirler (maksimum 7 motor, 1 hiz ayarli, 3 dogrudan
cevrimici bagl ve 3 yedek motor).
« Bu deger, ayni zamanda hiz ayarli motoru da kapsamaktadir.
* Bu deger, Otomatik degistirme fonksiyonu kullaniliyorsa PFC'ye ayriimis réle sayisiyla uyumlu olmalidir.
+ Otomatik degistirme fonksiyonu kullaniimiyorsa, hiz ayarli motorda, PFC'ye ayriimig bir role ¢ikisi bulunmasi
gerekmemektedir, ancak bu deger icinde yer almalidir.
8128 |YR START SIRASI

Yardimci motorlarin Start sirasini ayarlar.

1 = EVEN RUNTIME - Sire paylagim aktiftir. Yardimci motorlarin kimdlatif galisma stresini esitler. Start sirasi, galisma
suresine baghdir: Ik olarak kiimulatif calisma suresi en kisa olan yardimci motor, ardindan kiimdlatif calisma
suresi en kisa ikinci motor, vb. start edilir. Talep azaldiginda, ilk olarak kiimulatif calisma silresi en uzun olan motor
stop edilir.

2 = RELAY ORDER - Start sirasi, role sirasiyla ayni olacak sekilde sabitlenir.
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Grup 98: OPSIYONLAR

Bu grup opsiyonlari ve dzellikle surtcu ile seri haberlesmenin etkinlestiriimesi igin
gerekli konfiglirasyonlari yapar.

Kod |Agiklama

9802 |HAB PROT SEC
Haberlesme protokolilini seger.
0 = SEGILMEDI - Higbir haberlesme protokolu segili degil.

1 = STD MODBUS - Siirlici, RS485 kanali tizerinden Modbus haberlesme kurar (X1-haberlesme, terminal).
* Ayrica bkz. Grup 53: EFB PROTOKOL.

4 = EXT FBA - Slrlicl, strlicinln opsiyonlu 2. yuvasindaki fieldbus adaptéri Gzerinden haberlesir.
* Ayrica bkz. Grup 51: HARICI HABER MODUL.
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Dahili fieldbus

Genel Bilgiler

ACS550, standart seri haberlesme protokoll kullanan harici bir sistemden kumanda
edilecek sekilde ayarlanabilir. Seri haberlesme kullanirken ACS550 iki sekilde
caligabilir:

« Tdm kontrol bilgilerini fieldbustan alir veya

 fieldbus kontroll ve diger mevcut kontrol konumlarinin dijital veya analog
giriglerin bir tur birlesiminden ve kontrol panelinden kontrol edilir.

Fieldbus kontrolori
I Fieldbus

\

Diger cihazlar

Asagidakilerden birini kullanarak kdaglayin:

. X1:28...32 terminallerinde standart
dahili fieldbus (EFB)

. 2 numarali yuvaya takilan fieldbus
adaptér (FBA) modilli (opsiyon Rxxx).

iki temel seri haberlesme konfigiirasyonu mimkind(ir:

+ dahili fieldbus (EFB) - Kontrol karti Gzerindeki X1:28...32 terminallerinde RS485
arayuzunu kullanarak kontrol sistemi Modbus® protokolu Uzerinden sirucuyle
haberlesebilir. (Protokol ve profil agiklamalari igin, bkz. bu bdlimun ileriki
sayfalarinda Modbus protokolii teknik verileri ve ABB kontrol profilleri teknik
verileri boéluimleri.)

+ fieldbus adaptdri (FBA) - Bkz. bolum Fieldbus adaptér, sayfa 237.

Kontrol arayiizii

Genel olarak, Modbus ve slriicli arasindaki temel kontrol araylizi asagidakilerden
olugsmaktadir:

* Cikis Wordleri

— Kontrol Word
— Referans1
— Referans2

» Giris wordleri

— Durum Word
— Gercgek deger 1
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Planlama

Mekanik ve

N

Gercek deger 2
Gergek deger 3
Gergek deger 4
Gergek deger 5
Gergek deger 6
Gergek deger 7
Gergek deger 8

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Bu word'lerin igerikleri profiller tarafindan tanimlanir. Kullanilan profiller hakkinda
ayrinti icin, bkz. bolim ABB kontrol profilleri teknik verileri, sayfa 224.

Not: “Cikis” ve “giris” word'leri, fieldbus kontroldriine gére kullaniimaktadir. Ornegin,
cikis, fieldbus kontrolériinden sirlicliye gelen veri akisini tanimlar ve bu, sirtci
acisindan bir giristir.

Ag planlamasi asagidaki sorulari yanitlamahdir:

elektrik kurulumu - EFB

Aga hangi tipte ve ne kadar cihaz baglanmalidir?

Sdruculere hangi kontrol bilgileri gonderilmelidir?

Sdruculerden kontrol sistemine hangi yorum bilgileri génderilmelidir?

UYARI! Baglantilar sadece, surlcunun enerjisi kesildiginde yapiimalidir.

28...32 surlict terminalleri RS485 haberlesme igindir.

Belden 9842 veya dengini kullanin. Belden 9842, ikili, bikilmus, ekranh gift

kablodur ve dalga empedansi 120 ohm'dur.

RS485 hatti igin bakimli ekranli tel giftlerinden birini kullanin. Bu tel giftini tim A
(-) terminallerini birbirine baglamak ve tim B (+) terminallerini birbirine baglamak
icin kullanin.

Toprak hatti i¢in (terminal 31) diger ciftteki tellerden birini kullanarak diger teli bos
birakin.

RS485 hattini higbir noktada dogrudan topraklamayin. Hattaki tim cihazlari, ilgili

topraklama terminallerini kullanarak topraklayin.

Toprak kablolari kapali devre olusturmamalidir ve tim cihazlar ortak bir noktada
topraklanmalidir.

RS485 hattini ayrilma hatlari olmadan bir halkal zincirli baraya baglayin.
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» Agdaki gurultiyl azaltmak i¢in agin her iki ucundaki 120 W direngler kullanarak
RS485 agini sonlandirin. Sonlandirma direnclerini baglamak veya baglantisini
kesmek icin DIP anahtarini kullanin. Bkz. asagidaki sekil.

Sonlandiriimg Sonlandiriimig

istasyon istasyon istasyon istasyon
[o0000] [o0000] [o0000]

Siiricli RS485:
Terminal blogu X1

Bkz. § & & &

Not1 & § & o @&

N ON o o z z 14

8 o <« 2 3

e

W ] () (1)
b4 b4 4

——
=

. e
[ | |
< 7 ‘ -
L—/Bkz. Not 2: Ekran
Notlar:

1. J2 anahtarini OFF (Kapali) olarak ayarlayin. ON . I
(Acik) konumu, agi etkinlegtirir (kaldirma ve indirme _I?kz. '\II(Ot 3 %@ ® @
[BIAS] direngleri striiciiniin Gizerinde bulunur). opra 0

2. Blendaj tellerini suricude bir arada baglayin -
SCR'de SONLANDIRMAYIN.

3. Blendaji SADECE kontrol cihazindaki “Toprak”
terminalinde sonlandirin.

4. AGND kablosunu kontrol cihazindaki “Referans”
terminalinde sonlandirin.

Bkz. Not 4: Referans/Ortak

Kontrol cihazi ‘

» Konfigurasyon bilgileri icin asagidaki bélimlere bagvurun:
— Haberlesme ayarlari - EFB sayfa 205
— Siiriicii kontrol fonksiyonlarinin etkinlestiriimesi - EFB sayfa 207
— Uygun EFB protokoll 6zel teknik verileri. Ornegdin, Modbus protokolii teknik
verileri, sayfa 215.

Haberlesme ayarlari - EFB

Seri haberlesme se¢imi

Seri haberlesmeyi etkinlestirmek icin, parametre 9802 hab prot se¢ parametresini
1 (std modbus) olarak ayarlayin.

Not: Eger panel Uzerinde istenilen se¢imi géremezseniz suricinizin uygulama
belleginde bu protokol yazilimi yoktur.
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Seri haberlesme konfigiirasyonu

9802 ayari, haberlesme islemini tanimlayan parametrelerdeki uygun hazir degerleri
otomatik olarak ayarlar. Bu parametreler ve agiklamalari asagida verilmektedir. Ozel
olarak, istasyon numarasinin ayar gerektirdigini unutmayin.

Protokol referansi
Kod Aciklama
Modbus
5301 | EFB PROTOKOL NO Degistirmeyin. 9802 HAB PROT SEC
Protokollin tanimlama ve program revizyonunu parametresi icin girilen sifir disindaki
icerir. herhangi bir deger bu parametreyi
otomatik olarak ayarlar. XX = protokol
tanimi ve YY = program revizyonu olmak
Uzere, format XXYY seklindedir.
5302 | EFB ISTASYON NO Agdaki her bir sirticliye, bu parametre
RS485 hattinin digim adresini tanimlar. icin ayri bir deger verin.
Bu protokol segildiginde bu parametre
icin hazir deger 1'dir.

Not: Yeni adresin gegerli olmasi igin suriici giici donustirilmelidir veya yeni bir adres
secilmeden 6nce ilk olarak 5302, 0'a ayarlanmalidir. 5302 = 0 olarak birakildiginda RS485
kanali resetlenir ve haberlesme devre disi birakilir.

5303 | EFB HAB Hizl Bu protokol segildiginde bu parametre

RS485 baginin haberlesme hizini saniyede kbit | Igin hazir deger 9,6'dr.
(kbit/san) seklinde tanimlar.

1,2 kb/s 19,2 kb/s
2,4 kb/s 38,4 kb/s
4,8 kb/s 57,6 kb/s
9,6 kb/s 76,8 kb/s
5304 | EFB PARITE Bu protokol segildiginde bu parametre

RS485 haberlesmesi ile kullanilacak veri uzunlugu | i¢in hazir deger 1'dir.
esligi ve stop bitlerini tanimlar.

* Ayni ayarlar tim on-line istasyonlarda
kullaniimalidir.

0 = 8 NONE 1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.
1 = 8 NONE 2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.
2 =8 EVEN 1 - 8 veri biti, ¢ift eslik, bir durusluk bit.
3 =8 0DD 1 - 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.

5305 | EFB HAB PROFIL Bu protokol secildiginde bu parametre

EFB protokolii tarafindan kullanilan haberlesme icin hazir deger O'dir.

profilini secger.

0 = ABB DRV LIM - Kontrol/Durum Word'lerinin
calisma yontemi, ACS400'de kullanilana benzer
olarak ABB Siriicu Profiline uygundur.

1 = DCU PROFILI - Kontrol/Durum Word'lerinin
calisma yontemi, 32 bitlik DCU Profiline
uygundur.

2 = ABB DRV FULL - Kontrol/Durum Word'lerinin
galisma yontemi, ACS600/800'de kullanilan
yéntem gibi ABB Surtict Profiline uygundur.

Not: Haberlesme ayarlarinda herhangi bir degisiklik meydana geldikten sonra ya
surlcu enerjisini agip kapayarak ya da istasyon numarasini (5302) silip sonra geri
yukleyerek yeniden etkinlestiriimelidir.
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Surucu kontrol fonksiyonlarinin etkinlestiriimesi - EFB

Siiriciiyu kontrol etme

Farkl slricl fonksiyonlarinin fieldbus kontroli asagidaki amaglar igin
konfiglirasyona gereksinim duyar:

* surtcundn fonksiyonun fieldbus kontrolint kabul etmesini saglamak
» kontrol icin gerekli her sirtict verisini bir fieldbus girisi olarak tanimlamak
» sUrlcu icin gerekli her kontrol verisini bir fieldbus ¢ikisi olarak tanimlamak.

Asagidaki bélimlerde genel diizeyde her bir kontrol fonksiyonunun ihtiya¢ duydugu
konfigirasyon aciklanmaktadir. Protokole 6zel ayrintilar icin, FBA modullyle birlikte
verilen dokiimanlara basvurun.

Start/Stop Yon Kontrolii

Surdcinln start/stop/yén kontroli igin fieldbus kullanimi asagidakileri
gerektirmektedir:

* sdrlcl parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan komut. (Konum,
protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus' protokol referansi
Siiriicii parametresi Deger Aciklama
ABB DRV DCU PROFILI
1001 | HART KOMUTLAR | 10 (HABR) Ext1 secili halde 40001 bit 0...3 | 40031 bit 0, 1
fieldbus tarafindan
Start/Stop.
1002 | HAR2 KOMUTLAR | 10 (HABR) Ext2 secili halde 40001 bit 0...3 | 40031 bit 0, 1
fieldbus tarafindan
Start/Stop.
1003 | DONUS YONU 3 (ki Fieldbus tarafindan yon. | 4002/40032 40031 bit 3
YONLU)

T Modbus icin protokol referansi kullanilan profile bagl olabilir,tablolardaki iki situn buradan
gelmektedir. Bir stitun, ABB Suriculeri profiliyle ilgilidir, bu, parametre 5305 = 0 (ABB DRV LIM) veya
5305 = 2 (ABB DRV FULL) oldugunda segilir. Diger situn, parametre 5305 = 1 (DCU PROFILI)
oldugunda segcili olan DCU profiliyle ilgilidir. Bkz. bélum ABB kontrol profilleri teknik verileri sayfa
224.

2 Bu referans, yon kontroll saglar - negatif bir referans yone donme saglar.
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Giris referansi se¢imi
Surlcuye giris referanslari saglamak igin fieldbus'i kullanmak asagidakileri gerektirir:
» sUrlcl parametre deg@erlerinin asagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan referans word'U.
(Konum, protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol
Siiriicii parametresi | Deger Aciklama referansi

ABB DRV DCU PROFILI

1102 | HAR1/HAR2 8 (HABR) | Fieldbus tarafindan referans seti 40001 bit 11 | 40031 bit 5
SECIMI segimi.

1103 | REF1 SECIMI 8 (HABR) | Fieldbus tarafindan giris referansi 1. 40002

1106 | REF2 SEGIMI 8 (HABR) | Fieldbus tarafindan girig referansi 2. 40003

Referans Olgeklendirme
Gerekli oldugunda, REFERANSLAR dl¢ceklendirilebilir. Bkz. asagida:
« Sayfa 215 Modbus protokolii teknik verileri bolumundeki Modbus Register 40002.
» Sayfa 224 ABB kontrol profilleri teknik verileri bélimindeki Referans
Olceklendirme.
Cesitli surticu kontrolu
Cesitli surtict kontrold igin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:
* surlcu parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan komut. (Konum,
protokole bagli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol
Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi
ABB DRV | DCU PROFILI
1601 | GALISMA IZNI 7 (HABR) | Fieldbus ile galisma izni. 40001 bit 3 | 40031 bit 6
(ters)

1604 | HATA RESET SEC 8 (HABR) | Fieldbus ile hata resetleme. 40001 bit 7 | 40031 bit 4

1606 | LOKAL KILIT 8 (HABR) | Fieldbus'ta lokal kilit segimi igin Gegerli 40031 bit 14
kaynak. degil

1607 | PARAMETRE 1 (SAvE) | Degistirilen par. bellege kaydeder 41607

HAFIZA (sonra deger 0'a geri doner).

1608 | START IzNI 1 7 (HABR) | Start izni 1 igin kaynak, fieldbus Gegerli 40032 bit 2
Komut Word'tudr. degil.

1609 | START IZNI 2 7 (HABR) | Start izni 2 igin kaynak, fieldbus 40032 bit 3
Komut Word'tdr.

2013 | MIN MOMENT SEC | 7 (HABR) | Fieldbus'ta minimum moment 40031 bit 15
secimi igin kaynak.

2014 | MAX MOMENT SEGC | 7 (HABR) | Fieldbus'ta maksimum moment
secimi igin kaynak.

2201 | RAMPA 1/2 SECIMI | 7 (HABR) | Fieldbus'ta rampa cifti segimi igin 40031 bit 10
kaynak.
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Role ¢ikis kontrolii
Role cikis kontroli icin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:
» sUricu parametre degerlerinin asagidaki gibi ayarlanmasi

+ fieldbus kontroléri saglanmis, ikili kodlanmisg, réle komutlari uygun konumda.
(Konum, protokole bagdli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol referansi

Siiriicii parametresi Deger Aciklama
ABB DRV ‘ DCU PROFILI
1401 ROLE CIKIS 1 35 (HABR) | Role Cikisi 1, fieldbus 40134 bit 0 veya 00033
tarafindan kontrol ediliyor.
1402 ROLE CIKIS 2 35 (HABR) | Role Cikisi 2, fieldbus 40134 bit 1 veya 00034
tarafindan kontrol ediliyor.
1403 ROLE CIKIS 3 35 (HABR) | Role Cikisi 3, fieldbus 40134 bit 2 veya 00035

tarafindan kontrol ediliyor.

14101 ROLE CIKISI 4 35 (HABR) | Role Cikisi 4, fieldbus 40134 bit 3 veya 00036
tarafindan kontrol ediliyor.

14111 ROLE CIKISI 5 35 (HABR) | Role Cikisi 5, fieldbus 40134 bit 4 veya 00037
tarafindan kontrol ediliyor.

14121 ROLE CIKISI 6 35 (HABR) | Role Cikisi 6, fieldbus 40134 bit 5 veya 00038
tarafindan kontrol ediliyor.

1 3'ten fazla réle, bir role uzatma modulinin eklenmesini gerektirir.

Not: Rdle durumu geri beslemesi, asagida anlatilan konfiglirasyon olmadan

gerceklesir.
Modbus protokol
Siiriicii parametresi Aciklama referansi
ABB DRV | DCU PROFILI
0122 RO 1-3 DURUM Role 1...3 durumu. 40122
0123 RO 4-6 DURUM Role 4...6 durumu. 40123

Analog cikis kontrolii

Analog ¢ikis kontroli (6rnegin, PID set degeri) icin fieldbus'in kullaniimasi
asagidakileri gerektirir:

 sUrGcu parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

+ fieldbus kontrolorl tarafindan saglanan analog degerlerin uygun konumlarda
olmasi. (Konum, protokole bagli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol
Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi

ABB DRV | DCU PROFILI

1501 | AO1 IGERIK SEG 135 (HAB DEGER1) Analog Cikis 1, 0135 -

parametresine yazilmayla 20135

0135 | HAB DEGER1 - kontrol edilir.
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Modbus protokol
Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi
ABB DRV | DCU PROFILI
1507 | AO2 ICERIK SEC 136 (HAB DEGER2) Analog Cikis 2, 0136 -
0136 | HAB DEGER2 - Eg:gf;?iﬁre yazimayla 40136

PID kontrol set degeri kaynagi

PID cevrimi igin set degeri kaynagdi olarak fieldbus se¢mek igin asagidaki ayarlari
kullanin:

Siirtici
parametresi

Deger

Aciklama

Modbus protokol

referansi

ABB

DRV DCU PROFILI

4010 | SET DEGERI

SECIM (Set 1)

4110 | SET DEGERI

SECIM (Set 2)

4210 | SET DEGERI
SEGIM (Ext/

Trim)

8 (HAB DEGER1)
9 (comM+AIT)
10 (coMM=*AI1)

Set degeri, giris referansi 2'dir
(+/-1= Al1)

40003

Haberlesme hatasi

Fieldbus kontroll kullanilirken seri haberlesmenin kopmasi durumunda sirticinin
tepkisini belirleyin.

Siriicli parametresi Deger Aciklama
3018 | HAB HATA FONK 0 (SEGILMEDI) Uygun sirtci tepkisi icin ayarlayin.
1 (HATA)
2 (SABIT HIZ7)
3 (SON Hiz)

3019 | HAB HATA SURESI

Bir haberlesme kaybinda tepki vermeden énce sure gecikmesini

ayarlayin.
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Surucuden gelen geri besleme - EFB

Onceden belirlenmis geri besleme

Kontrolore gelen giriglerinin (stricl cikiglar), protokol tarafindan énceden
belirlenmis anlamlari vardir. Bu geri besleme igin sirtict konfiglrasyonu
gerekmemektedir. Asagidaki tabloda geri besleme verilerine bir drnek verilmektedir.
Listenin tamami igin, 275 numarali sayfadaki uygun protokol baglatma igin teknik
veriler iginde yer alan giris wordl/noktasi/nesne listelerine bagvurun.

Silriicii parametresi Modbus protokol referansi
ABB DRV DCU PROFILI
0102 | Hiz 40102
0103 | CIKIS FREK 40103
0104 | AKIM 40104
0105 | MOMENT 40105
0106 | GUG 40106
0107 | DC BARA GERILIMI 40107
0109 | CIKIS GERILIMI 40109
0301 | FB KONTRL WORD1 - BIT 0 (STOP) 40301 bit 0
0301 | fB KONTRL WORD1 1 - BIT 2 (REV) 40301 bit 2
0118 | DI 1-3 DURUM - BIT 0 (DI3) 40118

Not: Modbus ile, su format kullanilarak her parametreye erisilebilir: “4” ve bundan
sonra parametre numarasi.

Gergek degerin dlgeklendirilmesi

Gergek degerlerin dlgeklendiriimesi protokole bagl olabilir. Genel olarak, Gergek
Degerler igin, parametre ¢ozunurligunud kullanarak geri besleme uzunlugunu
Olgeklendirin. (Parametre ¢dzindrlukleri igin bkz. bolum Tim parametre listesi, sayfa

91.) Ornegin:
begﬁe%e Parametre (Geri Besleme uzunlugu) - (Parametre ¢oéziiniirliigii) =
uzunlugu ¢ozinirligu Olgeklendirilmis deger

1 0,1 mA 1- 0,1mA=0,1mA

10 % 0,1 10 %0,1=%1

Parametreler ylzde olarak verildiginde, Tiim parametrelerin agiklamalari bélima
hangi parametrenin %100'e karsilik geldigini belirtir. Bu durumlarda, ylzdeden
mihendislik birimlerine déntstirmek icin, %100'e karsilik gelen parametre degeriyle
carpin ve %100 ile bélun.
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Ornegin:
0, ]

Geri Parametre %100 2|I;':r§|hk (Geri besleme uzunlugu) - (Parametre
besleme coziiniirlg parag:netrenin ¢oziiniirligi) - (%100 ref. degeri) / %100 =
uzunlugu degeri Olgeklendirilmis deger
10 % 0,1 1500 rpm’ 10 % 0,1 - 1500 RPM / % 100 = 15 rpm
100 % 0,1 500 Hz? 100 - % 0,1 500 Hz / % 100 = 50 Hz

T Bu 6rnekte, Gergek Degerin 9908 MOTOR NOM Hiz parametresini %100 referans olarak kullandigini
ve 9908 = 1500 rpm oldugunu farz edelim.

2 Bu 6rnekte, Gergek Degerin 9907 MOTOR NOM FREK parametresini %100 referans olarak
kullandigini ve 9907 = 500 Hz oldugunu farz edelim.

Diagnostik - EFB

Siricii diagnostigi icin hata sirasi

Genel ACS550 diagnostik bilgileri igin, bkz. bélim Diagnostik, sayfa 259. En son U¢
ACS550 hatasi asagida tanimlandigi gibi fieldbus'a rapor edilir.

Modbus protokol referansi
Siiriicli parametresi
ABB DRV DCU PROFILI
0401 | SON HATA 40401
0412 | ONCEKI HATA 1 40412
0413 | ONCEKI HATA 2 40413

Seri haberlesme diagnostigi

Ag sorunlarina farkh kaynaklar neden olabilir. Bu kaynaklar agagidakiler olabilir:

* saglam olmayan baglantilar

» yanlis kablo baglantisi (dedistirmeli kablolar da dahil)

+ koti topraklama

» c¢oklanmig istasyon numaralari

» agdaki suruculer veya diger cihazlarin hatali ayarlanmasi.

EFB aginda hata izleme igin kullanilan ana diagnostik 6zellikleri arasinda Grup 53:
EFB PROTOKOL parametreleri 5306...5309 bulunmaktadir. 106. sayfadaki Tdm
parametrelerin agiklamalari boliminde bu parametreler ayrintili olarak

anlatiimaktadir.
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Diagnostik durumlari

Asagidaki alt bolimlerde cesitli diagnostik durumlari, sorun belirtileri ve duzeltici
islemler anlatiimaktadir.

Normal ¢alisma

Normal ag ¢alismasi sirasinda 5306...5309 parametrelerinin degerleri her bir
suricltde asagidaki gibi gérev gorur:

» 5306 EFB OK MESAJ SAY ilerler (dlizglin sekilde alinan tim mesaijlari iletir ve bu
surlicuye gonderir).

» 5307 EFB CRC HATA SAY ilerlemez(gecersiz bir mesaj CRC'si alindiginda iletir).

+ 5308 EFB UART HATA SA ilerlemez. (eslik veya gerceveleme hatalar gibi karakter
format hatalari tespit edildiginde iletir).

+ 5309 EFB DURUMU degeri ag trafigine bagl olarak degisir.
Haberlegsme kesilmesi

Haberlesmenin kesilmesi durumunda ACS550 davranigi, 270. sayfadaki
Haberlesme hatasi bélimiinde daha 6nceden konfigire edilmistir. Parametreler
3018 hab hata fonk ve 3019 hab hata slresi parametreleridir. 706. sayfadaki Tim
parametrelerin agiklamalari bolimunde bu parametreler ayrintili olarak
anlatiimaktadir.

Hat (zerinde ana istasyon yok

Eger hat Gzerinde master istasyon yoksa: Ne EFB OK MESAJ SAY ne de hatalar (5307
EFB CRC HATA SAY ve 5308 EFB UART HATA SA) istasyonlardan birinde artar.

Duzeltmek igin:

* Ag Uzerinde bir ag master'inin bagli oldugundan ve diizgiince baglandigindan
emin olun.

» Kablonun bagdli oldugundan ve kesilmis veya kisa devreli olmadigindan emin
olun.

Coklanmus istasyonlar
Eger iki ya da daha fazla istasyonda ¢oklu numara bulunuyorsa:
+ iki ya da daha fazla siiriicii adreslenemez.

+ Belirli bir istasyonda okuma veya yazma iglemi gerceklestirildiginde 5307 EFB CRC
HATA SAY veya 5308 EFB UART HATA SA icin de@erler artar.

Duizeltmek icin: Tim istasyonlarin istasyon numaralarini kontrol edin. Cakisan
istasyon numaralarini dizeltin.

Degistirmeli kablolar

Haberlesme kablolari degistirildiyse (bir sirticlideki terminal A, digerindeki terminal
B'ye baglanirsa):

» 5306 EFB OK MESAJ SAY degeri artmaz.
» 5307 EFB CRC HATA SAY ve 5308 EFB UART HATA SA dederleri artar.

Duzeltmek igin: RS-485 hatlarinin degistiriimediginden emin olun.
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Hata 28 - Seri 1 Hatas!

Surlcinin kontrol panelinde hata kodu 28, SERI 1 HATA goérlntilenirse asagidakileri
kontrol edin:

* Master sistem arizali. Dizeltmek icin, master sistemdeki sorunu ¢ézin.

* Haberlesme baglantisi kétl. Dizeltmek igin, strdctdeki haberlesme baglantisini
kontrol edin.

» Sdricd igin segili olan zaman asimi suresi s6z konusu kurulum icin ¢ok kisa.
Master, belirtilen zaman asimi suresi iginde surticliyu yoklamiyor. Duzeltmek igin,
3019 HAB HATA SURESI parametresi tarafindan ayarlanan sureyi artirin.

Hata 31...33 - EFB1...EFB3

259. sayfadaki Diagnostik bolimunde surucu icin listelenen G¢ EFB hata kodu (hata
kodlari 31...33) kullaniimamaktadir.

Kesinti gevrim digi olaylar

Yukarida anlatilan sorunlar AS550 seri haberlesmesinde en sik karsilasilan
sorunlardir. Kesinti sorunlari ayrica asagidakilerden de kaynaklaniyor olabilir:

+ duzgun olmayan baglantilar
» ekipmandaki titresimlerin neden oldugu kablolardaki agsinma

* her iki cihaz ve haberlesme kablolarinda yetersiz topraklama ve ekranlama.
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Modbus protokolu teknik verileri

Genel Bilgiler

Modbus® protokolli, Modicon Inc. tarafindan Modicon programlanabilir kontrolorlere
sahip kontrol ortamlarinda kullanim icin gelistiriimistir. Kullanim ve uygulama
kolayligi nedeniyle bu ¢ok yaygin PLC dili genis ¢esitlilige sahip ana kontrolorlerin ve
bagimh cihazlarin bitlnlestiriimesi icin bir standart olarak hizla benimsenmistir.

Modbus bir dizisel, eszamanli olmayan protokoldiir. islemler tek bir Ana kontrol ya
da bir veya daha fazla Bagimli ugbirim igeren yari-cift yonli 6zelliktedir. RS232 tek
bir Ana ve tek bir Bagimli ug¢birim arasindaki noktadan noktaya haberlesmeyi
saglamak icin kullanilabilir, bundan daha sik rastlanan bir uygulama ise ¢oklu
Bagimli ugbirimleri kontrol eden bir Ana ugbirim icerir. ACS550 Modbus fiziksel
arayUzu i¢cin RS485 kullanir.

RTU

Modbus spesifikasyonu iki kolay anlasilir aktarma kipi tanimlamistir: ASCIl ve RTU.
ACS550 yalniz RTU'yu destekler.

Ozelliklerin 6zeti

Asagidaki Modbus fonksiyon kodlari, ACS550 tarafindan desteklenmektedir.

. Kod
Fonksiyon (Onaltilik) Aciklama

Cikis Durumunu 0x01 Ayrik ¢ikis durumunu okuyun. ACS550 igin, kontrol word'iin ayrik

Oku bitleri 1...16 Cikiglariyla eslenir. Réle ¢ikislari, 33 Cikisindan
baslamak Uzere siral olarak eslenir (6rnegin, RO1=Cikis 33).

Ayrik Girig 0x02 Ayrik giriglerin durumunu oku. ACS550 igin durum wordiin ayrik

Durumunu Oku bitleri, aktif profile bagli olarak 1...16 veya 1...32 girigleriyle
eslenir. Terminal girigleri, 33 numarali giristen baglamak Gzere
sirali olarak eslenir (6rnegin, DI1=Giris 33).

Coklu Tutma 0x03 Coklu tutma kayitlarini oku ACS550 igin, parametre kiimesinin

Kayitlarini Oku tamami tutma kayitlari ve ayrica komut, durum ve referans
degerleri olarak eslenir.

Coklu Girig 0x04 Coklu giris kayitlarini oku ACS550 igin 2 analog giris kanali giris

Kayitlarini Oku kaydi 1 ve 2 olarak eslenir.

Tekli Cikisi Zorla 0x05 Tekli ayrik bir ¢cikis yaz ACS550 igin, kontrol word'lin ayrik bitleri
1...16 Cikislariyla eslenir. Réle cikislari, 33 Cikisindan baglamak
Uzere sirali olarak eslenir (6rnegin, RO1=Cikis 33).

Tekli Tutma Kaydi 0x06 Tekli tutma kaydi yaz. ACS550 icin, parametre kiimesinin tamami

Yaz tutma kayitlari ve ayrica komut, durum ve referans degerleri
olarak eslenir.

Diagnostik 0x08 Modbus diagnostigi gergeklestirin. Sorgulama (0x00), Yeniden
baglatma (0x01) ve Sadece Dinleme (0x04) alt kodlari
desteklenmektedir.

Coklu Cikiglari O0xOF Coklu ayrik ¢ikiglari yazin. ACS550 igin, kontrol word'iin ayrik

Zorla bitleri 1...16 Cikiglariyla eslenir. Réle ¢ikislari, 33 Cikisindan
baslamak Uzere siral olarak eglenir (6rnegin, RO1=Cikis 33).

Coklu Tutma 0x10 Coklu tutma kayitlarini yaz. ACS550 igin, parametre kiimesinin

Kayitlarini Yaz tamami tutma kayitlari ve ayrica komut, durum ve referans
degerleri olarak eglenir.
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. Kod
Fonksiyon (Onaltilik) Aciklama
Coklu Tutma 0x17 Bu fonksiyon 0x03 ve 0x10 fonksiyonlarini tek bir komutta
Kayitlarini Oku/Yaz birlestirir.

Esleme 6zeti

Asagidaki tabloda ACS550 (parametreler ve I/O) ve Modbus referans alani
arasindaki esleme 6zetlenmektedir. Ayrintilar i¢in, bkz. asagida Modbus adresleme.

ACS550 Modbus referansi Desteklenen fonksiyon kodlari
» Kontrol Bitleri Cikiglar (0xxxx) 01 - Cikis Durumunu Okuyun
+ Role Cikiglari 05 - Tekli Cikisi Zorlayin

15 - Goklu Cikiglar Zorlayin

* Durum Bitleri
* Ayrik Girigler

Ayrik Girigler (1xxxx)

02 - Girig Durumunu Okuyun

» Analog Girigler

Girig Kayitlar (3xxxxx)

* 04 - Giris Kayitlarini Okuyun

* Parametreler
» Kontrol/Durum Word
+ Referanslar

Tutma Kayitlari (4xxxx)

* 03 - 4X Kayitlarini Okuyun

06 - Tekli 4X Kaydini Onceden Ayarlayin

16 - Coklu 4X Kayitlarini Onceden
Ayarlayin

23 - 4X Kayitlarini Okuyun/Yazin

Haberlesme Profilleri

Modbus ile haberlesirken ACS550 kontrol ve durum bilgisi icin ¢coklu profilleri
destekler. 5305 efb hab profil parametresi kullanilan profili secger.

* ABB DRV LIM - Birinci (ve varsayilan) profil, ABB DRV LIM profilidir. ABB Surtculeri
profilinin bu uygulanisi ACS400 surlctuleriyle olan kontrol araylzini
standartlastirir. ABB Surtcileri profili, PROFIBUS arayiziine baghdir. Ayrintil

olarak, asagidaki bélimde agiklanmaktadir.

* DCU PROFILI - DCU PROFILI profili kontrol ve durum araytzinui 32 bite
genisletmektedir. Ana surlcu uygulamasi ile gémduli fieldbus ortami arasindaki

dahili araytzdur.

* ABB DRV FULL — ABB DRV FULL, ACS600 ve ACS800 surtcduleriyle olan kontrol
araylzunu standartlastiran ABB Surtciuleri profilinin uygulanmasidir. Bu
uygulama, ABB DRV LIM uygulamasi tarafindan desteklenmeyen iki kontrol word

bitini destekler.

Modbus adresleme

Modbus ile her fonksiyon kodu belirli bir Modbus referans serisine erisim anlamina
gelir. Bu nedenle Modbus mesajinin adres alaninda ilk dijiti bulunmamaktadir.

Not: ACS550 Modbus sartnamesinin sifir tabanl adreslemesini destekler. Kayit
40002, Modbus mesajinda 0001 seklinde adreslenmistir. Benzer sekilde bir Modbus
mesajinda ¢ikis 33, 0032 seklinde adreslenmisgtir.

Bkz. yukarida Esleme 6zeti. Asagidaki bolimler detayli olarak her Modbus referans
serisi igin eslemleri tanimlar.
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0xxxx Esleme — Modbus c¢ikiglari. Sirici Modbus Cikislari seklinde adlandirilan

Oxxxx Modbus serisine asagidaki bilgileri esler:

* KONTROL WORD'’UN (parametre 5305 EFB HAB PROFIL kullanarak segilmistir) bit

eslemi. ilk 32 ¢ikis bu amag icin ayrilmigtir.

* role cikist, 00033 ile baglayan numaralandiriimis siralari belirtir.

Asagidaki tablo Oxxxx referans serisini 6zetler:

Modbus Dahili konum ABB DRV LIM DCU PROFILI ABB DRV FULL
ref. (tiim profiller) (5305 =0) (5305=1) (5305 = 2)

00001 | KONTROL WORD - Bit0 | OFF1’ STOP OFF1’

00002 | KONTROL WORD - Bit 1 | OFF2’ START OFF2'

00003 | KONTROL WORD - Bit2 | OFF3' GERI OFF3!

00004 KONTROL WORD - Bit 3 | START LOCAL START

00005 KONTROL WORD - Bit4 | N/A RESET RAMP_OUT_ZERO1

00006 KONTROL WORD - Bit 5 RAMP_HOLD1 EXT2 RAMP_HOLD1

00007 | KONTROL WORD - Bit6 | RAMP_IN_ZERO' | RUN_DISABLE RAMP_IN_ZERO'

00008 KONTROL WORD - Bit 7 | RESET STPMODE_R RESET

00009 KONTROL WORD - Bit 8 | N/A STPMODE_EM N/A

00010 KONTROL WORD - Bit9 | N/A STPMODE_C N/A

00011 KONTROL WORD - Bit 10 | N/A RAMP_2 REMOTE_CMD1

00012 KONTROL WORD - Bit 11 | EXT2 RAMP_OUT_0 EXT2

00013 KONTROL WORD - Bit 12 | N/A RAMP_HOLD N/A

00014 KONTROL WORD - Bit 13 | N/A RAMP_IN_O N/A

00015 KONTROL WORD - Bit 14 | N/A REQ_LOCALLOCK | N/A

00016 KONTROL WORD - Bit 15 | N/A TORQLIM2 N/A

00017 KONTROL WORD - Bit 16 | Gegerli degil FBLOCAL_CTL Gegerli degil

00018 KONTROL WORD - Bit 17 FBLOCAL_REF

00019 KONTROL WORD - Bit 18 START_DISABLE1

00020 KONTROL WORD - Bit 19 START_DISABLE2

00021... | Ayniimis Ayriimig Ayrilmig Ayrilmig

00032

00033 ROLE CIKIS 1 Role Cikisi 1 Réle Cikisi 1 Role Cikisi 1

00034 ROLE CIKIS 2 Roéle Cikigi 2 Roéle Cikisl 2 Roéle Cikigi 2

00035 ROLE CIKIS 3 Roéle Cikisi 3 Role Cikisl 3 Roéle Cikisi 3

00036 ROLE CIKISI 4 Role Cikisi 4 Role Cikisi 4 Role Cikisi 4

00037 ROLE CIKISI § Role Cikisi 5 Rdle Cikisi 5 Réle Cikisi 5

00038 ROLE CIKISI 6 Roéle Cikigi 6 Role Cikigl 6 Roéle Cikigi 6

1 = Etkinligi diisiik

Oxxxx kayitlari icin:

¢ Durum her zaman okunabilirdir.

» Sdirdclnuln fieldbus kontrollini kullanici konfiglirasyonu ile zorlamak mimkindr.
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» Ek rdle ¢ikislar sirali olarak eklenir.

ACS550 cikiglar icin asagidaki Modbus islevini destekler:

Fonksiyon kodu

Aciklama

01

Cikis durumunu
okuyun

05

Tekli ¢ikisi zorlayin

15 (OxOF Hex)

Coklu cikiglari zorlayin

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

1xxxx Egleme — Modbus ayrik girigler. Strtiici Modbus Girigler seklinde

adlandirilan 1xxxx Modbus serisine asagidaki bilgileri esler:

* DURUM WORD'UN (parametre 5305 EFB HAB PROFIL kullanarak segilmistir) bit
eslemi. Ik 32 girisi bu amag igin ayrilmistir.

» giris 33 ile baglayan sirali numarall ayrik donanim girisleri.

Asagidaki tablo 1xxxx referans serisini 6zetler:

Modbus Dahili konum ABB DRV DCU PROFILI
ref. (ttim profiller) (5305 = 0 VEYA 2) (5305 =1)

10001 DURUM WORD - Bit 0 RDY_ON HAZIR

10002 DURUM WORD - Bit 1 RDY_RUN AKTIF

10003 DURUM WORD - Bit 2 RDY_REF BASLADI

10004 DURUM WORD - Bit 3 ACTI CALISIYOR

10005 DURUM WORD - Bit 4 OFF_2_STA1 ZERO_SPEED

10006 DURUM WORD - Bit 5 OFF_3_STA1 ACCELERATE

10007 DURUM WORD - Bit 6 SWC_ON_INHIB DECELERATE

10008 DURUM WORD - Bit 7 ALARM AT_SETPOINT

10009 DURUM WORD - Bit 8 AT_SETPOINT LIMIT

10010 DURUM WORD - Bit 9 REMOTE SUPERVISION

10011 DURUM WORD - Bit 10 ABOVE_LIMIT REV_REF

10012 DURUM WORD - Bit 11 EXT2 REV_ACT

10013 DURUM WORD - Bit 12 RUN_ENABLE PANEL_LOCAL

10014 DURUM WORD - Bit 13 N/A FIELDBUS_LOCAL

10015 DURUM WORD - Bit 14 N/A EXT2_ACT

10016 DURUM WORD - Bit 15 N/A HATA

10017 DURUM WORD - Bit 16 Ayriimig ALARM

10018 DURUM WORD - Bit 17 Ayrilmig REQ_MAINT

10019 DURUM WORD - Bit 18 Ayriimig DIRLOCK

10020 DURUM WORD - Bit 19 Ayriimig LOCALLOCK

10021 DURUM WORD - Bit 20 Ayriimig CTL_MODE

10022 DURUM WORD - Bit 21 Ayriimig Ayrilmig

10023 DURUM WORD - Bit 22 Ayriimig Ayriimis

10024 DURUM WORD - Bit 23 Ayrilmig Ayriimig

10025 DURUM WORD - Bit 24 Ayrilimig Ayrilmig
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Modbus Dahili konum ABB DRV DCU PROFILI
ref. (ttim profiller) (5305 = 0 VEYA 2) (5305 =1)

10026 DURUM WORD - Bit 25 Ayrilmig Ayriimig

10027 DURUM WORD - Bit 26 Ayriimis REQ_CTL

10028 DURUM WORD - Bit 27 Ayrilmis REQ_REF1

10029 DURUM WORD - Bit 28 Ayriimig REQ_REF2

10030 DURUM WORD - Bit 29 Ayriimis REQ_REF2EXT

10031 DURUM WORD - Bit 30 Ayrilmis ACK_STARTINH

10032 DURUM WORD - Bit 31 Ayriimig ACK_OFF_ILCK

10033 DI1 DI1 D1

10034 DI2 DiI2 DI2

10035 DI3 DI3 DI3

10036 DI4 Di4 Dl4

10037 DI5 DI5 DI5

10038 DI6 Di6 Dl6

1 = Etkinligi diistik

1xxxx kayitlari igin:

» Ek ayrik girigleri sirali olarak eklenir.

ACS550 ayrik girigler icin asagidaki Modbus islevini destekler:

Fonksiyon kodu

Aciklama

02

Giris durumunu okuyun

3xxxx Esleme — Modbus girigleri. Striici Modbus Girigleri seklinde adlandirilan

3xxxx Modbus adreslerine asagidaki bilgileri esler:

* herhangi bir kullanici tanimli analog girig.

Asagidaki tablo giris kayitlarini 6zetler:

Modbus ACS550 -

referansi tiim profiller Goriigler
30001 A1 Bu kayit Orneksel Giris 1 (0...%100) seviyesine raporlayacaktir.
30002 A2 Bu kayit, Analog Giris 2 (0...%100) seviyesine raporlayacaktir.

Fonksiyon kodu

Aciklama

04

okuyun

3xxxx giris durumunu

4xxxx Kayit esleme. Siricl parametrelerini ve diger verileri asagidaki sekilde

4xxxx kaydina esler:

ACS550 3xxxx kayitlari icin asagidaki Modbus islevini destekler:

» Sdrucu kontrol ve gergek degerlere 40001...40099 esleme. Bu kayitlar asagidaki
tabloda tanimlanmisgtir.

» Surlcl parametreleri 0101...9999'a 40101...49999 eslem. Siricu
parametrelerine karsilik gelen kayit adresleri gegersizdir. E§er parametre
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adresleri disinda okuma veya yazma denemesi yapilirsa, Modbus arayizu
denetleyiciye bir kural digi durum kodu gdnderir.

Asagidaki tablo 4xxxx surtict kontrol kayitlarini 40001...40099 (40099 Uzerindeki
4xxxx kayitlari igin striic parametre listesine bakiniz, 6rn. 40102'nin parametresi

0102'dir) 6zetler:
Modbus kaydi Erisim Gorligler

40001 | KONTROL WORD R/W Dogrudan profilin KONTROL WORD'lUine esler.Sadece 5305 =
0 veya 2 ise desteklenir (ABB Sdricduleri profili). 5319
parametresi bir kopyasini hex formatinda saklar.

5305 = 1 (DCU profili segili) ise, kayit bos kalir.

40002 | Referans 1 R/W Aralik = 0...+20000 (0...1105 REF1 MAX'a dlgeklenmis), veya
-20000...0 (1105 REF1 MAX...0'a dlgeklenmis).

40003 | Referans 2 R/W Aralik = 0...+10000 (0...1108 REF2 MAX'a dlgeklenmis), veya
-10000...0 (1108 REF2 MAX...0'a dlgeklenmis).

40004 | DURUM WORD R Dogrudan profil‘in DURUM WORD'lUine esler.Sadece 5305 =0
veya 2 ise desteklenir (ABB Sdurucdleri profili). 5320
parametresi bir kopyasini hex formatinda saklar.

5305 = 1 (DCU profili segili) ise, kayit bos kalir

40005 | Actual 1 R 0103 CIKIS FREKANSI'nin kopyasini varsaylilan olarak
(5310 kullanarak depolar. Bu kayit icin farkli bir gergek deger se¢mek igin
seg) parametre 5310’i kullanin.

40006 | Actual 2 R 0104 AKIM'In kopyasini varsayilan olarak depolar. Bu kayit
(5311 kullanarak icin farkli bir gercek deger se¢mek igin parametre 5317’
seg) kullanin.

40007 | Actual 3 R Varsayilan olarak hicbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5312 kullanarak bir gercek deder segmek igin parametre 5312’yi kullanin.
seg)

40008 | Actual 4 R Varsayilan olarak hicbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5313 kullanarak bir gercek deder segmek igin parametre 5313’0 kullanin.
seg)

40009 | Actual 5 R Varsayilan olarak hicbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5314 kullanarak bir gercek deder segmek igin parametre 5314’0 kullanin.
seg)

40010 | Actual 6 R Varsayilan olarak hicbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5315 kullanarak bir gercek deger se¢gmek igin parametre 5315'i kullanin.
seg)

40011 | Actual 7 R Varsayilan olarak hicbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5316 kullanarak bir gercek deder segmek igin parametre 5316’y kullanin.
seg)

40012 | Actual 8 R Varsayilan olarak hicbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5317 kullanarak bir gercek deder segmek igin parametre 5317’yi kullanin.
seg)

40031 | ACS550 KONTROL R/W DCU profilinin KONTROL WORD, En Dislik Adresli Word'e
WORD LSW dogrudan esleme yapar.Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.

Bkz. parametre 0301.

40032 | ACS550 KONTROL R DCU profilinin KONTROL WORD, En yiliksek adresli word’e

WORD MSW dogrudan esleme yapar. Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.
Bkz. parametre 0302.
40033 | ACS550 DURUM R DCU profilinin buRUM WORD, En diislik adresli word’e

WORD LSW

dogrudan esleme yapar. Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.
Bkz. parametre 0303.
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Modbus kaydi Erigim Gorligler
40034 | ACS550 DURUM R DCU profilinin DURUM WORD, En yliksek adresli word'e
WORD MSW dogrudan esleme yapar. Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.
Bkz. parametre 0304.
40045 | REFERANS 1 LsSwW R/W Referans 1'in en 6nemsiz kelimesi. Yalnizca DCU profili

tarafindan desteklenir (6rn. 5305 ecb ctrl profil ayari DCU
profili oldugunda).

40046 | REFERANS 1 MSW R/W Referans 1'in en 6nemli kelimesi. Yalnizca DCU profili
tarafindan desteklenir (6rn. 5305 ecb ctrl profil ayari DCU
profili oldugunda).

40047 | REFERANS 2 LSW R/W Referans 2'nin en énemsiz kelimesi. Yalnizca DCU profili
tarafindan desteklenir (6rn. 5305 ecb ctrl profil ayari DCU
profili oldugunda).

40048 | REFERANS 2 MSW R/W Referans 2'nin en énemli kelimesi. Yalnizca DCU profili
tarafindan desteklenir (6rn. 5305 ecb ctrl profil ayari DCU
profili oldugunda).
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Modbus protokoli i¢in, Grup 53: EFB PROTOKOL iginde yer alan surtcu
parametreleri, 4xxxx kayitlarina parametre eslemesini bildirir.

Kod Aciklama

5310 EFB PAR10
Modbus Kayit 40005'e eslenen parametreyi belirler.

5311 EFB PAR11
Modbus register 40006'ya eslenen parametreyi belirler.

5312 EFB PAR12
Modbus register 40007'ye eslenen parametreyi belirler.

5313 EFB PAR13
Modbus register 40008'e eslenen parametreyi belirler.

5314 EFB PAR14
Modbus register 40009'a eslenen parametreyi belirler.

5315 EFB PAR15
Modbus register 40010'a eslenen parametreyi belirler.

5316 EFB PAR16
Modbus register 40011'a eslenen parametreyi belirler.

5317 EFB PAR17
Modbus register 40012'ye eslenen parametreyi belirler.

5318 EFB PAR18
ACS550, master talebe tepki iletmeye baslamadan dnce, milisaniye
cinsinden ek gecikme ayarlar.

5319 EFB PAR19
KONTROL WORD'Uinlin bir kopyasini saklar (hex formatinda), Modbus
kayit 40001.

5320 | EFB PAR20
DURUM WORD'UnNUnN bir kopyasini saklar (hex formatinda), Modbus kayit
40004.

Surlcu tarafindan kisitlanma oldugu durumlar disinda tim parametreler okumak ve
yazmak icin kullanilabilirdir. Parametre yazilari dogru deger ve gecerli kayit adresleri
icin dog@rulanir.

Not: Standart Modbus yoluyla parametre yazilari her zaman degiskendir, 6rn.
degistirilen dederler otomatik olarak kalici bellekte depolanmaz. Tum degistirilen
degerleri kaydetmek i¢in 1607 PARAMETRE HAFIZA parametresini kullanin.

ACS550 4xxxx kayitlari icin asagidaki Modbus fonksiyon kodlarini destekler:

Fonksiyon kodu Aciklama

03

4xxxx kayitlarini oku

06

Tekli 4xxxx kaydini dnceden belirle

16 (0x10 Hex) Coklu 4xxxx kayitlarini dnceden

belirle

23 (0x17 Hex) 4xxxx kayitlarini oku/yaz

Dahili fieldbus



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Gergek degerler

223

Kayit adresleri 40005...40012'nin igerigi GERCEK DEGERLER'dir ve:

parametre 5310...5317 kullanilarak belirlenir.

Sarucunun igletimi hakkinda bilgi iceren salt okunur degerler

Bir isaret biti ve 15-bit tam say! iceren 16-bit uzunlukta word'ler

negatif degerler buna karsilik gelen pozitif degerin ikisinin tamlayicisi olarak

yazilir

211 sayfadaki Gergek degerin 6lgceklendiriimesi bolimiinde daha dnce anlatildigi
gibi dlceklendirilir.

Harici birakma kodlar

Harici kodlari sirticiden gelen seri haberlesme yanitlaridir. ACS550 asagida
tanimlanan standart Modbus istisna kodlarini destekler.

Harici kod Adi Anlami

01 KURAL DISI FONKSIYON | Desteklenmemis Komut

02 KURAL DISI VERI Sorguda alinan veri adresine izin verilmez. Bu tanimlanmis bir
ADRESI parametre/grup degildir.

03 KURAL DISI VERI Sorgu veri alaninda bulunan bir deger ACS550 igin izin

DEGERI

verilebilir bir deger degildir, ginku asagidakilerden birisine aittir:
* Min. ya da maks. limitler diginda.

+ Parametre salt okunurdur.

* Mesaj ¢ok uzundur.

» Baglat etkin oldugunda parametreye izin verilmez.

» Fabrika makrosu segili oldugunda parametre yazmasina izin
verilmez.

Dahili fieldbus



224 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

ABB kontrol profilleri teknik verileri

Genel Bilgiler
ABB Siirtictileri profili

ABB Sirictuleri profili, Modbus ve FBA modiliinde bulunan protokoller de dahil
olmak Uzere birden fazla profilde kullanilabilen standart bir profil saglar. ABB
Sdaruculeri profilinin iki uygulamasi bulunmaktadir:

* ABB DRV FULL — Bu uygulama ACS600 ve ACS800 suruculeri ile olan kontrol
arayuzunu standartlastirir.

* ABB DRV LIM — Bu uygulama, ACS400 surtculeriyle olan kontrol araytzinu
standartlastirir. Bu uygulama, ABB DRV FULL tarafindan desteklenen iki kontrol
word bitini desteklememektedir.

Belirtilen yerler hari¢, asagidaki “ABB SurUculeri Profili” agiklamalari her iki
uygulama igin de gecerlidir.

DCU profili

DCU profili kontrol ve durum arayuziini 32 bite genisletmektedir. Ana surtcu
uygulamasi ile gdmuli fieldbus ortami arasindaki dahili araytzdur.

Kontrol Word

Kontrol word slrucuyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Fieldbus master istasyonu kontrol word'Uini surticiye gonderir. Stirlicii KONTROL
WORD icindeki bit-kodlu talimatlara gére durumlar arasinda yer degistirir. KONTROL
WORD'UIn kullaniimasi asagidakileri gerektirir:

+ Surbclndn uzaktan (REM) kontrol 6zelligine sahip olmasi.

+ Seri haberlesme kanali komutlari kontrol etme kaynag olarak tanimlanir (1001
HAR1 KOMUTLAR, 1002 HAR2 KOMUTLAR ve 1102 HAR1/HAR2 SECIMI gibi
parametreleri kullanarak ayarlayin).

» Kullanilan seri haberlesme kanali, bir ABB kontrol profili kullanacak sekilde
konfigiire edilmistir. Ornegin, abb drv full kontrol profilini kullanmak igin hem 9802
HAB PROT SEC = 1 (STD MODBUS) hem de 5305 EFB HAB PROFIL = 2 (ABB DRV FULL)
olmasi gerekmektedir.
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ABB Siirticiileri profili
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Asagidaki tablo ve bu alt bélimde sonradan yer alan semada ABB suructileri profili
icin kontrol word icerigi anlatilir.

ABB Siiriiciileri profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 5319)
. - Komut verilen
Bit Adi Deger durum Yorumlar
0 OFF1 CONTROL |1 READY TO OPERATE |READY TO OPERATE girin
0 EMERGENCY OFF Gegerli aktif yavaslama rampasina (2203 veya
2205) goére durduracak sirtict rampalari
Normal komut siralamasi:
* OFF1 ACTIVE girin
* READY TO SWITCH ON girin aksi takdirde diger
ara kilitler (OFF2, oFr3) aktif olur.
1 OFF2 CONTROL |1 OPERATING Calismaya devam et (OFF2 devre dist).
0 EMERGENCY OFF Motor durdurulur.
Normal komut siralamasi:
* OFF2 ACTIVE girin
* SWITCHON INHIBITED girin
2 OFF3 CONTROL |1 OPERATING Calismaya devam et (OFF3 devre disl)
0 EMERGENCY STOP  |Sirlcl, 2208 numarali parametre tarafindan
belirlenen siire iginde durur.
Normal komut siralamasi:
* OFF3 ACTIVE girin
* SWITCHON INHIBITED'a gegin
UYARI! Motor ve surilen cihazin bu
mod kullanilarak durdurulabildiginden
emin olun.
3 INHIBIT 1 OPERATION ENABLED |OPERATION ENABLED girin (Calisma izni sinyali
OPERATION aktif olmalidir. Bkz. 1601. EGer 1601 )
haberlegsme olarak ayarliysa bu bit Calisma Izni
sinyalini de etkinlestirir.)
0 OPERATION Calismayi engeller. OPERATION INHIBITED girin
INHIBITED
4 Kullaniimiyor (ABB DRV LIM)
RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION |RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATION
ZERO ENABLED girin
(ABB DRV FULL) 0 RFG OUT ZERO Rampa fonksiyon jenerator ¢ikisini sifira
getirin. Rampalari sifirlayin (akim ve DC gerilim
limitleri zorlandiginda).
5 RAMP_HOLD 1 RFG OUT ENABLED  |Rampa fonksiyonunu etkinlegtirin.
RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATION
ENABLED girin
0 RFG OUT HOLD Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon
Ureticisi'ne ait ¢gikis tutuldu)
6 RAMP_IN_ 1 RFG INPUT ENABLED |Normal galisma. OPERATING girin
ZERO - - o
0 RFG INPUT ZERO Rampa Fonksiyon Jeneratdriine ait girisi sifira
zorla.
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ABB Siiruciuleri profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 5319)
. o Komut verilen
Bit Adi Deger durum Yorumlar
7 RESET 0=>1 |RESET Aktif hata varsa hatayi resetleyin (SWITCH-ON
INHIBITED girin). Eger 1604 = haberlesme. ise
etkin
0 OPERATING Normal ¢alismaya devam et
8...9 |Kullaniimamis.
10 Kullaniimiyor (abb drv lim)
REMOTE_CMD |1 Fieldbus kontrol saglandi.
(ABBDRVFULL) 7 - CW #0 veya Ref #0: Son CW ve Refl
sakla.
* CW =0 ve Ref = 0: Fieldbus kontrolu
devrede.
» Referans ve yavaslama/hizlanma rampasi
kilittlendi.
11 EXT CTRL LOC |1 EXT2 SELECT Harici kontrol konumu 2'yi (EXT2) segin. Eger
1102 = HABERLESME ise etkin
0 EXT1 SELECT Harici kontrol konumu 1 (EXT1) secin. Eger
1102 = HABERLESME ise etkin
12... |Kullaniimamis.
15
DCU Profili

Asagidaki tabloda DCU profili icin KONTROL WORD igerigi anlatilmaktadir.

DCU profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 0301)

Bit Adi Deger Komut/Talep Yorumlar
0 |STOP 1 Stop Ya stop modu parametresi ya da stop modu
taleplerine gore stop eder. (bit 7 ve 8).
0 (no op) )
Ayni anda verilen STOP ve START

1 | START 1 Start komutlari, durdur komutuyla sonuglanir.
0 (no op)

2 | GERI 1 Geri yon Referans isaretli bu XOR biti, yoni tanimlar.
0 ileri yon

3 |LOCAL 1 Lokal mod Fieldbus bu biti ayarladiginda kontrolu ele
0 Harici mod gegirir ve srlcd, fieldbus lokal kontrol

arici mo moduna geger.

4 RESET ->1 Reset Kenara hassas.
diger | (no op)

5 | EXT2 EXT2'ye geg
0 EXT1'e ge¢

6 | RUN_DISABLE 1 Calistirma devre Ters galisma izni.

digl

0 Calisma izni acik

7 | STPMODE_R Normal rampa

durdurma modu

0 (no op)
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DCU profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 0301)

Bit

Adi

Deger

Komut/Talep

Yorumlar

STPMODE_EM | 1

Acil rampa stop
modu

(no op)

STPMODE_C

-

Serbest durus
modu

(no op)

1

0

RAMP_2

Rampa cifti 2

Rampa cifti 1

1

1

RAMP_OUT_0

0'a rampa cikigl

(no op)

12

RAMP_HOLD

Rampa dondurma

(no op)

13

RAMP_IN_0O

0'a rampa girigi

(no op)

14

O~ O| | O ~|O| =~| O

RREQ_LOCALL
ocC

Lokal mod kilidi

Kilit halinde, surlcu lokal moda
gecmeyecektir

(no op)

15

TORQLIM2 1

Moment limit gifti 2

Moment limit cifti 1

DCU profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 0302)

Bit

Adi

‘ Deger |

Fonksiyon

Yorumlar

16...26

Ayriimig

27

REF_CONST

Sabit hiz ref.

(no op)

28

REF_AVE

Ortalama hiz ref.

(no op)

Bu bitler sadece denetim amaghdir.

29

LINK_ON

Al O | Of -

Hat Gizerinde

master tespit edildi.

Hat kapall

30

REQ_STARTINH

N

Baslatma
engelleme talebi
beklemede

Baslatma
engelleme talebi
OFF

31

OFF_INTERLOCK

N

Panel OFF
butonuna basildi

Kontrol paneli igin (veya bilgisayar
aracl) bu, OFF butonunun kilididir.

(no op)
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Durum Word
Kayit adresi DURUM WORD igerigi suriiciden master istasyona génderilen durum
bilgisidir.

ABB Siirtictileri profili

Asagidaki tablo ve bu alt blimde sonradan yer alan semada ABB surUctleri profili
icin durum word igerigi anlatilir.

ABB Siiruciileri profili (EFB) DURUM WORD (Bkz. parametre 5320)

Aciklama

Bit Adi (Durum semasindaki durumlara/kutulara karsilik gelir)

O
D
Qc
1]
=

0 RDY_ON READY TO SWITCH ON

NOT READY TO SWITCH ON

1 RDY_RUN READY TO OPERATE

OFF1 ACTIVE

2 RDY_REF OPERATION ENABLED

OPERATION INHIBITED

3 ACTI .1 [HATA

Ariza yok

4 OFF_2_STA OFF2 INACTIVE

OFF2 ACTIVE

5 OFF_3 _STA OFF3 INACTIVE

OFF3 ACTIVE

6 SWC_ON_INHIB SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE

SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE

7 ALARM Alarm (Alarmlarla ilgili ayrintilar igin bkz. bolim Alarm listeleri,

sayfa 267.)

Alarm yok

8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Gergek deger referans degerine esdegerdir (tolerans
limitleri icindedir).

0 Gergek deger tolerans limitleri disindadir (referans degerine esit
degildir).

9 REMOTE 1 Sdrlci kontrol konumu: remote (EXT1 veya EXT2)

0 Sirticl kontrol konumu: LOCAL

10 ABOVE_LIMIT 1 Denetlenen parametre degeri > denetim Ust limiti.

Denetlenen deger < denetim alt limiti oldugu sirece bit "1" olarak
kalir.

Bkz. Grup 32: DENETIM.

0 Denetlenen parametre degeri < denetim st limiti.

Denetlenen deger > denetim Ust limiti oldugu sirece bit "0" olarak
kalir.

Bkz. Grup 32: DENETIM.

11 EXT CTRL LOC 1 Harici kontrol konumu 2 (EXT2) segili.

0 Harici kontrol konumu 1 (EXT1) segili.
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ABB Siiruculeri profili (EFB) buRUM WORD (Bkz. parametre 5320)
Bit Adi Deger (Durum semasindaki dﬁ?lljl:':\a;g::lkutulara karsilik gelir)
12 EXT RUN ENABLE |1 Harici Calisma izni sinyali alinmigtir
0 Alinan Harici Caligma izni sinyali yok
13... [Kullaniimamis.
15
DCU profili
Asagidaki tabloda DCU profili icin DURUM WORD igerigi anlatiimaktadir.
DCU profili DuRUM WORD (Bkz. parametre 0303)
Bit Adi Deger Durum
0 | HAZIR 1 Sdrlcd, start komutunu almaya hazir.
0 Sdrlci hazir degil.
1 | AKTIF 1 Harici ¢alisma izni sinyali alinmistir.
0 Alinan Calisma izni sinyali yok.
2 | BASLADI 1 Sdrdcd, start komutunu aldi.
0 Siritcd, start komutunu almadi.
3 | CALISIYOR 1 Sirici modiilasyonda.
0 Surlci modilasyonda degil.
4 | ZERO_SPEED 1 Sirtcu sifir hizda.
0 Sirtcu, sifir hiza ulagamadi.
5 | ACCELERATE 1 Suricl hizlaniyor.
0 Sdraci hizlanmiyor.
6 | DECELERATE 1 Sdrlci yavagliyor.
0 Sirtcu yavaglamiyor.
7 | AT_SETPOINT 1 Sdrlci set degerinde.
0 Sdrlci set degerine ulagsmadi.
8 |LiMIT 1 islem, Grup 20: LIMITLER ayarlariyla sinirland.
0 islem, Grup 20: LIMITLER ayarlar dahilinde.
9 | SUPERVISION 1 Denetlenen parametre (Grup 32: DENETIM) limitler diginda.
0 Tdm denetlenen parametreler limitler dahilinde.
10 | REV_REF 1 Sirucu referansi ters yonde.
0 Sdrci referansi ileri yonde.
11 | REV_ACT 1 Siricu ters yonde caligiyor.
0 Sirucu ileri yénde galisiyor.
12 | PANEL_LOCAL 1 Kontrol, kontrol paneli (veya bilgisayar araci) lokal modunda.
0 Kontrol, kontrol paneli lokal modunda degil.
13 | FIELDBUS_LOCAL |1 Klor;trol, fieldbus lokal modunda (kontrol paneli lokalden kontroli
alir).
Kontrol, fieldbus lokal modunda degil.
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DCU profili DuRUM WORD (Bkz. parametre 0303)
Bit Adi Deger Durum
14 | EXT2_ACT 1 Kontrol EXT2 modunda.
0 Kontrol EXT1 modunda.
15 | HATA 1 Sdiruci arizal durumda.
0 Sirlcu arizali durumda degil.
DCU profili DURUM WORD (Bkz. parametre 0304)
Bit Adi Deger Durum
16 ALARM 1 Bir alarm aktif.
0 Aktif olan alarm yok.
17 REQ_MAINT 1 Bir bakim talebi beklemede.
0 Beklemede olan bakim talebi yok.
18 DIRLOCK 1 Yon kilidi ACIK. (Yoén degisimi kilitli.)
0 Yon kilidi KAPALI.
19 LOCALLOCK 1 Lokal mod kilidi AGIK. (Lokal mod kilitli.)
0 Lokal mod kilidi KAPALLI.
20 CTL_MODE 1 Sdrlcd, vektor kontrol modunda.
0 Siricl, skaler kontrol modunda.
21...25 Ayrilmig
26 REQ_CTL 1 Kontrol wordiinii kopyala
0 (no op)
27 REQ_REF1 1 Bu kanalda referans 1 talep edildi.
0 Bu kanalda referans 1 talep edilmedi.
28 REQ_REF2 1 Bu kanalda referans 2 talep edildi.
0 Bu kanalda referans 2 talep edilmedi.
29 REQ_REF2EXT 1 Bu kanalda harici PID referansi 2 talep edildi.
0 Bu kanalda harici PID referansi 2 talep edilmedi.
30 ACK_STARTINH 1 Bu kanaldan bir start engelleme verildi.
0 Bu kanaldan bir start engelleme verilmedi.
31 ACK_OFF_ILCK 1 OFF butonu nedeniyle baglatma engelleme.
0 Normal ¢alisma
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Durum semasi

ABB Siirtciileri profili

231

Durum semasinin nasil galistigini géstermek icin asagidaki 6rnekte (ABB suruculeri
profilinin ABB DRV LIM uygulamasi) surtcuyl ¢alistirmak icin kontrol word'a kullanilir:

+ Oncelikle kontrol word kullanmak igin gereklilikler kargilanmalidir. Yukariya
bakiniz.

» Sdricd ilk enerjilendiginde siricinin durumu agmaya hazir degildir. Asagidaki
semada gosterilen noktali gizgiden olusan yola (=== ) bakiniz.

* Operating durumuna ulasilana kadar makine durumlari boyunca ilerlemek kontrol
word'Und kullanin, bu sdrtcindn galistigi ve verilen referansin izlendigi anlamina

gelir. Asagidaki tabloya bakin.

Adim

KONTROL WORD Degeri

Aciklama

1

CW = 0000 0000 0000 0110
| |
bit 15 bit 0

Bu CW degeri strticiiniin durumunu ready to switch on
konumuna degistirir.

ilerlemeden énce en az 100 msn bekleyin.

CW = 0000 0000 0000 0111

Bu CW degeri surticinin durumunu READY TO OPERATE
konumuna degistirir.

CW = 0000 0000 0000 1111

Bu CW degeri slrticiiniin durumunu OPERATION ENABLED
konumuna degistirir. Strtict baslatilir fakat hizlanmaz.

CW = 0000 0000 0010 1111

Bu CW degeri rampa fonksiyon Ureticisine (RFG) ait ¢iktiyi
serbest birakir ve slrlici durumunu RFG: ACCELERATOR
ENABLED olarak degigtirir.

CW = 0000 0000 0110 1111

Bu CW degeri rampa fonksiyon Ureticisine (RFG) ait ¢iktiyi
serbest birakir ve slrlici durumunu OPERATING olarak
degistirir. SUrlict verilen referansa hizlanir ve bu referansi
izler.
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Asagidaki durum semasi ABB stirlclileri profili igin KONTROL WORD'lU (CW) ve DURUM
WORD'U (SW) bitlerinin start-stop fonksiyonunu gésterir.

Herhangi bir durumdan Herhangi bir durumdan Herhangi bir durumdan
Acil Stop Acil Stop Kapali + Fault
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
e OFF3 OFF2 . HATA [— (SW Bit3=1)
W Bit5=0)— . ) - =
(S it5=0) AKTIE AKTIF (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)**
n(f)=0/ I=0 + I
N~ |
— 1

Herhangi bir durumdan

OFF1 (CW Bit0=0) -|-

ACMA )
. AciL sTOP|1  |SEBEKE KAPALI ENGELLENDI [— (SW Bit6=1)
(SW Bit1=0) — AKTIF
=0/ |= Gug ACIK L CW Bit0=0
n(f)=0/1=0 mupm ¢AC + - ( )
=l
A B*CD ACMAYA | o
HAZIR DEGIL (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
wo_m__ | CALISMA CALISMAYA | o=
(SW Bit2=0) ENGELLENDI HAZIR (SWBit0=1)
OPERATION INHIBITED + J— (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
>
B*C* D*
@AHEZ'VI'QYA [ (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0)" (CW Bit3=1 ve
SW Bit12=1)
ALISMA .
A —}
(CW Bit5=0) (CW=xxxx x1xx xxx1* 1111
ornegin, Bit 4=1)*
KEY RFG CIKIS
] Durum D IZIN VAR
— I?urum degigimi (CW Bit6=0) B —<}— .
==a Ornekte tanimlanan yol (CW=xxxx x1>9< xx11* 1111
CW = KONTROL WORD ornegin, Bit 5=1)
SW = DURUM WORD RFG: ACCELERATOR
RFG = Rampa Fonksiyon Jeneratorii AKTIF
| = Param. 0104 AKIM C
f = Param. 0103 CIKIS FREKANSI (CW=x0xx x1xx x111* 1111
n=Hz ornegin, Bit 6=1)
* ABB DRV LIM iginde olmayan &zellikleri gdsterir OPERATING [— (SW Bit8=1)
** E§er hata herhangi baska bir kaynaktan
resetlenirse (6rnegin sayisal giris) bu durum D —4—'
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Referans olgeklendirme
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REF1 ve REF2 fieldbus referanslari asagidaki tablolarda gdosterildigi gibi
Olceklendirilir.

ABB Siirtcdleri profili igin fieldbus 6lgeklendirme

ABB Siiriiciileri ve DCU profilleri

Referans Aralik Reitia;?ns Olgeklendirme Gorusler

REF1 -32767 Hiz veya -20000 = -(par. 1105) Nihai referans 1104/1105 ile
frekans 0=0 sinirlanmistir. Gergek motor
+32767 +20000 = (par. 1105) hiz1 2001/2002 (hiz) veya

(20000, %100'e karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.

REF2 -32767 Hiz veya -10000 = -(par. 1108) Nihai referans 1107/1108 ile
frekans 0=0 sinirlanmistir. Gergek motor
+32767 +10000 = (par. 1108) hizi 2001/2002 (hiz) veya

(10000, %100'e karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.

Moment -10000 = -(par. 1108) Son referans 2015/2017
0=0 [moment1] veya 2016/2018
+10000 = (par. 1108) [moment2] tarafindan
(10000, %100'e karsilik gelir) | Stnirlandiriimis.

PID -10000 = -(par. 1108) Nihai referans 4012/4013

Referansi |0=0 (PID set1) veya 4112/4113
+10000 = (par. 1108) (PID set2) tarafindan
(10000, %100'e karsilik gelir) | Stnirlandiriimistir.

Not: 1104 REF1 MIN ve 1107 REF2 MIN parametrelerinin ayarlanmasi referanslarin
Olgeklendiriimesinde herhangi bir etkiye sahip degildir.

DCU profili igin fieldbus élgeklendirme

ABB Siiriiciileri ve DCU profilleri

Referans Aralik Refteiz;;?ns Olgeklendirme Gorusler
REF1 -214783648 | Hiz veya 1000=1rpm/1Hz Nihai referans 1104/1105
frekans tarafindan sinirlanir. Gergek
motor hizi 2001/2002 (hiz)
+214783647 veya 2007/2008 (frekans)
tarafindan sinirlanir.
REF2 -214783648 | Hiz veya 1000 = %1 Nihai referans 1107/1108
frekans tarafindan sinirlanir. Gergek
motor hizi 2001/2002 (hiz)
+214783647 veya 2007/2008 (frekans)
tarafindan sinirlanir.
Tork 1000 = %1 Nihai referans 2015/2017
(tork1) veya 2016/2018
(tork2) tarafindan sinirlanir.
PID 1000 = %1 Nihai referans 4012/4013
Referansi (PID set1) veya 4112/4113
(PID set2) tarafindan
sinirlanir.
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Not: Parametre 1104 ref1 min ve parametre 1107 ref2 min ayarinin referanslarin
Olceklendiriimesinde etkisi yoktur.

Olgeklendirme érnekleri

Parametre 1103 ref1 select veya parametre 1106 ref2 select, comm+ai1 ya da
comm*ai1'e ayarlandiginda, referans asagidaki gibi dlgeklendirilir:

ABB Siruciileri ve DCU profilleri
Referans Deger Al referans dlgeklendirme
ayari
REF1 COMM+AIT1 | coMM (%) +(Al (%) - 0,5 - REF1 MAX (%))
Fieldbus referansi
4 diizeltme katsayisi
(100+0,5- (Par. 1105)% 1~~~ ——— ~~——~—
|
|
|
|
%100~~~ A T T T 77 [
|
|
| Al1 giris sinyali
100 - 0,5 - (par. 1105))% —>
( P R %50 %100
REF1 COMM*AI1 | COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF1 MAX (%))
Fieldbus referansi
4 diizeltme katsayisi
%200
%100
Al1 girig sinyali
100 - 0,5 - (par. 1105))% —>
( (P Vg0 %50 %100
REF2 COMM+AI1 | COMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbus referansi
4 dizeltme katsayisi
(100 + 0,5 - (Par. 1108)% 1
%100
Al1 giris sinyali
100-0,5 - (par. 1108)% —>
( ® %0 %50 %100

Dahili fieldbus



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 235
ABB Siiriiciileri ve DCU profilleri
Deger .. .
Referans ayari Al referans odlgeklendirme
REF2 COMM*AI1 | COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbus referansi
4 diizeltme katsayisi
%2001~~~ ~ -~ -~~~
|
|
|
|
%1007~~~ T 4 T T T 77 [
|
|
| Al1giris sinyali
%0 —>
> %0 %50 %100
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Referans yénetimi

Her bir kontrol konumunun (EXT1 ve EXT2) donis yonl kontrolliini konfiglire etmek
igin Grup 10: START/STOP/YON parametrelerini kullanin. Asagidaki sekiller grup 10
parametreleri ve fieldbus referansinin (REF1 ve REF2) REFERANS degerleri Uretmek
icin nasil etkilestiklerini gdsterir. Fieldbus referanslari ¢ift kutupludur, yani pozitif
veya negatif olabilirler.

ABB Siiriiculeri profili
Parametre Deger ayari Al referans olgeklendirme
1003 DONUS 1 (ILERI)
YONU Sonug ref.
Maks. ref - - - +——~-----F----- g '
|
o L
| | | |
| | | |
Fieldbus ! [ | !
referans %-163 %-100 %100 %163
-(Maks.ref)- - - - - - — — — — -
1003 DONUS 2 (GERI) Maks.ref - - — = — — — — — — —
YONU
Sonug ref.
Fieldbus %-163 %-100 %100 %163
referans | | ; |
| | | |
| I | |
| I 1 |
| ! | I
-(Maks. ref.) - - ——4 - - - — - '
1003 DONUS 3 (IKI YONLU)
YONU Sonug ref.
Maks.ref -----------¢+----- . |
| |
|
o
Fieldbus %-163 %-100 : :
referans ; X %100 %163
L
| |
-(Maks. ref.) - — : oo
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Fieldbus adaptor

Genel Bilgiler

ACS550, standart seri haberlesme protokoll kullanan harici bir sistemden kumanda
edilecek sekilde ayarlanabilir. Seri haberlesme kullanirken ACS550 iki sekilde
caligabilir:

« Tdm kontrol bilgilerini fieldbustan alir veya

 fieldbus kontroll ve diger mevcut kontrol konumlarinin dijital veya analog
giriglerin bir tur birlesiminden ve kontrol panelinden kontrol edilir.

Fieldbus kontrolori
I Fieldbus

\

Diger cihazlar

(I
(I
. X1:28...32 terminallerinde standart
dahili fieldbus (EFB)

Asagidakilerden birini kullanarak baglayin: =

adaptor (FBA) modull (opsiyon Rxxx).

. 2 numarall yuvaya takilan fieldbus \

|

iki temel seri haberlesme konfigiirasyonu mimkind(ir:
+ dahili fieldbus (EFB) — Bkz. bélum Dahili fieldbus, sayfa 203.

+ fieldbus adaptor (FBA) — Sarticinin genigsleme yuvasi 2'de yer alan opsiyonel
FBA modullerinden biriyle surlci, asagidaki protokollerden birini kullanarak bir
kontrol sistemiyle iletisim kurabilir:

PROFIBUS DP

Ethernet (Modbus/TCP, EtherNet/IP, EtherCAT, PROFINET 10, POWERLINK)
CANopen

DeviceNet

— ControlNet

ACS550, soketli fieldbus adaptdri tarafindan hangi haberlesme protokollinin
kullanildigini otomatik olarak tespit eder. Her bir protokoliin varsayilan ayarlari
kullanilan profilin, sektér standard surlcu profili oldugunu varsayar (6rnegin,
PROFIBUS igin PROFIdrive, DeviceNet igin AC/DC Siricusu). FBA protokollerinin
tamami ABB Srtcdleri profili igin de konfigire edilebilir.

Konfiglrasyonun ayrintilari, kullanilan protokol ve profile baglidir. Bu ayrintilar FBA
moduluyle birlikte verilen kullanim kilavuzunda yer almaktadir.

ABB Suruculeri profili (bu tim protokoller igin gegerlidir) ayrintilari 248 sayfadaki
ABB Siirticiileri profili teknik verileri bolimuinde saglanmaktadir.
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Kontrol arayiizii

Genel olarak, fieldbus sistemi ve slirlict arasindaki temel kontrol araytzu
asagidakilerden olusmaktadir:

+ Cikis Wordleri:

— KONTROL WORD
— REFERANS (hiz veya frekans)

— Digerleri: Strtcti maksimum 15 ¢ikis word'lint desteklemektedir. Protokoller,
bu toplam sayiyl daha da kisitlayabilir.

» Giris Wordleri:

— DURUM WORD
— Gergek Deger (hiz veya frekans)

— Digerleri: Strtci maksimum 15 giris word'lini desteklemektedir. Protokoller,
bu toplam sayiyl daha da kisitlayabilir.

Not: “Cikis” ve “giris” word'leri, fieldbus kontroldriine gére kullaniimaktadir. Ornegin,
cikis, fieldbus kontrolériinden siirlicliye gelen veri akisini tanimlar ve bu, sirtci
acisindan bir giristir.

Kontrolér araylz wordlerinin anlamlari ACS550 tarafindan kisittanmamistir. Bununla
birlikte, kullanilan profil 6zel anlamlar atayabilir.

Fieldbus kontrolori
I Fieldbus

™ Kontrol Word (CW)
Referanslar >

islem 1/O

(déngisel) Durum Word (SW)
Gergek Degerler &

Servis

_Mesajlar | parametre R/W istek/Tepkileri <>
(Dongusel degil) n

Kontrol Word

KONTROL WORD slrlclyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Fieldbus kontrol'li KONTROL WORD'U slricliye gonderir. Strlicii KONTROL WORD
icindeki bit-kodlu talimatlara gére durumlar arasinda yer degistirir. KONTROL WORD'UnN
kullaniimasi asagidakileri gerektirir:

» Sdricindn uzaktan (REM) kontrol 6zelligine sahip olmasi.

» Seri haberlesme kanali, EXT1'den gelen komutlari kontrol etmek i¢in kaynak
olarak tanimlanmistir (parametre 1001 HAR1 KOMUTLAR, 1002 HAR2
KOMUTLAR ve 1102 HAR1/HAR2 SECIMi kullanarak ayarlayin).

» Harici soketli fieldbus adaptori etkinlestirilir:
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— Parametre 9802 HAB PROT SEC = 4 (EXT FBA).
— Harici soketli fieldbus adaptéri, surtcu profili modu veya suricu profili
nesnelerini kullanmak i¢in konfiglire edilmigtir.

KONTROL WORD'Un igerigi kullanilan protokol/profile baglidir. Bkz. FBA moduliyle
birlikte verilen kullanim kilavuzu ve/veya 248. sayfada bolim ABB Siirticileri profili
teknik verileri.

Durum Word

DURUM WORD surucuden fieldbus kontrol cihazina génderilen durum bilgilerini iceren
16 bitlik bir wordleridir. DURUM WORD'Uin igerigi kullanilan protokol/profile baghdir.
Bkz. FBA modiillyle birlikte verilen kullanim kilavuzu ve/veya 248. sayfada bolim
ABB Siirticiileri profili teknik verileri.

Referans

Her bir REFERANS word'Unun icerigi:
* hiz veya frekans referansi olarak kullanilabilir

* bir isaret biti ve 15 bitlik bir tam sayidan meydana gelen 16 bit uzunlugunda
wordlerdir

* Negatif referanslar (tersine dénis yoninu isaret eder) buna karsilik gelen pozitif
referans degerinin iki tamlayicisi ile gosterilir.

ikinci bir referansin (REF2) kullaniimasi sadece protokol, ABB Suriclleri profili igin
konfigiire edildiginde desteklenir.

Referans o6lgeklendirme fieldbus tipine baghdir. Bkz. FBA moduluyle birlikte verilen
kullanim kilavuzu ve/veya agagidaki bolimler.

* Referans élgeklendirme, sayfa 252 (ABB Siirticlleri profili teknik verileri)

* Referans élgeklendirme, sayfa 256 (Dabhili profil teknik verileri).

Gergek Degerler

Planlama

Gergek Degerler surlicunin segilmis operasyonlari ile ilgili bilgi iceren 16 bit
wordleridir. Strlicti Gergek Degerleri (6rnegin, Grup 10: START/STOP/YON
parametreleri) Grup 51: HARICI HABER MODUL parametreleri (protokol bagimli,
ama normal 5104...5126 parametreleri) kullanilarak Giris Word'leriyle eslenebilir.

Ag planlamasi asagidaki sorulari yanitlamahdir:
» Aga hangi tipte ve ne kadar cihaz baglanmalidir?
» Sdricllere hangi kontrol bilgileri gonderilmelidir?

+ Sdurdculerden kontrol sistemine hangi yorum bilgileri gonderilmelidir?
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Mekanik ve elektrik kurulumu - FBA

c UYARI! Baglantilar sadece, surtcunin enerjisi kesildiginde yapiimalidir.

Genel Bilgiler

FBA (fieldbus adaptoéri), surtcinin genisleme yuvasi 2'ye takilan soketli bir
moduldar. Modul, iki plastik tutma mandali ve iki vidayla sabitlenir. Vidalar ayrica,
modul kablosu icin ekrani topraklarlar ve modul GND sinyallerini strict kontrol
devresine baglarlar.

Moduilin kurulumunda surtciye gelen elektrik baglantisi 34 pinli konektdr Gzerinden
otomatik olarak kurulur.

Montaj prosediirti

Not: ilk olarak besleme gerilimi baglantisini ve motor
kablolarini kurun.

1. Tutma klipsleri, modulu yerine kilitleyinceye kadar modulu,
surdcu genisleme yuvasi 2'ye yerlestirin.

2. iki vidayi (saglanmaktadir) standlara sabitleyin.

Not: EMC gereksinimlerini karsilamak ve modulin dizgin
sekilde ¢alismasi icin vidalarin diizglin sekilde monte
edilmesi gerekmektedir.

7 X00301

3. Kablo kanali kutusundaki uygun tirnaklari agin ve ag kablosu J
icin kablo kelepgesini takin. SO

Ag kablosunu kablo kelepgesi Uzerinden yonlendirin. -
Ag kablosunu modulin ag konektdriine baglayin. l' -
Kablo kelepgesini sikin.

Kablo kanali kutusunun kapagini takin (1 vida).

© N o O kA

Konfigurasyon bilgileri igin asagidakilere bagvurun:
» bolim Haberlesme ayarlari - FBA sayfa 240
» bdlum Sdriici kontrol fonksiyonlarinin etkinlestiriimesi - FBA sayfa 241

* Modulle birlikte saglanan protokole 6zgl dokimanlar.

Haberlesme ayarlar - FBA

Seri haberlesme segimi

Seri haberlesmeyi etkinlestirmek icin parametre 9802 HAB PROT SEC'i kullanin. 9802
= 4 (EXT FBA) olarak ayarlayin.
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Seri haberlesme konfiglirasyonu

Ozel bir FBA modiiliiniin monte edilmesiyle birlikte 9802'nin ayarlanmasi,
haberlesme islemini tanimlayan parametrelerdeki uygun hazir degerleri otomatik
olarak ayarlar. Bu parametreler ve agiklamalar FBA modultyle birlikte verilen
kullanim kilavuzunda saglanmaktadir.

+ Parametre 5101 otomatik olarak konfiglre edilir.

* 5102...5126 parametreleri protokole baglidir ve 6rnegin, kullanilan profil ve ek I/O
wordlerini tanimlar. Bu parametreler, fieldbus konfiglirasyon parametreleri olarak
adlandinlir. Fieldbus konfiglirasyon parametreleri hakkinda bilgi icin, bkz. FBA
moduilUyle birlikte verilen kullanim kilavuzu.

* 5127 parametresi, 5102...5126 parametrelerine yapilan degisikliklerin
onaylanmasini saglar. 5127 parametresi kullaniimiyorsa 5102...5126
parametrelerine yapilan degisiklikler sadece surtcu enerji kesilip agildiktan sonra
olacaktir.

» 5128...5133 parametreleri gegerli olarak kurulu FBA moduli hakkinda veri saglar
(6rnegin, bilegsen versiyonlari ve durum).

Parametre agiklamalari igin bkz. Grup 51: HARICI HABER MODUL.

Surucu kontrol fonksiyonlarinin etkinlestirilmesi - FBA

Farkli srici fonksiyonlarinin fieldbus kontroli asagidaki amaglar icin
konfiglrasyona gereksinim duyar:

* surtcundn fonksiyonun fieldbus kontrolini kabul etmesini saglamak
» kontrol icin gerekli her sirtcu verisini bir fieldbus girisi olarak tanimlamak
» sUrlcu icin gerekli her kontrol verisini bir fieldbus ¢ikisi olarak tanimlamak.

Asagidaki bélimlerde genel diizeyde her bir kontrol fonksiyonunun ihtiya¢ duydugu

konfiglrasyon agiklanmaktadir. Asagidaki her tablodaki son sutun bilerek bos

birakilmigtir. Uygun girigler icin bkz. FBA moduiliyle birlikte verilen kullanim kilavuzu.
Start/Stop Yon Kontroli

Sirdcinln start/stop/yén kontroli igin fieldbus kullanimi asagidakileri
gerektirmektedir:

* surucl parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontrolori tarafindan saglanan komut. (Konum,
protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

e . - Protokol
Siricii parametresi Deger Aciklama referansi
1001 | HAR1 10 (HABERLESM) | Ext1 secili halde fieldbus tarafindan
KOMUTLAR kontrol edilen Start/Stop.

1002 | HAR2 10 (HABERLESM) | Ext2 secili halde fieldbus tarafindan
KOMUTLAR kontrol edilen Start/Stop.

1003 | DONUS YONU 3 (IKI YONLU) Fieldbus tarafindan kontrol edilen yon.
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Giris referansi se¢imi
Surlcuye giris referansi saglamak igin fieldbus'l kullanmak asagidakileri gerektirir:
» surlcl parametre degeri asagidaki gibi ayarlanmalidir

* uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan referans word'U.
(Konum, protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Siiriicii parametresi Deger Aciklama :;?Zt‘;lr(,zl.
1102 | HAR1/HAR2 8 Ref. fieldbus tarafindan segilen
SECIMI (HABERLESME) | (Sadece 2 referans kullanilirsa
gereklidir.)
1103 | REF1 SECIMI 8 Fieldbus tarafindan saglanan giris
(HABERLESME) | referansi 1.
9 (COMM+AIT)
10 (CoMM=AIT)
1106 | REF2 SECIMI 8 Fieldbus tarafindan saglanan giris
(HABERLESME) | referansi 2.
9 (COMM+AI) (Sadece 2 referans kullanilirsa
10 (comm=Al) | gereklidir.)

Not: Birden fazla referans sadece ABB Sdrtculeri profili kullanilirken
desteklenmektedir.

Olgeklendirme

Gerekli oldugunda, REFERANSLAR 06lgeklendirilebilir. Uygun sekilde bkz. asagidaki
bolimler:

» Referans bigeklendirme, sayfa 252 (ABB Siirtictileri profili teknik verileri)

* Referans élgeklendirme, sayfa 256 (Dabhili profil teknik verileri).

Sistem kontrolu
Cesitli strtcu kontrolu icin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:
+ surlcu parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontrolérii komutlari. (Konum, protokole bagli olan
Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Protokol

Agiklama referansi

Siiriicii parametresi Deger

1601 | CALISMA IZNI 7 (HABERLESME) | Fieldbus ile ¢alisma izni.

1604 | HATA RESET SEC | 8 (HABERLESME) | Fieldbus ile hata resetleme.

1607 | PARAMETRE 1 (SAVE) Degistirilen parametreleri bellege
HAFIZA kaydeder (sonra deger 0'a geri doner).

Réle ¢ikis kontrolii

Role ¢ikis kontroll igin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:

* surlcl parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi
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+ fieldbus kontrol6ri saglanmis, ikili kodlanmis, réle komutlari uygun konumda.
(Konum, protokole bagli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Lo . N Protokol
Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi
1401 |ROLECIKIS1 |35 Role Cikisi 1, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.
1402 | ROLE CIKIS 2 (HABERLESME) Roéle Cikigi 2, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.
36 (comm(-1))
1403 | ROLE CIKIS 3 Rdle Cikisi 3, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.
14101 | ROLE CIKISI 4 Role Cikisi 4, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.
14111 | ROLE CIKISI 5 Roéle Cikigi 5, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.
14121 | ROLE CIKISI 6 Rdle Cikisi 6, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.

1 3'ten fazla role, bir role uzatma moddliiniin eklenmesini gerektirir.

Not: Réle durumu geri beslemesi, asagida anlatilan konfigtrasyon olmadan

gerceklesir.

Siiriicii parametresi Deger Protokol referansi
0122 RO 1-3 DURUM Réle 1...3 durumu.
0123 RO 4-6 DURUM Roéle 4...6 durumu.

Analog cikis kontroli

Analog ¢ikis kontroli (6rnegin, PID set degeri) icin fieldbus'in kullaniimasi
asagidakileri gerektirir:

* surucl parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

+ fieldbus kontrol6rl tarafindan saglanan analog degerlerin uygun konumlarda
olmasi. (Konum, protokole bagli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Protokol

Siiriicii parametresi Deger Agiklama referansi

1501 | AO1 ICERIK SEG 135 (HAB DEGER1) Analog Cikis 1, 0135 -
parametresine yazilmayla

0135 | HAB DEGER1 -

kontrol edilir.
1502 | AO1 IGERIK MIN Uygun degerleri Olgeklendirme icin kullanihir -
ayarlayin.
1505 | MAXIMUM AO1
1506 | AO1 FILTRE ao1 igin filire zaman sabiti. -

1507 | AO2 ICERIK SEC 136 (HAB DEGER2) Analog Cikis 2, 0136 -
parametresine yazilmayla

0136 | HAB DEGER2 -

kontrol edilir.
1508 | AO2 IGERIK MIN Uygun degerleri Olgeklendirme icin kullanihr -
ayarlayin.
1511 | MAXIMUM AO2
1512 | AO2 FILTRE ao2 igin filtre zaman sabiti. -
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PID Kontrol set degeri kaynagi

PID cevrimi icin set de@eri kaynagi olarak fieldbus se¢mek icin asagdidaki ayarlari

kullanin:
- . o Protokol
Siiriicii parametresi Deger Ayar referansi
4010 | SET DEGERI SEGIM (Set 1) 8 (HAB DEGER1) Set degeri, giris referansi
4110 | SET DEGERI SECIM (Set 2) 9 (Comm+al1) (243';* Al)

4210 | SET DEGERI SEGIM (Ext/Trim) 10 (comm=art)

Haberlegsme hatasi

Fieldbus kontrolU kullanilirken seri haberlesmenin kopmasi durumunda surtcinin
tepkisini belirleyin.

Siiriicii parametresi Deger Aciklama
3018 | HAB HATA FONK 0 (SECILMEDI) Uygun suruci tepkisi icin ayarlayin.
1 (HATA)
2 (SABIT HIZ7)
3 (SON HIz)
3019 | HAB HATA SURESI | Bir haberlesme kaybinda tepki vermeden 6nce sire gecikmesini ayarlayin.

Surucuden gelen geri besleme - FBA

Kontroldre gelen giriglerinin (surdcu ¢ikiglari), protokol tarafindan énceden
belirlenmig anlamlari vardir. Bu geri besleme igin surtct konfiglirasyonu
gerekmemektedir. Asagidaki tabloda geri besleme verilerine bir 6rnek verilmektedir.
Listenin tamami icin, bkz. 106. sayfadaki Tim parametrelerin agiklamalari bolimu
icinde verilen tUm parametreler.

Siiriicii parametresi Protokol referansi

0102 | HIZ

0103 | CIKIS FREK

0104 | AKIM

0105 | MOMENT

0106 | cUc

0107 | DC BARA GERILIMI

0109 | CIKIS GERILIMI

0301 | FB KONTRL WORD 1 - bit 0 (STOP)
0301 | FB KONTRL WORD 1 - bit 2 (REV)
0118 | DI 1-3 DURUM - bit O (DI3)

Olgeklendirme
Surlclu parametre degerlerini 6lgeklendirmek icin, bkz. asagidaki bélimler:
» Gergek Degerin 6lgeklendiriimesi, sayfa 255 (ABB Sitirticiileri profili teknik verileri)

* Gercek Degerin élgeklendiriimesi, sayfa 257 (Dahili profil teknik verileri).
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Diagnostik — FBA

Hata isletimi

ACS550, hata bilgilerini asagidaki sekilde saglar:

245

Kontrol paneli ekrani bir hata kodu ve metin goértntiler. Tam bir aciklama igin,

bkz. Diagnostik, sayfa 259.

0401 SON HATA, 0412 ONCEKI HATA1 ve 0413 ONCEKI HATA2 parametreleri en yeni

hatalari saklar.

Fieldbus erisimi icin siric, hatalari DRIVECOM spesifikasyonuna uygun olarak
atanmis ve kodlanmis on alti basamakli bir deger olarak rapor eder. Asagidaki

tabloya bakin. Tum profiller bu spesifikasyonu kullanarak hata kodu talep etmeyi
desteklemez. Bu spesifikasyonu destekleyen profiller i¢in profil dokiimantasyonu
uygun hata talep islemini tanimlar.

Siiricii hata kodu

Fieldbus hata kodu
(DRIVECOM spesifikasyonu)

1 ASIRI AKIM 2310h
2 DC ASIRI GER 3210h
3 SUR ASIR SIC 4210h
4 KISA DEVRE 2340h
5 Rezerve FF6Bh
6 DC DUSUK GER 3220h
7 Al1 KAYIP 8110h
8 A2 KAYIP 8110h
9 MOT ASIR SIC 4310h
10 PANEL KAYIP 5300h
11 ID RUN HATA FF84h
12 MOT SIKISMA 7121h
14 HARICI HATA1 9000h
15 HARICI HATA2 9001h
16 TOP KAG HATA 2330h
17 Desteklenmeyen FF6AhN
18 TERMIK HATA 5210h
19 OPEX LINK 7500h
20 OPEX GUG 5414h
21 AKIM OLCUM 2211h
22 BESLEME FAZI 3130h
23 ENKODER HATA 7301h
24 ASIRI HIZ 7310h
25 Rezerve FF80h
26 SURUCU ID 5400h
27 KONFIG DOSYA 630Fh
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Stricti hata kodu (DRI\I;iEe(I:c‘Obh;IlZ::;?fﬁ(c;i;onu)
28 SERI 1 HATA 7510h
29 EFB CON FILE 6306h
30 FORCE TRIP FF90h
31 EFB 1 FF92h
32 EFB 2 FF93h
33 EFB 3 FF94h
34 MOTOR FAZ FF56h
35 CIKIS KABLO FF95h
36 INCOMPATIBLE SW 630Fh
37 CB SICAKLIK 4110h
38 KULLANICI YUK EGRISI FF6Bh
101 SERF CORRUPT FF55h
102 Rezerve FF55h
103 SERF MACRO FF55h
104 Rezerve FF55h
105 Rezerve FF55h
201 DSP T1 ASIRI 6100h
202 DSP T2 ASIRI 6100h
203 DSP T3 ASIRI 6100h
204 DSP STACK ERROR 6100h
205 Rezerve (obsolete) 5000h
206 CB ID HATA 5000h
207 EFB YUK HATA 6100h
1000 | PAR HZRPM 6320h
1001 | PAR PFC REF NEG 6320h
1002 | Rezerve (obsolete) 6320h
1003 | PAR Al OLCEK 6320h
1004 | PAR AO OLCEK 6320h
1005 | PAR MOT2 VER 6320h
1006 | PAR HAB ROLE 6320h
1007 | PAR FIELDBUS MISSING 6320h
1008 | PAR PFC MODE 6320h
1009 | PAR MOT1 VER 6320h
1012 | PARPFC IO 1 6320h
1013 | PARPFCIO 2 6320h
1014 |PARPFCIO 3 6320h
1016 | PAR USER LOAD C 6320h
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Seri haberlesme diagnostigi

FBA modulinde, strlicu hata kodlari disinda diagnostik araglari da bulunmaktadir.
FBA modullyle birlikte saglanan kullanim kilavuzuna bagvurun.
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ABB Sirucileri profili teknik verileri

Genel Bilgiler

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

ABB Siricduleri profili, FBA modiliinde bulunan protokoller de dahil olmak tzere
birden fazla profilde kullanilabilen standart bir profil saglar. Bu bélimde, FBA
modulleri igin kullanilan ABB Sdrtculeri profili agiklanmaktadir.

Kontrol Word

238. sayfadaki Kontrol arayiizii b6limiinde daha dnce agiklanmis oldugu gibi
KONTROL WORD sUrlclyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.

Asagidaki tablo ve bu alt bélimde sonradan yer alan semada ABB suruclleri profili
icin KONTROL WORD igerigi anlatilir.

ABB Siiriiciileri profili (FBA) KONTROL WORD

. o Komut verilen
Bit Adi Deger durum Yorumlar
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | ready to operate girin
CONTROL 0 EMERGENCY OFF Gegerli aktif yavaslama rampasina (2203
veya 2205) goére durduracak surici
rampalari
Normal komut siralamasi:
* OFF1 ACTIVE girin
* READY TO SWITCH ON girin aksi takdirde
diger ara kilitler (OFF2, oFrF3) aktif olur.
1 OFF2 1 OPERATING Calismaya devam et (OFF2 devre disi).
CONTROL
0 EMERGENCY OFF Motor durdurulur.
Normal komut siralamasi:
* OFF2 ACTIVE girin
* SWITCHON INHIBITED girin
2 OFF3 1 OPERATING Calismaya devam et (OFF3 devre disi)
CONTROL P
0 EMERGENCY STOP Siritci, 2208 numaral parametre
tarafindan belirlenen siire iginde durur.
Normal komut siralamasi:
* OFF3 ACTIVE girin
* SWITCH ON INHIBITED'a gegin
UYARI! Motor ve sdrllen cihazin
bu mod kullanilarak
durdurulabildiginden emin olun.
3 INHIBIT 1 OPERATION OPERATION ENABLED girin (Calisma izni
OPERATION ENABLED sinyali aktif olmalidir. Bkz. 1601. Eger
1601 haberlesme olarak ayarliysa bu bit
Calisma Izni sinyalini de etkinlestirir.)
0 OPERATION Calismayi engeller. OPERATION INHIBITED
INHIBITED girin
4 RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION | RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO ACCELERATION ENABLED girin
0 RFG OUT ZERO Rampa fonksiyon jenerator ¢ikisini sifira
getirin. Rampalar sifirlayin (akim ve DC
gerilim limitleri zorlandiginda).
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ABB Siiriiculeri profili (FBA) KONTROL WORD

Bit

Adi

Deger

Komut verilen
durum

Yorumlar

RAMP_HOLD

1

RFG OUT ENABLED

Rampa fonksiyonunu etkinlestirin.

RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR
ENABLED girin

RFG OUT HOLD

Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon
Ureticisi'ne ait ¢ikis tutuldu)

RAMP_IN_
ZERO

RFG INPUT ENABLED

Normal ¢alisma. OPERATING girin

RFG INPUT ZERO

Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait girisi
sifira zorla.

RESET

0=>1

RESET

Aktif hata varsa hatay! resetleyin (SWITCH-
ON INHIBITED girin). Eger 1604 =
haberlesme. ise etkin

OPERATING

Normal ¢alismaya devam et

8...9

Kullaniimamis.

10

REMOTE_CMD

Fieldbus kontrolU etkinlestirildi

« CW #0 veya Ref # 0: Son CW ve Ref'l
sakla.

* CW =0 ve Ref = 0: Fieldbus kontrolG
devrede.

» Referans ve yavaslama/hizlanma
rampasi kilitlendi.

11

EXT CTRL LOC

EXT2 SELECT

Harici kontrol konumu 2'yi (EXT2) segin.
Eger 1102 = HABERLESME. ise etkin

EXT1 SELECT

Harici kontrol konumu 1 (EXT1) segin.
Eger 1102 = HABERLESME. ise etkin

12...15

Kullaniimamis.

Durum Word

238. sayfada Kontrol araytizii b6liminde daha dnce acgiklanmis oldugu gibi kayit
adresi DURUM WORD igeridi suricuden ana istasyona gonderilen durum bilgisidir.
Asagidaki tablo ve bu alt bélimde sonradan yer alan sema durum word icerigini

tanimlar.
ABB Siiriiculeri profili (FBA) DURUM WORD
Aciklama
Bit Adi Deger (Durum semasindaki durumlara/kutulara karsilik
gelir)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 OPERATION INHIBITED
3 ACTI 0...1 HATA
0 Ariza yok
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ABB Siiruciileri profili (FBA) DURUM WORD

Bit

Adi

Deger

Aciklama
(Durum semasindaki durumlara/kutulara karsilik
gelir)

OFF_2_STA

OFF2 INACTIVE

OFF2 ACTIVE

OFF_3_STA

OFF3 INACTIVE

OFF3 ACTIVE

SWC_ON_INHIB

SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE

SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE

ALARM

Al Ol mn| O | O] -

Alarm (Alarmlarla ilgili ayrintilar igin bkz. bolim Alarm
listeleri, sayfa 267.)

Alarm yok

AT_SETPOINT

OPERATING. Gergek deger referans degerine esdegerdir
(tolerans limitleri icindedir).

Gergek deger tolerans limitleri disindadir (referans
degerine esit degildir).

REMOTE

Sarlcil kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2)

Surlci kontrol konumu: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

Denetlenen parametre degeri > denetim Ust limiti.

Denetlenen deger < denetim alt limiti oldugu surece bit
"1" olarak kalir.

Bkz. Grup 32: DENETIM.

Denetlenen parametre degeri < denetim st limiti.

Denetlenen deger > denetim Ust limiti oldugu strece bit
"0" olarak kalir.

Bkz. Grup 32: DENETIM.

11

EXT CTRL LOC

Harici kontrol konumu 2 (EXT2) segili.

Harici kontrol konumu 1 (EXT1) segili.

12

EXT RUN ENABLE

Harici Calisma Izni sinyali alinmistir

O | O] =

Alinan Harici Calisma Izni sinyali yok

13...

15

Kullaniimamis.
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Asagidaki durum semasi KONTROL WORD (CW) ve DURUM WORD (SW) bitlerinin start-
stop fonksiyonunu gdsterir.

Herhangi bir durumdan Herhangi bir durumdan

Acil Stop Acil Stop Kapali
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)

Herhangi bir durumdan

+ Fault

i HATA [— (SW Bit3=1
(SW Bits=0) — 7 F3 F2 L (sW Bit4=0) ( )
-"7- (CW Bit7=1)
n(f)=0/1=0 + I
| |
— Ll
Herhangi bir durumdan
OFF1 (CW Bit0=0) s
ACMA ,
W Bit1=0) | SEBEKE KAPALI ENGELLENDI [— (SW Bit6=1)
|
L
A B COD AGMAYA | o
HAZIR DEGIL (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
o | CALISMA CALISMAYA | _ Lo
(SW Bit2=0) ENGELLENDI HAZIR (SWBit0=1)
OPERATION INHIBITED + -l- (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
>
BCD
QAh'EQ’I'QYA [ (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0) b (CW Bit3=1 ve
> SW Bit12=1)
CAISMA - (swBit2=1)
A —<}—
(CW Bit5=0) i _
— T (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
| =l
RFG CIKIS
D AKTIF
o | B —J—
KEY (CW Bit6=0) T (CW=xxxx x1xx xx11 1111)
1 Durum = |
mm  Durum degisimi

RFG: ACCELERATOR

CW = KONTROL WORD AKTIF

SW = DURUM WORD
RFG = Rampa Fonksiyon

(CW=xxxx x1xx x111 1111)

Jeneratori

| = Param. 0104 AKIM

f = Param. 0103 CIKIS FREKANSI
n=Hz

c—<1—_|_

OPERATING

L (SW Bit8=1)

<
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238. sayfada Kontrol arayiizii béliminde daha énce agiklanmis oldugu gibi referans
word bir hiz veya frekans referansidir.

Referans dlgeklendirme

Asagidaki tabloda ABB surtctleri profili icin REFERANS Olgeklendirme

gOsterilmektedir.

ABB Siiriiculeri Profili (FBA)

+10000 = (par. 1108)
(10000, %100'e karsilik gelir)

Referans Aralik Refteizrr;?ns Olgeklendirme Gorusler
REF1 -32767... | Hiz veya -20000 = -(par. 1105) Nihai referans 1104/1105 ile
+32767 frekans 0=0 sinirflanmistir. Gergek motor
+20000 = (par. 1105) hizi 2001/2002 (hiz) veya
(20000, %100'e karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.
REF2 -32767... | Hiz veya -10000 = -(par. 1108) Nihai referans 1107/1108 ile
+32767 frekans 0=0 sinirlanmistir. Gergek motor
+10000 = (par. 1108) hizi 2001/2002 (hiz) veya
(10000, %100’ karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.
Moment -10000 = -(par. 1108) Son referans 2015/2017
0=0 [moment1] veya 2016/2018
+10000 = (par. 1108) [moment2] tarafindan
(10000, %100'e karsilik gelir) | Stnifandiriimis.
PID -10000 = -(par. 1108) Nihai referans 4012/4013
Referansi |0=0 (PID set1) veya 4112/4113

(PID set2) tarafindan
sinirlandiriimisgtir.

Not: 1104 REF1 MIN ve 1107 REF2 MIN parametrelerinin ayarlanmasi referanslarin
Olgeklendiriimesinde herhangi bir etkiye sahip degildir.

1103 REF1 SELECT veya 1106 REF2 SELECT parametresi COMM+AI1 veya COMM*AI1
olarak ayarlanirsa referans asagidaki gibi 6l¢eklendirilir:

ABB Siiricileri profili (FBA)

Referans

Deger ayari

Al referans o6lgeklendirme

REF1

COMM+AI1

(100 + 0,5 - (Par. 1105)%

(100-0,5 - (par. 1105))% _

COMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF1 MAX (%))

Fieldbus referansi

%100~ =~ 7

4 duzeltme katsayisi

11 girig sinyali

%0

%50

A
%100
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ABB Siiriciileri profili (FBA)
Referans Deger ayari Al referans olgeklendirme
REF1 COMM=Al1 COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF1 MAX (%))
Fieldbus referansi
4diizeltme katsayisi
%200 - —~—-—— -~ -
| |
I |
| |
%100- |- = - —» ————:
I I
| ! Al1 giris sinyali
(100 -0,5 - (par. 1105))% —p
%0 %50 %100
REF2 COMM+AI1 COMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbus referansi
A dizeltme katsayisi
(100+0,5- (Par. 1108)% 1- - - -—-- -
I
. l
I I
%100 - - - -, ———-:
I I
| | Al1 giris sinyali
(100 -0,5 - (par. 1108)% —p
%0 %50 %100
REF2 COMM*AI1 COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbus referansi
A dizeltme katsayisi
%200 T
|
| |
%100-|- - - - ———-:
[ |
| | .. . .
%0 | | AI; giris sinyali
%0 %50 %100
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Her bir kontrol konumunun (EXT1 ve EXT2) donis yonl kontrolliini konfiglire etmek
igin Grup 10: START/STOP/YON parametrelerini kullanin. Asagidaki sekiller grup 10
parametreleri ve fieldbus referansinin (REF1 ve REF2) referans degerleri Uretmek igin
nasll etkilestiklerini gosterir. Fieldbus referanslari ¢ift kutupludur, yani pozitif veya
negatif olabilirler.

ABB Siiriiculeri profili

Parametre Deger ayari Al referans olgeklendirme
1003 DONUS 1 (ILERI) Sonug ref.
YONU Maks. ref - - - +——~-----F----- G '
|
o L
| | | |
| | | |
Fieldbus : ! ! !
referans %-163 %-100 %100 %163
-(Maks.ref.) - - — - - — — - — —
100?{ DONUS 2 (GERI) Maks. ref - - — — — — — — — — — -
YONU
Sonug ref.
Fieldbus _%-163 %-100 %100 %163
referans | | ' |
| | I |
| | | |
| | | |
| | | |
-(Maks. ref.) - - +— — - — — - .
1003 DONUS 3 (IKI YONLU) Sonug ref.
YONU Maks.ref ----------—-+----~ . .
|
L
| |
Fieldbus %-163 %-100 : :
referans o %100 %163
o
| |
-(Maks. ref.) - - I oo
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Gercgek Deger

238. sayfada Kontrol arayiizii b6liminde daha 6nce anlatiimis oldugu gibi Gergek
Degerler, stricu degerlerini tagsiyan wordlerdir.

Gergek Degerin 6lceklendiriimesi

Fieldbus'a Gergcek Degerler olarak gonderilen tam sayilarin élgeklendirilmesi segili
surdcu parametresinin ¢ézunurligune baghdir. Asagida belirtilen ACT1 ve ACT2
disinda, 91. sayfada Tim parametre listesi bdliminde parametre icin verilen
¢6zUnUrlugl kullanarak geri besleme tam sayisini 6lgeklendirin. Ornegin:

Geri besleme T = S -
uzunlugu Parametre ¢ozuniirlugi Olgeklendirilmis Deger
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 % 0,1 10-%01=%1

5 ve 6 data wordleri asagidaki gibi dlgeklendirilir:

ABB Siiriiciileri profili

icindekiler Olgeklendirme
act1 ACTUAL SPEED | -20000 ... +20000 = -(par. 1105) ... +(par. 1105)
act2 MOMENT -10000 ... +10000 = - % 100% ... + % 100

Sltirticii kontroliiniin sanal adresleri

Suarucu kontrolindn sanal adres alani asagidaki sekilde ayrilir:

Kontrol Word

Referens 1 (REF1)
Referens 2 (REF2)
Durum Word

Gergek Deger 1 (ACT1)
Gergek Deger 2 (ACT2)

Ol | WIN| -~

Fieldbus adaptér



256 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Dahili profil teknik verileri

Genel Bilgiler
Danhili profil, her bir protokol icin endustri standard strlcu profilini gerceklestirmeyi
hedefler (6rnegin, PROFIBUS i¢in PROFIdrive, DeviceNet igin AC/DC Surlcisu).
Kontrol Word

238. sayfadaki Kontrol arayiizii b6liminde daha dnce agiklanmis oldugu gibi
KONTROL WORD slriclyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Ozel KONTROL WORD igeridi icin, bkz. FBA modiillyle birlikte verilen kullanim
kilavuzu.

Durum Word

238. sayfada Kontrol arayiizii boliminde daha dnce acgiklanmis oldugu gibi kayit
adresi DURUM WORD igerigi surliciiden ana istasyona gonderilen durum bilgisidir.
Ozel DURUM WORD igerigi icin, bkz. FBA moddillyle birlikte verilen kullanim kilavuzu.

Referans

238. sayfada Kontrol arayiizii b6liminde daha dnce acgiklanmis oldugu gibi
REFERANS word bir hiz veya frekans referansidir.

Not: ref2, Dahili Surticu profilleri tarafindan desteklenmemektedir.

Referans délgeklendirme

REFERANS olceklendirme fieldbus tipine baglidir. Bununla birlikte, striicide %100
REFERANS degeri, asagidaki tabloda agiklandigi gibi sabitlenmistir. REFERANS araligi
ve Olgceklendirmesi hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. FBA modiliyle saglanan
kullanim kilavuzu.

Dahili profil
Referans | Aralik Rei;cie;ians Olgeklendirme Gorusler
REF Fieldbus | Hiz - % 100 = -(par. Nihai referans asagidaki ile
Ozel 9908) sinirlanmistir
0=0 1104/1105.
+100 = (par. 9908) Gergek motor hizi 2001/2002 (hiz) ile
sinirlanmustir.
Frekans - % 100 = -(par. Nihai referans asagidaki ile
9907) sinirlanmigtir
0=0 1104/1105.
+100 = (par. 9907) Gergek motor hizi 2007/2008 (frekans)
ile sinirlanmustir.

Gergek Degerler

238. sayfada Kontrol araytiz(i b6liminde daha 6nce anlatiimis oldugu gibi Gergek
Degerler, surtcu degerlerini tagiyan wordlerdir.
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Gergek Degerin 6lceklendiriimesi

Gergek Degerler igin, parametre ¢ozunurliguinu kullanarak geri besleme uzunlugunu
Olgeklendirin. (Parametre ¢dzindrlukleri igin bkz. bolum Tim parametre listesi, sayfa

257

91.) Ornegin:
Geri besleme Parametre (Geri besleme uzunlugu) - (Parametre ¢éziintrliigi) =
uzunlugu ¢ozundiirliigu Olgeklendirilmis Deger
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 % 0,1 10-%0,1=%1

Parametreler ylzde olarak verildiginde, Tiim parametre listesi bolimu hangi
parametrenin %100'e karsilik geldigini belirtir. Bu durumlarda, yizdeden muhendislik
birimlerine dénustirmek igin, %100'e karsilik gelen parametre dederiyle ¢arpin ve
%100 ile baliin. Ornegin:

1) (]
Geri Parametre %100 :‘IZi@l'lk (Geri besleme uzunlugu) - (Parametre
besleme coziinirligii para%'letrenin ¢oziiniirliigu) - (%100 ref. degeri) / %100 =
uzunlugu degeri Ol¢eklendirilmig Deger
10 % 0,1 1500 rpm’ 10 - % 0,1 - 1500 RPM / % 100 = 15 rpm
100 % 0,1 500 Hz? 100 - % 0,1 - 500 Hz / % 100 = 50 Hz

1 Bu 6rnekte, Gergek Degerin 9908 MOT NOM HIZ parametresini %100 referans olarak kullandigini ve

9908 = 1500 rpm oldugunu farz edelim.

2 Bu 6rnekte, Gergek Degerin 9907 MOTOR NOM FREK parametresini %100 referans olarak
kullandigini ve 9907 = 500 Hz oldugunu farz edelim.

Gergek Deger esleme
FBA modullyle birlikte saglanan kullanim kilavuzuna bagvurun.
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Diagnostik

N

UYARI! Bu kilavuzda tanimlanmayan herhangi bir dl¢iim, par¢a degistirme veya
baska servis proseddrlerini uygulamayi1 denemeyin. Bu tir bir islem garanti belgesini
gecersiz kilacak, dogru isletimi tehlikeye atabilecek ve ariza suresi ile masraflarini
artiracaktir.

UYARI! Bu bdlumde tarif edilen tim elektrikli aletlerin montaji ve bakimi yalniz yetkili
servis personeli tarafindan gergeklestiriimelidir. 5. sayfada Giivenlik talimatlari
bélumundeki guvenlik yonergeleri takip edilmelidir.

Diagnostik ekranlari

Surucu asagidakileri kullanarak hata durumlarini algilar ve bildirir:

» surlcu Uzerindeki yesil ve kirmizi LED

* kontrol panelindeki LED durumu (suriiciiye Asistan Kontrol Paneli takili ise)
* kontrol paneli ekrani (surlclye bir kontrol paneli takili ise)

+ Hata Word ve Alarm Word parametre bitleri (parametreler 0305 - 0309). Bit
tanimlari icin, bkz. Grup 03: FB GERCEK SINYAL, sayfa 112.

Ekranin bigimi hatanin ciddiyetine gore degisir. Surticlyu asagidaki durumlara
yonlendirerek bir¢ok hatanin ciddiyetini belirleyebilirsiniz:

» Hata durumunu gérmezden gelin
*  Durumu bir alarm olarak raporlayin.

* Durumu bir hata olarak raporlayin.

Kirmizi - Hatalar

Siriclt asagidakileri yaparak bir ariza ya da hata algiladiginin sinyalini verir:
* sUrlcunln tzerinde kirmizi LED etkinlestirerek (LED sabittir veya yanip séner)
» kontrol panelindeki sabit kirmizi durum LED'i géstererek (eger sirtictiiye bagliysa)

+ Hata Word parametresinde uygun bir bit ayarlayarak (0305 - 0307 arasi).

* Hata modunda kontrol panel ekranini hata kodu LOC T HATA
gOstererek gecersiz kilarak (sagdaki sekiller) HATA 7

* motoru stop ederek (caligiyorsa). AIl KAYIP

Kontrol panel ekranindaki hata kodu gegicidir. Su | 00:00

tuslardan herhangi birine basmak, hata mesajini o
kaldirir: MENU, GIR, UP veya DOWN tugu. Kontrol FO O O 7

FWD

Diagnostik
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paneline dokunulmadiysa veya hata hala aktif durumdaysa birkag saniye sonra

mesaj tekrar gorunar.

Yanip sonen yesil - Alarmlar

Alarm denilen daha az énemli hatalar i¢in diagnostik ekran tavsiye niteligindedir. Bu
durumlar igin slriict sadece “sira disi" bir sey algiladigini raporlar. Bu tip
durumlarda surlcu asagidakileri yapar:

» slrdcl Gzerindeki yesil LED'in yanip sénmesini saglar (kontrol paneli
hatalarindan kaynaklanan alarmlar igin gegerli degildir)

» kontrol panelindeki sabit yesil LED'in yanip sdnmesini saglar (eger sirtcliye
bagliysa)

» Alarm Word parametresinde (0308 veya 0309) uygun bir bit ayarlar. Bit tanimlari
igin, bkz. Grup 03: FB GERCEK SINYAL, sayfa 112

» Kontrol paneli ekranini, Hata modunda bir alarm [OC & ALARM
kodunu ve/veya adini gostererek gecersiz kilar
(sagdaki sekiller). ALARM 2008

Alarm mesajlari birkag saniye sonra kontrol panel
ekranindan kaybolur. Alarm durumu devam ettikce

mesaj belirli araliklarla tekrar gosterilir. Loc A2 OO 8

Hatalarin duzeltilmesi

PANEL KAYIP
00:00

FWD

Hatalar icin 6nerilen dizeltici faaliyet soyledir:

* Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek i¢in asagdidaki Hata Listeleri
bolimindeki tabloyu kullanin.

» Sdruclyu yeniden baslatin. Bkz. bélum Hata Resetleme sayfa 265.

Hata Listeleri

Asagidaki tabloda hatalar kod numaralari ile listelenmistir ve her biri tanimlanmigtir.
Hata adi, hata meydana geldiginde Gelismis Kontrol Panelinin Hata modunda
gosterilen uzun seklidir. Hata Kayit modunda (bkz. sayfa 67) gOsterilen hata adlar
(sadece Gelismis Kontrol Paneli i¢in) ve parametre 0401 SON HATA icin hata adlari
daha kisa olabilir.

Hata Paneldeki N Lo .
kodu hata ad Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet
1 ASIRI AKIM Cikig akimi fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:

* Asiri motor yUku.

» Duislk hizlanma suresi (parametreler 2202 HIZLANMA RAMP 1 ve 2205
HIZLANMA RAMP 2).

+ Hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.

Diagnostik
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Hata
kodu

Paneldeki
hata adi

Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

DC ASIRI GER

Ara devrenin DC gerilimi asiri fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:

» Girig beslemesinde statik ya da gegici asir gerilim.

» Duslk yavaglama stresi (parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1 ve 2206
YAVASLAMA RAMP 2).

» Kuguk fren kiyici (varsa).

* Asin gerilim kontrolortiniin ACIK oldugundan emin olun (2005
parametresini kullanarak).

SUR ASIR SIC

Sirlict sogutma blogu asiri iIsinmistir. Sicaklik sinirda veya sinirin
Uzerindedir.

R1...R4: 115 °C (239 °F)

R5, R6: 125 °C (257 °F)

Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin:

» Fan hatasi.

* Hava akisinda engel.

» Sogutma blogunu kir veya toz kaplamis.
* Asir ortam sicakhgi.

* Asin motor yuku.

KISA DEVRE

Hatali akim. Asagidakileri kontrol edin ve dlzeltin:
» Motor kablo(larinda) veya motorda kisa devre.
» Beslemede kesinti.

REZERVE

Kullaniimaz.

DC DUSUK GER

Ara devrenin DC gerilimi yeterli degildir. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:

» Giris gu¢ kaynaginda eksik faz.
» Sigorta yanmis.
» Dusuk sebeke gerilimi.

Al1 KAYIP

Analog giris 1 eksik. Analog giris degeri AI1 HATA LIMIT (3021)'den daha az.
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:

» Analog giris icin kaynak ve baglanti.
* A1 HATA LIMIT (3021) ve 3001 AI<MIN FONKSIYON i¢in parametre ayarlari.

Al2 KAYIP

Analog giris 2 eksik. Analog giris degeri AI2 HATA LIMIT (3022)’'den daha az.
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:

» Analog girig i¢in kaynak ve baglanti.
* A2 HATA LIMIT (3022) ve 3001 AI<MIN FONKSIYON igin parametre ayarlari.

MOT ASIR SIC

Sdrlcinin hesaplamasi veya sicaklik geri beslemesinden dolay motor gok
sicak.

* Asir yukli motoru kontrol edin.
* Hesaplama igin kullanilan parametreleri (3005...3009) ayarlayin.

+ Sicaklik sensérlerini ve Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU parametrelerini
kontrol edin.
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Hata
kodu

Paneldeki
hata adi

Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

10

PANEL KAYIP

Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden birisi gerceklesmistir:
» Sirucu lokal kontrol modunda (kontrol paneli LOC gdsteriyor), ya da

» Sirtcu uzaktan kontrol modundadir (REM) ve kontrol panelinden start/
stop, yon veya referans komutlarini kabul edecek sekilde parametre
belirlenmisgtir.

Duzeltip kontrol etmek igin:
+ Haberlesme hatlari ve baglantilari.
» Parametre 3002 PANEL HAB HATASI.

» Grup 10: START/STOP/YON ve Grup 11: REF YERI SECIMi
bolimiindeki parametreler (sirlici calismasi REM ise).

11

ID RUN HATA

Motor ID Run basariyla tamamlanmadi. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:

* Motor baglantilari.
* Motor parametreleri 9905...99009.

12

MOT SIKISMA

Motor veya proses durmasi. Motor sikisma bdlgesinde galistiriliyor.
Asagidakileri kontrol edin ve dlzeltin:

* Asin yuk.
* Yetersiz motor glicu.
» Parametre 3010 = 3012.

13

REZERVE

Kullaniimaz.

14

HARICI HATA1

Birinci harici hatayi raporlamak i¢in tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3003 HARICI HATA 1.

15

HARICI HATA2

ikinci harici hatayi raporlamak igin tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3004 HARICI HATA 2.

16

TOP KAC HATA

Motor ve motor kablolarinda olasi toprak hatasi tespit edildi. Stirtcu, strtci
calisiyorken veya galismiyorken toprak hatalarini izler. Sirtcu
calismiyorken ve hata Uretebilirken algilama daha hassastir.

Olasi duzeltmeler:

+ Giris kablo baglantilarini kontrol edin/hatalar diizeltin.

* Motor kablosunun maksimum belirlenen uzunlugu asmadigini
dogrulayin.

+ Toprak hatasi igin algilama seviyesini parametre 3028 EARTH FAULT LVL
ile azaltin.

+ Uggen toprakl giris gii¢ kaynagi ve yiiksek kapasitansli motor kablolari,
galismayan testler sirasinda hatal hata raporu verebilirler. Strtci
calismiyorken hata izlemeye yanit verme 6zelligini devre disi birakmak
icin, 3023 KABLAJ HATASI parametresini kullanin. Toprak hatasi
izlemesine yanit verme 6zelligini devre digi birakmak igin 3017 TOPRAK
HATASI parametresini kullanin.

Not: Toprak hatasinin devre disi birakilmasi garantiyi gecersiz kilabilir.

17

OBSOLETE

Kullaniimaz.

18

TERMIK HATA

Dahili hata. Stricinin dahili sicakligini élgen termistor aciktir veya kisa
devredir. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

19

OPEX LINK

Dahili hata. Kontrol ve OINT kartlari arasindaki fiber optik baglantida
haberlesmeyle iligkili problem algilanmistir. Yerel ABB temsilcinizle
baglantiya gegin.

20

OPEX GUG

Dahili hata. OINT gu¢ kaynaginda sira digi algak gerilim algilanmistir. Yerel
ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

21

AKIM OLCUM

Dahili hata. Akim élgim araligi digindadir. Yerel ABB temsilcinizle
baglantiya gecin.
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Hata Paneldeki R T .
kodu hata adi Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet
22 BESLEME FAZI DC baglantisindaki titresen elektrik gerilimi ¢cok yuksektir. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:
+ Sebeke fazi eksik.
» Sigorta yanmis.
23 ENKODER HATA | Surtcu, gecerli bir enkoder sinyali algilamiyor. Agagidakileri kontrol edin ve
dazeltin:
» Enkoder varligi ve uygun baglanti (ters kablo baglantisi = kanal A kanal
B'nin terminaline veya kanal B kanal A'nin terminaline bagli, saglam
olmayan baglanti veya kisa devre).
» Gerilim logic seviyeleri, belirtilen araligin disinda.
» Calisan ve dizgln sekilde baglanmis Puls Enkoder Araytiz Modulu,
OTAC-01.
» 5001 PuLs sAYisI parametresinde yanlis deger girilmis. Yanlis deger
yalnizca, hata, hesaplanan kaymanin motor nominal kaymasinin 4
katindan blyuk olmasindan kaynaklaniyorsa algilanir.
» Enkoder kullaniimiyor, ancak parametre 5002 ENCODER AKTIF = 1 (AKTIF).
24 ASIRI HIZ Motor hizi 2001 MINIMUM HIZ veya 2002 MAXIMUM HIz de@erlerinden buyuk
olandan (miktar olarak) %120 daha fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve
dazeltin:
+ 2001 ve 2002 icin parametre ayarlari.
* Motor frenleme momenti icin yeterlilik.
* Moment kontrolliniin uygulanabilirligi.
* Fren kiyici ve direnci.
25 REZERVE Kullaniimaz.
26 SURUCU ID Dahili hata. Konfigiirasyon Blok Sirtici Kimligi gecerli degildir. Yerel ABB
temsilcinizle baglantiya gecin.
27 KONFIG DOSYA | Dahili konfiglirasyon dosyasi hatalidir. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.
28 SERI 1 HATA Fieldbus haberlesmesi zaman asimina ugramigtir. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:
» Hata ayari (3018 HAB HATA FONK ve 3019 HAB HATA SURESI).
+ Haberlesme ayarlari (uygun sekilde Grup 51: HARICI HABER MODUL
veya Grup 53: EFB PROTOKOL)
» Hat uzerinde zayif baglanti ve/veya parazit.
29 EFB CON FILE Dahili fieldbus igin konfiglirasyon dosyasini okumada hata.
30 FORCE TRIP Fieldbus tarafindan uygulanan hata. Bkz. fieldbus Kullanici Kilavuzu.
31 EFB 1 Hata kodu, dahili fieldbus (EFP) protokol uygulamasi igin ayrilmistir. Anlam
32 £FE 2 protokole baghdir.
33 EFB 3
34 MOTOR FAZ Motor devresinde hata. Motor fazlarindan birisi eksiktir. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:
* Motor hatasi.
* Motor kablosu hatasi.
» Termik role hatasi (kullaniliyorsa).
+ Dahili hata.

263
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Hata Paneldeki S L .

kodu hata adi Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

35 CIKIS KABLO Hatali giris besleme ve motor kablo baglantisi (6rnegin, giris besleme
kablosu surlci motor baglantisina baglanmis). Striict hataliysa veya giris
beslemesi delta toprakli bir sistemse ve motor kablosu kapasitansi
yuksekse hata yanliglikla verilebilir.
Bu hata parametre 3023 KABLAJ HATASI kullanarak devre disi birakilabilir.
 Giris besleme baglantilarini kontrol edin. Topraklamayi kontrol edin.

36 INCOMPATIBLE | Surtcl, yazilimi kullanamiyor.

sSw

+ Dahili hata.
* YUKIU olan yazilim, suricuyle uyumlu degil.
+ Destek temsilcisi ile gérugun.

37

CB SICAKLIK

Siricu kontrol paneli asiri 1Isinmis. Hata agma siniri 88 °C'dir. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:

* Asin ortam sicakligr.

» Fan hatasi.

* Hava akisinda engel.

OMIO kontrol karth surtculer icin degildir.

38

KULLANICI YUK
EGRISI

Parametre 3701 KUL.YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul,
3703 KUL.YUK EGRI zAM tarafindan tanimlanandan daha uzun siire
gecerlidir.

101...
199

SISTEM HATASI

Siricu igindeki dahili hata. Yerel ABB temsilcisini arayin ve hata sayisini
bildirin.

201...
299

SISTEM HATASI

Sistemde hata. Yerel ABB temsilcisini arayin ve hata sayisini bildirin.

BILINMEYEN
SURUCU TIPI:
ACS550
DESTEKLENEN
SURUCULER: X

ACS550'ye yanlis panel tipi, ornegin, slriict X'i destekleyen ancak
ACS550'yi desteklemeyen panel baglanmis.

Parametre ayarlarind

a uyumsuzluklari gésteren hatalar asagida siralanmistir.

Hata Paneldeki R T .
kodu hata ad Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet
1000 | PAR HZRPM Parametre degerleri tutarsizdir. Agagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:
» 2001 MINIMUM HIZ > 2002 MAXIMUM HIZ.
» 2007 MIN FREKANS > 2008 MAX FREKANS.
* 2001 MINIMUM HIZ / 9908 MOTOR NOM HIz uygun aralik disindadir (> 50).
* 2002 MAXIMUM Hiz / 9908 MOTOR NOM HIZ uygun aralik digindadir (> 50).
» 2007 MIN FREKANS / 9907 MOTOR NOM FREK uygun aralik disindadir
(> 50).
» 2008 MAX FREKANS / 9907 MOTOR NOM FREK uygun aralik disindadir
(> 50).
1001 | PAR PFC REF Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakiler kontrol edin:
NEG 8123 PFC AKTIF aktifken 2007 MIN FREKANS negatiftir.
1002 | REZERVE Kullaniimaz.
1003 | PAR Al OLGEK Parametre degerleri tutarsizdir. Agagidakilerden herhangi birini kontrol

edin:
* 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM Al1.
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.

Diagnostik




ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

265

Hata
kodu

Paneldeki
hata adi

Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

1004

PAR AO OLGEK

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:

* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1.

* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AO2.

1005

PAR MOT2 VER

Glg kontroll icin parametre degerleri tutarsiz: Hatali motor nominal kVA'si
veya hatali nominal motor glici. Asagidakiler kontrol edin:

* 1,1 <(9906 MOTOR NOM AKIM - 9905 MOTOR NOM GER - 1,73/ Py) < 3,0

Py = 1000 - 9909 MOTOR NOM GUG oldugunda (birimler kW cinsindense)
veya Py = 746 - 9909 MOTOR NOM GUG (birimler hp cinsindense, 6rnegin
ABD'de)

1006

PAR HAB ROLE

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagdidakiler kontrol edin:
* Uzatma réle moduli bagl degildir ve
* 1410...1412 ROLE GIKISLARI 4...6 sifir olmayan degerlere sahiptir.

1007

PAR FIELDBUS
MISSING

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:

» Fieldbus kontroli igin bir parametre ayarlanir (6rnegin, 1001 HAR1
KOMUTLAR = 10 (HABERLESME)), fakat 9802 HAB PROT SEG = 0.

1008

PAR PFC MODE

Parametre degerleri tutarli degildir 8123 PFC AKTIF aktif hale getirildiginde -
9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmalidir.

1009

PAR MOT1 VER

Gl kontroli igin parametre degerleri tutarsiz: Nominal motor frekansi veya
hizi hatali. Asagidaki iki durumu kontrol edin:

* 1<(60-9907 MOTOR NOM FREK / 9908 MOTOR NOM HIZ < 16

* 0.8 <9908 MOTOR NOM HIz /
(120 - 9907 MOTOR NOM FREK / Motor Poles) < 0.992

1010/
1011

REZERVE

Kullanilimaz.

1012

PAR PFC 10 1

IO konfiglirasyonu tamamlanmadi — PFC'ye yeterli sayida rdle
parametrelenmedi. Veya, Grup 14: ROLE CIKISLARI, parametre 8117 YR
MOT SAYISI ve parametre 8118 OTODEG ARALIGI arasinda bir uyumsuzluk var.

1013

PAR PFC IO 2

IO konfiglirasyonu tamamlanmadi — PFC motorlarinin gergek sayisi
(parametre 8127, MOTORLAR) Grup 14: ROLE CIKISLARI ve parametre
8118 OTODEG ARALIGI iginde tanimlanan PFC motorlariyla eslesmiyor.

1014

PAR PFC 10 3

10 konfiglirasyonu tamamlanmadi — sirticu, her bir PFC motoru igin bir
dijital giris (kilit) atayamiyor (8120 KILITLEMELER ve 8127 MOTORLAR
parametreleri).

1015

REZERVE

Kullanilmaz.

1016

PAR USER LOAD
C

Kullanici ylk egrisi parametre degerleri tutarsiz. Asagidaki kosullarin
karsilandigindan emin olun:

» 3704 YUK FREKANSI 1 < 3707 YUK FREKANSI 2 < 3710 YUK FREKANSI 3 <
3713 YUK FREKANSI 4 < 3716 YUK FREKANSI 5.

» 3705 DUSUK YUK TORK1 < 3706 YUKSEK YUK TORK1.
» 3708 DUSUK YUK TORK2 < 3709 YUKSEK YUK TORK2.
* 3711 DUSUK YUK TORK3 < 3712 YUKSEK YUK TORK3.
* 3714 DUSUK YUK TORK4 < 3715 YUKSEK YUK TORK4.
* 3717 DUSUK YUK TORKS < 3718 YUKSEK YUK TORKS.

Hata Resetleme

ACS550 belirli hatalari otomatik olarak resetlemek icin yapilandirilabilir. Grup 31:
OTOMATIK RESET parametresine bagvurun.
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UYARI! Start komutu icin harici bir kaynak segcilirse, ACS550 ancak hatanin
resetlenmesinden sonra hemen basglatilabilir.

Yanip sénen kirmizi LED

Yanip sénen kirmizi LED ile belirtilen hatalara karsi sirtctyl resetlemek igin:

» 5 dakika boyunca besleme enerjisini kesin.

Kirmizi LED

Kirmizi LED (strekli, yanip sénen degil) ile belirtilen hatalara karsi strtclyu
resetlemek icin sorunu giderin ve asagidakilerden birisini yapin:

» Kontrol panelinde RESET'e basin.
+ 5 dakika boyunca besleme enerijisini kesin.

1604 HATA RESET SEC parametresinin degerine bagli olarak suricuyl resetlemek igin
asagidakiler de kullanilabilir:

+ dijital giris
* seri haberlesme.

Hata duzeltildiginde motor start edilebilir.

Gegmis

-

Referans igin, son U¢ hata kodu 0401, 0412, 0413 parametrelerine kaydedilir. Son
gerceklesen hata (ki 0401 parametresiyle tanimlanir) igin, surlict ek verileri sorunun
¢6zuminde yardimci olmasi igin (0402...0411 arasi parametrelere) kaydeder.
Ornegin parametre 0404 hata anindaki motor hizini saklar.

Gelismis Kontrol Paneli hata ge¢gmisi hakkinda ek bilgiler saglamaktadir. Daha fazla
bilgi almak i¢in bkz Hata Kayit modu, sayfa 61.

Hata tarihgesini temizlemek icin (tim Grup 04: HATA TARIHCESI parametreleri):
Kontrol panelini Parametreler modunda kullanarak, parametre 0401’i segin.

YAZ (veya Temel Kontrol Panelinde GIR) tuguna basin.

UP ve DOWN tuslarina ayni anda basin.

KAYDET butonuna basin.

Alarmlarin Diizeltiimesi

Alarmlar igin dnerilen dlzeltici faaliyet soyledir:

» Alarmin herhangi bir dizeltici faaliyet gerektirip gerektirmedigini belirleyin (bu
faaliyet her zaman gerekli degildir).

* Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek igin asagidaki Alarm listeleri
bolimindeki tabloyu kullanin.
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Asagidaki tabloda alarmlar kod numaralari ile listelenmistir ve her biri tanimlanmistir.

Alarm
kodu Ekran Aciklama
2001 ASIRI AKIM Akim sinirlama kontrolori aktif. Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin:
* Asin motor yuku.
» Duslk hizlanma siiresi (parametreler 2202 HIZLANMA RAMP 1 ve
2205 HIZLANMA RAMP 2).
» Hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.
2002 ASIRI GERILIM Asiri gerilim kontrolorii aktif. Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin:
» Girig beslemesinde statik ya da gegici asir gerilim.
« Duslk yavaslama suresi (parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1 ve
2206 YAVASLAMA RAMP 2).
2003 DUSUK GERILIM Dustk gerilim kontroloru aktif. Agagidakileri kontrol edin ve dizeltin:
» Dusuk sebeke gerilimi.
2004 DIR LOCK Denenen yon degisimine izin verilmez. Ya:
» Motor devrinin yoninu degistirmeye ¢alismayin, veya
* YOn degisimine izin vermek icin 1003 DONUS YONU parametresini
degistirin (tersine igletim giivenli ise).
2005 I0 COMM Fieldbus haberlesmesi zaman agimina ugramigtir. Asagidakileri
kontrol edin ve dizeltin:
» Hata ayari (3018 HAB HATA FONK ve 3019 HAB HATA SURESI).
*+ Haberlesme ayarlari (uygun sekilde Grup 51: HARICi HABER
MODUL veya Grup 53: EFB PROTOKOL)
» Hat lizerinde zayif baglanti ve/veya parazit.
2006 Al1 KAYIP Analog giris 1 eksiktir veya degeri minimum ayarlardan azdir.
Asagidakileri kontrol et:
» Girig kaynagi ve baglantilari.
*  Minimumu (3021) ayarlayan parametre.
* Alarm/hata isletimini (3001) ayarlayan parametre.
2007 A2 KAYIP Analog giris 2 eksiktir veya degeri minimum ayarlardan azdir.
Asagidakileri kontrol et:
» Girig kaynagi ve baglantilari.
*  Minimumu (3022) ayarlayan parametre.
* Alarm/hata isletimini (3001) ayarlayan parametre.
2008 PANEL KAYIP Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden birisi
gerceklesmigtir:
» Surict lokal kontrol modunda (kontrol paneli LOC gésteriyor), ya
da
» Sirlci uzaktan kontrol modundadir (REM) ve kontrol panelinden
start/stop, yon veya referans komutlarini kabul edecek sekilde
parametre belirlenmistir.
Dizeltip kontrol etmek igin:
» Haberlesme hatlari ve baglantilari.
» Parametre 3002 PANEL HAB HATASI.
+ Grup 10: START/STOP/YON ve Grup 11: REF YERI SECIMi
bolumiindeki parametreler (strlici calismasi REM ise).
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Alarm
kodu Ekran Aciklama
2009 DEVICE Sirlci sogutma blogu sicak. Bu alarm DEVICE OVERTEMP hatasinin
OVERTEMP yakin olabilecegini uyarir.

R1...R4: 100 °C (212 °F)
R5, R6: 110 °C (230 °F)
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:
» Fan hatasi.
+ Hava akiginda engel.
» Sogutma blogunu kir veya toz kaplamis.
+ Asgiri ortam sicakhgi.
* Asiri motor yuku.

2010 MOTOR SICAKLIGI | Suricuniin hesaplamasi veya sicaklik geri beslemesinden dolayi
motor sicak. Bu alarm MOT ASIR SIC hatasi ile agilmanin yakin
olabileceg@i konusunda uyarir. Asagidakileri kontrol et:

* Asin yukld motoru kontrol edin.

* Hesaplama icin kullanilan parametreleri (3005...3009) ayarlayin.

+ Sicaklik sensérlerini ve Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU'ni kontrol
edin.

20M REZERVE Kullaniimaz.

2012 MOT SIKISMA Motor sikisma bolgesinde calistiriliyor. Bu alarm mot sikisma hatasi ile
aclimanin yakin olabilecedi konusunda uyarir.

2013 AUTORESET Bu alarm sirtctnin motoru start edebilecek bir otomatik hata

(Not 1) resetleme yapmak Ulizere oldugunu uyarir.

+ Otomatik resetlemeyi kontrol etmek igin, Grup 31: OTOMATIK
RESET kullanin.

2014 OTOMATIK Bu alarm PFC otomatik degistirme fonksiyonunun aktif oldugunu

(Not 1) DEGISTIRME uyarir.

» PFC'yi kontrol etmek icin, 84. sayfadaki Grup 81: PFC KONTROL
ve PFC makro'ni kullanin.

2015 PFC | LOCK Bu alarm PFC kilitlerinin aktif oldugunu bildirerek uyarir bu da
surlicinun asagidakileri start edemedigi anlamina gelir:

» Herhangi bir motor (Otomatik Degistirme kullanildiginda).
* Hiz ayarli motor (Otomatik degistirme kullaniimamaktadir).

2016/ REZERVE Kullaniimaz.

2017

2018 PID UYKU Bu alarm PID uyku fonksiyonun aktif oldugunu bildirerek uyarir, bu da

(Not 1) motorun PID uyku fonksiyonu sona erdiginde hizlanabilecegdi anlamina
gelir.

» PID uykusunu kontrol etmek i¢in 4022...4026 veya 4122...4126
parametrelerini kullanin.

2019 ID RUN ID Run g¢aligtirma.

2020 REZERVE Kullaniimaz.

2021 START ENABLE 1 | Bu alarm Start izni 1 sinyalinin eksik oldugu konusunda uyarir.

MISSING « Start izni 1 fonksiyonunu kontrol etmek igin, 1608 parametresini
kullanin.
Diizeltmek igin, asagidakileri kontrol edin:
+ Dijital giris konfiglirasyonu.
+ Haberlesme ayarlari.
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Alarm

kodu Ekran Aciklama

2022 START ENABLE 2 | Bu alarm Start izni 2 sinyalinin eksik oldugu konusunda uyarir.

MISSING « Start izni 2 fonksiyonunu kontrol etmek igin, 1609 parametresini
kullanin.

Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
« Dijital giris konfiglirasyonu.
* Haberlesme ayarlari.

2023 EMERGENCY Acil stop etkinlestirildi.
STOP

2024 ENCODER ERROR | Siricu, gegerli bir enkoder sinyali algilamiyor. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:

« Enkoder varligi ve uygun baglanti (ters kablo baglantisi, saglam
olmayan baglanti veya kisa devre).

» Gerilim logic seviyeleri, belirtilen araligin disinda.

» Calisan ve duzgin sekilde baglanmis Puls Enkoder Arayuz
Moduli, OTAC-01.

» 5001 PULS sAYISI parametresinde yanls deger girilmis. Yanlis deger
yalnizca, hata, hesaplanan kaymanin motor nominal kaymasinin 4
katindan buyuk olmasindan kaynaklaniyorsa algilanir.

» Enkoder kullaniimiyor, ancak par. 5002 ENCODER AKTIF = 1 (AKTIF).

2025 FIRST START Bir strtclinun motor ézellikleri icin First Start degerlendirmesi
gerceklestirdigine isaret eder. Bu, motor parametreleri girildikten veya
degistirildikten sonra motor ilk defa galistirildiginda normaldir. Motor
modellerinin agiklamalari igin, bkz. parametre 9910 ID RUN.

2026 REZERVE Kullanilimaz.

2027 KULLANICI YUK Bu alarm, parametre 3701 KUL.YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan
EGRISI kosulun, 3703 KUL.YUK EGRI zAM parametresi tarafindan tanimlanan
surenin yarisindan daha uzun sure gegerli oldugu konusunda uyarir.

2028 START GECIKMESI | Start gecikmesi sirasinda gosterilir. Bkz. par. 2113 START GECIKMESI.

Not 1. ROdle ¢ikigi alarm kosullarini géstermek igin konfigiire edildiginde bile (6rnegin, parametre
1401 rOLE CIKIS 1 = 5 (ALARM) veya 16 (HATA/ALARM)), bu alarm bir réle gikisi tarafindan
gOsterilmez.

Alarm kodlari (Temel Kontrol Paneli)

Kontrol paneli alarmlari, Temel Kontrol Panelinde bir kod, A5xxx, ile birlikte gosterilir.
Asagidaki tabloda alarm kodlari ve agiklamalari listelenmistir.

Kod Aciklama
5001 Sdrlci yanit vermiyor.
5002 Haberlesme profili srlciyle uyumlu degil.
5010 Panelin parametre yedek dosyasi bozuk.

5011 Sdrlci bagka bir kaynaktan kontrol ediliyor.

5012 Dénas yonu kilitlendi.

5013 Buton devre digi, clinki ¢alisma engellendi.

5014 Buton devre disi, ¢linki stirlict hatali.

5015 Buton devre disi, ¢linki lokal mod kilidi agik.

5018 Parametre hazir degeri bulunamiyor.

5019 Sifir digi bir degerin yazilmasi yasak (sadece sifir degeri yazabilir).

Diagnostik
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Kod Aciklama

5020 Grup veya parametre yok veya parametre degeri uyumsuz.

5021 Grup veya parametre gizli.

5022 Grup veya parametre yazma korumali.

5023 Siricu galisirken degisiklik yapilamaz.

5024 Sirlcil mesgul, tekrar deneyin.

5025 Sirlcliden veya surlciye yiklemede yazma islemi gergeklestirilemez.
5026 Deger, sinirda veya sinirin altinda.

5027 Deger, sinirda veya sinirin Uzerinde.

5028 Deger gecersiz - ayrik degerler listesindeki bir degerle eslesmiyor.

5029 Bellek hazir degil, tekrar deneyin.

5030 Talep gecersiz.

5031 Sdrlci hazir degil, 6rnegin, dustk DC gerilimi nedeniyle.

5032 Parametre hatasi tespit edildi.

5040 Secili parametre seti gegerli parametre yedeginde bulunamiyor.

5041 Parametre yedegi, bellege sigmiyor.

5042 Segili parametre seti gecgerli parametre yedeginde bulunamiyor.

5043 Calistirma engelleme hakki verilmedi.
5044 Parametre yedegi versiyonlari eslesmiyor.
5050 Parametrenin karsiya ylUklenmesi iglemi iptal edildi.

5051 Dosya hatasi tespit edildi.

5052 Parametrenin panele yuklenmesi islemi bagarisiz oldu.
5060 Parametrenin siriiclye yiklenmesi islemi iptal edildi.
5062 Parametrenin sirlclye yiklenmesi islemi basarisiz oldu.

5070 Panel yedek bellegine yazma hatasi tespit edildi.

5071 Panel yedek belleginde okuma hatasi tespit edildi.

5080 isleme izin verilmedi, giinkii siiriicii lokal modda degil.

5081 isleme izin verilmedi, ¢iinkii bir hata aktif.

5083 isleme izin verilmedi, ¢iinkii parametre kilidi agik degil.

5084 isleme izin verilmedi, ¢iinkii siiriici mesgul, tekrar deneyin.

5085 Sdriclye yiklemeye izin verilmedi, glinkl suricu tipleri uyumsuz.
5086 Siruciye yuklemeye izin verilmedi, ¢linki striicti modelleri uyumsuz.

5087 Sirucuye yuklemeye izin verilmedi, ¢linki param. setleri eslesmiyor.

5088 islem basarisiz oldu, ¢iinkii siiriicii bellegi hatasi tespit edildi.

5089 Siriciye yikleme basarisiz oldu, ¢linkl bir CRC hatasi tespit edildi.

5090 Sirucuye yukleme basarisiz oldu, ¢iinki veri isleme hatasi tespit edildi.

5091 islem basarisiz oldu, ¢iinkii parametre hatasi tespit edildi.

5092 Siricuye yikleme basarisiz oldu, ¢linkli parametre setleri eslesmiyor.

Diagnostik
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Bakim

UYARI! Ekipman Gzerinde herhangi bir bakim islemi gerceklestirmeden énce, bkz.
bolum Givenlik talimatlari, sayfa 5. Guvenlik talimatlarini dikkate almamak
yaralanma veya 6lum ile sonuglanabilir.

Bakim araliklari

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa surlcu ¢ok az bakim gerektirir. Bu tablo
ABB tarafindan tavsiye edilen rutin bakim araliklarini siralar.

Bakim Aralik Talimat
Sogutma blogu sicaklik kontroli | Ortamin tozluluk durumuna Bkz. Sogutma blogu, sayfa 271.
ve temizligi baghdir (her 6...12 ayda bir)
Ana sogutma faninin Alti yilda bir Bkz. Ana fanin degistiriimesi,
degistiriimesi sayfa 272.
Dahili sogutma fani Her Gc yilda bir. Bkz. Sdirtict igi fanin
degistiriimesi dedistiriimesi, sayfa 274.
(IP54 / UL tip 12 surdcdler)
Kondansatoér yenileme Depolandiginda her yil Bkz. Yenileme, sayfa 275.
Kondansatérin degistiriimesi Dokuz yilda bir Bkz. Degistirme, sayfa 275.
(R5 ve R6 kasa tipleri)
Gelismis Kontrol Panelindeki Her on yilda bir Bkz. Pil, sayfa 275.
pilin degistiriimesi

Bakimla ilgili daha fazla ayrinti igin yerel ABB temsilcinize danisin. internet'te,
www.abb.com/drive adresine gidin ve Service — Maintenance (Servis — Bakim)
secenegini segin.

Sogutma blogu

Sogutma blogu kanatlari sogutucu havadaki tozu biriktirir. Tozlu sogutma blogu
suriclnin sogutulmasi icin daha az etkin olacagi icin, asiri iIsinma hatalarinin
olusmasi daha olasi hale gelir. "Normal” bir ortamda (tozlu degil, temiz degil)
sogutma blogunu yillik olarak kontrol edin, tozlu bir ortamda daha sik kontrol yapin.

Sogutma blogunu asagidaki gibi temizleyin (gerektiginde):
1. Sdricuye gelen enerjiyi kesin.
2. Sogutma fanini sékin (bkz. bélim Ana fanin degistirilmesi, sayfa 272).

3. Asagidan yukari dogru temiz basingli hava (nemli olmayan) ufletin ve es zamanh
olarak tozu yakalamak icin hava ¢ikisinda bir elektrik stipurgesi kullanin.

Not: Yan yana duran diger ekipmanlara toz girmesi riski varsa, temizleme islemini
bir baska odada gergeklestirin.

Bakim
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Sogutma fanini yerine takin.

Yeniden enerji verin.

Ana fanin degistirilmesi

Fan yataklarindan gelen sesin artmasi ve sogutma blogunun temizlenmesine
ragmen sicakliginin dereceli olarak artisi yoluyla fan arizasi1 éngorilebilir. Stiricu bir
prosesin kritik bir bélimunde calistiriliyorsa, bu belirtiler ortaya ¢cikmaya baslar
bagslamaz fan degdisiminin gergeklestiriimesi tavsiye edilir. Degistirilecek fanlar
ABB’den temin edilebilir. Belirlenmis ABB yedek pargalari disinda bagka parga
kullanmayiniz.

Kasa tipleri R1...R4

2. Surlcu kapagini ¢ikarin.

4. Fan kablosunu gikarin.

. Sdruclye gelen enerijiyi kesin.

Fani degdistirmek igin asagidakileri yapiniz:

Asagidaki kasa tipleri igin:
* R1, R2: Fan kapaklarinin kenarlarinda bulunan
tutma mandallarina bastirin ve yukari kaldirin.

* R3, R4: Fan dayanaginin sol tarafinda bulunan
manivelaya bastirin ve fani yukari dondurtp
cikartin.

5. Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak fani tekrar

6.

monte edin.

Yeniden enerji verin.

Kasa tipi R5
Fani degistirmek icin asagidakileri yapiniz: Alttan gériiniis
Sdrucuye gelen enerjiyi kesin. = Ay N———at
: o 3/ W=\
Fani tutan vidalari sékin. {fLr e 2
X I
. )
Fani ¢ikarin: Fani menteselerinde oynatin. L \"\\R\%{ b
I e \w{ | X5023

o 0k wh =

Fan kablosunu ¢ikarin.
Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak fani tekrar monte edin.
Yeniden eneriji verin.

Fandaki oklar, donus ve hava akisi yonlerini gosterir.

Bakim
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Kasa tipi R6
Fani degistirmek icin asagidakileri yapiniz: o ,ﬁ}\\
1. Sdrucuye gelen enerjiyi kesin. % /%; j% 2
2. Fan muhafazasini tutan vidayi ¢ikarin ve o S ﬁiﬁ
muhafazayi sinirlayicilara yaslayin. ;"iiéi § o

3. Kablo konnektorinl kaydirarak gikarin ve
baglantisini kesin.

4. Muhafazay ¢ikarin ve fani muhafazanin
pimlerine geri yerlestirin.

5. Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak
muhafazayi tekrar monte edin.

6. Yeniden enerji verin.

Bakim
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Surucii ici fanin degistirilmesi

IP54 / UL tip 12 muhafazalarda, muhafazanin icinde hava dolasimini saglamak igin

ilave bir fan bulunmaktadir.

Kasa tipleri R1...R4

R1 - R3 (sdrtcindn Gzerinde bulunur) ve R4 (suricinin
onlnde bulunur) kasa tiplerinde dahili muhafaza fanini
degistirmek igin:

. Sdruculye gelen enerijiyi kesin.

2. On kapag ¢ikarin.

Fani yerinde tutan muhafazanin késelerinde kancali tutma
mandallari vardir. Kancalari serbest birakmak icin dort
mandalin hepsini ortaya dogru bastirin.

Mandallar/kancalar serbest kaldiklarinda, gévdeyi
surtclden kaldirmak i¢in yukari dogru c¢ekin.

5. Fan kablosunu gikarin.

6. Asagidakilere dikkat ederek ayni islemleri tersine dogru

tekrarlayip fani yerlestirin.

* Fan hava akigi yukari dogrudur (fan tzerindeki oka
bakin)

+ Fan kablo takimi 6ne dogrudur.

» Digli muhafaza kancalar sag arka kdseye
yerlestirilmistir.

* Fan kablosu suriiclinlin Gzerinde, fanin biraz ilerisinde
baglaniyordur.

R5 ve R6 kasa tipleri

o & 0 h =

3AUA000000404

R5 veya R6 kasa tiplerindeki surlcu igi fani degistirmek icin agagidakileri uygulayin:

Sdrucuye gelen enerjiyi kesin.

On kapagi ¢ikarin.

Fani digsari dogru kaldirin ve kablolarin baglantisini kesin.
Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak fani monte edin.

Yeniden eneriji verin.

Bakim
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Kondansatorler

Yenileme

Eger surtcu bir yildan uzun bir stire boyunca atil kaldiysa, surticinin DC hat
kondansatorlerinin yenilenmesi (sifilanmasi) gerekir. Yenilenmezse, suricu
calismaya basladijinda kondansatdrler hasar gorebilir. Dolayisiyla kondansatoérlerin
yilda bir yenilenmesi 6nerilir. Strticu etiketlerinin Uzerindeki seri numaralarindan
uretim tarihini nasil kontrol edeceginizi 6grenmek icin bkz. 17. sayfada bolum Seri
numarasi.

Kondansatorlerin yenilenmesi hakkinda bilgi almak igin bkz. Internet'te bulunan
Guide for Capacitor Reforming in ACS50, ACS55, ACS150, ACS310, ACS350,
ACS355, ACS550, ACH550 and R1-R4 OINT-/SINTboards (3AFE68735190
[ingilizce]) (www.abb.com adresine gidin ve kodu Arama alanina girin).

Degistirme

Sirdcinln ara devresinde birkag elektrolitik kondansator kullaniimaktadir.
Kondansatér dmri ortam sicakligi dusurulerek uzatilabilir.

Bir kondansatoér arizasini 6nceden tahmin etmek mimkin degildir. Kondansator
arizasini genellikle giris besleme sigorta arizasi veya genel bir hata izler. Eger
kondansatoér arizasi olmasindan stipheleniyorsaniz, ABB'yle baglanti kurun. Kasa
tipi R5 ve R6 yedeklerini ABB’den bulabilirsiniz. Belirlenmis ABB yedek pargalari
disinda baska parga kullanmayiniz.

Kontrol paneli

Temizleme

Pil

Kontrol panelini temizlemek i¢in yumusak nemli bir bez kullanin. Ekran camini
gizecek sert temizleyicilerden kacginin.

Pil yalnizca saat fonksiyonu bulunan ve etkinlestirilmis olan Gelismis Kontrol
Panellerinde kullanilir. Pil kesintileri sirasinda saatin bellek igerisinde galismaya
devam etmesini sagdlar.

Pili gcikartmak igin, kontrol panelinin arkasindaki pil tutucusunu déndirmek amaciyla
madeni para kullanin.

Not: Saat disinda herhangi bir kontrol panel veya surlict fonksiyonu icin pil
GEREKMEMEKTEDIR.

Bakim
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Teknik veriler

277

Degerler

Tip belirleme ile asagidaki tablo, asagidakiler dahil ACS550 ayarlanabilir hizli AC

surdcusu igin degerler vermektedir:

* |EC degerleri

* NEMA nominal degeri (gdlgeli sttunlar)

» kasa tipi.

Degerler, 208...240 V siiriiculer

Kisaltilmig sUtun bagliklari Simgeler bélumiinde, 279. sayfada agiklanmistir.

Tip Normal kullanim Agir sartlarda kullanim
ACS550-x1- In Py P I2hd Pha Pha Kt?:ia
asagiya bakiniz A kW hp A kW hp

3 fazli besleme gerilimi 208...240 V

-04A6-2 4,6 0.75 1 3.5 0,55 0.75 R1
-06A6-2 6,6 1.1 1.5 4,6 0.75 1 R1
-07A5-2 7.5 1.5 2 6,6 1.1 1.5 R1
-012A-2 11,8 22 3 7.5 1.5 2 R1
-017A-2 16,7 4 ) 11,8 2.2 3 R1
-024A-2 24,2 55 7.5 16,7 4 5 R2
-031A-2 30,8 7.5 10 24,2 55 7.5 R2
-046A-2 46,2 11 15 30,8 7.5 10 R3
-059A-2 59,4 15 20 46,2 1 15 R3
-075A-2 74,8 18,5 25 59,4 15 20 R4
-088A-2 88,0 22 30 74,8 18,5 25 R4
-114A-2 114 30 40 88,0 22 30 R4
-143A-2 143 37 50 114 30 40 R6
-178A-2 178 45 60 150 37 50 R6
-221A-2 221 55 75 178 45 60 R6
-248A-2 248 75 100 192 55 75 R6

00467918.xls C

Teknik veriler
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Degerler, 380...480 V siiruciiler

Kisaltilmis situn basliklari Simgeler béliminde, 279. sayfada agiklanmistir.

Tip Normal kullanim Agir sartlarda kullanim
ACS550-x1- In Pn Pn I2ha Pha Pha Kt?;a
asagiya bakiniz A kW hp A kW hp

3 fazli besleme gerilimi 380...480 V

-03A3-4 3.3 1.1 1.5 24 0.75 1 R1
-04A1-4 4.1 1.5 2 3.3 1.1 1.5 R1
-05A4-4 54 22 Not 1 4.1 1.5 Not 1 R1
-06A9-4 6.9 3 3 54 22 3 R1
-08A8-4 8.8 4 5 6.9 3 3 R1
-012A-4 11,9 55 7.5 8.8 4 5 R1
-015A-4 15,4 7.5 10 11,9 55 7.5 R2
-023A-4 23 11 15 15,4 7.5 10 R2
-031A-4 31 15 20 23 1 15 R3
-038A-4 38 18,5 25 31 15 20 R3
-045A-4 45 22 30 38 18,5 25 R3
-059A-4 59 30 40 44 22 30 R4
-072A-4 72 37 50 59 30 40 R4
-078A-4 77 Not 2 60 72 Not 2 50 R4
-087A-4 87 45 Not 1 72 37 Not 1 R4
-097A-4 97 Not 2 75 77 Not 2 60 R4
-125A-4 125 55 Not 1 87 45 Not 1 R5
-125A-4 125 Not 2 100 96 Not 2 75 R5
-157A-4 157 75 125 124 55 100 R6
-180A-4 180 90 150 156 75 125 R6
-195A-4 205 110 Not 1 162 90 Not 1 R6
-246A-4 246 132 200 192 110 150 R6
-290A-4 290 160 Not 1 246 132 200 R6

00467918.xIs C

1. ACS550-U1 serisinde bulunmamaktadir.
2. ACS550-01 serisinde bulunmamaktadir.

Teknik veriler
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Degerler, 500...600 V siiriiciiler

Kisaltilmig sttun basliklari Simgeler bélumiinde, 279. sayfada agiklanmistir.

Tip Normal kullanim Agir sartlarda kullanim
ACS550-U1- Ion Pn Pn Iohd Phq Phq Kt?;a
asagiya bakiniz A kW hp A kW hp

3 fazli besleme gerilimi, 500...600 V (Not 1)

-02A7-6 2.7 1.5 2 24 1.1 1.5 R2
-03A9-6 3,9 22 3 2.7 1.5 2 R2
-06A1-6 6.1 4 5 3,9 2.2 3 R2
-09A0-6 9,0 55 7.5 6.1 4 5 R2
-011A-6 11 7.5 10 9,0 55 7.5 R2
-017A-6 17 11 15 11 7.5 10 R2
-022A-6 22 15 20 17 11 15 R3
-027A-6 27 18,5 25 22 15 20 R3
-032A-6 32 22 30 27 18,5 25 R4
-041A-6 41 30 40 32 22 30 R4
-052A-6 52 37 50 41 30 40 R4
-062A-6 62 45 60 52 37 50 R4
-077A-6 77 55 75 62 45 60 R6
-099A-6 99 75 100 77 55 75 R6
-125A-6 125 90 125 99 75 100 R6
-144A-6 144 110 150 125 90 125 R6

00467918.xls C
1. ACS550-01 serisinde bulunmamaktadir.

Simgeler

Tipik degerler:

Normal kullanim (%10 asin yuk kapasitesi)

Ion kesintisiz rms akimi. %10 fazladan yUklemeye on dakikada bir dakika boyunca izin
verilmektedir.

Py normal kullanimda tipik motor gilicu. Kilowatt glic nom. degerleri IEC, 4 kutuplu motorlarin
¢ogunda gecerlidir. Beygir gtict degerleri 4 kutuplu NEMA motorlarinin cogunda gegerlidir.

Agir sartlarda kullanim (%50 asiri ylikleme kapasitesi)

Iong kesintisiz rms akimi. %50 fazladan yuklemeye on dakikada bir dakika boyunca izin
verilmektedir.
Prg agir sartlarda kullanimda tipik motor guict. Kilowatt glic nom. degerleri IEC, 4 kutuplu motorl

cogunda gecerlidir. Beygir gtict degerleri 4 kutuplu NEMA motorlarinin cogunda gegerlidir.

Boyutlandirma

Akim nom. degerleri, bir gerilim araliginda degisik besl gerilimi seviyeleri igin aynidir.
Tabloda belirtilen nom. motor giiciine ulagmak igin, striciiniin nom. akimi nom.
motor akimindan ylksek veya ona esit olmasi gerekir. Asagidakileri de dikkate alin:

+ nominal deg@erler 40 °C (104 °F) ortam sicakliginda gecerlidir

* izin verilen maksimum motor giict 1,5 - Py ile sinirlandiriimigtir. Eger limitin
Uzerine gikilirsa, motor ve akim otomatik olarak sinirlandirilacaktir. Fonksiyon
surdcunun giris kdprusunu asiri yiklemeye karsi korur.

Gok motorlu sistemlerde, sirtcunin gikis akimi, tim motorlarin giris akimlarinin
Olcllen toplamina esit veya bundan blyuk olmalidir.

Teknik veriler
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Deger kaybi

Yuk kapasitesi (akim ve gli¢), asagida anlatildigi gibi belirli durumlarda azalir. Tam
motor guiciiniin gerektidi bu tarz durumlarda, azalan deger yeterli kapasite
saglayacak sekilde surtciyu asir boyutlandirin.

Ornegin, eger uygulamanizda 15,4 A degerinde bir motor akimi ve 8 kHz degerinde
anahtarlama frek. gerekiyorsa uygun sirtici boyutunu asagidaki sekilde hesaplayin:

Minimum gereken boyut = 15,4 A/ 0,80 = 19,25 A

Burada: 0,80, 8 kHz anahtarlama frekansi i¢in deger kaybidir (bkz. bélim Anahtarlama frekansina
g6re nominal deder kaybi, sayfa 280).

Nominal degerler tablosundaki /o5 'de (277. sayfadan baglar), asagidaki surtculer
19,25 A'nin I, gereksinimini agsar: ACS550-x1-023A-4 veya ACS550-x1-024A-2.

Sicakliga bagl nominal deger kaybi

+40 °C...50 °C (+104 °F...122 °F) sicaklik arahdinda, +40 °C (+104 °F) lzerindeki
her 1 °C (1.8 °F) i¢cin nominal ¢ikis akimi %1 oraninda azalir. Cikis akimini, nominal
disus degeri tablosunda verilen akimin dusis faktoru ile garparak hesaplayin.

Ornek Ortam sicakh@ 50°C (+122°F) oldugunda nominal duists degeri faktori
% 100 - % 1/°C - 10 °C = % 90 veya 0,90.
Bu durumda c¢ikig akimi 0,90 - I\ veya 0,90 - Iopg.

Yiikseklige bagl nominal deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000...4000 m (3300...13.200 ft) tGzerindeki yiksekliklerde her
100 m (330 ft) igin deger kayb1 %1'dir. Kurulum sahasi deniz seviyesinden

2000 m'den (6600 ft) daha yuksekte ise, lutfen daha fazla bilgi almak igin yerel ABB
temsilcinizle baglanti kurun.

Tek Fazli Besleme Nominal Deder Kaybi

208...240 V serisi surucullerde, tek fazli besleme kullanilabilir. Bu durumda nominal
deger kaybi %50°dir.

Anahtarlama frekansina gére nominal deger kaybi

8 kHz anahtarlama frekansi (parametre 2606) kullanilirken,

* tUm nominal akimlarin ve glglerin (surtca asir yik akimlari dahil) degerini % 80
oraninda azaltin.

12 kHz anahtarlama frekansi (parametre 2606) kullanilirken,

+ tUum nominal akimlarin ve guglerin (strtict asin yuk akimlari dahil) degerini % 65
(600 V, ACS550-U1-032A-6 ... ACS550-U1-062A-6 igin olan R4 kasa tipleri igin
% 50) oraninda azaltin,

» ortam sicakligi degerini en fazla 30 °C'ye (86 °F) dusurun.
* Not: Maksimum surekli akim /2hd ile sinirlidir.

Not: Parametre 2607 anah frek kont = 1 (on) olarak ayarlanmasi, sirtctntn dahili
sicakhgi 80 °C'yi (12 kHz anahtarlama frekansi ile) veya 90 °C'yi (8 kHz
anahtarlama frekansi ile) asarsa, strGclnin anahtarlama frekansini azaltmasina
olanak verir. Ayrintilar icin bkz. 2607 parametre agiklamasi.

Teknik veriler
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Girig gu¢ baglantilar

UYARI! Sirucuyd, nominal giris gerilim araligi diginda ¢aligtirmayin. Asiri gerilim,
surtcuye kalici olarak zarar verebilir.

Giris gucii spesifikasyonlari

Giris besleme (sebeke) baglantisi 6zellikleri
ACS550-x1-xxxx-2 igin 208/220/230/240 V AC 3 fazl (veya 1 fazl) -%
15...4% 10%.

Gerilim (U1) ACS550-x1-xxxx-4 i¢in 380/400/415/440/460/480 V AC 3 fazl - % 15...+
% 10.

ACS550-U1-xxxx-6 i¢in 500/525/575/600 V AC 3 fazli -% 15...+% 10.

Muhtemel kisa devre | Beslemedeki izin verilen maksimum muhtemel kisa devre akimi,

akimi sUrticlinuin giris glict kablosunun uygun sigortalar tarafindan korunmasi
(IEC 629) kosuluyla 100 kA'dir. ABD: 100 000 AIC.
Frekans 48...63 Hz
Dengesizlik Maks. Nominal fazdan, faza girig gerilimine = %3.

Temel gii¢ faktori 0,98 (nominal yiikte)
(cos phiy)

Kablo sicakhigi degeri | 90 °C (194 °F) minimum nominal deger

Cihazi yalitim igin sokiilmesi

AC gug kaynag ve suricu arasina manuel olarak galistirilan (kesme yontemleri)
giris kesme cihazi takin. Kurulum ve bakim g¢alismalari igin, kesme cihazi agik
konumda kilitlenebilecek tipte olmalidir.

* Avrupa: Avrupa Birligi Yonergeleriyle uyumluluk icin, EN 60204-1 Makine
Guvenligi standardina uygun olarak, kesme cihazinin tipi asagidakilerden biri
olmahdir:

— AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtar ayirici

— her durumda ayiricinin ana kontaklari agiimadan anahtarlama cihazlarinin yik
devresini kesmesini saglayan bir yardimci kontak igeren ayirici (EN 60947-3)

— EN 60947-2 ile uyumlu yalitim igin uygun bir devre kesici.

+ Diger bolgeler: Kesme cihazi yururlukteki givenlik dizenlemeleriyle uyumlu
olmahdir.

Sigortalar

Dagitim devre korumasi nihai kullanici tarafindan saglanmali, ulusal ve yerel elektrik
kurallarina gére boyutlandiriimalidir. Asagidaki tablolarda, stricunin besleme
girisinde kisa devre korumasi icin sigorta onerileri yer almaktadir.

Tablolarda verilen nominal sigorta akimlari, belirtilen sigorta tipleri igin
maksimum degerlerdir. Daha kug¢uk sigorta degerlerinin kullaniimasi durumunda,
sigortanin rms akim degerinin giris akimindan daha buyudk olup olmadigini kontrol
edin.

Teknik veriler



282 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Sigortalarin ¢calisma siiresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin olun.
Calisma suiresi, sigorta tipine, besleme sebekesi empedansina ve bunlarin yani sira
besleme kablosunun gapraz kesit alani, malzemesi ve uzunluguna bagldir. gG veya
T sigortalarinda 0,5 saniyelik ¢calisma siresinin asilmasi durumunda ultra hizli (aR)
sigortalar genelde ¢alisma slresini makul bir seviyeye dusurecektir.

Sigortalar, 208...240 V sdriicliler

ACS550-x1- Girig akimi Girig glicli (sebeke) sigortalari
asagdiya bakiniz A IEC 60269 gG (A) | UL Sinif T (A) Bussmann tipi
-04A6-2 4.6 10 10 JJs-10
-06A6-2 6,6
-07A5-2 75
-012A-2 11,8 16 15 JJS-15
-017A-2 16,7 25 25 JJs-25
-024A-2 24,2 30 JJS-30
-031A-2 30,8 40 40 JJS-40
-046A-2 46,2 63 60 JJS-60
-059A-2 59,4 80 JJS-80
-075A-2 74,8 80 100 JJS-100
-088A-2 88,0 100 110 JJsS-110
-114A-2 114 125 150 JJS-150
-143A-2 143 200 200 JJS-200
-178A-2 178 250 250 JJS-250
-221A-2 221 315 300 JJS-300
-248A-2 248 350 JJS-350

00467918.xls C

Sigortalar, 380...480 V sdirtictliler

ACS550-x1- Giris akimi Girig glicii (sebeke) sigortalar
agagiya bakiniz A IEC 60269 gG (A) | UL Sinif T (A) Bussmann tipi
-03A3-4 3.3 10 10 JJS-10
-04A1-4 4.1
-05A4-4 5,4
-06A9-4 6.9
-08A8-4 8.8 15 JJS-15
-012A-4 11,9 16
-015A-4 15,4 20 JJS-20
-023A-4 23 25 30 JJS-30
-031A-4 31 35 40 JJS-40
-038A-4 38 50 50 JJS-50
-045A-4 45 60 JJS-60
-059A-4 59 63 80 JJS-80
-072A-4 72 80 90 JJS-90
-078A-4 77 100 JJS-100
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ACS550-x1- Girig akimi Girig glicli (sebeke) sigortalar
asagiya bakiniz A IEC 60269 gG (A) | UL Sinif T (A) Bussmann tipi
-087A-4 87 125 125 JJs-125
-097A-4 97
-125A-4 125 160 175 JJS-175
-157A-4 157 200 200 JJS-200
-180A-4 180 250 250 JJS-250
-195A-4 205
-246A-4 246 315 350 JJS-350
-290A-4 290

Sigortalar, 500...600 V sdrtictiler

00467918.xls C

ACS550-U1- Giris akimi Girig glicui (sebeke) sigortalar
asagiya bakiniz A IEC 60269 gG (A) | UL Sinif T (A) Bussmann tipi
-02A7-6 27 10 10 JJS-10
-03A9-6 3,9
-06A1-6 6.1
-09A0-6 9,0 16 15 JJS-15
-011A-6 11
-017A-6 17 25 25 JJS-25
-022A-6 22
-027A-6 27 35 40 JJS-40
-032A-6 32
-041A-6 41 50 50 JJS-50
-052A-6 52 60 60 JJS-60
-062A-6 62 80 80 JJS-80
-077A-6 77 100 JJS-100
-099A-6 29 125 150 JJS-150
-125A-6 125 160 175 JJS-175
-144A-6 144 200 200 JJS-200

Acil stop cihazlar

00467918.xIs C

Kurulumun genel tasariminda acil stop cihazlari ve gerekli olabilecek diger tim
glvenlik ekipmanlari bulunmahdir. SU[UcUnUn kontrol paneli Gzerinde yer alan STOP
butonuna basiimasi asagidakileri SAGLAMAZ:

motorun acil stop olarak durdurulmasi

surtcunun tehlikeli gerilimden ayrilmasi.

Teknik veriler
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Giris giicii kablolari/kablo baglantisi

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Giris kablo baglantisi icin asagidakilerden biri segilebilir:

» dort iletkenli kablo (Ug faz ve toprak/koruyucu topraklama). Ekranlama gerekli

degildir.

+ kanaldan gegen dort yalitimli iletken.

Kablo baglantisini, yerel glivenlik diizenlemeleri, uygun giris gerilimi ve suricunin
yuk akimina gore boyutlandirin.

Not: iletken, terminal boyutu ile tanimlanan maksimum limitten az olmalidir.
Maksimum kablo boyutunu Stirticiiniin gli¢ baglanti terminalleri bolimindeki (sayfa
286) tabloya gore kontrol edin.

Asagidaki tabloda farkli yik akimlari igin bakir ve aliminyum kablo tipleri
listelenmistir. Bu éneriler yalnizca tablonun Ust kisminda listelenen kosullar igin

gecerlidir.

IEC

NEC

Asagidakilere dayanarak:

+ EN 60204-1 ve IEC 60364-5-2

+ PVC yalitimi

» 30 °C (86 °F) ortam sicakligi
+ 70 °C (158 °F) yluzey sicakhgi
» esmerkezli bakir muhafazali kablolar

+ kablo iskelesi lizerinde yan yana désenen
kablolar dokuzdan fazla degildir.

Asagidakilere dayanarak:

» Bakir kablolar igin NEC Tablo 310-16
+ 90 °C (194 °F) kablo yalitimi

* 40 °C (104 °F) ortam sicakligi

» oluk ya da kablo icerisindeki ya da toprakl
(dogrudan gémuli) akim tasiyici iletkenler
ucten fazla degildir

» esmerkezli bakir muhafazali kablolar

Maks. Bakir Maks. | Aliiminyu | Maks. yuk Bakir kablo boyutu
yiik akimi kablo yiik akimi| m kablo akimi
A mm A mm A AWG/kcmil

14 3x1.5 22.8 14

20 3x2.5 27.3 12

27 3x4 36.4 10

34 3%6 50.1 8

47 3x10 68.3 6

62 3x16 61 3x25 86.5 4

79 3x25 75 3x35 100 3

98 3x35 91 3x50 118 2

119 3x50 117 3x70 137 1

153 3x70 143 3x95 155 1/0

186 3x95 165 3x120 178 2/0

215 3x120 191 3x150 205 3/0

249 3x150 218 3x185 237 4/0

284 3x185 257 3x240 264 250 MCM veya 2 x 1

330 3x240 274 3% (3x50) |291 300 MCM veya 2 x 1/0
285 2x (3x95) |319 350 MCM veya 2 x 2/0
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Toprak baglantilar

285

Kisisel guvenliginiz, cihazin dizglin calismasi ve elektromanyetik emisyon/birikmeyi

azaltmak icin surlictl ve motor kurulum tesisinde topraklanmalidir.

« lletkenler, giivenlik diizenlemelerinin gerektirdigi gibi boyutlandiriimalidir.

* Gulvenlik dizenlemelerine uygun sekilde sirtct PE terminaline gl¢ kablosu

ekranlari baglanmaldir.

» Glg kablosu ekranlari, sadece ekran iletkenleri guvenlik diizenlemelerinin
gerektirdigi sekilde boyutlandiriimissa ekipman topraklama iletkenleri olarak
kullanilmaya uygundurlar.

* Birden fazla surtculi kurulumlarda sirici terminallerini seri olarak baglamayiniz.

Kdsede topraklamali TN sistemleri

N

UYARI! Sdrucunun girig terminallerine gug gelirken EM1, EM3, F1 veya F2 EMC
filtre vidalarini takmayi veya ¢ikarmayi denemeyin.

Kbsede topraklamali TN sistemleri asagidaki tabloda tanimlanmistir. Bu tlr
sistemlerde, dahili toprak baglantisini EMC filtre kondansatérleri yoluyla kesin (bunu
ayrica, sistemin topraklama konfiglirasyonu bilinmiyorsa yapin), bkz. bdlim Dahili

EMC filtresinin s6kilmesi, sayfa 27.

Kosede topraklamali TN sistemleri — EMC filtresi baglantisi kesilmelidir

Ucgenin L1 Ucgenin bir L1
kdsesinde kenarinin orta
topraklanir noktasinda
topraklanir
L2 T L2
L3 - L3
Tek faz, ug L1 Saglam
noktada topraklanmamis L1
topraklanir nétre sahip g
fazl "Variac"
N L2

L3—

L3

TT

EMC filtre kondansatorleri, elektromanyetik emisyonu azaltan
bir dahili toprak baglantisi saglar. EMC'nin (elektromanyetik

uyumluluk) sorun oldugu ve sistemin simetrik olarak
topraklandigi yerlerde EMC filtresi baglanabilir. Referans
olarak, sagdaki sekil simetrik olarak topraklanmig bir TN

sistemini (TN-S sistemi) gostermektedir.

Teknik veriler
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IT sistemleri

UYARI! Siricinln giris terminallerine gii¢ gelirken EM1, EM3, F1 veya F2 EMC
filtre vidalarini takmayi veya c¢ikarmayi denemeyin.

IT sistemleri igin (topraklanmamis gug sistemi veya ylksek direng topraklamal
[30 ohm Gzerinde] glg sistemi):

» Dahili EMC filtresine giden toprak baglantisini kesin, bkz. bélim Dahili EMC
filtresinin soklilmesi, sayfa 27.

* EMC mevzuatina uyum gerektiren durumlarda, komsu algak gerilim sebekelerinin
asir emisyona maruz kalip kalmadigini kontrol edin. Bazi durumlarda,
transformator ve kablolarda dogal emisyon bastirimi yeterlidir. Emin
olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilari arasinda statik ekran bulunan bir
besleme transformatéru kullanin.

« Harici RFI/EMC filtresi TAKMAYIN. Bir EMC filtresinin kullaniimasi, filtre
kondansatérlerine giden giris gerilimini topraklar ve bu durum tehlikeli olabilir ve
surlcuye hasar verebilir.

Siruciinin gli¢c baglanti terminalleri
Asagidaki tablo sUricunun gug baglanti terminalleri igin 6zellikleri saglamaktadir.

Not: Farkl ytk akimlari icin 6nerilen kablo boyutlari igin bkz. bélim Girig glici
kablolari/kablo badlantisi, sayfa 284.

U1, v1i, w1
U2, v2, w2 PE terminalinin topraklanmasi
Kt?-ia BRK+, UDC+ terminalleri
ipi
P Minimum Maksimum Sikma Maksimum Sikma
kablo boyu kablo boyu momenti kablo boyu momenti
mm? |AWG |mm? |AWG N'm |Ibft [mm? |[AWG | N'm |Ib-ft
R1 0,75 18 10 8 1,4 1 10 8 1,4 1
R2 0,75 18 10 8 1,4 1 10 8 1,4 1
R3 25 14 25 3 2,5 1,8 16 6 1,8 1,3
R4 6 10 50 1/0 5,6 4 25 3 2 1,5
R5 6 10 70 2/0 15 1 70 2/0 15 11
R6 95' 3/0' |240 |350 MCM |40 30 95 3/0 8 6

00467918.xls C
T Bkz. b8lim Gli¢ terminallerinde dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi, sayfa 287.
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Glic terminallerinde dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi

VN

287

UYARI! R6 gu¢ terminallerinde, vidali terminal pabuglari saglanirsa bunlar sadece
95 mm2 (3/0 AWG) veya daha buyuk kablo boyutlari i¢in kullanilabilirler. Daha kiiguk
kablolar genlesebilir ve suricuye zarar verebilir. Agagida anlatildigi gibi kivrimh
halka pabuclar gerektirirler.

Kivrimli halka pabuclar

o nh =

R6 kasa tipinde, vidal terminal pabuglari
saglanirsa ancak kullanilan kablo boyutu 95
mm2'den (3/0 AWG) kiiglikse veya vidali terminal
pabugclar saglanmazsa, asagidaki prosedire
uygun olarak kivrimli halka pabugclar kullanin.

Asagidaki tabloda uygun halka pabuglari segin.

Eger varsa, vidali terminal pabuglarini gikarin.

Halka pabuclari kablolarin strtct ucuna baglayin.

Yalitim bandi veya i1sI korumasiyla halka
pabugclarin uglarini yahtin.

Halka pabuglari surticlye takin.

3

Kablo
b:y:::ni" Uretici Halka pabug K';'I::‘a g\g‘.:
mm= 1 AwG
16 B Burndy YAV6C-L2 MY29-3 1
lisco CCL-6-38 ILC-10 2
Burndy YA4C-L4BOX | MY29-3 1
28 4 llsco CCL-4-38 MT-25 1
Burndy YA2C-L4BOX | MY29-3 2
35 2 llsco CRC-2 IDT-12 1
lisco CCL-2-38 MT-25 1
Burndy YA1C-L4BOX | MY29-3 2
llsco CRA-1-38 IDT-12 1
>0 ! llsco CCL-1-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54148 TBM-8 3
Burndy YA25-L4BOX | MY29-3 2
55 o llsco CRB-0 IDT-12 1
lisco CCL-1/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54109 TBM-8 3
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Kablo
boyutu o Kivirma | Kiviim
> T komil Uretici Halka pabug¢ aleti sayIs|
mm=1 awe
Burndy YAL26T38 MY29-3 2
llsco CRA-2/0 IDT-12 1
70 2/0
llsco CCL-2/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54110 TBM-8 3
Burndy YAL27T38 MY29-3 2
llsco CRA-3/0 IDT-12 1
95 3/0
lisco CCL-3/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54111 TBM-8 3
Burndy YA28R4 MY29-3 2
llsco CRA-4/0 IDT-12 1
95 3/0
llsco CCL-4/0-38 MT-25 2
Thomas & Betts | 54112 TBM-8 4
Vidall terminal pabuglari 2

Vidali terminal pabuglari saglanmigsa ve

kablo boyutu 95 mm? (3/0 AWG) veya daha
blylkse, kablolari baglamak i¢in asagidaki

proseduri kullanin.

1. Saglanan vidali pabuglari kablolarin strtcu

ucuna baglayin.

2. Vidali pabuglari surtcluye baglayin.

1

)

X60003
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Motor baglantilari

UYARI! Sebeke elektrigini sricl ¢ikis terminallerine baglamayin: U2, V2 veya W2.
Cikista kullanilan hat gerilimi surlclye kalici zarar verebilir. Eger sik sik baypas
islemi gerekiyorsa mekanik kilitli anahtarlari veya kontaktorleri kullanin.

UYARI! Sirtucuntn nominal girig geriliminin yarisindan daha az nominal gerilime
sahip bir motoru baglamayin.

UYARI! Motor veya motor kablolari Gzerinde herhangi bir gerilim tolerans (Hi-Pot)
testi veya yalitim direnci (Megger) testi uygulamadan 6nce surtcu baglantisini
kesin. Bu testleri surtcl Uzerinde gerceklestirmeyin.

Motor baglanti 6zellikleri

Motor baglanti 6zellikleri

Gerilim (U2) 0...U4, 3 fazh simetrik, saha zayiflama noktasinda U4
Frekans 0...500 Hz
Frekans ¢oziniirligi 0,01 Hz
Akim Bkz. boélim Degerler sayfa 277.

Alan zayiflatma noktasi 10...500 Hz

Segilebilir. Asagidaki tabloda bulunabilirlige bakin.

1,2,4 ve 8 kHz 12 kHz
208...240 V [Tum tipler Skaler kontrol modunda
R1...R4 kasa tipleri
Anahtarlama frekansi 380...480 V [Tum tipler Skaler kontrol modunda

R1...R4 kasa tipleri (ACS550-
01-097A-4 harig)

500...600 V [Tum tipler Skaler kontrol modunda
R2...R4 kasa tipleri

Kablo sicakligi degeri 90 °C (194 °F) minimum nominal deger.

Maksimum motor kablo Bkz. bolim Motor kablosu uzunluklari sayfa 289.
uzunlugu

Motor kablosu uzunluklari

400 V ve 600 V surtculer igin maksimum motor kablosu uzunluklari agagidaki
bdlimlerde verilmistir.

Cok motorlu sistemlerde, tiim motor kablosu uzunluklarinin hesaplanan toplami,
asagidaki uygun tabloda verilen maksimum motor kablosu uzunlugunu
gecmemelidir.
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400 V sdrtcdler icin motor kablosu uzunlugu

Asagidaki tablo, farkli anahtarlama frekanslarina sahip 400 V suriciileri igin
maksimum motor kablo uzunluklarini géstermektedir. Tablonun kullanimina iligkin
ornekler de verilmistir.

400 V siiriiciiler icin maksimum kablo uzunlugu

EMC limitleri isletim limitleri

ikinci gevre Birinci gevre
(kategori C3") (kategori C27) Temel {inite f_ﬂU/?t .
iltreleri

Kasa 1 kHz 4 kHz 8 kHz 1 kHz 4 kHz 8 kHz | 1/4 kHz | 8/12 kHz ile

tipi  m | ft m | ft m|ft m|ft m | ft m|ft m|ft m]|ft | m)]|ft
R1 |300|980|300 (980|300 |980|300 (980|300 (980|300 (980|100 (330|100 | 330 | 150|490
R2 |300|980|300(980|300|980|300({980|100(330| 30 | 98 |200(660| 100 | 330 | 250|820
R3 |300|980|300(980|300|980|300(980| 75 [245| 75 [245|200|660| 100 | 330 | 250 | 820
R4 |300|980|300(980|300|980|300(980| 75 [245| 75 [245|200 (660 | 100 | 330 | 300|980

R5 |100(330|100|330(100|330| 100|330 100 330|100 |330|300 |980 |1502|490%| 300 | 980

R6 [100(330(100(330| 3 | 3 [100[330(100(330| 3 | 3 |300|980|1502|4902|300 |980

1 Bkz. yeni terimler, bélim /IEC/EN 61800-3:2004 Tanimlar, sayfa 312.
2 12 kHz anahtarlama frekansi mevcut degildir.

3 Test edilmedi.

Sinus filtreleri kablo uzunluklarini daha da arttirir.

"Calisma limitleri" bashdinin altindaki "Temel birim" sttunlari, temel sirtcul biriminin,
surtcu ozellikleri dahilinde, baska herhangi bir segcenek eklenmeksizin sorunsuz
calisacagi kablo uzunluklarini gosterir. "du/dt filtreli" sttunu, harici bir du/dt filtresi
eklendigindeki kablo uzunluklarini gésterir.

“‘EMC limitleri” basliginin altindaki sGtunlar, birimlerin EMC emisyonlari testine tabi
tutuldugu maksimum kablo uzunluklarini gosterir. Fabrika, bu kablo uzunluklarinin
EMC standardi gereksinimlerini karsilayacagini garanti eder.

Eger harici sinus filtreleri eklenirse, daha uzun kablolar kullanilabilir. Sints filtreleri
varken, sinirlayici faktorler, kablodaki gerilimin mihendislikte dikkate alinmasi
gereken digslst ve EMC limitleridir (gecerli oldugu durumlarda).

Varsayilan anahtarlama frekansi 4 kHZz'tir.

UYARI! Yukaridaki tabloda belirtilenden daha uzun motor kablosunun kullaniimasi
surucude kalici hasara neden olabilir.

Tablonun kullanimina iliskin érnekler:

Gereksinimler Kontrol ve sonuglar
R1 kasa tipi, R1 ve 8 kHz igin ¢alisma limitlerini kontrol edin -> 150 m'lik (490 ft)
8 kHz fsw, bir kablo igin bir du/dt filtresi gereklidir.
Kategori C2, EMC limitlerini kontrol edin -> C2 Kategorisinin gereksinimleri
150 m (490 ft) kablo | 750" viik (490 ft) bir kabloyla kargilanir.
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Gereksinimler Kontrol ve sonugclar
R3 kasa tipi, R3 ve 4 kHz i¢in ¢alisma limitlerini kontrol edin -> 300 m'lik (980 ft)
4 kHz fsw, bir kablo bir du/dt filtresiyle birlikte bile olsa, kullanilamaz. Bir sinls
Kategori C3, filtresi kullaniimali ve kurulumda voltaj dislist dikkate alinmali.

300 m (980 ft) kablo EMC limitlerini kontrol edin -> C3 Kategorisinin gereksinimleri

300 m'lik (980 ft) bir kabloyla karsilanir.

R5 kasa tipi, R5 ve 8 kHz i¢in ¢alisma limitlerini kontrol edin -> 150 m'lik (490 ft)
8 kHz fsw, bir kablo igin temel birim yeterlidir.
Kategori C3,

EMC limitlerini kontrol edin -> C3 Kategorisinin gereksinimleri
150 m (490 ) kablo 300 m'lik (980 ft) bir kabloyla karsilanamaz. Bu kurulum
konfiglirasyonu mimkin degildir. Durumun tstesinden gelmek igin
bir EMC plani énerilir.

R6 kasa tipi, R6 ve 4 kHz i¢in ¢alisma limitlerini kontrol edin -> 150 m'lik (490 ft)
4 kHz fsw, bir kablo igin temel birim yeterlidir.

ggﬂgﬁc}:pﬂtle” geerli Hicbir EMC gereksinimi olmadigindan, EMC limitlerinin kontrol
150 m (’490 t) kablo edilmesine gerek yoktur.

600 V stirticiler igcin motor kablosu uzunlugu

Asagidaki tablo, farkli anahtarlama frekanslarina sahip 600 V surtcdleri igin
maksimum motor kablo uzunluklarini géstermektedir. 600 V surlcller CE onayli
olmadigindan, EMC limitleri i¢in kablo uzunluklari verilmemistir.

600 V siiriiculer icin maksimum kablo uzunlugu
isletim limitleri
1/4 kHz 8/12 kHz
Kasa tipi m ft m ft
R2 100 330 100 330
R3...R4 200 660 100 330
R6 300 980 1502 4902

212 kHz anahtarlama frekansi mevcut degildir.

UYARI! Yukaridaki tabloda belirtilenden daha uzun motor kablosunun kullaniimasi
sUrdcude kalici hasara neden olabilir.

Motor termik koruma

Duzenlemelere gére motor termik asiri yike karsi korunmali ve asiri yuk
algilandiginda akim kesilmelidir. Siricide, motoru koruyan ve gerektiginde akimi
kesen bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Siiriici parametre degerine
(bkz. parametre 3501 sensor tip) bagl olarak fonksiyon, hesaplanmig bir sicaklik
degeri (motor termik modeline bagli olarak, bkz. parametreler 3005 motor term koru
... 3009 kirilma nok frek) veya motor sicaklik sensérleri tarafindan verilen bir gergek
sicaklik géstergesini (bkz. Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU) izler. Kullanici, termik
modeli ek motor ve yik verileri ile besleyerek daha ayrintili ayarlayabilir.

En yaygin sicaklik sensérleri:

Teknik veriler
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+ |EC180...225 motor boyutlari: termik anahtar (érn. Klixon)
+ 1EC200...250 ve daha buylik motor boyutlari: PTC veya PT100.

Toprak hatasi korumasi

ACS550 dahili hata mantigi, siricl, motor veya motor kablosundaki toprak
hatalarini tespit eder. Bu hata mantigi:

« kisisel koruma veya yangin korumasi ézelligi DEGILDIR
» parametre 3017 toprak hatasi kullanilarak devre disi birakilabilir
Not: Toprak hatasinin devre disi birakilmasi garantiyi gegersiz kilabilir.

* uzun, yuksek kapasitansa sahip motor kablolariyla ilgili kagak akimlari (topraga
giden besleme gerilimi) ile acilabilir.

Topraklama ve yonlendirme

Motor kablosu ekranlama

Motor kablolari, kablo kanali, korumall kablo veya ekranli kablo kullanilarak
ekranlanmalidir.

+ Kablo kanali — Kablo kanali kullaniliyorken:
— Mafsalin her iki yanindaki kablo kanalina baglanmis toprak iletkenleriyle kdpru
mafsallari.
— Surict muhafazasina giden baglanti kanali.

— Motor kablolari i¢in ayri bir kablo kanali (ayrica ayri besleme gerilim ve kontrol
kablolari) kullanin.

— Her suirGct igin farkh bir kablo kanal kullanin.
+ Korumali kablo — Korumali kablo kullaniliyorken:
— Simetrik topraklamali alti iletkenli (3 faz ve 3 toprak), MC tipi strekli oluklu
aliminyum koruma kablosu kullanin.

— Korumali motor kablosu, besleme gerilim kablolariyla ayni kablo tepsisini
paylasabilir ama kontrol kablolariyla paylasamaz.

» Blendajh kablo - Blendajli kablo ayrintilari i¢in bkz. bélim CE ve C-Tick
uyumlulugu icin motor kablosu gereksinimleri, sayfa 293.
Topraklama
Bkz. bélium Toprak baglantilari sayfa 285.
CE uyumlu kurulumlar ve EMC emisyonlarinin en aza indirgenmesinin gerektigi
kurulumlar igin, bkz. bolim Etkili motor kablo ekranlari sayfa 293.
Siriiciiniin motor baglanti terminalleri

Sirucunin motor ve girig glict terminalleri ayni spesifikasyonlara sahiptir. Bkz.
bdlim Sdirticinin gli¢ baglanti terminalleri sayfa 286.
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CE ve C-Tick uyumlulugu i¢in motor kablosu gereksinimleri

Bu bolimdeki gereksinimler, CE veya C-Tick ile uyumluluk icin gecerlidir.

Minimum kosullar (CE ve C-Tick)

Motor kablosu, simetrik g iletkenli ve esmerkezli PE iletkenli bir kablo veya dort
iletkenli esmerkezli ekranl bir kablo olmalidir; ancak, her kosulda simetrik yapida bir
PE iletkeni dnerilir. Asagdidaki sekilde, motor kablo ekrani i¢in minimum kosullar
gosterilmistir (6rnegin, MCMK, Draka NK Kablolari).

Dis yalitim Bakir tel ekran i¢ yalitim

R—

lletken diizeni igin 6neri

Asagidaki sekilde, motor kablolarindaki iletken dizenleri karsilastiriimistir.

Onerilen (CE ve C-Tick) izin Verilen (CE ve C-Tick)
Simetrik ekranli kablo: Ug fazl iletkenler, bir Kablo ekraninin iletkenligi < %50 faz iletkenin
esmerkezli veya simetrik yapili PE iletkeni ve bir iletkenligi ise ayri bir PE iletken gerekir.
ekran
Ekran
PE iletkeni Ekran
ve ekran
o PE
- Ekran
Motor kablolar i¢in izin verilmeyen (CE ve C-Tick
Dért iletkenli sistem: G fazli iletkenler ve @
ekransiz, koruyucu iletken.
2 mm2’ye kadar faz iletken kesit alanina
PE sahip motor kablolari igin izin verilir.
. O

Etkili motor kablo ekranlari

Kablo ekraninin verimliligi icin genel kural su sekildedir: kablo ekrani ne kadar iyi ve
siki olursa, yayilan emisyon seviyesi de o kadar distk olur. Asagidaki sekilde etkili
bir yapiya iliskin bir érnek verilmistir (6rnegin, Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel
veya MCCMK, NK Kabilolar).

Dis yalitim ic yalitim

Ve

Orme metalik ekran

Teknik veriler
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EN 61800-3 uyumlu motor kablolari
En etkili EMC filtreleme, asagidaki kurallar uygulanarak elde edilebilir:

Motor kablolari, Etkili motor kablo ekranlari. sayfada 293 bolimuinde agiklandigi
gibi etkili bir ekrana sahip olmalidir.

Motor kablo ekrani telleri bikllerek demet haline getirilmelidir (sa¢ 6rgisi) demet
uzunlugu, genigliginin en fazla bes kati olmalidir ve L isaretli terminale
baglanmalidir (strGictiniin sag alt kdsesinde).

Motor ucunda, motor kablo ekrani bir EMC kablo rakoru ile 360 derece
topraklanmali veya ekran telleri genisliginin en fazla bes kati kadar uzunlukta
blkerek bir demet (sa¢ 6rglsu) haline getiriimeli ve motorun PE terminaline
baglanmalidir.

Maksimum motor kablosu uzunluklarini ve IEC/EN 61800-3 uyumlulugu icin 400
V surtculerde gerekli filtre gerekliligi icin bkz. bélim 400 V sdirticiiler icin motor
kablosu uzunlugu, sutunlar “EMC limitleri’, sayfa 290.

/ll\ UYARI! IT sistemlerinde RFI/EMC filtreleri kullanmayin.
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Fren komponentleri

Bulunabilirlik

ACS550 sdirtclleri icin kasa tipine gore frenleme olanagi:

R1 ve R2 — dahili fren kiyici standart ekipmandir. Asagidaki bolimi kullanarak
uygun direnci takin. Direncleri ABB'den temin edebilirsiniz.

R3...R6 — dahili fren kiyici bulunmamaktadir. Strictdeki DC hat terminallerine
bir kiyici ve bir direnci veya bir fren Unitesi baglayin. Uygun pargalari temin etmek
icin ABB temsilciniz ile iletisim kurun.

Fren direnglerinin secilmesi (R1 ve R2 kasa tipleri)

Frenleme direnci G¢ gereksinimi karsilamalidir:

Direng, agagidaki tablolarda surucu tipi igin tanimlanmig minimum Ry
degerinden her zaman daha bulylk olmalidir. Bu deger altinda bir direng
kullanmayin.

Direng istenilen frenleme momentini Gretebilmek icin her zaman yeterince disuk
olmahdir.

Maksimum frenleme momentini elde etmek igin (agir isin %150'si veya nominal
isin %110'u), direng Ryax degerini agmamalidir. Maksimum frenleme momenti
gerekli degilse direng degerleri Ry ax degerini gegebilir.

Direng guciniin nominal degeri, frenleme giciini dagitabilecek kadar yiksek
olmalidir. Bu gereksinim birkag faktor ile ilgilidir:

— direncin maksimum surekli giiciinin nominal degeri

— direncin sicakhginin (direng isil zaman sabiti) degistigi nominal deger

— maksimum frenleme siresi ACIK — Rejeneratif (frenleme) glict direng nominal
glctinden buyikse ACIK kalma siresinin bir siniri vardir veya direng, KAPALI
periyodu baslamadan dnce asiri 1sinir.

— minimum frenleme suresi KAPALI — Rejeneratif (frenleme) glcu direng
nominal gucunden daha blytukse KAPALI kalma suresi, direncin ACIK kalma
sureleri arasinda sogumasini saglayacak kadar buyuk olmaldir.

A
Frenleme
ACIK Zaman
Frenleme | | | >
KAPALI ACIK kalma siresi KAPALI kalma siirgsi
b « e ... ACIKKIm srs
| Déngil siiresi | is dongiisii = S o

Doéngl suresi

- -
- \

| |
— tepe frenleme glicl gereksinimi

— frenleme tiri (sifira yavaslama veya kontrol yuku) - Sifira yavaslama boyunca
uretilen glgc surekli olarak azalir ve tepe guicinin ortalama olarak yarisina
gelir. Kontrol yukd icin, frenleme harici bir kuvveti dengeler (6rnegin, yer
cekimi) ve frenleme glicu sabittir. Kontrol yikiinde Uretilen toplam 1si, sifira
yavaslama boyunca uretilen 1sinin iki kati kadardir (ayni tepe momenti ve
ACIK kalma suresi igin).
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Ortalama frenleme glicu -
kontrol yuku -

Ortalama frenleme glici -
yavaglama sirasinda

sifira

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Glg¢ Yavaglama egrisi Kontrol yiki

egri
/

Zaman

Sicaklik
2x

Zaman
|-

N

Yukaridaki son gereksinimde yer alan birgok degisken asagidaki tablolardan
faydalanilarak bulunabilir.

ik olarak, maksimum frenleme siiresinin ACIK (ONyax), minimum frenleme
suresi KAPALI (OFF),N) ve yuk tirinl (yavaglama veya kontrol yuku) belirleyin.
is déngiisiinii hesaplayin:

ONpax
(ONpax + OFFyN)

Is déngiisii = %100

Uygun tabloda, verilerinize en iyi uyan sttunu bulun:
— ONMAX < situn spesifikasyonu ve

— Is déngusi < siitun spesifikasyonu

Surdcinize uygun satiri bulun.

Sifira yavaslama i¢in minimum gliciin nominal degeri, segcili satir/stitundaki
degerdir.

Kontrol yikleri igin, secili satir/stitundaki nominal de@eri ikiyle ¢arpin veya “Sirekli
ACIK” sttununu kullanin.

208...240 V siiriciiler

Direng Direm;1 minimum siirekli glic nominal degeri
Tip Sifira yavaglama nominal degeri Prcont
ACS550- P3 P10 P30 P60 Surekli ACIK
01u1- 1 o R | <3SNACK | <10sn AG | <30 sn ACK | <60 sn ACK | > 60 sn AGIK
agagiya | "MAX | TMIN | 5 57 sn KP | >50snKP | >180sn KP | > 180 sn KP .
bakiniz <%10ls  |<%17is |<%14ls |<%25Is > %25 s
ohm | ohm w w w w w
3 fazli besleme gerilimi 208...240 V
-04A6-2 234 | 80 45 80 120 200 1100
-06A6-2 160 |80 65 120 175 280 1500
-07A5-2 17 |44 85 160 235 390 2200
-012A-2 80 44 125 235 345 570 3000
-017A-2 48 44 210 390 575 950 4000
-024A-2 32 30 315 590 860 1425 5500
-031A-2 23 22 430 800 1175 1940 7500

1 Direng zaman sabiti spesifikasyonu > 85 saniye olmalidir.
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380...480 V suruculer
Direng¢ Direng1 minimum siirekli glic nominal degeri
Tip Sifira yavaglama nominal degeri Prcont
ACS550- P.3 P10 P30 Pré0 Sirekli ACIK
01/u1- | o R <3snACK | <10snAC | <30snACK | <60snACK | > 60 sn AGIK
agagiya | "MAX | TMIN |5 57 sn KP | > 50 sn KP | > 180 sn KP | > 180 sn KP .
bakiniz <%10is |<%17is |<%14is <%25is > %25 Is
ohm | ohm w w w w w
3 fazl besleme gerilimi 380...480 V
-03A3-4 641 120 |65 120 175 285 1100
-04A1-4 470 |120 |90 160 235 390 1500
-05A4-4 320 |120 |[125 235 345 570 2200
-06A9-4 235 |80 170 320 470 775 3000
-08A8-4 192 |80 210 400 575 950 4000
-012A-4 128 |80 315 590 860 1425 5500
-015A-4 94 63 425 800 1175 1950 7500
-023A-4 64 63 625 1175 1725 2850 11000
1 Diren¢ zaman sabiti spesifikasyonu > 85 saniye olmalidir.
500...600 V suruculer
Diren¢ Direng;1 minimum siirekli giic nominal degeri
Tip Sifira yavaglama nominal degeri Prcont
ACS550- P P10 P30 Pr60 Sirekli ACIK
u1- R R | S3SNACK | <10sn AC | <30 snACK | <60 sn ACK | > 60 sn ACIK
agagiya | "MAX | TMIN |5 57 sn KP | >50sn KP | > 180 sn KP | > 180 sn KP _
bakiniz <%10ls |<%17is |<%14is |<%25Is > %25 Is
ohm | ohm w w w w w
3 fazli besleme gerilimi, 500...600 V
-02A7-6 548 |80 93 175 257 425 1462
-03A9-6 373 |80 137 257 377 624 2144
-06A1-6 224 |80 228 429 629 1040 3573
-09A0-6 149 |80 342 643 943 1560 5359
-011A-6 110 |60 467 877 1286 2127 7308
-017A-6 75 60 685 1286 1886 3119 10718

1 Diren¢g zaman sabiti spesifikasyonu > 85 saniye olmalidir.

N

akimi harcayamazlar.

UYARI! Sdrtcd igin belilenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren
direnci kullanmayin. Suricu ve dahili kiyici, disuk direng nedeniyle olusan asiri

Simgeler

Ryin - Fren direnci icin izin verilen minimum direng.

Rpax — Maksimum frenleme momenti gerekliyse izin verilen maksimum direng.
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P,, - Yavaslama frenlemesinde is dongusu tabanli direng glici nominal degeri,

burada “x”, ONMAX slresini gosterir.

Direnclerin montaji ve kablo baglantisi

Tdm direngler, strtici modill diginda, i1s1 yayabilecekleri bir yere monte edilmelidir.

sicaktir. Fren direnci yakininda yanici malzeme bulunmamalidir. Dirence kaza

c UYARI! Direncin ylzey sicakhgi ¢ok ylksektir ve direngten gelen hava akigi ¢gok
sonucu temasa karsi 6nlem alin.

Girig sigortalarinin diren¢ kablosunu korumasini saglamak icin, suricuye gelen
besleme girisi ile ayni nominal degere sahip direng kablolari kullanin.

Direng¢ kablosunun maksimum uzunlugu 10 m'dir (33 ft). Diren¢ kablosu baglanti
noktalari igin, bkz. bolim Gli¢ baglantisi semalari, sayfa 25.
Zorunlu devre korumasi

Guvenlik i¢in asagidaki kurulum gereklidir - bu kurulum, kiyicilarda kisa devre
oldugunda hata durumlarinda sebeke beslemesini keser:

» Sdriclye bir ana kontaktor takin.

» Kontaktorin kablo baglantilarini yapin boylelikle, direng termik anahtari
acildiginda o da agilacaktir (asiri isinmis bir direng kontaktoriin agilmasina neden

olur).
Asagida basit bir kablo baglanti semasi 6rnek olarak verilmigtir.
L1 L2 L3 1
Kpl - ->- -
= ] {
11 3| 5 13 3
[« d d
NN\ Acllk- - -
NN ) 3
—arrn 1 T T T
ACss50 L L L
Ut vi w1 |

Co TQ Termik anahtar (ABB
| ' direnglerinde standart
KA1 olarak bulunur)

Parametre ayari

Dinamik frenlemeyi etkinlestirmek icin stricutnin asiri gerilim kontroliini kapatin
[Parametre 2005'i = 0 olarak ayarlayin (aktif degil)].
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Kontrol baglantilari

Kontrol baglantisi 6zellikleri

Kontrol baglantisi 6zellikleri

Analog giris ve Bkz. bolim Kontrol terminalleri tablosu sayfa 28.
cikiglar
Dijital girisler Dijital giris empedansi 1,5 kohm. Dijital girigler i¢in maksimum gerilim 30 V.

» Maks. kontak gerilimi: 30 V DC, 250 V AC

+ Maks. kontak akimi / glicii: 6 A, 30 V DC; 1500 VA, 250 V AC
* Maks. siirekli akim: 2 Arms (cos ¢ = 1), 1 Arms (cos ¢ = 0,4)
*  Minimum yik: 500 mW (12 V, 10 mA)

» Kontak malzemesi: Gimis-nikel (AgN)

« Rdle dijital ¢ikislari arasindaki izolasyon, test gerilimi: 2,5 kV rms, 1
dakika

Roleler
(Dijital ¢ikiglar)

Kablo ozellikleri Bkz. bolim Kontrol terminalleri tablosu sayfa 28.

Kontrol kablolar

Genel éneriler

Orgull bakir tel ekranh ¢ok iletkenli kablolar kullanin, sicaklik nominal degeri 60 °C
(140 °F) veya Uzeri igin:

{
. ,’
Cift ekranh . Tek ekranli
Ornek: Draka NK Kablolari (JAMAK) Ornek: Draka NK Kablolari (NOMAK)

Dijital ve analog I/O kablolari igin, ekrani uzunluk, genisliginin bes katindan daha
fazla olmayacak sekilde bikerek bir demet haline getirin (sa¢ érgusu) ve sirtici
ucundaki X1-1 terminaline baglayin. Kablo ekraninin diger ucunu baglamayin.

RS485 kablosunun ekran tellerini baglamak icin, bkz. talimatlar (ve notlar) bélim
Mekanik ve elektrik kurulumu - EFB, sayfa 204.

Kontrol kablolarini, kablonun maruz kaldidi radyasyonu en az dlizeye getirecek
sekilde déseyin:

+ Girig besleme ve motor kablolarindan mimkuin oldugunca uzaga yerlestirin (en
az 20 cm [8 ing]).

+ Kontrol kablolarinin gii¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari miimkin
oldugunca 90°’lik agiyla yerlestirin.

* Surlcindn kenarlarindan en az 20 cm (8 ing) uzaga yerlestirin.
Ayni kabloda farkli sinyal tiplerini tasimamaya dikkat edin:

+ 30V degerinden daha yuksek role kontrollt sinyalleri ve diger sinyalleri ayni
kabloda kullanmayin.
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* Role cikis sinyallerini bukamli ciftler olarak doseyin (6zellikle gerilim >48 V ise).
48 V'tan daha az gerilim seviyesindeki réle ¢ikis sinyalleri, ayni kablo icinde dijital
giris sinyalleri ile birlikte kullanilabilir.

Not: 24 V DC ve 115/230 V AC sinyalleri asla ayni kabloda tagsinmamalidir.

Analog kablolar
Analog sinyaller igin 6neriler:
+ Cift ekranh, buakimld kablo cifti kullanin.
» Her bir sinyal icin ayri ekranh bir ¢ift kullanin.

» Farkli analog sinyaller igin ortak donus kullanmayin.

Dijital kablolar

Dijital sinyaller icin 6neri: En iyi alternatif ¢ift ekranl bir kablodur, ancak, tek ekranli
blikimlu coklu ¢ift bir kablo da kullanilabilir.

Kontrol paneli kablosu

Kontrol paneli strtciye bir kablo ile baglanacaksa, sadece Kategori 5 Ethernet
kablosu kullanin. EMC spesifikasyonlarini karsilayacak test edilen maksimum
uzunluk 3 m'dir (9.8 ft). Daha uzun kablolar elektromanyetik parazitlere agiktir ve
EMC gereksinimlerinin karsilanip karsilanmadigi kullanici tarafindan test edilmelidir.
Daha uzun boylar gerektiginde (6zellikle 12 m'den [40 ft] daha uzun olan boylar), her
bir ucta bir RS232/RS485 donustirici kullanin ve RS485 kablosunu déseyin.

Siruciinin kontrol baglanti terminalleri

Asagidaki tabloda, strliclnin kontrol terminalleri icin spesifikasyonlar verilmektedir.

Kontrol
Kasa tipi 7
Maksimum kablo boyu Sikma momenti
mm2 AWG N-m Ib-ft
Tum 1.5 16 0.4 0.3

' Som kablolar icin verilen degerler.
Telli kablolar i¢cin maksimum boyut 1 mmZ2'dir.

Nominal gig¢ seviyesinde yaklagik %98.
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Kayiplar, sogutma verileri ve guriilti

Sogutma spesifikasyonlari

Metot Dahili fan, asagidan yukariya akis yonu.

ACS550 suriicisl uzerinde ve altindaki bos alan: 200 mm (8 ing).

Gereklilikler | Siriiciiniin yan taraflarinda bos alan gerekmemektedir — ACS550 siiriiciileri yan
yana monte edilebilir.

Hava akigi, 208...240 V sdiriiciler

Asagidaki tablo, sayfa 307'de Ortam kosullari béliminde listelenen tim ortam
kosullarinda tam yik altindaki 208...240 V suruculer igin sogutma havasi akis
verilerini listeler.

Siiriiciu Isi yayilimi Hava akisi Gurulti
ACS550-x1- | Kasa tipi w BTU/hr m3/saat ft3/dak dB
-04A6-2 R1 55 189 44 26 52
-06A6-2 R1 73 249 44 26 52
-07A5-2 R1 81 276 44 26 52
-012A-2 R1 118 404 44 26 52
-017A-2 R1 161 551 44 26 52
-024A-2 R2 227 776 88 52 66
-031A-2 R2 285 973 88 52 66
-046A-2 R3 420 1434 134 79 67
-059A-2 R3 536 1829 134 79 67
-075A-2 R4 671 2290 280 165 75
-088A-2 R4 786 2685 280 165 75
-114A-2 R4 1014 3463 280 165 75
-143A-2 R6 1268 4431 405 238 77
-178A-2 R6 1575 5379 405 238 77
-221A-2 R6 1952 6666 405 238 77
-248A-2 R6 2189 7474 405 238 77

00467918.xIs C

Hava akigi, 380...480 V siirticller

Asagidaki tablo, sayfa 307'de Ortam kosullari bdlimUnde listelenen tim ortam
kosullarinda tam yiik altindaki 380...480 V surtculer igin sogutma havasi akis
verilerini listeler.

Siricii Is1 yayilimi Hava akisi Guriilta
ACS550-x1- | Kasa tipi w BTU/hr m®/saat ft3/dak dB
-03A3-4 R1 40 137 44 26 52
-04A1-4 R1 52 178 44 26 52
-05A4-4 R1 73 249 44 26 52
-06A9-4 R1 97 331 44 26 52
-08A8-4 R1 127 434 44 26 52
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Siiriici Is1 yayilimi Hava akisi Giirulti
ACS550-x1- | Kasa tipi w BTU/hr m3/saat ft3/dak dB
-012A-4 R1 172 587 44 26 52
-015A-4 R2 232 792 88 52 66
-023A-4 R2 337 1151 88 52 66
-031A-4 R3 457 1561 134 79 67
-038A-4 R3 562 1919 134 79 67
-045A-4 R3 667 2278 134 79 67
-059A-4 R4 907 3098 280 165 75
-072A-4 R4 1120 3825 280 165 75
-078A-4 R4 1295 4423 250 147 75
-087A-4 R4 1440 4918 280 165 75
-097A-4 R4 1440 4918 280 165 75
-125A-4 R5 1940 6625 350 205 75
-157A-4 R6 2310 7889 405 238 77
-180A-4 R6 2810 9597 405 238 77
-195A-4 R6 3050 10416 405 238 77
-246A-4 R6 3260 11134 405 238 77
-290A-4 R6 3850 13125 405 238 77

00467918.xls C

Hava akigi, 500...600 V sliriicliler

Asagidaki tablo, sayfa 307'de Ortam kosullari bélumunde listelenen tim ortam
kosullarinda tam yik altindaki 500...600 V surtcduler igin sogutma havasi akis
verilerini listeler.

Siiriicii Is1 yayihimi Hava akisi Giirulti
ACS550-U1- | Kasa tipi w BTU/hr m3/saat ft3/dak dB
-02A7-6 R2 52 178 88 52 66
-03A9-6 R2 73 249 88 52 66
-06A1-6 R2 127 434 88 52 66
-09A0-6 R2 172 587 88 52 66
-011A-6 R2 232 792 88 52 66
-017A-6 R2 337 1151 88 52 66
-022A-6 R3 457 1561 134 79 67
-027A-6 R3 562 1919 134 79 67
-032A-6 R4 667 2278 280 165 75
-041A-6 R4 907 3098 280 165 75
-052A-6 R4 1117 3815 280 165 75
-062A-6 R4 1357 4634 280 165 75
-077A-6 R6 2310 7889 405 238 77
-099A-6 R6 2310 7889 405 238 77
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Siiriicu Isi yayilimi Hava akisi Gurulti
ACS550-U1- | Kasa tipi w BTU/hr m3/saat ft3/dak dB
-125A-6 R6 2310 7889 405 238 77
-144A-6 R6 2310 7889 405 238 77

00467918.xls C

Teknik veriler
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Boyutlar ve agirliklar

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

AC550 icin boyutlar ve agirlik, kasa tipine ve muhafaza turine baglidir. Kasa
tipinden emin degilseniz 6ncelikle, surticu etiketlerindeki “Tip” belirlemeyi bulun (bkz.
bolumler Tip belirleme, sayfa 17 ve Siirtici etiketleri, sayfa 16). Ardindan, kasa tipini
belirlemek amaciyla tip belirlemeyi deger tablolarinda bulun (bkz. bolim Teknik
veriler, sayfa 277).

Montaj boyutlari

W1
w2
Bkz. detay A —48) 8 &8
H1
Bkz. detay B O d
° Detay A Detay B X0032
IP21 / UL tip 1 ve IP54 / UL tip 12 - Her kasa tipi i¢in boyutlar
Ref. R1 . R2 . R3 . R4 . R5 . R6 .
mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing
w1’ 98,0 |3,9 98,0 |3,9 160 6,3 160 6,3 238 9,4 263 10,4
w2! |- = - = 98,0 |39 (980 |39 |- — - —
H1' 318 12,5 | 418 16,4 | 473 18,6 |578 22,8 | 588 232 (675 |26,6
a 55 0.2 5,5 0.2 6,5 0.25 |6,5 0.25 |6,5 0.25 |9,0 0,35
b 10.0 |04 10.0 |04 13,0 |05 13,0 | 0.5 14,0 (0,55 [18.0 |0,71
c 5,5 0.2 5,5 0.2 8,0 0.3 8,0 0.3 8,5 0.3 8,5 0.3
d 55 0.2 5,5 0.2 6,5 0.25 |6,5 0.25 |6,5 0.25 |9,0 0,35

T Merkezden merkeze boyut.
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Dis boyutlar

IP21 / UL tip 1 muhafazali stiriictiler

ACS550-x1-221A-2, ACS550-x1-246A-4,
ACS550-x1-248A-2, ve
ACS550-01-290A-4 tipleri, kasa tipi R6

D

o

.
= wr
m

°
o

H3

. O

X0031

IP21 / UL tip 1 - her kasa tipi icin boyutlar
Ref. R1 R2 R3 R4 R5 R6
mm | ing | mm | ing | mm ing | mm ing | mm ing | mm ing
125 | 4,9 125 | 4,9 203 |[8,0 203 |[8,0 265 (10,4 |302 |11,9
H 330 [13,0 |430 |16,9 |490 |19,3 [596 |[23,56 602 |23,7 |700 |27,6
H2 315 124 |415 |16,3 |478 |18,8 [583 |[23,0 |578 |22,8 |698 |27,5
H3 369 |14,5 |469 |185 |583 |23,0 |689 |27,1 |736 |29,0 |888' ?5,0
D 212 |83 222 |87 231 |91 262 (10,3 (286 |[11,3 | 400 | 15,8

00467918.xIs C

1. ACS550-x1-221A-2, ACS550-x1-246A-4, ACS550-x1-248A-2 ve ACS550-x1-290A-4: 981 mm /
38,6 in¢
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IP54 / UL tip 12 muhafazali stiriicliler

Tip ACS550-01-290A-4, IP54 (UL tip 12
kullanilamaz), R6 kasa tipi

W2 W2

 —— o——— ———»| N

H3 I g I s
1 I TH ]
j ] i | — o b
w R — el Ll
W D
IP54 / UL tip 12 - Her kasa tipi igin boyutlar
Ref. R1 R2 R3 R4 R5 R6?
mm | ing mm |ing mm |ing mm |ing mm |ing mm |ing
w 213 |84 213 |84 257 (10,1 | 257 |10,1 |369 |14,5 [410 |16,1
w2 222 |88 222 |88 267 (10,5 |267 |105 [369 |14,5 [410 |16,1
H3 461 [182 |[561 |221 (629 |24,8 (760 |299 [775 |30,5 |924' | 364
D 234 (9,2 245 |97 254 (10,0 |284 |11,2 |309 |12,2 [423 |16,7

00467918.xIs C
1. ACS550-01-290A-4: 1119 mm / 44,1 ing
2. ACS550-01-290A-4 igin UL tip 12 kullanilamaz.

Agirhk

Asagidaki tabloda her bir kasa tipi igin tipik maksimum agirliklar verilmektedir. Her
kasa tipinde (gerilim/akim nominal degerleri ile ilgili bilesenler ve secenekler
nedeniyle) olabilecek farkhliklar kiigUktdr.

Agirlik

Kutu R1 R2 R3 R4 R5 R6

kg Ib kg Ib kg b kg Ib kg Ib kg Ib
IP21 / UL tip 1 65 |143 (90 (198 |16 |35 |24 |53 |34 |75 |69 1521
IP54/ULtip12 |80 (17,6 (11,0 [24,3 [17,0 |37,5 | 26,0 |57,3 | 42,0 | 93,0 | 86,02 | 190?
00467918.xIs C

1. ACS550-x1-221A-2, IP21 /UL tip 1: 70 kg / 154 Ib
ACS550-x1-246A-4, IP21 / UL tip 1: 70 kg / 154 Ib,
ACS550-x1-248A-2, IP21 / UL tip 1: 80 kg / 176 Ib.
ACS550-01-290A-4, IP21 / UL tip 1: 80 kg / 176 Ib.

2. ACS550-x1-246A-4, IP54 / UL tip 12: 80 kg / 176 Ib
ACS550-01-290A-4, IP54: 90 kg / 198 Ib (UL tip 12 kullanilamaz).

Teknik veriler
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Koruma siniflari

Mevcut muhafazalar:

307

IP21 / UL tip 1 muhafaza. Montaj yerinde havadan kaynaklanan tozlar, korozif gaz
veya sivilar ve yogunlasma, karbon tozu ve metal partikulleri gibi iletken
kirleticiler bulunmamalidir.

IP54 / UL tip 12 muhafaza. Bu koruma sinifi, havadan kaynaklanan tozlara ve
sigrayan veya damlayan suya karsi her yénden koruma saglar.

Not: ACS550-01-290A-4 icin UL tip 12 muhafaza kullanilamaz.

IP21 / UL tip 1 muhafaza sinifiyla karsilastirildiginda, IP54 / UL tip 12 muhafaza
sinifi asagidaki 6zelliklere sahiptir:

IP21 muhafazayla ayni dahili plastik iskelet

farkl bir harici plastik kapak

sogutmayi gelistirmek icin ilave bir dahili fan

blylk boyutlar

ayni deger (nominal deger dusurilmesini gerektirmez).

Ortam kosullar

Asagidaki tablo ACS550 ¢evresel gereksinimlerini listeler.

Cevresel ortam gereksinimleri

Kurulum sahasi

Koruyucu paket icerisinde
depolama ve nakliye

Yiikseklik

0...1000 m (0...3 300 ft)

« 1000...2000 m (3 300...6 600 ft) ise
Py ve Iy degerleri 1000m
Uzerindeki her 100 metre igin %1
disecek olursa (3 300 ft Gzerinde
300 ft)

Ortam sicakligi

* Min.-15 °C (5 °F) - donma
olmamalidir
* Maks. (fsw =1 veya 4) 40 °C
(104 °F);
50 °C (122 °F) eger,
Py ve Iy degerleri % 90'a digerse
* Maks. (fsw = 8) 40 °C (104 °F) eger,
PN ve I2N degerleri % 80'e dugerse
* Maks. (fsw =12) 30 °C (86 °F) eger,
Py ve oy degerleri % 65'e diugerse
(600 V, ACS550-U1-032A-6 ...
ACS550-U1-062A-6 igin olan R4
kasa tipleri igin % 50)

-40...70 °C (-40...158 °F)

Bagil nem

% 5...95, yogusmasiz

Teknik veriler



308

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Cevresel ortam gereksinimleri

Kurulum sahasi

Koruyucu paket icerisinde
depolama ve nakliye

Kirlilik diizeyleri
(IEC 60721-3-3)

+ |letken toz olmamalidir.

* ACS550 muhafaza sinifina uygun
temiz hava kosullarinda kurulmalidir.

» Sogutma havasinin temiz, korozif
materyallerden ve elektrik agisindan
iletken tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

» Kimyasal gazlar: 3C2 Sinifi
» Kati pargalar: 3S2 Sinifi.

Depolama

+ lletken toz olmamalidir.

» Kimyasal gazlar: Sinif 1C2
» Kati pargalar: 1S2 Sinifi
Nakliye

+ lletken toz olmamalidir.

» Kimyasal gazlar: 2C2 sinifi
« Kati pargalar: 252

Asagidaki tabloda ACS550'nin gectigi standart baski testleri veriimektedir.

Baski testleri

Sevk ambalaji olmadan

Sevk ambalajinin iginde

Sinilisoidal
titresim

Mekanik kosullar: IEC 60721-3-3, Sinif
3M4'e gore

e 2...9Hz 3,0 mm (0,12 ing)

¢ 9...200 Hz 10 m/s2 (33 ft/s2)

ISTA 1A ve 1B 6zelliklerine uygundur.

Sok

Kullanilamaz

IEC 68-2-29'a uggun olarak:
maks. 100 m/sn? (330 ft/sn?), 11 msn

Serbest diisme

Kullanilamaz

» 76 cm (30 ing), R1 kasa tipi
* 61cm (24 ing), kasa tipi R2
e 46 cm (18 ing), R3 kasa tipi
* 31cm (12 ing), R4 kasa tipi
* 25 cm (10ing), R5 kasa tipi
* 15 cm (6 ing), R6 kasa tipi

Malzemeler

Malzeme spesifikasyonlari

Siiricii
muhafazasi

80...100 mikrometredir.
+ Dékme aliiminyum AISI
» Haddeden c¢ekilmis aliminyum AISi

PC/ABS 2,5 mm, renk NCS 1502-Y veya NCS 7000-N

+ Sicak batirmali ginko kaplamal 1,5...2 mm ¢elik levha, kaplama kalinhgi
20 mikrometre YUzey boyanirsa, kaplamanin (ginko ve boya) toplam kalinligi

Ambalaj

Oluklu pano, genisletilmis polistiren, kontrplak, ham odun (isiyla kurutulmus).
Ambalajda asagidakilerden bir ya da daha fazlasi bulunmaktadir: PE-LD plastik

ambalaj, PP veya celik seritler.

Teknik veriler
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Malzeme spesifikasyonlari

Elden Gikarma

Sdrlci enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin yeniden déniisimi yapilmasi
gereken ham maddeler icermektedir. Paket materyalleri gevreye uyumlu ve
dénusturdlebilir 6zelliktedir. TGm metal pargalar donustirdlebilir. Plastik parcalar
ya donustirilebilir, ya da kontrolli sartlar altinda yerel yonetmelikler uyarinca
yakilabilir. Dénusturdlebilir parcalarin cogu dénustirulebilir isaretiyle
isaretlenmigtir.

Dénlstirme yapmak mimkin degilse, elektrolitik kondansatérler ve basili
devre panolari hari¢ tim pargalar toprakla doldurulabilir. Stiriicii RoHS isareti
tasimiyorsa, DC kondansatérler, AB’de tehlikeli atik olarak siniflandirilacak
kursun igeren elektrolit ve basili devre panolar icermektedir. Yerel kanunlara
uygun olarak ¢ikartiimali ve kullaniimalidir.

Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha detayl geri donistirme talimatlari
icin yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Teknik veriler
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Yururlukteki standartlar
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SurlGcunin asagidaki standartlarla uyumlulugu, tip belirleme etiketi Gzerindeki
standart "isaretleri” ile tanimlanir. Asagidaki standartlar surtcu igin gegerlidir:

isaret

Yirirlikteki standartlar

C€

EN 50178:1997

Gug kurulumlarinda kullanilan elektronik techizat

IEC/EN 60204-1:2005

Makine guvenligi. Makinelerin elektrik techizatlari.

Bolum 1: Genel gereksinimler. Uygunluk gerektiren kogullar:
Makinenin nihai montajcisi asagidakilerin kurulumundan
sorumludur.

* Acil stop cihazi

* Besleme kesme cihazi.

IEC/EN 60529:1989 +
A1:1999 + A2:2013

Muhafazalar tarafindan saglanan koruma derecesi (IP kodu)

IEC 60664-1:2002

DusUk gerilim sistemlerinin igindeki teghizat igin yalitim
koordinasyonu. Birinci Kisim: Temel bilgiler, gereksinimler ve
testler

IEC/EN 61800-5-1:2007

Ayarlanabilir hizli elektrikli gui¢ strlcl sistemleri.
Kisim 5-1: Givenlik gereksinimleri. Elektrik, termik ve eneriji

IEC/EN 61800-3:2004
+A1:2012

Ayarlanabilir hizli elektrikli gli¢ siirlic sistemleri.
Bolim 3: EMC gereksinimleri ve 6zel test ydntemleri

IEC/EN 61000-3-12:2011

Elektromanyetik uyumluluk (EMC).

Bolim 3-12: Limitler - Giris akimi faz basina > 16 Ave =75 A
iken sebeke alcak gerilim sistemlerine bagl ekipmanlar
tarafindan uretilen harmonik akimlar igin sinirlamalar

IEC/EN 61800-3:2004
+A1:2012

Ayarlanabilir hizli elektrikli gui¢ strlcl sistemleri.
Bolum 3: EMC gereksinimleri ve 6zel test yontemleri

C
@

@.

UL 508C Guvenlik, Glig Donlstum Techizati igin UL Standardi, tgtinci
c Us baski
LISTED
C22.2 No. 14 Endustriyel Kontrol Ekipmani igin CSA Standardi (yalnizca

ACS550-U1 suricdleri igin)

isaretler

CE isareti

C

Surlcinin Avrupa Distik Gerilim, EMC ve RoHS Direktifleri hiikimlerine uygun
oldugunu belirtmek amaciyla suriculerde CE isareti bulunmaktadir.

Not: 600 V ACS550-U1 suruculeri CE onayl degildir.

Avrupa Diisiik Gerilim Direktifi ile Uyumluluk

Avrupa Dusuk Gerilim Direktifi ile uyumluluk IEC/EN 60204-1:2005 ve EN
50178:1997 standartlarina gére dogrulanmistir.
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Avrupa EMC Direktifi ile Uyumluluk

Direktifte, Avrupa Birligi'nde kullanilan elektrikli ekipmanlarin bagisiklik ve
emisyonlari ile ilgili kosullar yer almaktadir. EMC urin standardi IEC/EN 61800-
3:2004 +A1:2012, surlculer igin belirtilen gereksinimleri kapsamaktadir.

IEC/EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile uyumluluk

Bkz. sayfa 312.

C-Tick isareti

V)

Siriclt C-Tick isaretine sahiptir.

C-Tick isareti Avustralya ve Yeni Zelanda'da gerekmektedir. Stirtictide bir C-Tick
isareti bulundugunda bu isaret, ilgili standartla (IEC/EN 61800-3:2004 ile uyumluluk
oldugunu belirtir — Ayarlanabilir hizli elektrikli gti¢ striictsu sistemleri — Bolum 3:
Ozel test yontemlerini igeren EMC Uriin standardi), Trans-Tasman Elektromanyetik
Uyumluluk Semasi tarafindan Zorunlu Kilinmigtir.

Trans-Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi (EMCS), Avustralya iletisim
Dairesi (ACA) ve Yeni Zelanda Ekonomik Gelisim Bakanliginin (NZMED) Radyo
Spektrum Yonetim Grubu (RSM) tarafindan Kasim 2001'de yururlige konulmustur.
Bu semanin amaci, elektrikli/elektronik Grtnlerden kaynaklanan emisyonlar i¢in
teknik sinirlar belirleyerek radyo frekansi spektrumunu korumaktir.

IEC/EN 61800-3:2004 ile uyumluluk

Bkz. sayfa 312.

UL/CSA isaretleri

ACS550 sdrtctller Gzerinde, suricinin UL 508C hukiimlerine uygun oldugunu
belirtmek icin UL isareti bulunur.

ACS550-U1 tipi sdrtcilerde, strictnin C22.2 NO hikimlerine uygun oldugunu
belirtmek icin CSA isareti bulunur. 14.

ACS550, maksimum 600 V’luk 100 kA RMS simetrik amperden fazla saglama
kapasitesi olmayan devrede kullanim i¢in uygundur. Amper degeri, UL 508'e gore
yapilan testlere dayanmaktadir.

Yerel kanunlara uygun olarak dal devresi koruma saglanmalidir.

ACS550, UL 508C’nin (ACS550-U1 icin C22.2 No 14) gereksinimlerine uyum
gOsteren bir elektronik motor koruma 6zelligine sahiptir. 14. Bu 6zellik secildiginde
ve diizgln sekilde ayarlandiginda, sirticliye birden fazla motor baglanmadigi ya da
yururlikteki glivenlik yonetmelikleri tarafindan ilave koruma gerekmedigi takdirde
ilave asir yikleme korumasi gerekli degildir. Bkz. 3005 (motor term koru) ve 3006
(mot therm rate) parametreleri.

Surtctlerin kontrolli bir ortamda kullanilmasi gerekmektedir. Ozel sinirlar igin bkz.
boélum Ortam kosullari sayfa 307.

Not: Kablo kanali kutusu olmayan ve/veya IP21 / UL tip 1 suruculerinin kapagi veya
IP54 / UL tip 12 slrdcilerinin kablo kanali plakasi ve/veya bashdi bulunmayan acik
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tip muhafazalar igin, surticu Ulusal Elektrik Yasasina ve yerel elektrik yasalarina
uygun sekilde bir muhafaza igine monte edilmelidir.

Fren kiyicilar, uygun boyutlandirilmig fren direngleriyle uygulandiginda sartcunin
yeniden Uretilen enerjiyi dagitmasina (normal olarak motorun hizla yavaslamasiyla
ilgilidir) olanak verir. R1 ve R2 kasa tiplerinde dahili fren kiyici standart ekipman
olarak bulunmaktadir. R3...R6 kasa tiplerinde, uygun parcalar icin yerel ABB
temsilcinize basvurun. Bkz. bélim Fren komponentleri sayfa 295.

EAC isareti

Surdcunin EAC sertifikasi vardir. EAC isareti Rusya, Beyaz Rusya ve Kazakistan'da
[ H gerekmektedir.

IEC/EN 61800-3:2004 Tanimlar

EMC'nin acilimi, Elektromanyetik Uyumluluktur (Electromagnetic Compatibility).
Elektriksel/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz sekilde
calisabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger Griin veya
sistemleri bozmamalil ve parazite neden olmamalidir.

Birincil gevre, yasama amaciyla kullanilan binalari besleyen algak gerilim
sebekesine bagli kuruluslari icermektedir.

Ikincil gevre, dogrudan yasama amaciyla kullaniimayan tesisleri besleyen sebekeye
bagl kuruluslari icermektedir.

C2 kategorisi sdrtictler: nominal gerilimi 1000 V altinda olan ve birincil cevrede
kullanildiginda sadece bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye alinmasi
gereken surlculer.

Not: Profesyonel terimi, EMC yoénleri de dahil olmak tzere gli¢ slricl sistemlerini
kurmak ve/veya devreye almak icin gereken becerilere sahip bir kigi veya kurulus
anlamina gelmektedir.

C2 kategorisi, 6nceki sinif birincil cevre kisith dagitimiyla ayni EMC emisyon
sinirlarini icermektedir. EMC standardi IEC/EN 61800-3, artik suricunin dagitimini
kisitlamamaktadir ancak kullanimi, kurulumu ve devreye alinmasi tanimlanmaktadir.

C3 kategorisi stirticti: nominal gerilimi 1000 V altinda olan, sadece ikincil cevrede
kullanim amaciyla tasarlanmis olan surdculer.

C3 kategorisi, 6nceki sinif ikincil gevre kisitsiz dagitimiyla ayni EMC emisyon
sinirlarini icermektedir.

IEC/EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile uyumluluk

Surdcinin uyumluluk performansi, IEC/EN 61800-3, C2 kategorisinin
gereksinimlerine uygundur (IEC/EN 61800-3 tanimlari i¢in bkz. sayfa 312).
IEC/EN 61800-3 emisyon sinirlari asagidaki kosullarla uyumludur.

Birincil cevre (C2 kategorisi siiruiciiler)
1. Dahili EMC filtresi baglidir.
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2.
3.
4.

Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda agiklanan sekilde secilmesi.
Sirdcl, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmaldir.

Motor kablo uzunlugu, kullanilan kasa tipi ve anahtarlama frekansina gore, bélim
400 V sdrticiler icin motor kablosu uzunlugu, 290. sayfada belirtilen maksimum
uzunlugu gegcmez.

UYARI! Ev ortaminda bu Urtin sinyal parazitine neden olabilir, bu durumda ek
hafifletme 6lgtimleri gerekli olabilir.

ikincil gevre (C3 kategorisi siiriiciiler)

1.

Dahili EMC filtresi baghdir.

2. Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda agiklanan sekilde secgilmesi.
3.
4. Motor kablo uzunlugu, kullanilan kasa tipi ve anahtarlama frekansina goére, bélim

Sdrucu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

400 V sdrtictiler icin motor kablosu uzunlugu, 290. sayfada belirtilen maksimum
uzunlugu gegmez.

UYARI! C3 kategorisi bir sUrticl, yasama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen
alcak gerilim genel sebekesine badli olarak kullanim igin tasarlanmamistir.
Surdcinin bu tir sebekelerde kullanilmasi radyo frekansi parazitine neden
olacaktir.

Not: Siriclyl dahili EMC filtresi IT (topraksiz) sistemlerine takili halde monte etmek
yasaktir. Aksi halde, besleme sebekesi EMC filtre kondansatdrleri Gzerinden toprak
potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya surlclye zarar gelmesine neden
olabilir.

Not: Surlcuyd, dahili EMC filtresi kdsede topraklamali TN sistemine bagli halde
monte etmek yasaktir, aksi halde surlcu zarar gorebilir.
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revizyon, parametre
kontrast, kontrol paneli (Gelismis)............
kontrol

baglanti spesifikasyonlari ... ...........

/O araytzuile. . ......................

konum, veri parametresi...............

terminal spesifikasyonlari . .............
kontrol kablosu

baglantilar. . ............. ... ... .....

gereksinimler
kontrol karti

asiri sicaklik, hata parametresi..........

asiriisinma, hatakodu................

sicaklik, veri parametresi
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kontrolpaneli ............ ... ... .......... 47
bakim...... . ... 275
ekranbargrafigi.................. 156, 157
ekran iglem degiskenleri, parametre grubu . 156
ekran maks., parametreler. ... .......... 157
ekran min., parametreler . .............. 157
ekran ondalik noktasi (form), parametreler . 156
ekran segimi, parametreler. . ... ......... 156
ekran dniteleri, parametreler ... ......... 157
haberlesme hatasi, hata parametresi. . . . .. 148
kablo gereksinimleri. . ................. 300
maks. sinyal, parametreler. . ............ 156
manuel uyumluluk . .................... 47
min. sinyal, parametreler . .............. 156
parametre kilidi, parametre ............. 129
referans kontroll, parametre . ........... 117
sifre, parametre . ............ ... ..., 129

kontrol paneli (Gelismig). . .................. 48
anamenU. ........ ..., 50
asistanmodu . ......... .. L 57
calisma. . ......... ... .. ... 49
clkismodu ............... ... ... ... ... 53
degistirilen parametrelermodu. ... ........ 60
dénisyonl. ....... ... 49, 53
durum satin (LOC/REM, ok) ............. 49
ekrankontrasti . . ....... ... . L 54
fonksiyon butonlari. .. .................. 48
genel bilgiler. . . ... ... L. 48
genel gorevler hakkinda bilgiler . . . ........ 50
hatakayitmodu ....................... 61
hatamodu ................... 49, 259, 260
I/Oayarlarimodu...................... 67
OK e 49
parametrelermodu. .. .................. 55
Pil .o 275
saatvetarihmodu ..................... 62
start/stop . ........ ... 52
vardim . ... .. 51

kontrol paneli (Temel). .. ................... 68
alarmkodlari . ... 269
anamenU. ........ ..., 69
calisma. . ......... ... .. ... 69
glkismodu . .......... ... 71
dénlsyonU. . ... 68, 70
genel bilgiler. . . ......... ... . oL 68
genel gorevler hakkinda bilgiler . . ... ... ... 69
hatamodu ................... 69, 259, 260
kopyalamamodu . ..................... 75
parametremodu. ...................... 73
referansmodu . ........ ... ... ... 72
start/stop . ... 70

kontrol paneli (Yardimci)
parametre yedekleme modu ............. 64

kontrol word'u
ABB sdrtclleri, FBA, aciklama . ......... 248
EFB,acikklama . ...................... 224
FBA .. 238
FBA dahiliprofil ...................... 256
kopyalama modu (Temel Kontrol Paneli) .. .. ... 75
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koruma
gevresel. . ... ... 307
devre, kiyiciile gerekli. . . .............. 298
kesme cihazi (kesme araglari) .......... 281
motortermik . ....... ... ... ... 291
muhafaza standardi .................. 310
koésede topraklamali TN sistemi
EM1, EM3'teki vidalarla ilgili uyari. . . ... ... 25
F1, F2'deki vidalarlailgiliuyarr . .......... 26
kritik hizlar (kaginma)
parametregrubu . .................. .. 144
disUk, parametreler . ................. 144
secim, parametre .................... 144
yuksek, parametreler. . ................ 144
kullanici parametreseti.................... 88
degistirme kontroll, parametre . .. ... .. .. 130
yukleme. . ...... ... 64
kullanici yUk egrisi
parametregrubu . ....... ... ... ... 166
fonksiyon, parametre. . . ... ..... ... .. .. 166
frekans, parametreler ... .......... 166, 167
hatakodu ........ ... ... ............ 264
mod, parametre. . ... ... .. ... ... ... 166
moment, parametreler. . . .......... 166, 167
zaman, parametre. ................... 166
kurulum
araglar. . .......... .. . .. 18
o 18
hazirik. . . ... ... L 16
islemsirast . ......... .. 15
kablo baglantisi genel bilgileri. . .......... 23
kontrol listesi . . . ...................... 35
konum ... ... 19
prosedarler .......................... 15
suricimontajl. ....................... 22
uyumluluk ... 18
kuruluskodu ............ ... ... ... .. ... 17
kitlphane,belge. ....................... 327
kWh
sayag, veri parametresi. .. ............. 108
kirilim noktasi frekansi, hata parametresi. . . .. 149
kisadevre,hatakodu .................... 261
kivrimh halka pabuglar. . . ................. 287
kiyici
bkz. frenleme
L
LED
Gelismis Kontrol Panelinde. . . ... 48, 259, 260
slrlcu Uzerinde. . ............. 25, 259, 260
LOC (lokal kontrol)
Gelismis Kontrol Panelinde gosterge . . . . .. 49
Temel Kontrol Panelinde gosterge . ....... 68
lokal kontrol modu kilidi, parametre. ... ... ... 130

321
M
makrolar
3kablolu. ... ... ... ... 79
ABB standardi (varsayilan) .............. 78
alternatif . . ... ... 80
kullanici parametre setleri . .............. 88
manuel-otomatik. . .. ...... ... ... L 82
moment kontrol. . .. ....... ... ... .. ... 85
motor potansiyometresi ................. 81
PFC .. 84
PIDkontrolU . . ........................ 83
degistiriimemis parametreler . ............ 77
parametre varsayilan degerleri. . ... ....... 89
maks. gercek (PID), parametreler. . .......... 174
maksimum
frekans, parametre. .. ......... ... ..., 134
moment limiti, parametreler . ............ 135
moment secimi, parametre. . ............ 134
maksimum set degeri (PID), parametre .. ... .. 173
manuel-otomatik makro . ........ ... ... ... 82
materyaller .. ... .. .. ... . . L. 308
mekanik
acl, veri parametresi. . ................. 110
devir, veriparametresi . ................ 110
min. gercek (PID), parametreler . ............ 174
minimum
frekans, parametre. . .................. 134
moment limiti, parametreler ... .......... 134
moment se¢imi, parametre. .. ........... 134
minimum set degeri (PID), parametre. . ... .... 173
modbus
EFB adresleme, kural. . ................ 216
EFB ayrik girigler .. ................... 218
EFBbobinleri . ....... ... ... ... L. 217
EFB desteklenen 6zellikler. . ............ 215
EFB eglemeayrintilar . ................ 216
EFB eslestirme 6zet bilgileri. .. ... ....... 216
EFB giriskayitlari. . . ........ ... .. 219
EFB teknik veriler. . . .. ... ... .. L 215
EFB tutmakayitlar. . ........... ... ... 219
moment
hata, tarihge parametresi . .. ............ 114
maks. limit segimi, parametre. ... ........ 134
maks. limit, parametre . ................ 135
min. limit segimi, parametre . ............ 134
min. limit, parametreler. . . . ............. 134
rampa asagl, parametre. ... ............ 143
rampa yukari, parametre . .............. 143
veriparametresi . ........... . ... ... 108
yukseltme akimi, parametre. ... ......... 137
moment kontrolQ
parametregrubu. . .................. .. 143
makro......... ... . . ... 85
rampa asagl, parametre. . .............. 143
rampa yukari, parametre . .............. 143
vektor:momentmodu . ................. 106
montaj
boyutlar. . . ... ... ... L 304
flang . ...... ... . 20
sablon. ... 20
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motor
bakimmandallari .................... 147
faz,hatakodu....................... 263
gereksinimler ........... ... ......... 18
idrun, parametre .................... 107
nominal frekans, parametre . ........... 107
nominal gerilim, parametre.. . ... ... .. ... 107
nominal hiz, parametre. ............... 107
sikisma, hatakodu . .................. 262
termik koruma. . ......... .o o L 291
uyumluluk ... ..o 18
yuk egrisi kirllim noktasi frekansi . .. .. ... 149
yuk egrisi sifirhizyiki . ............... 149
yukleme egrisi maks., hata parametresi... 149
motor baglantisi
moment. . ... ... ... 286
R6pabuglari . ....................... 287
terminalboyutu. . .......... ... ... ..., 286
motor kablosu
gereksinimler . ...... ... ... ... .. ... 292
gereksinimler, EMC. . ................. 293
maks. uzunluk. . .......... ... ... 289
uzunluk ... ... 289
motor kontrold
parametregrubu..................... 145
IR kompanzasyonu, parametreler. .. ... .. 145
kontrol modu, parametre. . ............. 106
motor potansiyometre makrosu. . ............ 81
motor sicakhgi
Olcim, parametregrubu . . ............. 159
alarm limiti, parametre ................ 160
asiri sicaklik, hatakodu ............... 261
hata limiti, parametre ................. 161
sensor secgimi, parametre . ... .......... 160
sensorl tipi, parametre. .. .......... ... 160
termik gerilim, veri parametresi. .. ........ 111
termik koruma. ... o oo L 291
termik koruma, hata parametresi ........ 148
termik sure, hata parametresi........... 149
motor sicakhdi, veri parametresi............. 110
motor, nominal glg, parametre . .. .......... 107
motor, yardimci
yrd. sayisi, parametre. . ............... 193
yrd. start gecikmesi (PFC), parametre . ... 192
yrd. start sirasi, parametre . .. .......... 201
yrd. stop gecikmesi (PFC), parametre .... 192
motorlar
birdenfazla..................... 279, 289
muhafaza
korumasinifkodu..................... 17
tipler ......... .. ... 307
MWh
gug tiketimi, bakim mandali. . .......... 147
sayag, veri parametresi. .. .............. 110
miknatislama, tanmlama .. ............... 107
N
NEMA degerleri
bkz. degerler
NPN. ... 29
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o
ofset (PID), parametre .................... 178
ok (Geligmis Kontrol Paneli) .. ............... 49
ok mesajlari (sayag), parametre. .. .......... 184
Olgeklendirme
gercek deger, FBA, ABB suructileri profili .. 255
gercek deger, FBA, dahili profil .......... 257
gercek degerler, EFBhab .............. 211
referans, FBA, ABB suruculeri profili . . . . .. 252
referans, FBA, dahiliprofil . ............. 256
onceki hatalar, tarihge parametreleri ......... 114
OPEX baglantisi, hatakodu................ 262
OPEX glci, hatakodu. ................... 262
opsiyonlar. ........ ... . ... 17
kod..... ... . ... 17
oransal kazanim, parametre. ............... 141
ortamkosullari . ........... ... ... ... .. ... 307
ortam sicakhgi
gevrelimiti ............... ... ... .... 307
degerkaybr ......... ... . 280
yukleme limiti . . ...................... 307
otomatik degistirme
aralik, parametre . .................... 194
baslatma sirasisayaci .. ............... 195
genel bilgiler. . . .......... ... .. L. 195
seviye, parametre. . ........... ... .. 195
otomatik reset
bkz. reset, otomatik
P
pabuglar
halka, kiveimhi. .. ... ... . ... .. .. ... 287
R6 gug kablolariigin. . . ................ 287
terminal,vidali . ...................... 288
panel haberlesmesi, parametre grubu .. ... ... 184
panel islem degiskenleri, parametre grubu. . . . . 156
panel kaybl, hatakodu . ................... 262
panel yazilim sarima ... ................ 47, 51
parametre
aclklamalar. . ............ ... . ... 106
analog cikis cetveli, hatakodu. . ......... 265
analog giris cetveli, hatakodu .. ......... 264
degisiklikleri kaydet, degisiklikleri kaydetme
parametresi ................ .. .. ... 130
degisimkilidi. . .......... ... ... ..... 129
fieldbus, hatakodu.................... 265
gérinim, parametre. . ................. 132
harici réle ¢ikigl, hatakodu ............. 265
hz rpm, hatakodu .................... 264
kullanici yUk egrisi, hata kodu . .......... 265
liste (araliklar, ¢bzundrlikler, varsayilanlar) .. 91
PCU 1 (gug kontrol birimi), hata kodu . . . .. 265
PCU 2 (gug¢ kontrol birimi), hata kodu . . . .. 265
PFCIO,hatakodu.................... 265
PFC modu, hatakodu ................. 265
PFCref. neg., hatakodu ............... 264
tablo strimdu, parametre . .............. 155
parametre geri ylikleme
Geligsmis Kontrol Paneli .. ............... 64
Temel Kontrol Paneli . .................. 75
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parametre modu
Geligsmis Kontrol Paneli. . ............... 55
Temel Kontrol Paneli................... 73
parametre setlerinin yiklenmesi

kullanicisetleri ....................... 64
timset ........ ... 64
uygulama. . ... 64
parametrelerigin aralik listesi .. ............. 91
parametreler i¢in ¢ozunurlik listesi . .......... 91
PE toprak baglantisi
moment.......... ... ... ... 286
terminalboyutu . ............. ... .. ... 286
PE topraklama
topraklama hatasi, parametre. . .. ... .. .. 150
PELV (Koruyucu Asiri Algak Gerilim) ......... 29
PFC
kontrol, parametre gruplari . ............ 190
disuk frekans, parametreler............ 192
etkinlestirme, parametre . . .. ........... 200
hizlanma siresi, parametre. . ........... 201

mMakro . ... 84

motor sayisi| parametresi. .. ............ 201
referans adimi, parametreler. . ... ....... 190
start frekansi, parametreler. . ........... 191
start gecikmesi, parametre . ............ 200
yavasglama suresi, parametre .. ......... 201
yrd. motor start gecikmesi, parametre. . . .. 192
yrd. motor stop gecikmesi, parametre. . . . . 192
yrd. motorlarin sayisi, parametre . ....... 193
yrd. start sirasi, parametre .. ........... 201

PID
islem kimeleri, parametre gruplari. ... ....
harici / trimleme, parametre grubu . . . . .. ..
% 0 (gercek sinyal), parametre
%100 (gergek sinyal), parametre . . .. ... ..
ayarlama prosedirii . .. .............. ..
birimler (gergek sinyal), parametre. .. ... ..
cikig, veri parametresi .. ...............
dahili set degeri, parametre . .. ..........
duzeltme kaynagi, parametre. ... ........
entegral slresi, parametre . . ............
gercek giris secimi, parametreler. ... ... ..
geri besleme ¢ogaltici, parametre ... .....
geri besleme segimi, parametre. ... ......
geri besleme, veri parametresi...........
hab degeri 1, veri parametresi . ..........
hab degeri 2, veri parametresi . ..........
harici kaynak etkinlestirme, parametre. . . ..
hata geri besleme degisimi, parametre . ...
kazang, parametre . ... ................
kontrolmakrosu . .....................
maks. gercek girig, parametreler ... ... ...
maksimum set degeri, parametre. . . ... ...
min. gergek girig, parametreler. . .. .. .. ...
minimum set degeri, parametre . . . . ... ...
ofset, parametre . .. ...................
Olceklendirme (% 0...100), parametreler . . .
ondalik nokta (gercek sinyal), parametre . . .
parametre ayar segimi, parametre . . ... ...
sapma, veri parametresi................
set degeri kaynagi, EFB hab etkinlestirme. .
set degeri kaynagi, FBA hab, etkinlegtirme .
set deg@eri se¢imi, parametre . ...........
set degeri, veri parametresi . .. ..........
trim modu, parametre. .................
trim Olgekleme, parametre . ... ..........
turev filtresi, parametre. . . ..............
tlrev sliresi, parametre
uyanma gecikmesi, parametre .. . . ... .. ...
uyanma sapmasl, parametre . . . .........
uyku gecikmesi, parametre
uyku segimi, parametre ................
uyku seviyesi, parametre . .. ............
PID kontrolori
gelismig kurulum. .. ............ ... ...,
PID kontroléri — temel kurulum
pil (Gelismis Kontrol Paneli) . ...............
planlama
EFBhab............................

pompa gucu
bkz. enerji tasarrufu
profiller
EFBhab............. ... . ... .. .. ...
PT100 sicaklik sensord. . ..................
PTC sicakliksensorii .. ...................

radyasyon sinirlari, iletkenli
EN61800-3 ......... ... ... .. .. ...
rampa cifti (hizl/yavagl), parametre. ... .. ... ..
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referans
secim, parametregrubu . . .............. 117
adim (PFC), parametreler. ... .......... 190
kaynak secimi, parametre. .............. 117
maksimum, parametreler ............... 119
minimum, parametreler. . ............... 119
mod (Temel Kontrol Paneli). .. ........... 72
parametre degerleri igin duzeltmeler. . .. . .. 118
tus takimi kontrolU, parametre .. ......... 117
referans ayari
Geligsmis Kontrol Paneli. . ............... 54
Temel Kontrol Paneli. . ................. 72
referans dlgeklendirme
FBA, ABB sirtculeri profili .. ........... 252
FBA, dahiliprofil ..................... 256
regllatoér baypas kontroll, parametre . .. ... .. 200
REM (uzaktan kontrol)
Gelismis Kontrol Panelinde gosterge . . . . .. 49
Temel Kontrol Panelinde gosterge . ....... 68
reset, otomatik
parametregrubu............. ... ... .. 152
asiri akim, parametre . .. .............. 152
deneme sayisli, parametre .. ........... 152
deneme slresi, parametre . ............ 152
dusuk gerilim, parametre . ............. 152
gecikme silresi, parametre . ... ......... 152
harici hata, parametre. . ............... 152
minimumdan az analog giris, parametre. .. 152
rezonans (kaginma)
secim, parametre . ................... 144
réle gikis
gecikmesiz, parametreler . .. ........... 125
role gikigl
parametregrubu.............. .. ... .. 124
aktivasyon kosulu parametreleri. . ....... 124
durum, veri parametresi .. ............. 109
gecikmeli, parametreler. . . ............. 125
roleler, spesifikasyonlar. . . ................ 299
RS-232
baud hizi, parametre. . . . .......... . ... 184
eslik, parametre .. ... ... ... . L. 184
istasyon kimligi, parametre . . ... ........ 184
RS-232 sayaglari
arabellek uzama suresi, parametre. . . . . .. 184
CRC hatalari, parametre. ... ........... 184
eslik hatalari, parametre .. .. ............ 184
kasa hatalari, parametre. . ............. 184
ok mesajlari, parametre ... ............ 184
RS485hab ............ ... .. ... .. ... ... 204
S
saat
bkz. saat ve tarih ayari (Gelismis Kontrol Paneli)
saat ve tarih ayari (Gelismis Kontrol Paneli). ... 62
sabit hiz
bkz. hiz, sabit
sapma slresi, parametre. . ................ 141
secenekler
parametre gruplart . .................. 202
s-egrisi rampasi, parametre ............... 139
sensor tipi, parametre . . ... . L. 160
serbest dlsUs, gerilimtesti . ............... 308
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seri 1 hatasi (hatakodu28) ................ 214
seri 1 hatasi, hatakodu ................... 263
seri haberlesme

bkz. EFB (dahili fieldbus)

bkz. EFB, surlcu parametreleri

bkz. FBA (fieldbus adaptor)

bkz. FBA, surlcu parametreleri

SEH NUMAras! .. ....ouui ittt 17
SEIVIS .« ot e 327
set degeri se¢imi (PID), parametre. . ......... 172
sigortalar
208...240 V surGcller . ................ 282
380...480 V suruciler ................. 282
500...600 V suraciler ................. 283
simetrik topraklanmisg TN sistemi ... ......... 285
sistem kontrolleri, parametre grubu ... ....... 129
skaler:frekansmodu. .. .......... ... . ..., 106
sogutma
fan bakimmandallari . .. ............... 147
sonlandirma . .............. .. ... ... ..., 205
spesifikasyonlar
girisgucl . ....... .. . 281
kontrol baglantilar . .. ................. 299
sebeke . ... ... 281
standards
C222No.14 ... ... 310
ENS50178. ... .. 310
IEC60664-1.............cciie.... 310
IEC/IEN60204-1. .. ... ............... 310
IEC/EN60529 . ...................... 310
IEC/EN 61000-3-12 . ... ............... 310
IEC/IEN61800-3...................... 310
IEC/EN 61800-5-1 . ... ................ 310
UL508C. ... ... 310
standartlar. . . ... ... .. 310
CEisareti.............. ... .. ........ 310
CSAisgareti.............. ... ... ..., 311
C-Tickisareti ........................ 311
ULigareti . .......................... 311
start
parametre grubu. .. ........... . ... 136
DC miknatislama suresi, parametre. . . . . .. 136
engelleme, parametre . ................ 137
fonksiyon, parametre . . .......... ... ... 136
frekans (PFC), parametreler ............ 191
gecikme (PFC), parametre. ... .......... 200
gecikme, parametre . .. ... L. 138
kaynak seg, parametre. . ............... 131
kontrol, EFBhab ..................... 207
kontrol, FBAhab ..................... 241
moment yukseltme akimi, parametre. . . . .. 137
yrd. motor (PFC), parametreler . ......... 191

yrd. motor gecikmesi, yardimci motor
bkz. motor, yardimci

start modu
DCmiknatislama . .................... 136
hizhistart. . . ... ... . 136
otomatik ............ ... ... ... .. .. ..., 136
otomatik moment ylkseltme ............ 136
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start/stop
parametregrubu . ....... ... ..., .. 136
Gelismis Kontrol Paneliile .............. 52
Temel Kontrol Paneliile. .. .............. 70
start/stop/yonlendirme, parametre grubu. . . . .. 115
stop
parametregrubu . .................. .. 136
acil durumcihazlar................... 283
acil segimi, parametre. .. .............. 137
aki frenleme, parametre . .............. 145
DC akim kontroll, parametre .. ......... 137
DC akim ref., parametre . .. ............ 137
DC fren suresi, parametre. . ............ 137
fonksiyon, parametre. . ................ 136
yrd. motor (PFC), parametreler. ... ...... 192
yrd. motor gecikmesi.................. 192
surici
agirlik ... 306
deger, parametre. . . .......... ... ..., 155
disboyutlar . . . ... ... L 305
EFB hab kurulumu . .................. 204
FBA modil kurulumu. . ................ 240
kimlik, hatakodu..................... 263
montaj........... ... ..., 22
montaj boyutlarr. . ... oL 304
sicaklik, veri parametresi .............. 108
surtcl agik kalma suresi, veri parametreleri. .. 110
surtct ambalajininagiimasi . ............... 16
surdm
panelyazilimi ..................... 47, 51
parametre tablosu, parametre........... 155
yazilim, parametre ................ 66, 155
yukleme paketi, parametre . . ........... 155
sicakliga bagli nominal deder kaybr ......... 280
sifir hiz
gecikme, parametre .................. 138
yuk, hata parametresi . ... ............. 149
sifir puls
algilanan, veri parametresi .. ........... 110
etkin, parametre ............. .. .. .... 181
sikisma
bolge........ ... .. 150
fonksiyon, hata parametresi ... ......... 150
frekans, hata parametresi.............. 150
sure, hata parametresi ................ 150
sinirlar, parametre grubu . . . . ... ... ... 133
T
tanimlama miknatislama . . ................ 107
tarih

bkz. saat ve tarih ayari (Gelismis Kontrol Paneli)
tasarruf, enerji

bkz. enerji tasarrufu
tek faz besleme

baglanti. ....... ... ... 23
tek fazli besleme
degerkaybr............ .. ... L. 280

Temel Kontrol Paneli
bkz. kontrol paneli (Temel)
tepe deger gunligu
bkz. ylk analizéri
termal hata, hatakodu. . .................. 262

325
terminal pabuglari . . ............. .. oL 288
terminaller
kontrol, agiklama ...................... 28
kontrol, spesifikasyonlar. . .............. 300
yersemasi,R1..R4.................... 25
yersemas,R5/R6 ..................... 26
test tarihi, parametre. . . ... ... ... L 155
tipbelirleme. . .................. ... .... 16, 17
tip kodu
bkz. tip belirleme
titresim, gerilimtesti . ............ .. ... ... 308
TN-Ssistemi............................ 285
toprak
hatakorumasl. ....................... 292
kablo/tel gereksinimleri. ................ 285
topraklama
bkz. toprak
topraklama hatasi
hatakodu.......... ... .............. 262
parametre........... ... .. . . . .. 150
topraklanmamis sebeke
bkz. IT sistemi
trim
mod (PID), parametre. . ................ 178
Olcekleme (PID), parametre . .. .......... 178
tirev siresi (PID), parametre . ... ........... 171
tus takimi
bkz. kontrol paneli
tus takimi referans secgimi, parametre. . .. ... .. 117
U
Ufforani,parametre ... ................... 145
Uc¢ kablolu sensor/verici, baglanti 6rnegi. . . .. ... 86
UL/CSAigaretleri ........................ 311
ardn
egitimi......... ... . 327
ileilgilisorular. . ...................... 327
uUst kapak, bkz. kapak
uyanma
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirlG sorunuzu, séz konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi ile birlikte yerel ABB
temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina su adresten ulasilabilir: www.abb.com/
searchchannels.

Uriin egitimi
ABB Urun egitimi hakkinda bilgi almak igin, www.abb.com/drives adresine gidin ve Training courses
(Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Siriicu kilavuzlar hakkinda geri bildirimde bulunma

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine gidin ve
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge Kutiphanesi — El kitabi geri
bildirim formu (LV AC surlculeri)) segenegini segin.

internet'teki Belge Kiitiiphanesi

El kitaplarini ve diger Uriin belgelerini PDF formatinda internet'te bulabilirsiniz. www.abb.com/drives
adresine gidin ve Document Library (Belge Klitliphanesi) se¢enegini secin. Kitiphaneyi tarayabilir
veya arama alanina bir belge kodu gibi sec¢im kriterleri girebilirsiniz.



http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

Bizimle iletisim kurun

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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